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VORREDE. 


JJas  Buch,  welches  ich  hiermit  der  Öffentlichkeit  i 
hat  zur  Grundlage  eine  von  mir  mit  grofser  Sorgfalt  meist  am 
Tage  des  Vortrages  selbst  angefertigte  und  daher  in  hohem 
Grade  zuverlässige  und  ganz  lückenlose  Ausarbeitung  der  von 
Dirichlet  im  Sommer  1854  an  der  hiesigen  Universität  in 
wöchentlich  vier  Stunden  gehaltenen  Vorlesung  über  die  Lehre 
von  den  bestimmten  Integralen  und  des  zugehörigen  einetundigen 
Publikums,  in  dem  einige  Anwendungen  der  im  ersten  Teile  der 
Hauptvorlesung  behandelten  einfachen  bestimmten  Integrale  ge- 
zeigt werden. 

Zwar  haben  die  gleichnamigen,  von  Dirichlet  im  Sommer 
1858  an  der  Universität  Göttingen  gehaltenen  Vorträge  bereits 
in  dem  1871  erschienenen  und  mit  Recht  als  eines  der  besten 
Lehrbücher  über  diese  Disziplin  geschätzten  Werke  Gustav 
Ferdinand  Meyers:  „Vorlesungen  über  die  Theorie  der  be- 
stimmten Integrale  zwischen  reellen  Grenzen"  weitgehendste  Be- 
rücksichtigung gefunden.  Gleichwohl  kann  dasselbe,  da  seinem 
Verfasser  nur  in  der  Vorlesung  seihst  gesammelte  Notizen  zu 
Gebote  standen ,  „die  nicht  den  ganzen  Reichtum  der  .  . .  Ent- 
wickelungen  .  .  .  Dirichlets  enthielten,  ja  hier  und  da  sogar  in 
dem  die  Formeln  begleitenden  Gedankengange  Lücken  zeigten, 
oder  wegen  der  während  des  Kollegiums  ihnen  gegebenen  kurzen 
Form  bei  der  späteren  Bearbeitung  oft  mit  Mühe  enträtselt 
werden  mufsten"  (Vorwort,  S.  III),  weder  unbedingte  Zuverlässig- 
keit für  sich  in  Anspruch  nehmen,  noch  als  eine  vollständige 
und  hinreichend  getreue  Wiedergabe  des  Inhalts  der  Dirichlet- 
schen  Vorträge  und  ihrer  systematischen  Ausgestaltung  angesehen 
werden.  Und  dies  um  so  weniger,  als  Meyer  gleichzeitig,  unter 
Verwertung  der  späteren  Forschungen  auf  diesem  Gebiete  und 
der   gewonnenen   Resultate,    die   Abfassung    eines    ausführlichen 
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VI  Vorrede. 

Lehrbuches  der  Theorie  der  bestimmten  Integrale  bezweckte  und 
zu  diesem  Behufe  in  alle  Teile  desselben  mehr  oder  miEder 
umfangreiche  eigene  oder  jremde  Betrachtungen  und  Unter- 
euchuogen  aufgenommen  hat  und  dabei  auch  die  Ordnung,  in 
der  Dirichlet  die  in  Betracht  gezogenen  Lehren  vorgeführt 
hatte,  nicht  streug  innehalten  konnte. 

So  fem  mir  nun  auch  jede  Schmälerung  des  Verdienstes 
liegt,  das  sich  Meyer  mit  seinem  Buche  erworben,  so  habe  ich 
es  dennoch  von  jeher  bedauert,  dals  durch  seine  Veröffentlichung 
die  Dirichletsche  Vorlesung  nicht  in  voUkommeuer  Reinheit 
und  Unverfälschtheit  bekannt  geworden  ist.  Um  so  wärmeren 
Dank  schulde  ich  der  hochangesehenen  Buchhandlung,  dafs  sie, 
ungeachtet  der,  einer  so  umfangreichen  posthumen  Dirichlet 
betreffenden  Publikation  en^egenstehenden  Bedenken,  meinem 
Anliegen  auf  Übernahme  meines  Buches  in  ihren  Verlag  aufs 
bereitwilligste  entsprochen  hat  und  demselben  einen  ehrenvollen 
Platz  einräumt  neben  der  berühmtesten  und  in  ihren  wiederholt 
erneuten  Auflagen  immer  reicher  ausgestalteten  aller  Dirichlet- 
schen  Vorlesungen.  So  wird  mir  denn  noch  die  Genugthuung 
zu  teil,  dieses  überaus  schöne  und  wohldurchdachte  Kolleg  des 
grofsen  mathematischen  Denkers  und  unübertroffenen  Meisters  in 
der  Kunst  der  Didaktik  dem  mathematischen  Publikum  unter- 
breitet  xa  sehen,  das  in  ihm  eine  überraschende  Fülle  jener 
tiefen  grundlegenden  Gedanken  and  feinen  Untersuchungen  vor- 
finden wird,  von  denen  Lazarus  Fuchs  mit  Bezugnahme  auf 
Dirichlet  in  seiner  Kektoratsrede  vom  3.  August  1900  gesagt 
hat,  dafs  sie  so  reiche  Früchte  für  die  mathematische  Spekulation 
getragen  haben,  dafs  nirgendwo  in  einer  kurzen  Spanne  Zeit  die 
Ernte  für  die  Mathematik  reicher  gewesen  ist. 

Aufs  peinlichste  war  ich  bei  der  Abfassung  meines  Buches 
darauf  bedacht,  den  Vortrag  Dirichlets  in  seiner  ganzen  Ur- 
sprüpglichkeit,  ohne  Kürzungen  oder  Veränderungen,  aber  auch 
ohne  irgend  welche  eigene  oder  fremde  Zusätze  wiederzugeben. 
Wo  sich  Änderungen  nicht  vermeiden  liefsen  oder  wünschenswert 
erschienen,  habe  ich  in  den  „Anmerkungen"  gewissenhaft  Rechen- 
schaft davon  gegeben  und  durch  sorgfältige  Registrierung  aller 
ii^endwie  erheblichen  Abweichungen  dem  Buche  den  höchst- 
möglichen Grad  von  Authenticität  zu  verleihen  getrachtet.  Auch 
bin  ich  durch  wiederholt  vorgenommene  Vergleichung  meiner 
Redaktion    mit  dem   Ausarbeitungshefte    veranlalst  worden,    an 
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Vorrede.  VII 

vielen  Stellen  mich  noch  enger  dem  Original  anzuschliersen ,  in- 
dem Bich  bei  eingebender  Prüfung  anfänglich  für  überäiiBsig 
Gehaltenes  doch  als  mit  gutem  Vorbedacht  oder  als  unentbehr- 
liche Glieder  einer  Gedankenkette  dem  Vortrage  eingefügt  heraus- 
stellte. Insonderbeit  mulste  bei  allem  Streben  nach  Kürz»  in 
der  Darstellung,  in  der  Entwickelung  der  Prinzipien  und  in  den 
Beweisführungen  durchaus  mit  der  von  Dirichlet  nie  aulser 
acht  gelassenen  erschöpfenden  Gründlichkeit  zu  Werke  gegangen 
werden.  Nur  für  die  im  Text  durch  Sternchen  kenntlich  gemachte, 
im  Verhältnis  verschwindend  kleine  Zahl  von  Entwickelungen, 
zu  denen  auch  das  kurze  letzte  Kapitel  (S.  375  bis  385)  der 
Haupt  Vorlesung  gehört,  habe  ich  mir,  ohne  von  jeder  für 
notwendig  befundenen  Änderung  in  den  „Anmerkungen"  zu  be- 
richten, eine  grölsere  Freiheit  der  Bewegung  gewahrt,  da  jene 
Partien  meines  üeftes,  die  aus  der  von  mir  ebenfalls  gehörten 
gleichnamigen  Vorlesung  des  Jahres  1852  stammen,  aber  erst 
zwei  Jahre  darauf  meiner  Ausarbeitung  in  einem  Anhange  hinzu- 
gefügt worden  sind,  nicht  in  gleichem  Mafse  zuverlässig  erscheinen 
können.  Mein  Heft  hat  mich  auch  befähigt,  Dirichlet,  wo  es 
irgend  angängig  war  —  sicher  nicht  zum  Nachteil  der  Darstellung 
—  nahezu  mit  seinen  eigenen  Worten  sprechen  zu  lassen  und 
auch  die  Fremdwörter  and  gewisse  Bedewendungen  zu  gebrauchen, 
deren  er  sich  mit  Vorliebe  bediente,  die  aber  immer  seinen  Ge- 
danken einen  prägnanten  und  bezeichnenden  Ausdruck  verliehen. 

Über  eine  nicht  geringe  Anzahl  von  Fragen,  welche  in  der 
Vorlesung  mehrfacher  verschiedenartiger  Behandlung  unterzogen 
werden,  sowie  über  manches  Zusammengehörige  oder  sich  gegen- 
seitig Ergänzende,  das  getrennt  voneinander  an  verschiedenen 
Stellen  des  Buches  zur  Sprache  gebracht  wird,  ermöglicht  das 
übersichtlich  angelegte  ausführliche  Inhaltsverzeichnis  eine  leichte 
Orientierung. 

Zwei  erst  in  späterer  Zeit  eingeführte,  aber  heute  allgemein 
verwendete  Bezeichnungsweisen:  die  Angabe  der  Grenzbeziehang 
unter  dem  limes  und  die  Weierstrafssche  Bezeichnung  der  ab- 
soluten Werte  durch  \a\  u.  s.  w.,  die  so  wesentlich  zur  Erzielung 
gröfserer  Kürze  und  zur  Erhöhung  des  unmittelbaren  Verständ- 
nisses der  analytischen  Ausdrücke  beitragen,  habe  ich  geglaubt, 
acceptieren  za  sollen.  Der  Schwierigkeiten,  welche  in  kom- 
plizierteren Fällen  und  namentlich,  wenn  gleichzeitig  mehrere 
Grenzbeziehungen  in  Betracht  kommen,  mit  der  Verwendung  des 
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unterschriebeTi^  limes  verknüpft  sind,  bin  ich  mir  freilich  eret 
im  Verlauf  meiner  Bearbeitung  bewufBt  geworden:  in  den  späteren 
Teilen  des  Buches  bin  ich  in  solchen  Fällen  vorsichtiger  und 
sparsamer  zu  Werke  gegangen.  Was  aber  daa  so  häufige  und 
in  vielen  Fällen  überflüssig  erscheinende  Einschliefsen  auch  von 
Quadratwurzeln  zwischen  Vertikalstrichen  anlangt,  so  habe  ich 
zu  bemerken,  dafs  es,  wenngleich  wegen  der  positive  Werte  re- 
präsentierenden grofsen  Mehrzahl  der  bestimmten  Integrale  fast 
durchweg,  so  doch  nur  geschehen  ist,  wo  auch  Dirichlet  aus- 
drücklich jedesmal  hinzugefügt  hat,  dafs  unter  der  Wurzel  ihr 
numerischer  Wert  verstanden  werden  müsse. 

Wohl  bin  ich  mir  bewufst,  wie  weit  ich  trotz  Aufbietung 
meiner  ganzen  Kraft,  mit  der  ich  mich  voll  der  Arbeit  hin- 
gegeben, hinter  dem  erstrebten  Ziele  zurückgeblieben  bin,  und 
wie  sehr  ich  wegen  der  formalen  Mängel  und  selbst  vereinzelter 
sachlicher  Fehler,  von  denen  es  mir  ungeachtet  aller  aufgewandten 
Mühe  nicht  gelungen  ist,  mein  Buch  ganz  irei  zu  halten,  nach- 
sichtsvoller Beurteilung  bedarf,  die  mir  aber,  so  hofife  ich,  unter 
billiger  Rücksichtnahme  auf  den  Umfang  des  Buches  und  die 
Schwierigkeit  der  behandelten  Materien  nicht  versagt  bleiben 
wird.  Einige  Irrtümer  und  Mifsverständnisse ,  welche  mir  selbst 
schon  aufgefallen  sind  und  nachträglich  im  Druckfehlerverzeichnis 
und  in  den  „Anmerkungen"  richtig  gestellt  werden  konnten, 
mögen  hier  kurz  aufgeführt  werden. 

Über  die  auf  S.  261  vorzunehmenden  Verbesserungen  gibt, 
aufser  dem  Druckfehlerverzeichnis,  Anm,  73  (S.  391)  die  erforder- 
liche Auskunft.  —  Ebenso  wie  dort,  ist  auch  das  unrichtige  Citat 
S.  70,  Z.  3  V.  0.  durch  —  wie  ich  erst  verspätet  konstatiert  habe 
—  von  mir  selbst  herrührende  irrtümliche  Zusätze  zu  meinem 
Heft  veranlafst  worden.  In  Anm.  4  auf  S.  472,  die  sich  zugleich 
auf  die  zweite  Herleitung  der  Produktdarstellung  des  sinus  in 
§  12  der  „Anwendungen"  bezieht,  sind  diese  Mifsverständnisse 
aufgeklärt  und  berichtigt.  Die  erste  Herleitung  hingegen  der 
Produktformel  auf  S.  69  und  die  Formel  selbst  müssen  auf  Di- 
richlets  in  der  Vorlesung  gegebene  Darstellung  zurückgeführt 
werden,  so  auffällig  es  auch  ist,  dafs  er  über  die  Mängel  der 
Methode  und  die  Fehler  im  erhaltenen  Resultat  so  leichthin 
hinweggegangen  ist.  —  Ebensowenig  ist  die  Ausdehnung  des 
Namens  Potential  auf  ein  allgemeineres  als  das  Newtonsche 
Attraktionsgesetz  (S.  358  bis  360)  einer  Nachlässigkeit  von  meiner 
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Seite  zu  zuschreib  eil,  wie  schon  aus  der  wörtlich  meinem  Aus- 
arbeitutgsheft  eotnommenen  Überschrift  des  §  140  zur  Genüge 
heryorgeht,  —  Dahingegen  habe  ich  es  für  unerläTslich  erachtet, 
dem  der  wünschenswerten  Klarheit  ermangelnden  zweiten  Alinea 
des  §  118  (S.  277)  noch  im  Druckfehlerverzeichnis  eine  yerbesserte 
Fassung  zu  geben.  —  Auch  das  darf  ich  endlich  nicht  ungesagt 
lassen,  dafs  ich  nicht  Zeit  gefunden,  die  in  so  ungemein  grofser  Zahl 
eingeflochtenen  Bemerkungen  über  nur  im  Vorbeigehen  berührte, 
den  behandelten  Aufgaben  verwandte  oder  aus  ihnen  sich  er- 
gebende Probleme,  sowie  die  gelegentlich  gemachten  Literatur- 
angaben nachzuprüfen,  weshalb  ich  aufser  stände  bin,  hier  überall 
für  unbedingte  Richtigkeit  einzutreten. 

Fremde  Hülfsmittel  habe  ich  mit  Ausnahme  der  Dirichlet- 
schen  Abhandlung:  „Über  eine  neue  Methode  zur  Bestimmung  der 
vielfachen  Integrale"  in  den  Sitzungsberichten  der  Berliner 
Akademie,  die  mir  bei  der  Redaktion  des  ersten  Kapitels  des 
achten  Abschnitts  in  der  Bearbeitung  von  Wangerin  (Ostwalds 
Klassiker,  Nr.  19)  vorlag,  nicht  zu  Rate  gezogen.  Die  ausfuhr- 
lichere Arbeit  Dirichlets  über  den  diskontinuierlichen  Faktor 
aus  den  Abhandlungen  der  Akademie,  die  ich  gern  bei  der 
Ausarbeitung  des  zweiten  Kapitels  des  achten  Abschnitte  ein- 
gesehen hätte,  habe  ich  nicht  mehr  rechtzeitig  auftreiben  können. 
Meyers  Lehrbuch  und  Riemanns  „Partielle  Differentialgleichun- 
gen, bearbeitet  von  Hattendorff"  habe  ich  nur  hin  und  wieder 
zur  yergleichung  und  Kontrolle  herangezogen. 

Von  hohem  Interesse  ist  es,  Kroneckers  „Vorlesungen  über 
die  Theorie  der  einfachen  und  der  vielfachen  Integrale,  heraus- 
gegeben von  E.  Netto,  Leipzig  1894"  und  die  Dirichletache 
Vorlesung  miteinander  zu  vergleichen.  Kronecker,  der  von  1883 
an  auf  der  hiesigen  Universität  die  von  Dirichlet  i.  J,  1842  ein- 
gefiihrten  und  seitdem  an  den  meisten  Hochschulen  regelmäfsig 
gepflegten  Vorträge  über  bestimmte  Integrale  wieder  aufnahm, 
lag  es,  seiner  Forschungsweise  entsprechend,  weniger  an  einer 
für  den  Anfänger  berechneten  planmäfsigen  Unterweisung  in  den 
Elementen  dieser  Disziplin,  als  vielmehr  an  ausführlichem  Ein- 
gehen auf  einzelne  besonders  schwierige  und  verborgene  Teile 
des  Stoffes,  deren  eigenartiger,  origineller  Behandlung  er  sich 
alsbald  nach  Absolvierung  der  grundlegenden  Begriffe  und  der 
Fundtunentaleigenschaften  zuwendet.  Auch  im  einzelnen  gewährt 
die  Vergleichung  der  Auffassungsweise  der  beiden  grofsen  Mathe- 
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matiker  ganz  besonderes  Interesse.  So  viiW  Kronecker,  im 
Gegensatz  zu  Diricblet  und  mit  Bückdcht  auf  die  den  unbe- 
etimmten  Integralen  beizumessende  Bedeutung,  für  zwischen 
Girenzen  eingeschlossene  Integrale  die  Bezeichnung  als  bestimmte 
Integrale  nicht  gelten  lassen,  während  doch  Dirichlets  Aus- 
führungen in  den  §§  21  und  22  zeigen,  dafs  im  Grunde  genommeu 
seine  und  Kroneckers  Auffassung  sich  vollständig  decken,  zu- 
gleich aber  darthun,  dals  die  angefochtene  Benennung  durchaus 
nicht  unberechtigt  ist.  Desgleichen,  wenn  Kronecker  betont,  dafe 
man  nicht,  einem  äufserlichen  Prinzip  zuliebe,  die  Behandlung 
einfacher  und  doppelter  Integrale  trennen  dürfe,  so  sehen  wir  auch 
.  schon  Diricblet  in  den  §§  49  und  60  sich  ganz  in  demselben 
Sinne  aussprechen.  In  sehr  vielen  Untersuchungen  und  insonder- 
heit, wo  der  zweite  Mittelwertsatz  Verwendung  findet,  kann  es 
freilich  nicht  fehlen,  dafs  Kroneckers  Bebandlungsweise  des 
Vorzuges  teilhaftig  ist,  dem  gegenwärtigen  Stande  der  Wissen- 
schaft »angepafst  zu  sein:  um  so  mehr  mufs  man  Dirichlets',  der 
mit  diesem  erst  i.  J.  1868  von  P.  du  Bois-Reymond  (Grelle 
Journal,  Bd.  69)  veröffentlichten  Satz  noch  nicht  operieren  konnte, 
analytisches  Geschick  in  der  Handhabung  des  ihm  allein  zu 
Gebote  stehenden  ersten  Mittelwerteatzes  bewundem,  den  er 
seinen  Zwecken  so  dienstbar  zu  machen  weifs,  dafs  ihm  mit 
seiner  Hülfe  unter  gleichzeitiger  geschickter  Zerlegung  in  Teil- 
integrale die  Lösung  der  schwierigsten  Probleme  gelingt. 

Was  die  Quellennachweiae  in  den  Anmerkungen  77  bis  79 
und  83  zu  den  §§  119,  121,  129  und  137  betrifft,  so  beruhen 
sie  zumeist  auf  eigenen  Nachforschungen,  wobei  ich  mich  für 
die  auf  das  Attraktionsproblem  der  EHipsoide  bezüglichen  in 
Anm.  83,  S.  393  f.  hauptsächlich  auf  die  sorgfältigen  und  zuver- 
lässigen Angaben  von  Wangerin  in  Ostwalds  Klassiker,  Nr.  19 
und  von  Grube  in  seinen  Anmerkungen  zu  den  von  ihm  heraus- 
gegebenen „Vorlesungen  Dirichlets  über  die  im  umgekehrten 
Verhältnis  des  Quadrats  der  Entfernung  wirkenden  Kräfte", 
2.  Aufl.,  Leipzig  1887,  habe  stützen  können.  Einige  andere  von 
meinen  Literaturangaben  verdanke  ich  der  liebenswürdigen  Bereit- 
willigkeit, mit  der  mir  von  privater  befreundeter  Seite  die  er- 
betene Auskunft  erteilt  worden  ist. 

Bezüglich  der  in  meinem  Buche  beobachteten  Rechtschreibung 
bemerke  ich,  dafs  ich  mich  nach  der  amtlichen,  Berlin  1902 
herausgegebenen  neuen  Bearbeitung  der   „Regeln  für  deutsche 
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Rechtschreibung  nebst  Wörterverzeichnis"  and  nach  Daden: 
„Orthographisches  Wörterbuch  der  deutschen  Sprache,  7.  Aufl^ 
Leipzig  und  Wien  1902"  gerichtet  habe.  Nur  mufato  bei  dem 
schon  weit  gediehenen  Druck  in  den  Wörtern  That  und  thun, 
denen  bis  zu  Anfang  des  vergangenen  Jahres  noch  ihr  th  belassen 
worden  war,  diese  Lautbezeichnung  beibehalten  werden.  In 
,  allen  Wörtern,  wo  nach  den  beiden  angeführten  Büchern  für  den 
£-Laut  bezw.  ^-Laut  auch  die  Schreibung  mit  c  zugelassen  ist, 
habe  ich  dieser  letzteren  den  Vorzug  gegeben. 

Ich  Bchliefse  mit  dem  Ausdruck  des  verbindlichsten  Dankes, 
zu  dem  ich  der  Verlagsbuchhandlung  verpflichtet  bin,  ebensosehr 
für  die  auf  die  schwierige  und  langwierige  Drucklegung  des 
Werkes  verwendete  grofce  Mühe  und  Sorgialt,  wie  für  die  Aus- 
stattung, die  sie  meinem  Buche  gegeben  hat. 

Möge  das  Buch  bei  allen ,  die  noch  heute  durch  „das  Inter- 
esse, welches  sich  an  jeden  von  Dirichlet  behandelten  Gegen- 
stand knüpft"  (Kronecker,  Sitzungsberichte  d.  Berliner  Akademie, 
1888,  S.  418),  gefesselt  werden,  einer  günstigen  Aufnahme  be- 
gegnen und  für  -die  Studierenden  der  Mathematik  als  ein  zur 
Festigung  ihres  Wissens  und  Förderung  ihres  Könnens  besonders 
sich  eignendes  Lehrmittel  befunden  werden  und  als  solches  sich 
bewähren. 

Berlin,  im  Mai  1904. 
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Erster  Abschnitt 


Begriff  und  Grnndeigenschaften  der  bestimmten 
einfachen  Integrale. 


stetige,  eindeutige  runktionen. 

^       1.    Definition.  —   Die  Definition  eines  bestimmtea  Integrals    ' 
stützt  sich  auf  den  für  die  ganze  Analysis  grundlegenden  Begriff   C^vv 
der  Stetigkeit  und  Eindeutigkeit  einer  Funktion. 

y:=f(x)  wird  eine   stetige  und   eindeutige  oder  ein- 
wertige Funktion  von  x  genannt,  wenn  zu  jedem  Werte  von 
X  nur  ein  Wert  von  y  gehört,  und  wenn  einer  allmähhchen  Ver- 
änderung von  X  auch   eine   allmähliche  Veränderung  von  y  ent-  _ 
spricht,  d,  h.  wenn  für  ein  festes  x  die  Differenz 
^'  .     ■  /(i  +  i)  _/(:«) 

mit  beständig  abnehmendem  h  gegen  Null  konvergiert 

Stellt  man  also  die  Gleichung 
9  =/(«) 
graphisch  dar,  indem  man  x  als  Abscisse,  y  als  senkrechte 
Ordinate  der  durch  sie  repräsentierten  Kurve  betrachtet,  so  er- 
fordert die  Einwertigkeit  und  Stetigkeit  der  Funktion  y,  dafs 
folgende  beide  Bedingungen  erfüllt  seien:  1)  die  Gleichung  darf 
zu  jeder  Ahscisae  x  nur  eine  Ordinate  y  zugehörig  liefern; 
2)  die  Kurve  mufs  zusammenhängend  sein,  d.  i.  der  Übergang 
von  einem  Punkte  derselben  zum  nächstfolgenden  mufs  sich  all- 
mählich, ohne  Sprung  vollziehen,  und  der  ganze  Trakt  von 
Punkten  ein  Kontinuum  bilden.  Sollte  aber  die  Gleichung  mehr- 
deutig sein,  indem  sie  für  ein  x  mehrere  Werte  von  y  lieferte, 
80  könnte  man  sie  doch  in  unsere  Betrachtung  einbeziehen,  wo- 
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lern  man  nur  von  den  verscbiedenen  Branchen  der  Kurve  eine 
beBtimmte  aoewäblte. 

Die  Stetigkeit  braucht  der  Funktion  nur  in  einem  gewissen 
laterrall  Tindiciert  zu  werden,  z.  B.  für  alle  Werte  von  x,  die 
zwischen  den  Grenzen  oder  extremen  Werten  x  ^  a  und  x  =  b 
liegen,  wäbrend  aufserbalb  dieser  Grenzen /(:r)  beiderseits  von 
ganz  beliebiger  Bescbaffenbeit  sein  dürfte. 

Zur  Stetigkeit  einer  Funktion  wird  auch  noch  erfordert,  dafe 
alle  ihre  Werte  durchaus  endlich  seien. 

Wohl  aber  ist  zu  bemerken,  daSs  der  Begriff  der  Funktion 
y  =  f(x)  zur  einzigen  Voraussetzung  die  Abhängigkeit  der 
Variablen  y  von  der  Variablen  x  hat,  aber  keineswegs  erfordert, 
dafs  die  Funktion,  um  der  Bedingung  der  Stetigkeit  zu  genügen, 
mathematisch  definiert  sei.  Und  ist  dieses  der  Fall,  so  brauchte 
darum  noch  nicht  die  ihr  zu  Grunde  liegende  Recbnungsoperation 
notwendig  innerhalb  des  ganzen  zu  betrachtenden  Interralles  ein 
und  dieselbe  zu  sein.  Mit  anderen  Worten:  die  Kurre  kann 
entweder  rein  graphisch,  durch  einen  beliebigen  Zug  der  Band 
gegeben  sein,  oder  sie  kann  aus  dem  Bogen  einer  oder  auch 
verschiedener  analytischer  Kurven  besteben. 

Schliefslich  sei  noch  darauf  aufmerksam  gemacht,  dafs  im 
folgenden  unter  den  Gröfsen  a,  b  n.  a.  w.  stets,  wenn  es  nicht 
ausdrücklich  anders  bemerkt  ist,  ihre  algebraischen  und  nicht 
ibre  rein  numerischeD  Werte  zu  verstehen  sind.  Es  ist  also 
a  ^  &,  je  nachdem  die  Differenz  a  —  b  positiv  oder  negativ  ist. 

2.    Fondameiitaleigieiischan   der   stetigen   Funktionen.   — 

„Es  sei  y  =f(x)  eine  in  dem  endlichen  Intervall  von  a  his  b 
stetige  Funktion  von  x,  und  unter  Teilintervall  verstehe  man 
die  Differenz  jeder  zweier  beliebigen  Werte  von  x,  also  jedes 
beliebige  Stück  der  Abacissenachse  zwischen  a  und  6.  Dann  be- 
steht immer  die  Möglichkeit,  zu  einer  beliebig  klein  gewählten 
absoluten  Gröfse  p  eine  zweite  ihr  proportionale  kleine  Gröfse  0 
von  solcher  Beschaffenheit  zu  finden,  dafs  in  jedem  Teiliotervall, 
welches  ^  ö  ist,  die  Funktion  y  sich  um  nicht  mehr  als  höch- 
stens (f  ändert" 

Zum  Beweise  dieses  Satzes  bedienen  wir  uns  der  bequemeren 
Darstellungsweise  wegen  der  geometrischen  Auffassang.  Man 
gehe  von  dem  Anfangswerte  a  aus  nach  der  Seite  hin,  wo  b  liegt, 
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und  endige,  ohne  einen  Wert  von  f{x)  ununteraucht  zu  lassen, 
das  erste  Teilintervall  in  dem  Werte  c,  von  x^  für  welchen  zum 
erstenmal  die  Funktion  genau  tun  das  gegebene  absolute  q  von 
ihrem  Anfangswerte /(a)  verschieden  ist,  so  dafs  man  hat: 

-wo  das  Zeichen  von  q  nicht  von  unserem  Belieben,  sondern  von 
der  Beschaffenheit  der  stetigen,  sonst  aber  ganz  willkürlichen 
Kurve  abhängig  ist,  deren  Ordinalen  mithin  bald  wachsen,  bald 
abnehmen  können.  Für  jeden  zwischen  a  und  c,  gelegenen  Wert 
von  X  mufs  dann  \fix)  — /(a)|  <  Q  sein;  denn  wäre  für  ein 
solches  X  diese  Differenz  :=  p,  so  hätte  man  schon  bei  diesem 
früheren  x  das  erste  Teilintervall  echliefsen  müssen;  und  grölser 
als  p  kann  die  Differenz  erat  recht  nirgends  werden,  weil  sie 
wegen  der  Stetigkeit  der  Funktion  f(x)  alsdann  schon  für  einen 
früheren  Wert  von  x  gleich  p,  und  zwar  mit  demselben  Zeichen, 
hätte  sein  müssen. 

Genau  auf  dieselbe  Weise  fahre  man  fort:  ausgehend  von 
Ci ,  bezeichne  man  mit  d  denjenigen  Wert  von  x,  tiir  welchen 
jetzt  f{x)  zum  erstenmal  um  ±  p  von  dem  Änfangswerte  f{c^ 
differiert,  so  dafs  man  wiederum  hat:  /(cj)  — /(c,)  ^  ±  Pi  aber 
für  jedes  x  innerhalb  Cj  und  e^:  \f{x')  — /(c,)|  <  p;  u.  s.  w.  f. 

So  erhält  man  eine  Reihe  von  Werten: 
O,  Ci,  Ca,  Cj,  .  .  . 
von  der  eben  bezeichneten  Beschaffenheit,  und  die  in  demselben 
iäinne  aufeinander  folgen  wie  h  auf  o,  d.  h.  immer  gröfser  oder 
kleiner  werden,  je  nachdem  6  ^  a  ist 

Es  fragt  sich  aber,  ob  auch  das  ganze  Intervall  von  a  bis  b 
durch  eine  endliche  Anzahl  dieser  Werte  ausgefüllt  werden 
wird,  ob  man  also  schliefslich  zu  einem  letzten  c„  gelangt,  das 
entweder  mit  b  zusammenfällt  oder  so  nahe  an  b  liegt,  dafs 
zwischen  ihm  und  h  die  Funktion  f{x)  überall  sich  um  weniger 
als  p  von  /(Cu)  unterscheidet. 

Wäre  dies  nicht  der  Fall,  so  hätte  man  eine  unendliche 
Keihe  von  Zwischenwerten  c,  die  aber  doch  gegen  einen  festen, 
endlichen,  zwischen  a  und  b  befindlichen  oder  auch  mit  b 
zusammenfallenden  Wert  C  konvergieren,  also,  je  entfernterer  sie 
in  der  Beihe  sind,  um  so  näher  an  diese  Grenze  heranrücken 
möfeten.    Sind  mitbin  c^  und  e^  ^.  i  irgend  zwei  aufeinander  fol- 
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gende  Glieder  der  nnendlicben  Reibe,  so  bliebe  zwar  für  aie 
immer  die  Bedingung  bestehen: 

(1)  /(«,+.)-/(«,)  =  ±9; 

je  mehr  man  aber  (i  wachsen  liefse,  um  so  mehr  mülsten  in- 
folge der  Stetigkeit  der  Funktion  f(x)  die  beiden  Differenzen 
/(C)  — f(c^)  und  f(C)  — /(c^  +  i)  abnehmen,  so  dafs  man  es 
für  ein  gehörig  grorses  fi  dahinbringen  könnte,  dal^  sie  sich 
beide  beliebig  wenig  von  Null  unterschieden  und  jedenfalls  kleiner 

würden  als  das  gegebene  feste  q  oder  auch  als  ^-     Dann  würde 

aber  auch,  im  Widerspruch  mit  der  Bedingung  (1),  je  nachdem 
man  es  weit  genug  treibt,  die  Differenz  der  beiden  Differenzen: 
l/(c*.  +  .)  — /(Cf.)l  <  2e  oder  <  g. 

Es  kann  daher  das  Intervall  b  —  a  nur  eine  endliche  An- 
zahl von  Teilintervallen  von  der  geforderten  Beschaffenheit  ent- 
halten. 

Das  kleinste  dieser  Teilintervalle  werde  nun  in  seinem 
absoluten  Werte  ^^  ö  gesetzt.  Betrachten  wir  alsdann  irgendwo 
zwischen  a  und  b  zwei  im  übrigen  ganz  beliebig  gewählte  Funk- 


tionalwerte/(a;)  und/(3:'),  nur  dafs  ihr  Abstand  \a!f  —  x\  höch- 
stens =  a  sein  soll,  so  werden  die  zugehörigen  Abscissenwerte 
X  und  a/  offenbar  entweder  in  ein  und  dasselbe  oder  in  zwei 
aufeinanderfolgende  Teilintervalle  fallen.  Aus  der  Anschaaung 
der  Fig.  1  und  2  überzeugt  man  sich  aber  sofort,  dafs  sich  die 
Funktion  f(x)  selbst  für  die  ihrer  Grölse  nach  am  weitesten  aus- 
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einanderliegenden  Werte,    nnd    wie    auch  die  Kurve  verlaufen  - 
möge,  in  dem  Räume  x*  —  a:^  im  enteren  Falle  (Fig.  1)  nur  um 
weniger  als  2  9,    im  zweiten  Falle  (Fig.  2)  höchstens  um  3  9 
ändern  kann. 

Damit  ist  unser  Satz  Tollkommen  streng  bewiesen.  Denn 
ersetzt  man  die  gegebene  beUehig  kleine  Gröfse  ^  durch  j  q, 
also  ihr  Dreifaches  durch  (f,  was  natürhch  nicht  hindert,  dieses 
neue  9  willkürlich  klein  zu  wählen,  so  ergibt  sich  durch  die 
oben  befolgte  Konstruktion  eine  kleine  Gröfse  a  von  solcher  Be- 
Fig.  2. 


'   / 

r\ 

/ 

\     /A 

e 

Vy 

\ 

\ 

Bchaffenheit,  dafs,  wenn  irgend  ein  x  zwischen  a  und  b  um  nicht 
mehr  als  dieses  a  zu-  oder  abnimmt,  sich  das  zugehörige /(;r) 
höchstens  um  ^  ändert.  Selbstverständlich  wird  tf  npi  so  kleiner 
werden,  je  kleiner  man  ^  wählt,  aber  immer  wird  einem  fest 
.  bestimmten  Werte  von  q  auch  ein  bestimmter  Wert  von  a  ent- 
sprechen. 

Bemerkung.  —  Diese  Eigenschaft  der  stetigen  Funktionen 
möchte  zwar  auf  den  ersten  Blick  so  einleuchtend  erscheinen, 
als  ob  sie  gar  keines  Beweises  bedurfte;  derselbe  rechtfertigt 
sich  aber  einerseits  aus  dem  Grunde,  weil  sich  auf  jene  Eigen- 
schaft wesentlich  der  Begriff  des  bestimmten  Integrals  stützt, 
ohne  dessen  klares  Verständnis  auch  in  der  ganzen  Theorie  keine 
Sicherheit  erzielt  werden  kann,  anderseits  aus  dem  Umstände, 
dafs  der  Satz  nur  unter  den  aufgestellten  Beschränkungen  richtig 
ist,  hingegen  nicht  immer  wahr  bleibt  für  ein  unendliches  Inter- 
vall, selbst  wenn  die  Funktion  überall  endhoh  und  stetig  wäre. 
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Di«8  ist  z.  &  der  Fall  mit  der  Funktion 
fix)  =  ^n(x*), 
die  immerfort  stetig  und  endlich  von  x  =:  —  «o    oder  0  bis  zu 
X  ^  "o   periodisch  zwischen  1  und  —  1  hin  und  her  gebt  und 

fBr  je  zwei  um  -^  auseinuider  liegende  Werte  des  arcas  x*,  falls 

dieselben  in  die  Endpunkte  der  Quadranten  fallen,  um  ±  1 
differiert.  Denn  bezeichnet  h  eine  noch  so  kleine,  aber  feste 
GrÖfse,  immer  wird  es  in  der  unendlichen  Ausdehnung  von  0  bis 
flo  so  weit  entfernte  Werte  von  x  geben,  und  für  welche  zugleich 

x'  ein  Multiplum  von  -^  wäre,   dafs  fiir  dieselben  die  Differenz 

(a7-|-A)»  —  «>  =  2Aa;  +  Ä« 
gleich  -y  oder  x  oder  noch  gröfser  würde,  mithin  in  dem  zu- 
gehörigen Teilinterrall  h  die  Funktion  Bin(3;*)  jedenfalls  sich  um 
den  gröfstmöglichen  Wert  1  oder  2  veränderte.  Daraus  ergibt 
sich  die  Unmöglichkeit,  gemäfs  der  Analyse  unseres  Beweises  den 
einem  beliebig  klein  gewähten  (>  entsprechenden  festen,  un- 
veränderlichen Grenzwert  ö  zu  bestimmen;  vielmehr  müEste 
dieses  0  an  jeder  Stelle  ein  anderes  und  mit  wachsendem  x  ab- 
nehmendes sein.  Zwar  würde,  je  kleiner  h  ist,  für  um  so  mehr 
Intervalle  vom  Anfang  x  =  0  an  die  Bedingung  betreffs  (f 
erfüllt  sein,  aber  indem  die  Intervalle  beständig  kleiner  werden, 
könnte  man  zu  dem  kleinsten,  das  wir  <f  nannten,  und  das  den 
folgenden  Beweis  stützte,  gar  nicht  gelangen. 

BagTifi*  des  bestimmten  Integrals. 

3.    Geometrische  Herleitung   der  Deflnitionsgleiohang.   — 

Es  sei 

(1)  »=/« 

eine  zwischen  den  endlichen,  festen  Grenzen  a  und  b  stetige 

Funktion  von  x.    In  beliebigen  Abständen  voneinander  schalte 

man  zwischen  a  und  b  n  —  1  Zwischenwerte  Xjy  Xj,  .  .  .  ein,  die 

in  demselben  Sinne  aufeinander  folgen  sollen  wie  &  auf  a.  Durch 

die  Werte: 

(2)  o,  a;,,  a^s,  .  .  .  «»-i,  J, 

denen  die  Funktionalwerte: 
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(2')  /(a),      /(,,),      /(',),      ■•■    /(«.-.),      /(*) 

zugehören,  wird  das  Intervall  «,  &  in  die  »  Teilintervalle: 
(2")  Xi  —  a,  Xt  —  Xi,  Xb  —  Xi,  .  .  .  b  —  jr„-,i 

zerlegt,  die  durchweg  dasselbe  Vorzeichen  haben,  wie  die  Differenz 
b  —  a  selbst,  und  deren  Summe  natürlich  =  b  —  a  ist.  Multi- 
pliciert  man  nun  eine  jede  dieser  Differenzen  mit  dem  homologen 
Funktionalwert  (2')  bis  zu  f(Xn—i)  bin  und  bildet  die  Summe  „S" 
der  n  Produkte,  so  hat  man  die  Crleichung: 

S=/(a).Ca!,-o)+ /(»!)•  (1,-1.)  +/(!,) -fe-i.)  +  ••■ 
+  /(a:._.).(S-i._,) 
oder,  wenn  noch  der  Gleichmäfsigkeit  wegen  a  =  x^,  b  ^  x„  ge- 
setzt wird,  in  abgekürzter  Form  unter  Anwendung  des  Summen- 
zeichens : 


(3) 


<3') 


■- 'S  f  <-'')■  ("'■ 


-«,). 


Es   soll   jetzt   zunächst   durch   geometrische   Betrachtungen, 
die    den  Vorzug    der    unmittelbaren  Anschaulichkeit    gewähren, 
nachgewiesen  werden,  dafs,  wenn  man  die  Anzahl  der  Zwischen- 
werte x^  in  ganz  beliebiger  Weise  unaufhörlich  vermehrt,  so  dafs 
Fig.  3. 


man  schliefslich  unendlich  viele,  unendlich  kleine  Teilintervalle 
(2")  erhält,  die  Summe  jS  nach  einem  gewissen,  festbestimmten 
Grenzwert  hinstreht,  dem  man  also  um  so  naher  kommen  wird, 
je  grÖIser  die  Anzahl  der  Teilintervalle  ist. 

Man  zeichne  (Fig.  3),  indem  b  "^  a  vorausgesetzt  werden 
möge,  die  durch  die  Gleichung  (1)  dargestellte  Kurve  und  zu  allen 
Abscissenwerten  (2)  die  zugehörigen  senkrechten  Ordinaten  (2*); 
dann  drückt  S  die  Summe  der  n  Rechtecke  aus,  die  entstehen. 
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wenn  man  durch  den  Endpunkt  jeder  Ordinate  eine  Parallele  zur 
ÄbsciBseuacbae  bis  zur  nächstfolgenden  Ordinate  zieht.  Behalten 
nun  (f  und  a  die  ihnen  im  vorigen  Paragraphen  beigelegte  Be- 
deutung bei,  und  wird  vorausgesetzt,  dafs  sämtliche  Teilintervalle 
(2")  durch  Anuäberung  an  ihre  Grenze  bereits  ^  a  geworden 
seien,  so  muls,  wenn  man  im  Endpunkte  irgend  einer  Ordinate, 
z.  B.  f(Xs),  nach  beiden  Seiten  ein  Stück  =^  q  aufträgt  und  durch 
die  Endpunkte  dieser  beiden  Strecken  Parallelen  mit  der  Abscissen- 
achse  bis  zur  folgenden  Ordinate  /(^i)  zieht,  gemäfs  dem  Satze 
des  §  2  das  ganze  zwischen  diesen  beiden  Ordinaten  befindliche 
Stück  der  Kurve  in  das  Rechteck  hineinfallen,  dessen  Seiten 
iCi  —  Xs  und  2  Q  sind.  Der  von  denselben  beiden  Ordinaten  und 
den  [dazwischenliegenden  Stucken  der  Abscissenachse  und  der 
Kurve  eingeschlossene  Flächenraum  ist  mithin  kleiner  als  das 
entsprechende  „äufsere"  Rechteck  mit  der  Seite /(a^a)  -|-  p,  und 
grÖfser  als  das  „innere"  Rechteck  mit  der  Seite  /(x^)  —  p.  Und 
da  diese  Beziehungen  an  jeder  Stelle  zwischen  a  und  b  statthaben, 
so  folgt,  dafs,  wenn  man  überall  die  Konstruktion  der  beiden 
kleinen  Rechtecke  wiederholt,  die  Gröfse  des  ganzen  Flächen- 
raumes, der  Ton  den  beiden  Ordinaten /(a)  und /(6),  dem  Stücke 
i  —  a  der  Abscissenachse  und  dem  zugehörigen  Kurvenstück 
begrenzt  wird,  und  den  wir  mit  A  bezeichnen  vollen,  zwischen 
der  Summe  aller  „äufseren"  Rechtecke  und  der  Summe  der  ent- 
sprechenden „inneren"  Rechtecke  liegt.  Diese  beiden  geometri- 
schen Summen  drückt  aber  die  (3)  aus,  wenn  man  in  ihr  jede 
Ordinate  um  q  vergröfsert  bezw.  verkleinert,  wodurch  man  dann 
auf  der  linken  Seite  S  -|-  p  (ö  —  a)  hezw.  S  —  p  (6  —  a)  erhält 
Mithin  hat  man: 

S+j(J-»)>^>S-s(J-o),  . 
und  hieraus  umgekehrt: 

J.  +  e  (&  —  a)  >  S  >  ^  —  ß  (6  —  o). 
Da  nun  p  so  klein  vorausgesetzt  werden  kann,  als  man  nur  will, 
und  eö'ektiv,  wenn  man  unendlich  viele  Zwischenwerte  einschaltet, 
bis  zu  Null  abnimmt,  und  dasselbe  von  dem  Produkt  von  q  mit 
der  endlichen  Differenz  b  —  a  gilt,  so  unterscheiden  sich 
A  -\-  e(b  —  o)  und  A  —  p(J  —  a),  um  so  mehr  das  zwischen 
ihnen  liegende  S  beliebig  wenig  von  A  selbst,  d.  h.  die  Summe  S 
gebt  in  den  festen  Wert  A  über,  oder  dieser  Fläcbenraum  A 
ist  der  feste  Grenzwert  oder  der  limes,  gegen  den  die  Ver- 
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änderliche  S  konvergiert.  Denn  in  der  höheren  Anälygis 
sagt  man,  eine  Veränderliche  hat  einen  bestimmten 
Grenzwert,  dem  sie  sich  unaufhörlich  nähert,  wenn  die 
Differenz  zwischen  diesem  festen  Werte  und  der  Ver- 
änderlichen ohne  Ende  bis  zu  Null  abnimmt. 

War  dies  Ergebnis  auch  leicht  aus  der  geometrischen  An- 
schauung vorauszusehen,  so  bedurfte  es  gleichwohl  eines  in  aller 
Strenge  zu  führenden  Nachweises,  denn  da  mit  den  beständig 
abnehmenden  Differenzen  (2")  sich  auch  S  immerfort  ändert,  so 
ist  au  sich  nicht  klar,  ob  diese  Summe  in  einen  festen  Wert 
übergeht,  oder  ob  sie  nicht  vielmehr  unaufhörlich  hin  und  her 
OBcilliert. 

Den  Grenzwert  der  Reihe  S  nennt  man  das  zwischen  den 
Grenzen  a  und  i  genommene  oder  von  a  bis  5  sich  er- 
streckende bestimmte  Integral  der  Funktion  f{x)  nach 
X  und  bezeichnet  ihn  dtirch  das  Symbol 

Deutet  man  also  wie  üblich  den  Übergang  zur  Grenze  da- 
durch an,  dafs  man  vor  den  betreffenden  Ausdruck  „lim",  die 
Anfangsbuchstaben  von  limes,  setzt  und  darunter  angiebt,  auf 
welchen  Wert  der  Veränderlichen  sich  der  limes  bezieht"),   so 

stellt 

^lim  (/(«) .  (X,  -  a)  +  fix,) .  (a:,  -  *0  +  ■  ■  ■ 

(4)  "     "  ? 

-\-f(x„_,).(b  -  x„.0)  =  jfix)dx 

die  Definitionsgleicbung  der  bestimmten  Integrale  dar. 
Der  limes  erfordert,  dafs  sämtliche  Dififerenzen  Xi  —  o,  ...  bis 
ins  unendliche  abnehmen,  mithin  die  Reihe  aus  unendlich  vielen 
Gliedern  besteht,  a  und  b  werden  wegen  ihres  lokalen  Vor- 
kommens am  Zeichen  /  die  untere  bezw.  obere  Grenze  des 
bestimmten  Integrals  genannt;  a  ist  die  Grenze,  bei  welcher 
die  Teilung  beginnt,  b  diejenige,  bis  zu  welcher  sie  fortgeführt 
wird.  In  der  ganz  modernen,  aber  wegen  ihrer  Zweckmäfsigkeit 
nicht  mehr  zu  entbehrenden  Bezeichnung  durch  das  Symbol  (l*), 
statt  deren   Euler   noch   immer   \f{x)-dx   schrieb,   deutet  das 

Zeichen  /,  ein  verzogenes  S,  eine  Summe  an,  nicht  von  effektiven 
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Summanden,  Bonder»  tod  solchen,  die  in  einem  kontinuierlichen 
Prozels,  in  fortwährendem  Flafs  begriffen  sind,  durch  stetige 
Veränderung  von  x  von  dem  Werte  x  t=.  a  «a  bis  la  x  ^h  hin, 
8o  dafs  f{x)  einen  jeden  dieser  Werte  vorstellt.  Die  unendlich 
kleine  Differenz,  mit  der/(a;)  noch  multipliciert  ist,  kann  auch 
als  konstant  angesehen  werden  und  wird  daher  wegen  der  Be- 
siehungeu  zur  Differentialrechnung  in  geeigneter  Weise  mit  dx 
bezeichnet.  Der  unter  dem  Zeichen  /  stehende  Summand  /{x)dx 
wird  das  Element  des  Integrals  genannt  und  ist 
nichts  anderes  als  der  unendlich  schomle  und  unendlich  kleine 
Streifen  des  Flächenraumes  A  zwischen  zwei  benachbarten  Ordi- 
naten. 


4.  Torzeichen  des  Integrals.  —  In  der  Fig.  3  liegt  die 
Kurve  oberhalb  der  Abscissenachse ;  alle  ihre  Ordinalen  sind 
mithin  positiv,  und  da,  weil  i  >•  a,  dasselbe  von  allen  Differenzen 

b 

dx  gilt,  so  ist  anch  das  Integral  {f{x)dx  und  der  durch  das- 
selbe dargestellte  Flächenraum  A  selbst  durchaus  positiv.  Liegt 
aber  die  Kurve  nnterhalb  der  Abscissenachse,  ist  also/(3:)  negativ, 
80  wird  für  &  >  a  auch  das  Integral  und  der  Flächenranm  A 
negativ.  Umgekehrt  verhält  es  sich,  wenn  die  obere  Grenze  ö 
kleiner   als   die   untere  Grenze  a   ist,   also   alle   Differenzen   dx 

negativ  sind.  Alsdann  ist  das  Integral  [f(x)dx  und  der  Flächen- 
ranm A  negativ  oder  positiv,  je  nachdem  sich  der  letztere  ober- 
Fig.  4.  halb    oder    unterhalb    der    Ab- 

scissenachse befindet.  Es  ergibt 
sich  somit  diese  allgemeine  Begel: 
„Je  nachdem  f(x)  und  dx  oder 
b  —  a  dasselbe  Zeichen  oder  ent- 
gegengesetzte Zeichen  haben,  ist 

das  Integral  f  /(x)  dx  oder  der 

Flächenraum  A  gleichwie  das 
Element  /  (x)  dx  positiv  oder 
negativ," 

Es  kann  aber  auch  die  Kurve  die  Abscissenachse  schneiden 
(Fig.  4),  so  dafs  zwei  Flächenräume  entstehen,  der  eine,  A,  ober- 
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halb,  der  andere,  B,  unterhalb  der  Achse.  Daan  ist,  wenn  &;>a 
angenommen  wird,  A  positiv,  B  negativ,  und  man  hat: 

h 

lim  S  =  \f{x)dx  =  A  —  \B\%(i, 

je  nachdem 

A  %  \B\  (a  <  6). 

Alles  dieses  zeigt  aufs  klarste  sowohl  die  geometrische  Ver- 
sinnlichuDg  als  auch  ihr  analytisches  Anatogon  in  der  (4)  des 
vorigen  Paragraphen. 

5.  Allgemeine  Bemerkaagen  über  den  Nachweis  der  Kon- 
vergeuz  unendlicher  Reihen.  —  In  §  3  haben  wir  den  Be- 
griff des  bestimmten  Integrals  mit  Hülfe  der  geometrischen  An- 
schauung entstehen  lassen,  wie  dasselbe  ja  auch  thatsächtich  der 
Geometrie  seinen  Ursprung  verdankt  Der  zur  Herleitung  der 
Deänitionsgleichung ,  aus  welcher  weiterhin  alle  Eigenschaften 
der  bestimmten  Integrale  wie  von  selbst  äiefsen  werden,  erforder- 
liche Konvergenzbeweis  soll  jetzt  aber  auch,  von  aller  Geometrie 
entkleidet,  rein  analytisch  geführt  werden.  Er  nimmt  alsdann, 
da  die  geometrische  Grenze  A  nun  nicht  mehr  vor  Augen  liegt, 
eine  andere  Wendung  und  einen  gröfseren  Umfang  an.  Wir 
schicken  folgende  Bemerkungen  voraus. 

Um  die  Konvergenz  einer  unendlichen  Beihe  darzuthun, 
d.  h.  um  zu  zeigen,  dafs  die  Reihe  sich  immer  mehr  einem  festen, 
bestimmten,  endlichen  Werte  nähert,  je  mehr  Glieder  man  wirk- 
lich summiert,  hat  man  zwei  verschiedene  Wege  einzuschlagen, 
je  nachdem  jener  Grenzwert  bekannt  ist  oder  nicht. 

Im  ersteren  Falle  hat  man  nur  den  Nachweis  zu  führen, 
dafs  die  Differenz  zwischen  jenem  festen  Grenzwert  und  der 
Summe  von  einer  beliebigen  endlichen  Anzahl,  z.B.  von  n  Gliedern 
der  Reihe  mit  unaufhörlich  wachsendem  n  immerfort  und  bis 
zur  Null  hin  abnimmt.  Ein  Beispiel  zu  dieser  Methode  bietet 
schon  in  der  elementaren  Reibenlehre  die  geometrische  Pro- 
gression : 

Läfst  man  hier  n  bis  ins  Unendliche  wachsen,  so  wird  die  unend- 
liche Reihe  unter  der  Bedingung,  dafs  q  ein  echter  Bruch  ist, 
konvergent  sein;  denn  da  die  Summe  der  n  ersten  Glieder  aus 
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einem    festen,    ron 

1  —  n 

variablen  Gliede  ;r-^ — -  besteht,  so  mufs  das  Glied  :; den 

1—4  1—3 

Grenzwert  der  Keihe  darstellen,  weil  die  Differenz  -r-- —  zwischen 

1  —  2 

ihm  nnd  der  Summe  der  n  ersten  Glieder  der  Reihe  mit  unauf- 
hörlich wachsendem  »  bis  zu  Null  hin  abnimmt. 

Ist  aber,  was  bei  weitem  am  häufigsten  zutrifft,  der  Grenz- 
wert der  Reihe  nicht  bekannt,  so  wird  ihre  Konvergenz  dargethan 
sein,  wenn  man  entweder  den  Grenzwert  selbst  findet,  oder,  da 
dies  oft  in  geschlossener  Form  nicht  möglich  ist,  wenigstens  die 
Existenz  eines  solchen  nachweist.  Dazu  mufs  gezeigt  werden, 
dafe,  wenn  man  weit  genug  fortgeht,  d.h.  die  gehörigen  n 
ersten  Glieder  der  Reihe  summiert,  dann  die  Summe  von  noch 
so  vielen  mit  ihren  Zeichen  hinzukommenden  Gliedern  ein  be- 
stimmtes beliebig  kleines  und  vorweg  gegebenes  Quantum  nicht 
erreicht,  mit  anderen  Worten,  dafs  der  Rest  der  Reibe  stets 
unter  einer  beliebig  gewählten  Gröfse  liegt.  Je  kleiner  dieselbe 
ist,  desto  mehr  Glieder  der  Reihe  wird  man  natürlich  summieren 
müssen,  damit  der  nunmehrige  Rest  diese  Bedingung  erfülle;  es 
ist  daher  auch  in  dem  Beweise  stets  die  Stelle,  bis  zu  welcher 
man  fortgehen  mufs,  zu  bezeichnen. 

6.    Analytischer  Beweis  der  Deflnitionsgleichung.    —  Wir 

haben  zu  beweisen,  dafs  die  Reihe  (3)  des  §  3: 

«=/(»)(«.  -  «)  +/(«.)(*.  -  «.)  +/(ä^.K».  -  =>.)  +  - 

'''         +  /(!._,) (6  -  a:._0  =  2/(1,) . (I,  +  ,-!,) 

für  n  ^  00   einen  festen  noch  nicht  bekannten  Grenzwert  besitzt 
Dazu  kommt  es  nach  den  Erläuterungen  des  vorigen  Paragraphen 
darauf  an,   zu  zeigen,   dafs   man   stets  in   dem  Prozefs  des  Ab- 
nehmenlassens  sämtlicher  Differenzen 
(2)  x^  +  ,  —  x^ 

so  weit  fortgehen  kann,  dafs  durch  Weitertreiben  des  Prozesses 
in  dem  Werte  von  S  keine  Veränderung  mehr  hervorgerufen 
wird,  die  einen  beliebig  kleinen  vorweg  willkürlich  bestimmten 
Wert  erreichte. 
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Wie  wir  es  auch  in  §  3  thaten,  Debmen  wir  an,  dafa  in  der 
(1)  bereits  sämtliche  Teilintervalle  (2)  so  klein  seien,  dafs  sich 
in  keinem  die  Funktion /(a;)  noch  um  die  beliebig  kleine,  von 
vornherein  gegebene  Gröfse  p  änderte.  In  §  2  haben  wir  gesehen, 
wie  man  zu  verfahren  hat,  um  zu,  einem  ersten  Ausdruck  (1)  zu 
gelangen,  der  diese  Forderung  erfüllt;  dann  werden  ihr  a fortiori 
auch  alle  folgenden  Ausdrücke  genügen,  die  man  aus  der  (1) 
durch  weiteres  Einschalten  von  Zwischenwerten  erhält. 

Eine  auf  diese  Weise  aus  der  (1)  entstandene  Reihe  fassen 
wir  ins  Ange.  Es  seien  z,  B.  zwischen  den  beiden  aufeinander 
folgenden  Abscisaenwerten  x^  und  x^^i  v  —  1  ganz  beliebige 
Werte  eingeschaltet,  die  zur  Unterscheidung  durch  y  bezeichnet 
werden  mögen,  so  dafs  man,  wenn  der  Uniformität  wegen  noch 
die  Grenzwerte  a:^  =  yo'  ^."  +  i  =  V*  gesetzt  werden,  in  diesem 
Intervall  die  Zwischenwerte 

!/o-  yi,  Vi,  ••■  P'-u  yr 

hat,   die  natürlich  in   demselben   Sinne   aufeinander  folgen   wie 

x^  +  i   auf  Xf,   und   b  auf  a.    Dadurch  tritt  an  Stelle  des  einen 

Produktes 

(3)  /W-(2^«  +  i-«,) 

in  der  neuen  Reihe  die  Summe  der  v  Produkte: 

W  /(!(.)•&.-!'.)+/(!'.)■&.-!/.)  +  ■■■+/(»-.)•(!'.-!/.-.), 

in  denen  der  Voraussetzung  nach  sämtliche  Funktional  werte  um 

weniger  als  p  voneinander  und  von  dem  ersten,  /(^o),  verschieden 

sind.    Bezeichnet  man  daher  mit 

Qu  Pa.  Ps,  ■  .  ■  Pr-i 
bestimmte  aber  unbekannte  Werte,  die  positiv  oder  negativ  sein 
können,   aber  jedenfalls  sämtlich   numerisch   kleiner  als  q  sind, 
so  kann  man,  indem  y^  und  y,  wieder  durch  x^  bezw.  x^  +  i  er- 
setzt werden,  der  (4)  folgende  Form  geben: 

/(»,)•(</.  -  ^,)  +  (»,  - ».)(/(«,)  +  p.) 

+  (».-».W/W  +  9=)  +  ■■■  +  (»:.+.  -  !/-.)(/te)  +  e.-.) 

oi"'-  (»;,  +  .-a;,)./(a;,)  +  i>, 

wenn  zur  Abkürzung: 

(5)    (ys— J/i)Pi  4-  ivs—y^Qi  -^ h  (x^  +  i  —  yr--i)9.-i  =  P 

gesetzt  wird. 

Wie  man  sieht,  stellt  dieses  P  den  Wertunterschied  dar 
zwischen   den   zwei   entsprechenden   Teilen   (3)   und   (4)  der   ur- 
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eprüDglichen  und  der  abgeleiteten  Reihe.  Alle  Differenzen  in  P 
baben  dasselbe  Zeicben,  die  Faktoren  (f  aber  nicht  Nun  ist 
aber  ohne  weiteres  klar,  'dafe,  „wenn  in  einer  Reihe ^)  ab,  a'b', 
a"b",  .  ,  .  alle  Faktoren  a  dasselbe  Zeichen  haben  und  ein  jedes 
b  numerisch  kleiner  ist  als  das.  absolute  ß,  jedenfalls,  selbst  wenn 
alle  b  additiT  wären,  iur  den  numerischen  Wert  der  Summe  dieser 
Reihe  die  Ungleichheit: 

\ab  +  o'6'  +  a"b"  -\ j  <  |(a  +  a'  +  o"  -^ )| .  ,J 

besteht".  Die  Anwendung  dieses  Satzes  auf  die  (5),  in  der  man 
links  noch  formell  das  Glied  (y,  —  x^-Q  voransetzt,  ergibt: 

i-p|<ifet.-«,)-fi- 

Ein  gleichartiges  Resultat  gilt  für  die  Differenz  der  betreffenden 

Teile   beider  Reihen    in  jedem    der    in-  der  (1)  vorkommenden 

n  Intervalle,  nämlich: 

|P,l<|(l,-a),|,  |PJ<i(l,-»;,),|,  ...  |P._J<|(6-rr.„,)(.;, 

WO   wiederum    an    sich   die   einzelnen   Faktoren   (f    positiv   oder 

negativ   sein  können.     Wendet  man   daher  obiges   Lemma   noch 

einmal  auf  die  Summe  aller  P  an ,  so  hat  man  offenbar  für  den 

numerischen  Wert  ^   der   Differenz   der   ganzen    Reihe  (l)   und 

der  ganzen  abgeleiteten  Reihe : 

(6)  J<\lb-a),,\. 

Hieraus   ersieht  man,   dafs   man   es  durch  schickliche  Wahl  des 

Wertes  von  p  immer  wird  dahin  bringen  können,   dafs  der  Rest 

^  der  Reihe  (1)  unter  einer  vorweg  bestimmten,  beliebig  kleinen 

und  von  q  unabhängigen  Gröise  bleibt. 

Für  den  betrachteten  Fall  ist  demnach  unser  Satz  erwiesen. 

Da  man  aber  bei  der  Bildung  der  abgeleiteten  Reihe  die 
Einteilnng  der  ursprünglichen  Reihe  (1)  konservierte,  so  ist 
der  Satz  noch  nicht  allgemein,  d.  h.  für  jede  mögliche,  von  der 
anfänglichen  Einteilung  unabhängige  Weiterfuhrung  des  Prozesses 
bewiesen.  Dies  geschieht  jetzt  in  sehr  einfacher  Weise  durch 
Zurückführung  auf  den  behandelten  Fall. 

Man  vergleiche  zwei  ganz  beliebige  Einteilungen  miteinander, 
nur  dafs  natürlich  beide  die  Grundforderung  in  Bezug  auf  9 
eingehen  müssen.  Die  eine  enthalte  zwischen  a  und  b  die  n — 1 
Werte: 

^1,   X^,   X^,   .  .  .   Xk—i, 

die  andere  die  m —  1  Werte: 

y..  y».  y«, .-.  ym-i- 
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Trotz  ilirer  Verschiedenheit  and  verschiedenen  Anzahl  dürfen 
doch  einzelne  Glieder  beider  Reihen  einander  gleich  aein, 
während  selbstverständlich  in  jeder  die  Glieder  in  demselben 
Sinne  aich  folgen  wie  b  auf  a.  Ans  beiden  Einteilungen  kom- 
poniere man  nun  eine  einzige  Reihe  dadurch,  dafa  man  alle 
Glieder  y  ihrer  Gröfse  nach  an  gehöriger  Stelle  zwischen  die 
Glieder  x  einschiebt,  nur  diejenigen  weglassend,  welche  etwa  hier 
schon  vorkommen,  und  bezeichne  diese  neue  Reihe  von  Werten 
durch: 

0J,    «3,    ^3,    ■    ■    ■    «p-l- 

Den  drei  Reihen  von  Werten  x,  y,  s  entsprechen  drei  Summen 
'S.,  8y,  8,  von  der  Form  (1),  von  denen,  wie  klar  ist,  die  dritte, 
8,,  zu  einer  jeden  der  beiden  anderen  in  demselben  Verhältnis 
steht  wie  oben  die  Reihe,  von  der  die  (4)  ein  Teil  ist,  zu  der 
Reihe  (1).  Deshalb  ist  auch  wegen  der  (6)  der  Unterschied  der 
Reihe  8,  von  jeder  der  beiden  Reihen  S^,  8y  numerisch  kleiner 
als  {b  —  a)p,  mithin  der  Unterschied  dieser  beiden  Differenzen, 
d.  i.  die  Differenz  zwischen  den  beiden  Reihen  Sx  und  8^,  stets 
und  durchaus  numerisch  kleiner  als  2  (i  —  a)Q,  also  wegen  des 
beliebig  klein  anzunehmenden  Wertes  von  (f  kleiner  als  eine 
andere,  ebenfalls  beliebig  klein  gewählte  von  q  unabhängige  feste 
Gröfsa 

Damit  ist  in  der  allergröfsten  Strenge  erwiesen,  dafs  für  ein 
bis  ins  Unendliche  wachsendes  n  die  unendliche  Reihe  (1)  eine 
feste  Grenze  hat,   und  dieser  Grenzwert  ist  es,  den  man  unter 

i 

dem  bestimmten  Integral  {f{x)dx  versteht 

Es  sei  nochmals  ausdrücklich  hervorgehoben,  zunächst,  dals 
bei  dem  vorstehenden  Beweise  die  Endlichkeit  der  Differenz 
b  —  a  unerläfsliche  Vorbedingung  für  die  Konvergenz  der  Reihe 
(1)  ist,  weil  sonst  ihr  Rest  2(&  —  o)p  nicht  notwendig  gegen' 
Null  zu  konvergieren  brauchte;  femer,  dafs  der  Grenzwert  der 
Reihe  sich  zwar  natürlich  gleichzeitig  mit  den  drei  Bestimmuugs- 
stücken/,  a,  b  ändern  würde,  aber  völlig  unabhängig  ist  von  der 
Beschaffenheit  der  Differenzen  x^+i  —  Xf^^).  Die  Zwischenwerte 
können  z,  B.  ebensowohl  eine  arithmetische  wie  eine  geometrische 
Reihe  bilden,  oder  brauchen  gar  keine  gegenseitige  Beziehung  zu 
einander  zu  haben.  Handelt  es  sich  daher  um  eine  wirkliebe 
Auswertung,    so    wird    man    die   Teilung   immer   so   vornehmen 

Dirlchlal,  IntiignU.  2 
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dürfen,  wie  sie  am  zweckmälsigsteii  der  Natur  des  vorliegendea 
Integrals  entspricht. 

b 

7.  Direkte  Auswertung  des  Integrals  f  ocfi  dx   Termittelst 

der  Deflnitionsgleichung.  —  I>as  im  Torstehenden  Beweise  be- 
folgte Verfahren  giebt  ein  wenn  auch  erstes  und  rohes,  doch  stets 
mögliches  Mittel  an  die  Hand,  ein  bestimmtes  Integral  mit  einem 
beliebigen  Grade  der  Annäherung  numerisch  zu  berechnen.  Denn 
wenn  man  in  der  Defiuitiousgleichung  die  Teilung  so  weit  ge- 
trieben hat,  dafs  in  jedem  Intervall  die  Funktion  sich  nicht  mehr 
um  q  ändert,  so  weils  man,  dals  die  Summe  der  zwar  aus  sehr 
vielen  Gliedern  bestehenden,  aber  noch  immer  endlichen  Reihe 
um  weniger  als  2  (6  —  a)  p  von  dem  wahren  Grenzwert  der  un- 
endlichen Keihe  Terschieden  sein  mufs.  Es  ist  aber  zu  bemerken, 
dafs  es  andere  Methoden  gibt,  die,  indem  sie  sofort  auf  die 
Grenze  Bezug  nehmen,  praktischer  und  zur  Lösung  der  Aufgabe 
bei  weitem  expeditiver  sind. 

Nur  in  vereinzelten,  seltenen  Fällen,  wo  man  die  Teilung  so 
einrichten  kann,  dafs  sich  die  (1)  des  §  6  wirklich  summieren, 
d.  h.  auf  einen  festen,  geschlossenen  Ausdruck  reducieren  lälst, 
ist  man  im  stände,  zu  dem  genauen  Grenzwert  der  Reibe  oder 
des  Integrals  zu  gelangen,  indem  man  alsdann  leicht  zu  erkennen 
vermag,  was  aus  der  Summe  wird,  wenn  die  Anzahl  ihrer  Glieder 
unaufhörlich  wächst. 

Um  dies  an  einem  konkreten  Beispiele  deutlich  zu  machen, 
sei  das  Integral 

ja:*  da; 

zu  ermitteln,  wo  h  eine  beliebige  Zahl,  die  beiden  Grenzen  a  und 
b  aber  positiv  sein  sollen,  einmal  weil,  wenn  Tt  etwa  negativ  wäre, 
die  Potenz  für  den  Wert  a:  =  0  unendlich  grofs  werden ,  also 
eine  Unterbrechung  der  Stetigkeit  erleiden  würde,  dann  aber 
auch,  weil  überhaupt,  falls  k  nicht  ganz  ist,  für  eine  negative 
Basis  die  Potenz  im  allgemeinen  imaginäre  Werte  besäfse. 

Es  mögen  die  n  —  1  Zwischenwerte  eine  geometrische  Reihe 
bilden  mit  dem  Faktor 


-n^ 
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der  sich  mit  wachsendem  n  der  Einheit  nähert  und  an  der 
Grenze  selbst  gleich  1  wird.  Die  einzelnen,  x  beizulegenden 
Werte  sind  also: 

a,  aS,  aä^,  .  .  ,  aS^~^,  6, 
BO  dafs  auch  a  und  b  Glieder  der  Progression  sind.    Bezeichnet 
nun  V  einen  heliebigen  der  Werte  0,  1,  2, . . .  »  —  1,  so  hat  man 
für  das  allgemeine  Glied  der  Beihe  (1)  des  §  £  das  Produkt: 
(aö')*.(aÄ'+"  — a«-)  =  o»  +  >(Ä—  l}-(ö*  +  >}''- 
Es  bildet  also  auch  diese  Reihe  eine  geometrische  Progression 
mit  dem  ersten  Gliede  1,  dem  Faktor  j*  + 1  und  dem  konstanten 
Faktor  a*  +  i(ff  —  1).     Ihre  Summe  ist  mithin,  wenn  wir  6  >■  o 
voraussetzen : 

Für  ein  unaufhörlich  wachsendes  n  oder,  was  dasselbe  ist,  für 
ein  immer  mehr  der  1  sich  näherndes  S  geht  diese  Summe  in 
den  Grenzwert  von  S  über. 

Um  uns  auf  den  einfachsten  Fall  zu  beschränken,  dessen 
allgemeine  Ausdehnung  aber  keine  Schwierigkeit  bieten  würde, 
setzen  wir  k  positiv  ganz  voraus.    Dann  ist: 

S  —  1      _  1 

Öt  +  i_l   —  i*  _|_  d*-i -( |-*  +  i 

lim  S  ~  \i^dx  =      ']    ,(fc*  +  i  — fli'  +  n 

»=i         i  Ä  + 1^  ^ 

(k  poiitiT  ganz,  0  <  n  <  b). 

8.  Bestimmtes  Integral  und  DifFerentialquotieiit  einer  Funk- 
tion. Nachweis  der  Existenz  des  Differential{[uotienten  von 
/c*.  —  Während  nach  den  obigen  Beweisen  jede  von  a  bis  b 
stetige  Funktion  f(x)  ein  bestimmtes  Integral  zwischen  diesen 
Grenzen  besitzt,  ist  es  umgekehrt  nicht  möglich,  zu  zeigen,  dafs 
ihr  auch  stets  für  jeden  Wert  innerhalb  dieses  Intervalls  eine 
Derivierte  zukommt.    Es  kann  in  der  That  geschehen,  dafs  der 

f(x  -\-h) f(x) 

betreffende  Quotient  •^-^'     ' — ^-^^  sich  nicht  immer  für  ein 

bis  Null  abnehmendes  h  einer  festen  Grenze  nähert,  sondern  für 
besondere  Werte  von  x  unendlich  grofs  wird,  oder  an  gewissen 
Stellen  bin  und   her    schwankt.    So  besitzt  z.  B.  die  durchaus 


und 
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stetige  Funktion  x  sin  —  zwar  im  allgemeinen  einen  Differential- 

qnotient«n,  sin cos  — :  für  a;  =  0  aber,  wo  dieser  Äus- 

^  XXX 

druck  einen  bestimmten  Wert  nicht  annimmt,  kann  von  einem 
solchen  nicht  die  Rede  sein.  Und  in  allen  Fällen,  wo  der  Begriff 
der  Funktion  nur  in  die  Abhängigkeit  einer  Grö&e  von  einer 
anderen  gesetzt  wird  und  nicht  durch  eine  analytische  Bildungs- 
art gegeben  ist,  ist  der  allgemeine  Nachweis  von  der  Existenz 
ihres  Diö'erentialquotienten  gar  nicht  möglich,  und  kann  es  dann 
sogar  rein  graphisch  bestimmte  Funktionen  geben,  die  nirgend 
eine  Derivierte  haben.  Daher  muls  man  sich  auch  in  der  Diffe- 
rentialrechnung damit  begnügen,  die  Existenz  der  Derivierten 
für  die  einfachsten  und  gewöhnlichsten  Funktionen  nachzuweisen. 

Wegen  dieses  grundverschiedenen  Charakters  des  bestimmten 
Integrals  und  des  Differentialqnotienten,  und  da,  wie  wir  gesehen 
haben,  der  Begriff  des  bestimmten  Integrals  ganz  unabhätjgig 
von  der  Differentialrechnung,  als  deren  Umkehrung  gewöhnlich 
die  Integralrechnung  aufgefafst  wird,  sich  herleiten  läfst,  hat  es 
viel  für  sich,  die  beiden  Begriffe,  Integral  und  Differentialquotient, 
TÖUig  selbständig  zu  begründen,  zumal  sich  dann  auch  manche 
Schwierigkeiten,  deren  Überwindung  sonst  die  gröfste  Mühe 
macht,  mit  Leichtigkeit  heben  lassen. 

So  ist  z.  B.  der  Nachweis,  dafs  eine  jede  Exponentialgröfse 
oder,  als  ihre  inverse  Funktion,  jeder  Logarithmus  einen  Differen- 
tialquotienten besitzt,  vermittelst  der  Differentialrechnung  sehr 
schwierig  zu  führen,  vorausgesetzt,  dafs  man  sich  nicht  der 
Reihen ent Wickelung  bedienen  will,  deren  als  eines  fremdartigen 
Elements  gänzliche  Fernhaltung  eigentlich  naturgemäfs  ist.  Denn 
eine  jede  Theorie  muls  ihre  Prinzipien  möglichst  aus  sich  selbst 
erzeugen,  ganz  abgesehen  davon,  dafs  durch  die  endliche  Analysis 
nur  weuige  Reibenentwickelungen  bewerkstelligt  werden  können, 
und  vielmehr  erat  die  Inänitesimalrechnung  eine  so  ergiebige 
Quelle  für  sie  liefert  Mit  Hülfe  des  selbständigen  Begriffes 
des  bestimmten  Integrals  hingegen  kann,  wie  wir  jetzt  zeigen 
wollen,  die  Existenz  des  fraglichen  Differentialquotienten  ohne 
Hübe  und  in  aller  Strenge  dargethan  werden. 

Es  handelt  sich  um  den  Nachweis,  dafs  unter  der  Voraus- 
setzung einer  wesentlich  positiven  Basis  Jb  die  Potenz  i'  für  jeden 
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Wert   von   x   eioea   DifiereDtialquotienten   besitzt,    dafs   also  für 
ein   wie   auch  immer   bis  zu  Null  abnehmendes  S  der  Quotient 

^ oder  vielmehr,  da  der  Faktor  Ä"  endlich  und  während 

der  Veränderung  von  S  als.  konstant  anzusehen  ist,  der  Quotient 

(•)  ^ 

gegen    einen  festen  Grenzwert  konvergiert.    Zu  dem  Zwecke  be- 
trachten wir  statt  dieses  Quotienten  die  Reihe: 

(2)  2 '"'('■'+>-'')■ 

Nehmen  wir  hier  unter  der  Voraussetzung,  dafa  a  und  b 
feste,  endliche  Gröfsen  sind,  x<,  =  a,  x^+i  =  6,  so  wissen  wir, 
da  Ä*  eine  durchaus  endliche  und  stetige  Funktion  ist,  auf  Grund 
unserer  früheren  Beweise,  dafs  diese  Reihe  für  ein  bis  ins  Un- 
endliche wachsendes  «  einen  festen,  unveränderlichen  Grenzwert 

besitzt,  der  durch  das  Integral   [h'dx  dargestellt  wird. 

Die  n  zwischen  x  =  a  und  x  =  b  einzuschaltenden  Werte 
mögen  von  a  ^^  Xo  an  eine  arithmetische  Progression  mit  der 
im  Abnehmen  bis  ins  Unendliche  begriffenen  Differenz  S  bilden. 
Das  den  Zwischenwerten  nächstfolgende  Glied  der  Progression 
wird  dann  nur  selten  mit  b  zusammenfallen,  vielmehr  für  ge- 
wöhnlich schon  über  b  hinausliegen,  so  dafs  in  |der  Reibe  von 
Werten : 

0,  a  4-  ö,  o  +  2  3,  .  .  .  o  +  «5,  J,  (o  +  ^^H  .  $) 
das  letzte  Teiünterrall  von   a  -\-  nS   bis  b  kleiner  als  S,  alle 
anderen  Teilintervalle   aber  gleich  6   sind.     Nimmt  man   also  in 
der  Reibe  (2)  aus  allen  Gliedern  mit  Ausnahme  des  letzten  9 
als  konstanten  Faktor  heraus,  so  wird  sie: 
J-ft»(l  +  itJ  4-  jfc»'-!- j_ft(«- i)<i)^(i_a_«Ö)fc=.fc-a. 

Das  letzte  einzelne  Glied,  in  dem  der  Faktor  b  —  a  —  nff 
zagleich  mit  S  bis  zu  Null  abnimmt,  verschwindet  als  ein  nur 
einziges  unendlich  kleines  Element  gegen  die  Summe  der  übrigen 
unendlich  vielen  Glieder;  daher  verwandelt  sich  die  (2)  mit 
BÄcksicht  auf  die  in  der  Klammer  beündliche  geometrisch«  Reihe 
in  den  Ausdruck: 
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der  also,  wie  wir  a  priori  wissen,  für  ein  ins  Uneudliclie  wachsen- 
des n  und  ein  gleichzeitig  bis  zu  Null  abnehmendes  S  einen 
festen  Grenzwert  besitzt  Und  da  es  augenfällig  ist,  dafe  der 
zweite   Faktor   gegen   den   endlichen   Wert  Ä*  —  Ä"   konvergiert, 

so   mufs   notwendig    auch    der    erste  Faktor  : 

endliche  Grenze  besitzen,  nicht  nur,  weil  die  Grrenze  einer  kon- 
vergenten Keihe  ja  immer  endlich  ist,  sondern  auch,  weil  in 
unserem  Integral  nii^end  von  etwas  unendlich  Grofsem  die  Bede 
ist.  Dafs  aber  diese  Grenze  von  Null  verschieden  sein  mufs,  er- 
heischt die  Beschaffenheit  unseres  Integrals. 

^1 i 

Es  folgt,  dafs  auch  der  umgekehrte  Wert  — j —  eine  feste, 

endliche  Grenze,  mithin  Je'  einen  Differentialquotienten  besitzt. 


Gruadeigensoliaften  des  bratimmten  Inte^als. 

9.  Tertausehung  der  Grenzen.  —  „Wenn'  man  die  beiden 
Grenzen  eines  bestimmten  Int^rals  miteinander  vertauscht,  so 
erleidet  sein  Wert  keine  andere  Veränderung,  als  dafs  er  ent* 

gegengeaetzt  wird." 

Denn  nach  den  Erläuterungen  des  §  1  stellt  das  Integral 
{f(x)dx  einen  gewissen  Flächenraum  dar,  der  je  nach  den  Vor- 
zeichen von  f(x)  und  dx  selbst  positiv  oder  negativ  zu  nehmen 
ist.  Die  Vertauschnng  der  Grenzen  des  Integrals  zieht  aber,  da 
die  Zwischenwerte  in  demselben  Sinne  aufeinander  folgen  wie  die 
obere  auf  die  untere  Grenze,  immer  einen  Zeichen  Wechsel  von 
dx  nach  sich,  eo  dafs  das  neue  Integral  zwar  denselben  Flächen- 
raam,  aber  mit  entgegengesetztem  Vorzeichen  behaftet,  ausdrückt. 
Es  besteht  mithin  die  Beziehung: 

Vermittelst  der  DeGnitionsgleicbnng  ergibt  sich  diese  E^^- 
Bchaft  wie  folgt. 
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Man  nehme  in  dea  beiden  Integralen  \f(x)dx  und  \/(x)dx 

sämtliche   n  Intervalle  zwischen  a  und  b  gleich  grofs,   nämlich: 
h  «SL  » —  b  . 

x^  +  i  —  x^  = =  0,  bezw.  x^  +  i  —  »jt  ^ =  — 0. 

Dann  wird,  indem  S  als  Faktor  heraustritt: 

jf(x)dx  =  lim  «  (-f/(a)  +/(a  +  ö)  +...  +  /(a;+i?ZrT.Ä)), 

J/(a:)  dx  =  lim  8  (-/(6)  -f{b-6) /(ft  -  S=^  ■  S)} 

In  diesen -beiden  Reihen  sind  aber  die  den  Zwischenwerten 
zugehörigen  Fanktionalwerte  dieselben,  nur  in  umgekehrter  Folge 
angeordnet,  d.  h.  es  ist 

f(a .+  S)  =  /(b  —  »T^T.  $),...  f(a  +  «=^,-  S)  =  /(b  —  Ö); 
bildet  man  also  die  Summe  der  beiden  Integrale,  so  heben  sich 
diese  Crlieder,  als  mit  entgegengesetzten  Vorzeichen  behaftet, 
sämtlich  zu  je  zwei  auf,  und  man  erhält: 

|/W<i«  +  j/(«)<fe  =  Um  «  (/(a)  -/(i)). 

Da  aber /(o)  — f{b}  als  Differenz  'von  zwei  endlichen  kon- 
stanten Werten  selbst  endlich  und  konstant,  und  lim  j  =  0  ist, 
so  folgt 

\f(x)dx  +  jf(x)dx  =  0. 

10.  Zerlegong  in  Teilintegrule.  —  1.  „Bezeichnet  c  einen 
beliebigen  zwischen  a  und  b  gelegenen  Wert,  so  kann  man  stets 
die  trleichung  aufstellen: 


d.  h.  das  zwischen  a  und  b  zu  nehmende  Integral  in  die  Summe 
zweier  Teilintegrale  zerlegen,  die  sich  von  a  bis  c  bezw.  von 
e  bis  b  erstrecken." 


(1)  J/C»)  dx  =  |/(«)  &  +  !/(«)&:, 

das  zwischen  a  und  b  zu  nehmende  Integral 
er  Teilintegrale  zerlegen,  die  sich  von  a  bi 

i  b  erstrecken." 

b 

Denn  der  durch  das  Integral  {f(x)dx  ausgedruckte  Flächen- 
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ramn  läfst  sich  immer  darch  die  der  Abscisse  c  zugehörige  Ordi- 
nate  in  die  beiden  Flächenräume  \f{x)dx,  \f(x)dx  zer- 
schneiden. 

Analytischer  Beweis.  —  Mau  lasse  in  der  Definitions- 
gleicbung  bei  dem  Prozefs  des  Abnehmens  der  Differenzen  den 
Wert  c  von  TOrnherein  festliegen  und  zerschneide  die  Reihe  in 
zwei  Teile,  deren  zweiter  mit  dem  GUede  anfangt,  welches  mit 
dem  Faktor  /(c)  behaftet  ist.  Die  Grenzwerte  dieser  beiden 
Teile  sind  aber  nichts  anderes  als  die  beiden  Teilintegrale  auf 
der  rechten  Seite  der  (1). 

2.  Die  Gleichung  (1)  bat  auch  noch  statt,  wenn  c  aufser- 
balb  des  Intervalls  a,  6,  vor  o  oder  über  b  hinaus  liegt 

Im  letzteren  Falle  z.  B.  ist  b  ein  Zwischenwert  innerhalb 
des  von  a  bis  c  sich  erstreckenden  Intervalls;  daher  hat  man: 

\f(x}dx  =  jf(i)dx  +  j/Wifa, 

woraus  unter  Benutzung  des  Satzes  von  der  Vertauschuug  der 
Grenzen  wiederum  folgt: 

jf(x)dx  =  lf(x)dx  -  \f(x)dr.  =  lf{x)dx  +  \f(x)dx. 

3.  Auch  kann  diese  Eigenschaft  offenbar  auf  eine  beliebige 
Anzahl  von  Teilen  ausgedehnt  werden.  Danach  ist  ein  bestimmtes 
Integral  beliebig  in  die  Summe  von  «  Teilintegralen  zerlegbar, 
deren  erstes  mit  dem  ursprünglichen  nur  die  untere  Grenze,  und 
deren  letztes  mit  ihm  die  obere  Grenze  gemein  haben  mufs, 
ohne  dals  die  zwischenliegenden  Grenzwerte  der  GrÖfse  nach 
aufeinander  zu  folgen,  oder  zwischen  a  und  b  zu  liegen  brauchten. 

Es  gilt  also  für  alle  möglichen  Fälle  die  Gleichung: 

lf(x)dx  =  lf{x)dx  +  \f(x)dx  +  lf(x)dx  +  ■■■ 
(2)     -  -  ■  • 

i)dx. 


'  J/W<« 


Selbstverständlich  wird,  wenn  man  das  zu  betrachtende 
Intervall  erweitert,  immer  stillschweigend  vorausgesetzt,  dals  die 
Integral funktion  innerhalb  des  umfassendsten  Intervalls  durchaus 
stetig  sei. 
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11.  Inte^al  einer  Summe.  -^  „Das  lotegral  der  Samme 
oder  Differenz  zweier  Fuoktionea  von  x  ist  gleich  der  Summe 
oder  Differenz  der  zwischen  deuselben  Grenzen  genommenen  be- 
stimmten Integrale  einer  jeden  der  beiden  Funktionen: 

i  6  b 

\Qp(x)±i>(x)')dx  =j<p(x)dx±jjl>(x)äx." 

Denn  ersetzt  man  in  der  Definitionsgleichnng  /  durch  tp:iif, 
so  zerlallt  die  dort  befindliche  Keihe  in  die  Summe  oder  Differenz 
von  zwei  Bestandteilen,  die  die  zwischen  denselben  Grenzen  ge- 
nommenen bestimmten  Integrale  von  ip(x)  bezw.  il)(x)  darstellen. 

12.  Konstanter  Faktor  der  IntegTaLfiuik.tion.  —  „Wenn 
die  zu  integrierende  Funktion  mit  einem  von  x  unabhängigen 
konstanten  Faktor  c   behaftet  ist,   so  kann   man   denselben  vor 

das  Integralzeichen  heraussetzen,  d.  h.  der  Wert  eines  solchen 
Integrals  ist  gleich  dem  mit  dem  konstanten  Faktor  inultiplicier- 
ten  Integral   von   der   durch  diesen  Faktor  dividierten  Funktion: 

lcfix)dx  =  clf(z)dx.'' 

Denn  nimmt  man  in  der  Definitionsgleichung  den  Faktor  c 
eines  jeden  tiliedes  der  Summe  heraus,  so  ist  der  Grenzwert  des 

in  der  Klammer  befindlichen  Ausdruckes  das  Integral  {/{x^dx, 

b  b 

18.    Die  Integrale    icdx    und    (  dx.  —  Der  durch  das 

Integral  jcdx  ausgedrückte  Flächenraum  ist  ein   Rechteck  von 

der  Höhe  c  und  der  Grundlinie  b  —  o.     Man  hat  daher: 

jcdx  ^  (b  —  a)c. 

Die  Definitionsgleichung  fuhrt  gleichfalls  zu  diesem  Resultat; 

{cdx  =^  c  ■\im{xi — a  -\-  X,  —  «i  -| 1-  b—x„-i)  =  (b — a)c, 

denn  alle  Variabein  x  heben  sich ,  und  der  auf  diese  allein  be- 
zügliche limes  fällt  weg. 
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Besonders  hervorzaheben  ist  für  den  specielleu  Fall  c  :=  1 

das  Integral: 

h  b 

(l-dx    oder     f da;  ^  J  —  o. 


14.    Integrale   ungerader   und    gerader   Fonktionen  *).  — 

1.  Unter  einer  ungeraden  Funktion  versteht  man  eine  Funk- 
tion, welche  für  gleiche,  aber  entgegengesetzte  Werte  der  Variablen 
X  ebenfalls  entgegengesetzte  Werte  annimmt,  so  dals  sie  durcb 
die  Eigenschaft  charakterisiert  ist: 

(1)  /(-»)  =  -/w. 

Za  den  ungeraden  Funktionen  gehören  insbesondere  die 
algebraischen  Funktionen,  welche  die  Variable  nur  in  ungeraden 
Potenzen  enthalten,  desgleichen  der  sina:^). 

Für  die  zwischen  gleichen,  entgegengesetzten  Grenzen  ge- 
nommenen bestimmten  Integrale  ungerader  Funktionen  gilt  der 
Satz: 

(Ic)  [f(^)äx  =  0, 

denn  der  Definitionsgleichung  (1)  zufolge  ist  die  Summe  von  je 
zweien  ihrer  Elemente: 

f(—z)dx+f(x)dx  =  0. 

2.  Unter    einer   geraden   Funktion    versteht   man    eine 
Funktion ,  welche  für  gleiche ,  aber  entgegengesetzte  Werte  des 
Arguments  x  ungeändert  bleibt,  so  dals  sie  durch  die  Eigenschaft 
charakterisiert  ist: 
(2)  9  (.->:)  =  fW- 

Zu  den  geraden  Funktionen  gehören  insbesondere  die  alge- 
braischen  Funktionen,  welche  die  Variable  nur  in  geraden 
Potenzen  enthalten,  desgleichen  der  cos  x  ^). 

Für  die  zwischen  gleichen,  entgegengesetzten  Grenzen  ge- 
nommenen bestimmten  Integrale  gerader  Funktionen  gilt  der 
Satz: 

(2o)  jip(x)dx  =  2^<p{x)äx, 

denn  der  Definitionsgleichung  (2)  zufolge  ist  die  Summe  von  je 
zweien  ihrer  Elemente: 

q)( — x)dx  -j-  ^{x)dx  =  2ip(x)dx. 
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Fig.  5. 


15.  Mittelwert  des  bestimmten  Inte^als^).  —  1.  „Es  sei 
die  zu  integrierende  Funktion  das  Produkt  der  beiden  zwischen 
den  Integration s grenzen  a  und  b 
stetigen  Faktoren  f{x),  q>  (x), 
und  der  eine  derselben,  /(x), 
80  beschaffen,  dafs  er  in  dem 
ganzen  zo  betrachtenden  Ver- 
laufe sein  Zeichen  nicht  ändert, 
■wohl  aber  den  Wert  0  erreichen 
darf,  während  die  andere  Funk- 
tion fix)  keiner  Beschränkung 
in  Bezug  auf  ihr  Zeichen  unter- 
worfen ist.  Wenn  alsdann  innerhalb  a  und  b  der  absolut  gröfste 
Wert  Ton  tp(x)  gleich  P,  ihr  absolut  kleinster  Wert  gleich  Q 
ist  (Fig.  5),  so  wird  das  Integral 

an  Gröfse  zwischen  den  beiden  einfacheren  Integralen: 

(2)  Pjfix)dx     und     Qjf(x)dx 

eingeschlossen  sein." 

Beweis.  —  Nach  der  Voraussetzung  müssen  die  beiden 
Differenzen  P —  fix)  und  ^(x) —  Q  überall  zwischen  a  und  b 
positiv  sein,  aber  mindestens  für  je  einen  Wert  von  x  gleich 
Null  werden.  Die  beiden  Produkte  (P —  tpixj)  •  f(x)  und 
(<p(x)  —  Q)  ■  fi^)  werden  daher  dasselbe  Zeichen  wie  f(x) 
haben,  und  da  f(x)  innerhalb  der  Integrationsgreozen  sein  Zeichen 
nicht  ändert,  so  müssen  nach  §  1  auch  die  zwischen  den  Ghrenzen 
a  und  b  genommenen  Integrale  dieser  Produkte,  nämlich  (11  f.): 

j(P-  q>(x))  .f{x)dx  =  P\f{x)dx  -  \f{x)  ■  <p(x)  ■  dx 
und 

1(9.(1)  -  «)  ■f(x)dx  =  J/(»)  ■f(i:)-dx^  « J/W&, 
ein  und  dasselbe  Zeichen,  also  die  Differenzen 
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?(/(*)&;  -  J/(»)  •  (pW  ■  dx 
und 

■      <i\f(x)dx  -  f'/W  ■  9(.')  ■  i^ 

entgegengeBetzte  Zeichen  besitzen. 

Daraus  folgt  mit  Notwendigkeit,  dafs  das  Integral  (1)  an 
Grölse  zwischen  den  beiden  Integralen  (2)  liegt'). 

Welches  von  den  beiden  Integralen  (2)  aber  das  grölsere 
ist,  hängt  von  den  Zeichen  von  f{x)  und  b  —  «ab  (4). 

2.  Mit  diesem  trotz  seiner  Einfachheit  ungemein  wichtigen 
Satze  kann  man  viel  ausrichten,  zumal  wenn  man  ihm  folgende 
handlichere  Form  gibt  Es  ist  einleuchtend,  daTs  es  immer  einen 
gewissen,  wenn  auch  unbekannten,  zwischen  F  und  Q  liegenden 
Wert  R  geben  muls,  für  den  man  infolge  der  eben  bewiesenen 
Eigenschaft  die  Gleichung  aufstellen  kann : 

(3)  \f{x)  ■  ^{x)  -  dx  =  R\fix)dx; 

und  da  ^(x)  eine  zwischen  a  und  h  stetige  Funktion  ist,  so  wird 
sie  innerhalb  des  Intervalls  vom  Maximum  P  bis  zum  Minimum 
Q,  a  fortiori  innerhalb  der  Integrationsgrenzen  a,  b  jeden  zwischen 
P  und  Q  liegenden  Grölsenwert  wenigstens  einmal,  also  auch 
den  Wert  S  z.  B,  für  die  Absciase  |  annehmen  müssen.  Bezeich* 
net  man  nun  durch  c  alle  möglichen  positiven  echten  Brüche 
incl.  der  Grenzen  0  und  1 ,  so  sind  alle  Ähscissenwerte  von  a 
bis  b  einscblielslich  dieser  Girenzen  in  a  ~\-  (h  —  a)B  enthalten, 
so  dafs  iiir  einen  bestimmten,  wenn  auch  unbekannten  Wert  von  c 

B  =  9(0  =  9(« +  (»-«)■) 
sein  wird,  und  die  (3)  die  Form  erhält: 

(3.)   jf(x)-q>{x)dx  =  g>(a  +  (b  —  a)£)-jf{x)dx     (o^.^i). 

3.  Für  f{x)  =  1  reduciert  sich  die  Integralfunktion  auf  q>(x), 
und  da  alsdann  das  Integral  {f(x)dx  =6  —  «ist  (13),  so  er- 
gibt sich  aus   den   vorstehenden  Beziehungen,  dafs  das  Integral 
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\<p(x)dx  zwiBchen  F(b  —  a)  und  Q(b  —  a)  liegt,  und  man  die 

Kelation  anfstellen  kann: 

b 
(4)  jip{x)dx  =  (b  —  a)-  q>(a-\-{l>  —  a)8)    (o£e^i). 

Diese  Resultate  besagen,  dafs  das  zwischen  endlichen  Grenzen 
genommene  bestimmte  Integral  einer  beliebigen  stetigen  Funktion 
9:  (x)  stets  zwischen  ihrem  mit  der  Grenzdifferenz  b  —  a  mnlti- 
plicierteu  Maximum  und  Minimum,  oder,  geometrisch  aufgefalst, 
dals  der  durch  das  Integral  dargestellte  Flächenraum  immer 
zwischen  den  beiden  Rechtecken  liegt,  die  6  —  a  zur  Grundlinie 
und  P  bezw.  Q  zur  Höhe  haben. 

Noch  sei  darauf  aufmerksam  gemacht,  dals  durch  die  Re- 
lation (4)  der  früher  geführte  Nachweis  von  dem  festen  Grenz- 
wert eines  jeden  bestimmten  Integrals  eine  anmittelbare  Bestäti- 
gung erfährt,  denn  da  sowohl  b  —  a  als  die  stetige  Funktion  tp 
zwischen  a  und  b  immer  endlich  sind,  30  folgt,  dafs  das  Integral 

b 

lip(^x)dx  durchaus   einen    endlichen,  bestimmten  Wert  besitzen 


Die  DifE^rentialquotienten  eines  bestimmten 
Integrals. 

16.  Die  Terschiedenen  BestimmungsstUcke  eines, bestimm- 
ten Integrals.   —   Der  Wert  des  bestimmten  Integrals  \f(x)dx 

hängt  Ton  drei  Stücken  ab:  den  beiden  Grenzen  a  und  b 
und  der  Natur  der  Funktion  f(x).  Diese  Abhängigkeit  erkennt 
man  sofort  aus  der  geometrischen  Bedeutung  des  Integrals,  denn 
der  durch  dasselbe  ausgedrückte  Flächenraum  ist  erst  bestimmt, 
wenn  man  seine  Grenzordinaten  und  die  ihn  abschliefsende  Kurve 
kennt;  er  ändert  sich  aber,  sobald  sich  auch  nur  eines  von  jenen 
Stücken  ändert. 

Von  X  hingegen,  dem  zur  Bezeichnung  der  laufenden  Äbscisse 
gewählten  toten  Buchstaben,  ist  das  bestimmte  Integral  nicht 
abhängig;  in  dem  ermittelten  Werte  des  Integrals  ist  x  gar  nicht 
enüialten.  Daher  kann  dieser  Buchstabe  auch  mit  einem  be- 
liebigen anderen  Buchstaben  vertauscht  werden.    Es  verhiUt  sich 


.y  Google 


so  Erster  AbachnitL 

hiermit  ebenso  wie  mit  dem  Buchstaben,  der  in  einer  endlichen 
oder  unendlichen  Keihe  das  allgemeine  Glied  vertritt,  aber  aus 
der  Summe  der  Reihe  verschwindet 

In  den  folgenden  Paragraphen  sollen  die  Änderungen  unter- 
sucht werden,  welche  das  bestimmte  Integral  erfahrt,  wenn  seine 
drei  Bestimmungsstiicke,  zunächst  jedes  einzeln,  alsdann  simultan 
mehrere  von  ihnen  bewegt  werden. 

17.  VerSnderung  der  Grenzen.  —  1.  Es  werde  in  dem 
Integral : 

(1)  »=|/(«)Ac 

die  obere  Grenze  b  verruckt,    d.  li.  man  lasse  sie  um  einen 
positiven   oder  negativen  Gröfsenwert  h  wachsen.     Die  Verände- 
fj~  Q  rung,   welche   alsdann  u   erleidet,   ist 

/  rein  geometrisch  an  sich  klar:  der 
Flächenraum  u  (Fig.  6)  wird  dadurch 
um  ein  Stück  Fläche,  das  ebenfalls 
ein  bestimmtes  Integral  zwischen  den 
Grenzen  b  und  b  -~\-  h  ausdrückt,  ver- 
mehrt oder  vermindert 
Analytisch  aber  ergibt  sich  ein  ganz  bestimmtes  Besultat. 
Man  setze: 

«'  =  l}(x)dx  =  (10)  \f(x)dx  +  lfix)dx, 

6  +  A 

SO   dafs   das   neue  Integral  I  f(x)  dx   die   gesuchte  Veränderung 

u'  —  V,  von  u  darstellt  Vermöge  der  im  §  15  entwickelten 
Belation  (4)  ist  dieselbe: 

(2)  «'  —  «  =  A  ./(6  -|-  A«)  (o^e^i). 
Solange  A  einen  endlichen  Wert  besitzt,  läTst  dieser  Ausdruck 

weiter  keine  Vereinfachung  zu;  da  er  aber  zeigt,  daXs  das  Inte- 
gral \f{x)dx  eine  stetige  Funktion  seiner  oberen  Grenze 

ist,  weil  /  auch  zwischen  b  und  b  -\-  h  durchaus  stetig  bleiben 
muTs,  der  Zuwachs  von  u  sich  also  für  ein  abnehmendes  A  ohne 
Ende  der  KuU  nähert,  so  ist  es  statthaft,  indem  man  a  und/ 
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als  konstant  annimmt,  zum  partiellen  Differentialquotienten  von 
«  nach  b  überzugehen,  und  erhält  dann; 

Um  "'~"  =  lim/(!.  +  ii), 
d.  L  , 

djf(x)dx 


(2.) 


86 


-=/» 


„Der  Differestialquotient  eines  bestimmten  Integrals  Dach 
der  oberen  Grenze  ist  also  gleich  dem  Wert,  den  die  Integral- 
fonktion  annimmt,  wenn  man  in  ihr  der  Variablen  x  den  oberen 
Grenzwert  beilegt." 


2.  Die  Ermittelung  des  Diiferentialquotienten  ( 
Integrals  nach  seiner  unteren  Grenze,  von  der  das  Integral 
natürlich  auch  eine  stetige  Funktion  ist,  läfst  sich  unmittelbar 
snf  die  vorstehende  Aufgabe  zurückführen.  Denn  der  Satz  von 
der  Vertauschung  der  Grenzen  (9)  gibt; 


-J/w 


dx; 


mithin  ist: 
(3) 


8« 


=  -/(«). 


„Die  Derivierte  eines  bestimmten  Integrals  nach  seiner 
unteren  Grenze  ist  also  gleich  dem  Wert,  den  die  mit  dem  ent- 
gegengesetzten Zeichen  genommene  Integralfunktion  annimmt, 
wenn  man  in  ihr  die  Variable  x  durch  den  unteren  Grenzwert 
ersetzt" 

18.  Terändenmg  der  Funktion  selbst.  —  Erschliefst  man 
endlich  die  dritte  Quelle  der  Veränderlichkeit  eines  bestimmten 
Integrals,  indem  man  die  Funktion  selbst 
sieb  ändern  läfst,  so  ist  zunächst  zu 
zeigen,  in  welcher  Weise  man  dies  er- 
reicht. Wir  bedienen  uns  dazu  der 
geometrischen  Anschauung.  Wenn  die 
Funktion  aufser  der  laufenden  Abscisse  x 
noch  einen  sogenannten  Parameter*), 
d.  h.  eine  von  x  unabhängige  Gröfse  a  ent-       '^  ^ 

hält  und,  um  dies  anzudeuten,  durch  /(«,  x)  bezeichnet  wird,  so 
entspricht  jedem  Werte   dieses  Parameters   eine  andere  Kurve; 


Fig.  7. 
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ersetzt  man  also  a  durch  m  -)-  ft,  so  geht  man  tod  der  Kurve 
/(ot,  x)  zu  der  neuen  Kurve  /(ot  -\-  ä,  a:)  deBselbeu  Geschlechts 
über  (Fig.  7,  a.  v.  S.). 

Die  diesen  beiden  Kurven  enteprechendeo ,  zwischen  den- 
selben festen  Grenzen  a  und  b  genommeneo  bestimmten  Inte- 
grale seien: 

M  =  f/(«i  x)dx,         «'  =  f/(«  -\-  Ä,  x)dx\ 
ihre  Differenz  (11): 
(1)  «'-„=|(/(.  +  »,i)-/(«,i)).<ix 

gibt  mitbin  die ,  geometrisch  durch  den  zwischen  beiden.  Kurren 
beändlichen  Streifen  dargestellte  Veränderung  an,  welche  das 
Integral  u  erleidet,  wenn  der  nach  der  Voraussetzung  allein 
variable  Parameter  a  um  A  zunimmt.  Solange  A  einen  endlichen 
Wert  hat,  läfst  die  (1)  weiter  keine  Vereinfochung  zu;  fragt  man 
aber  nach  dem  Inkrement  des  Integrals,  d.  i.  nach  dem  Werte 
der  Differenz  (1)  für  ein  in  der  Phase  des  fortwährenden  Ab- 
nebmens  begriffenes  h,  so  liefert  das  Verhältnis  des  Inkrements 
zu  dem  unendlich  kleinen  h  oder  S«  den  partiellen  Differential- 
quotienten von  «  nach  «e.    Zunächst  hat  man  (12): 


-Jl  _  |-/(»  +  i,:i:)-/(«,^) 


dx. 


Hieraus  entspringt,  da  gemäfs  der  Definition  des  Differential- 
quotienten der  Ausdruck  unter  dem  Integralzeichen  bei  konstant 
vorauszusetzendem  x  für  ein  bis  zu  Null  abnehmendes  h  ebenfalls 

in  die  Derivierte  -■\  ' — -  übergeht,  die  Relation: 
c« 

af/(a,«)ÄC  » 

_  J _     f  ^/("-  ^)  .   A^ 

aa'     ""■  8a  J       0a 

„Anstatt  also  zuerst  zu  integrieren  und  dann  zu  differen- 
tiieren,  kann  man  beide  Operationen  in  umgekehrter  Reihenfolge, 
das  Differentiieren  mithin  unter  dem  Integralzeichen  vor- 
nehmen." 

Leibniz,  der  dies  Verfahren  schon  kannte  und  bei  t 


D,gH,zea.yGOOgIe 


Fig.  8. 
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Problemen  in  geistreicher  Weise  zur  Anwendung  brachte,  be- 
zeichnete dasselbe  als  differentiare  de  evrva  in  eurvam. 

19.  Gleichzeitige  Veränderung  der  Greiizen  und  der  Funk« 
tiou.  —  Oft  kommt  es  vor,  dals  der  Parameter  a  eine  Funktion  der 
Grenzen  a  und  b  ist,  sich  also  alle 
drei  Gröfsen  gleichzeitig  ändern. 
Dies  ist  z.  B.  der  Fall,  wenn  der 
durch  das  Integral  dargestellte 
Flächenraum  nicht  durch  zwei  feste 
Ordinaten,  sondern  (Fig.  8)  durch 
diejenigen  Ordinaten  begrenzt  wird, 
welche  den  Durchschnittspunkten 
der  zu  den  verschiedenen  Werten  von  a  gehörigen  Kurven  mit 
zwei  festen  Kurven  entsprechen. 

Der  noch  gröfseren  Symmetrie  wegen  werde  angenommen, 
dafs  a,  h,  a  sämtlich  Funktionen  einer  anderen  unabhängigen 
Veränderlichen  ß  seien,  und  die  Derivierte  des  bestimmten  Integrals 


(1) 


=  |/(^,  «)  ■ 


dx 


nach  ß  gefunden  werden  soll. 

Da  u  eine  stetige  Funktion  von  a,  b,  a  und  mittelbar  von  ß 
ist,  so  kann  man  auf  sie  das  Hauptprinzip  der  Differentialrechnung 
anwenden,  dem  zufolge  der  totale  Differentialquotient  der  Fauktion 

u  ■=  ■^  (a,  b,  a) 
nach  der  unabhängigen  Veränderlichen  ß  durch   die  Formel  ge- 
geben wird: 

du^  _  8  j!  (g.  6,  a)     da  _,    8  tj»  (a,  6,  a)     dft    ,    3 1  (a,  b,  a)     da 
dß   '^  8a         '  dß  '^  db  '  dß  ~^         8a  '  dß' 

Vermöge  der  in  den  vorangehenden  Paragraphen  hergeleiteten 
Kesultate  erhält  man  hieraus  sofort  fiir  unser  Integral  (1): 


du 


djf(x,  u)dx 


(2) 


-/(a,  «)  ■ 


-  +  m «) 


db 


+a 


8/(».  ")  , 


da 


eine  wichtige,  häufig  anzuwendende  Formel. 

Dlrioblat,  iDtegmle. 
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Natürlich  enthält  dieselbe  als  specielle  Fälle  nicht  nur  die 
drei  Formehl  der  §§  17  f.,  sondern  auch,  indem  man  beliebig 
welche  der  Oröfeen  a,  b,  a  konstant  nach  ß  annimmt,  alle  mög- 
liehen  Kombinationen  für  die  zu  untersuchende  Veränderlichkeit 
Ton  M. 


Sind  z.  B.  a,  «t  konstant  nach  ß,  also  ^ 
ednciert  weh  die  (2)  auf  ihr  mittleres  Glied : 

-^B  = 

0,  SO 

od   nimmt  man   noch  ß  =  b,   also   jö  =  It 

SO 

gelangt 

man 

ieder  zu  dem  Resultate  (2o)  des  §  17; 

11= /(..«). 

Auswertung:  des  bestimmten  Integrals. 

20.  Das  Integral  \f{x)  *».  —  „Der  Wert  eines  bestimm- 
ten Integrals,  dessen  Grenzen  zusammenfallen,   ist  gleich  Nnll." 

In  der  That  reduciert  sich  in  diesem  Falle  die  durch  das 
Integral  dargestellte  Fläche  auf  die  gerade  Linie /(a),  hört  mit- 
hin auf,  ein  Baum  zu  sein. 

Ebenso  ergibt  die  (4)  des  §  15,  indem  der  Hittelwert  der 
Funktion  mit  ihrem  Grenzwert /(a)  zusammenfällt: 

jf(x)dx  =  {a  —  a).f{a)  =  0. 

Im  Grunde  genommen  hat  man  diesen  speciellen  Fall  so 
aufzufassen,  dafs  die  obere  Grenze  b  des  Integrals  in  Flufs  be- 
griffen ist,  während  die  untere  Grenze  a  fest  bleibt.  Je  mehr 
alsdann  h  sich  a  nähert,  nm  so  mehr  nähert  sich  der  Wert  des 
Integrals  der  Null.  Und  da  das  Integral  eine  stetige  Funktion 
der  oberen  variablen  Grenze  ist  (17),  so  bezeichnet  a  denjenigen 
Wert  von  J,  für  welchen  das  Integral  durch  Null  geht,  weshalb 
man  auch  sagt:  das  Integral  fängt  mit  b  ^  a  an. 

21.  Auswertung  des  bestimmten  Integrals.  —  Es  ist  ein 

bekanntes,  in  aller  Strenge  zu  erweisendes  Prinzip  der  Differential- 
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rechnuDg,  dafs  alle  stetigen  Funktionen  von  x,  welche  dieselbe 
Derivierte  f(x)  besitzen,  nur  um  gewisse  von  Jer  Variablen  x 
unabhängige  Konstanten  C  voneinander  differieren  können.  Ist. 
also  rp(x)  irgend  eine  Funktion,  welche  die  Derivierte 

M«)  =^(,) 

hat,  90  zeigt  der  Äusdrack  91(3:)  -|-  C  alle  möglichen  Funk- 
tionen an,  deren  Derivierte  f(x)  ist.  Die  von  x  unabhängige 
Orölse  C  hat  in  jedem  besonderen  Falle  einen  ganz  bestimmten 
Wert,  der  sich  leicht  vermittelst  bekannter  specieller  Werte  der 
Punktion  9  ausfindig  machen  lälst 

Nun  wissen  wir  (17),  dafs  das  bestimmte  Integral 


«  =  j/W*^« 


eine  stetige  Funktion  seiner  oberen  Grenze  b,  und  dafs  seine 
Derivierte  nach  b  gleich /(ö)  ist;  folglich  mufs,  wofern  man  im 
Stande  ist,  irgend  eine  stetige  Funktion  (p(b)  von  b  anzugeben, 
die  f(b)  zur  Derivierten  hat,  dem  obigen  Prinzip  zufolge  der  alle 
Funktionen  mit  der  Derivierten  f(b)  umfassende  Ausdruck 
fp{b)  -|-  C  für  einen  noch  zu  ermittelnden  speciellen  Wert  der 
von  6  unabhängigen  Konstanten  C  die  Funktion  u  darstellen,  so 
dafs  alsdann  die  Gleichung  besteht; 

(1)  9(i)  +  c  =  .. 

Vermöge  der  im  vorigen  Paragraphen  erwiesenen  Eigenschaft 
von  M,  für  b  =  a  den  Wert  Null  anzunehmen,  leitet  man  aber 
hieraus  9>(a) -f-  0=0,  also  C= — if>(a)  ab;  und  setzt  man 
diesen  Wert  von  C  in  die  (IJ  ein,  so  gewinnt  man  die  Be- 
ziehung : 

(2)  (/Wd«=9(6)-9(a). 

Diese  Relation  gibt  ein  äufserst  umfangreiches  Mittel  zur 
Auswertung  bestimmter  Integrale  an  die  Hand,  indem  sie  besagt, 
dais  „in  allen  Fällen,  wo  eine  Funktion  fp{b)  bekannt  ist,  die 
der  Bedingung   genügt,  /(&)  zur  Derivierten  zu  haben,  das  be- 

stimmte  Integral  {/(z)dx  gleich  ist  der  Differenz  von  <p(b)  und 

dem  Werte,  den  diese  Funktion  annimmt,  wenn  in  ihr  b  durch  a 
ersetzt  wird". 


.y  Google 


86  Erster  Abichnitt. 

Zum   richtigen  VerBtändnis    dieseB    wichtigen   Satzes    heben 
wir  noch  ala  d^s  besondere  Ergebnis  unserer  Entwickelung  her- 

vor,  daTs  das  Integral  {f(x)dx  unter  allen  Funktionen  tp{b)  -\-  C 

partikulär  diejenige  darstellt,  welche  die  Eigenschaft  besitzt,  je 
mehr  sich  b  dem  ^Ve^te  a  nähert,  selbst  gegen  Null  zu  kon- 
yergieren. 

22.    Beziehung    zwischen    dem   bestimmten    und  dem  un- 
bestimmten  Integral.      Genaue   Definierung    des    unbestimmtett 

Integrals.  —  Das  Torsteheiide  Resultat  wird  gewöhnlich  anders 
ausgesprochen,  indem  man  ihm  eine  andere  Entsteh un geweise 
unterschiebt. 

Man  nennt  bekanntlich    das    nicht  zwischen  Grenzen  ein- 
geschlossene Integral 

(1)  j/WA» 

das  unbestimmte  Integral  der  Funktion /{i)  und  versteht 
darunter  die  allgemeinste  Funktion  von  x ,  deren  Derivierte 
nach  X  gleich  f(x)  ist,  und  die  gemäfs  dem  im  vorigen  Para- 
graphen angeführten  Prinzip  notwendig  ein  nach  x  konstantes 
Glied  C  enthalten  mufs.  Man  hat  demnach: 
J/(l).&;=»(i)+C, 
mit  der  Bedingung: 

Wird  hiermit  das  vorhin  erzielte  Resultat: 

(2)  lf(i)äx  =  <pm  -  <p(a) 

verglichen,  so  gestattet  es  folgende  Intorpretation :  „Ist  der  Wert 
<p(x)  des  unbestimmten  Integrals  von  f{x)  bekannt,  so  erhält 
man  den  Wert  des  zwischen  den  Grenzen  a  und  6  genommenen 
bestimmten  Integrals  von  f(x),  indem  man  in  der  Funktion  ip(x) 
der  Variablen  z  die  Werte  b  und  a  beilegt  und  den  letzteren 
der  beiden  so  gewonnenen  Ausdrücke  von  dem  ersteren  sub- 
trahiert." 

Um  die  wahre  Natur  des  unbestimmten  Integrals  (1)  richtig 
zu  beurteilen,   muTs   man   sich   klar  machen,   dals 
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Grunde  ancb  nichts  anderes  als  ein  bestimmtes  Integral  darstellt, 
das  zur  oberen  Grenze  x  in  jedem  beliebigen  endlichen  Werte 
hat,  und  das  nur  deshalb  unbestimmt  ist,  weil  sein  Anfang  noch 
nicht  bezeichnet,  d,  h.  seine  untere  Grenze  noch  unbestimmt  ge- 
lassen ist,  wiewobl  auch  sie  nichtsdestoweniger  einen  festen  Wert 
haben  mnfs.  Dafs  dabei  x,  welches  auch  noch  den  Integrations- 
buchstaben ausdrückt,  eine  doppelt«  Rolle  spielt,  bietet  keinen 
Übelstand,  da  ja  der  Integrationsbuchstabe  ohne  Eintlufs  auf  das 
Resultat  bleibt.    Eigentlich  ist  also: 

J/(») .  *,  =  f/(i) .  ix  =  »(I)  +  C, 
WO  die  Konstante  C  so  lange  unbekannt  bleibt,  als  der  Wert  der 
unteren  Grenze  noch  nicht  angegeben  ist.  Sobald  diese  aber 
festgelegt  und  durch  a  bezeichnet  ist,  wird  vermöge  der  in  §  20 
hervorgehobenen  Eigenschaft  das  Integral  als  Funktion  seiner 
oberen  Grenze  für  ^  ^  a  zu  Null ,  woraus  sich  dann  sofort  wie 
vorher  (21)  C  =  —  91(0)  ergibt. 

Wäre  man  somit  im  stände,  für  alle  Funktionen  ihre  unbe- 
stimmten Integrale  anzugeben,  so  liefe  mit  Rücksicht  auf  die 
Definitionsgleichung  (2)  die  Auswertung  der  bestimmten  Integrale 
stets  nur  auf  eine  blolse  Subtraktion  hinaus  und  erforderte  kein 
besonderes  Studium.  Nun  gibt  es  zwar  notwendigerweise  von 
jeder  noch  so  zusammengesetzten  Funktion  ein  unbestimmtes 
Integral,  wie  nicht  blols  aus  dem  früher  geführten  Nachweise 
folgt,  dafs  jede  stetige  Funktion  ein  bestimmtes,  mithin  auch  ein 
unbestimmtes  Integral  besitzt,  sondern  auch  daraus  hervorgeht, 
dafs  doch  immer  eine  Funktion  existieren  muXs,  durch  deren 
Differentiation  gerade  die  unter  dem  Integralzeichen  befindliche 
stetige  Funktion  erhalten  wird;  aber  in  verhältnismälsig  nur  sehr 
wenigen  Fällen  ist  es  möglich,  die  unbestimmten  Integrale  in 
geschlossener  Form  zu  erhalten.  Andererseits  lälst  sich  von 
einer  fast  unbeschränkten  Zahl  von  Funktionen  die  das  be- 
stimmte Integral  ausdrückende  Differenz  ermitteln,  ohne 
dafs  es  gelänge,  auch  das  zugehörige  unbestimmte  Inte- 
gral anzugehen,  und  Fragen  dieser  Art  sind  es,  welche 
den  wesentlichen  Inhalt  der  Lehre  von  den  bestimmten 
Integralen  ausmachen. 
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Begriffsenrelterungen  des  bestimmten  Integrals. 

Auswertung    bestimmter   Integrale    vermittelst 

der  unbestimmten  Integrale. 


Erstes  Kapitel. 

Srste  Begrifiterweiterung :    Integrale  zwischen 
anendlichen  Grenzen. 

23.  Prficisiemng  der  Aufgabe.  —  Die  im  ersten  Ab- 
schnitt entwickelten  Fundamentaleigenschaften  der  bestimmten 
Integrale  hatten  zur  notwendigen  Voraussetzung:  1)  dafs  die 
Grenzen  des  Integrals  festbestimmte  und  in  endlicher  Entfernung 
voneinander  liegende  Werte  seien,  2)  dals  die  Integralfunktion  in 
dem  ganzen  Umfange  des  Integrals  durchaus  stetig  sei.  Durch 
Fallenlassen  dieser  beiden  Beschränkungen  wird  der  Begriff  des 
bestimmten  Integrals  einer  zweifachen  Erweiterung  fähig  gemacht, 
deren  Berechtigung  in  Bezug  auf  ihre  Möglichkeit  und  Bedeutung 
aber  erst  einer  eingehenden  Prüfung  unterzogen  werden  mufs. 

Zunächst  soll  daraufbin  die  erste  BegrifFserweiterung  näher 
besuchtet  werden. 

Es  ist  zu  untersuchen,  was  aus  dem  bestimmten  Integral 

der  durchaus  stetigen  Funktion  f{x)  wird,  wenn  seine  beiden 
Grenzen  oder  wenigstens  eine  derselben  bis  ins  Unendliche  fort- 
rücken. Indem  wir  zuvörderst  diesen  letzteren  Fall  ins  Auge 
fassen,   nehmen  wir  der  grölseren  Klarheit  wegen  an,   dafs  die 
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algebraisch  kleinere  antere  Grenze  a  festliege,  während  die  obere 
Grenze  b  unausgesetzt  bis  zum  positiv  Unendlichen  wachse. 

Für  jeden  noch  endlichen  bestimmten  Wert  von  b  hat  auch 
die  von  jeder  Grenze  einzeln,  also  auch  von  beiden  zusammen 
stetige  (nS.)  Funktion  u  einen  festbestimmten,  von  a  und  b  ab- 
hängigen Wert  Für  ein  unaufhörlich  wachsendes  b  können  nun 
zwei  Fälle  eintreten:  entweder  wird  sich  u  einem  festen  Werte 
nähern,  und  dann  hat  natürlich  das  Integral: 


jf(x)-dx 


eine  Bedeutung;  oder  «  konvergiert  nicht  gegen  eine  feste  Grenze, 
sondern  wird  unendlich  groüs  oder  schwankt  hin  und  her,  und 

dann  ist  das  Integral  [  f(x)dx  ohne  alle  Bedeutung. 

Damit  ein  bestimmtes  Integral  bei  unendlicher  Entfernung 
seiner  Grenzen  einen  endlichen  Wert  beibehalten  könne,  ist,  wie 
aus  der  Definitionsgleichung  mit  Notwendigkeit  hervorgeht,  un- 
erläfsliche  Vorbedingung,  dals  die  Integralfonktiou  für  immer 
grölsere  Werte  von  x  weder  wächst  noch  auch  nur  konstant 
bleibt,  sondern  unaufhörlich  bis  zu  Null  abnimmt 

Ein   Beispiel  für  den  ersten   Fall  liefert  die  Funktion  e~'. 

b 

Es  ist  f  ß-^-da:  =  — e-'-\-  C,   also   «  =  f  e~'  ■  äx^  1  —  «-*; 

mithin  besitzt,  da  lim  e— *  ^  0  ist,  das  Integral  lim  u  =  j  e—''  ■  dx 

den  endlichen  Wert  1. 

Gleichwie  b  kann  2)  auch  die  untere  Grenze  a  bis  ins 
Unendliche  fortrücken,  d.  b.  bis  — <n  abnehmen,  denn  was  von 
der  einen  Grenze  gilt,  gilt  auch  von  der  anderen.  Sind  aber 
3)  beide  Grenzen  unendlich,  so  braucht  man  nur  einen  belie- 
bigen, endlichen,  festen  Wert  zwischen  sie  zu  legen,  wodurch  das 

Integral  f    in  zwei  Integrale  mit  je  nur  einer  unendlichen  Grenze 

zerteilt  und  auf  die  vorangehenden  Fälle  zurückgeführt  wird. 

24.    Die  Aufgabe,  bei  bekuuitein  Wert  des  anbestiinnilen 

Integrals.  —  Wenn  das  unbestimmte  Integral  der  Funktion  an- 
gebbar  ist,  so   kann  immer  sofort  entschieden   werden,   ob  das 
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anendlich  aaagedehnte  beBtimmte  Integral  einen  Sion  hat  oder 
nicht.  Denn  von  dem  unbeetimmten  Integral  geht  man  zunächst 
vermittelst  der  betreß'enden  Sabtrak±ioa  (32)  zu  dem  zwischen 
ganz  beliebigen,  aber  festen  und  endlichen  Grenzen  a  and  b  ge- 
nommenen Integral  über,  das  selbst  einen  endlichen,  bestimmten 
Wert  repräsentiert;  und  ist  dieses  erst  fertig  da,  so  latet  man 
nach  Belieben  die  eine  oder  beide  Grenzen  ins  Unendliche  fort- 
rücken und  sieht  zu,  ob  auch  dann  der  Ausdruck  endlich  und 
bestimmt  bleibt  So  gelangt  man  immer  zu  sicheren,  aber  sehr 
verschiedenartig  beschaffenen  Ergebnissen. 

Die  folgenden  Beispiele  werden  das  verschiedene  Verhalten 
der  in  Frage  stehenden  Integrale  klar  zur  Anschauung  bringen. 

L   Es  ist: 

Je"«da:  =  —  +  C, 
mithin: 

Für  bis  ins  Unendliche  wachsende  Grenzen  hängt  das 
schliefsliche  Resultat  von  der  Natur  des  Parameters  »  und  von 
seinen  Beziehungen  zu  den  Grenzen  ah.  Bezeichnet  a  den 
numerischen  Wert  des  Parameters,  so  sind  folgende  Fälle 
zu  imterscbeiden. 

1.  Ist  der  Parameter  negativ,  — «,  so  wird  bei  festem  Wert 
von  o  für  Ä  =  00  das  erste  Glied  e-"'  gleich  Null,  und  das 
resultierende  Integral: 


hat  einen  festbestimmten  Wert. 

Das  im  vorigen  Paragraphen  angeführte  Integral: 


i' 


*  dx  = 


bildet  hiervon  einen  speciellen  Fall. 

2.  Ist  unter  übrigens  gleichen  Umständen  der  Parameter  k 
positiv,  80  wird  in  der  (1)  das  Glied  —  e"'  unendlich  grofs,  woraus 
folgt,  dafs  das  zugehörige  Integral: 


i.y  Google 


Die  Aufgabe  bei  bekuiDt«m  Wert  dei  unbeBtimmten  Integrals.    Beiapiele.    41 

^e"  ■  äx 
keiuen  Sinn  hat. 

3.  Ähnliche  oder  nebnehr  umgekehrte  Resultate  erhält  man, 
wenn  die  obere  Grenze  b  fest  bleibt,  für  eine  bis  — so  ab- 
nehmende untere  Grenze: 

{^'  ■  dx  =  J-;  i  e-"  ■  dx  =  ». 
Man  kann  also  die  Regel  aufstellen:  „Wenn  in  dem  Inte- 
gral(l),  J  «"da:,  eine  der  Grenzen  ins  Unendliche  rückt,  so  be- 
hält ea  einen  endlichen  Wert  oder  wird  unendlich,  je  nachdem 
der  Parameter  ot  und  die  unendliche  Grenze  entgegengesetzte 
oder  gleiche  Zeichen  haben." 

4.  Daraus  folgt  unmittelbar,  daTs  beide  Grenzen  in  dem 
Integral  (1)  nicht  gleichzeitig  unendlich  sein  dürfen,  weil  dano 
immer  eins  der  beiden  Glieder  unendlich  grofs  werden  müfste. 
Mithin  hat  das  Integral: 


le'-. 

•■dx 

nie. 

we. 

der  lür 

+  «  noch  für  — 

■  u,  einen 

Sinn. 

also 

tt 

Es  ist: 

!     dx 

;  arctg« 

+ 

c, 

(2) 

l 

dx 

^tgS- 

arc 

'g 

Da  aber  der  arcus  eine  unendlich  vieldeutige  Funktion  der 
trigonometrischen  Linien  ist,  so  muls  man  ihm  ein  Intervall  zu- 
weisen, innerhalb  dessen  er  den  unerlätslichen  Bedingungen  der 
Stetigkeit  Genüge  leistet   Wir  setzen  daher  iest,  dals  er  zwischen 

den  Grenzen  — -^  und  —  eingeschlossen  sein  soll:  alsdann  durch- 
lauft die  Tangente  alle  Werte  von  — oo  bis  so,  und  Tangente 
und  Bogen  sind  durchaus  wä:hrend  ihres  ganzen  Verlaufes  stetig 
und  eindeutig.     Unter  dieser  Annahme  ergibt  sich  unmittelbar: 
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j— p-^  =  arctg  =0  —  arctgo  =  -^  —  arctg«. 


-  arc  tg  ( —  00  )  =  arc  t( 


2' 


f     da: 

|nRi  =  »- 

Das  Integral  (2)  bleibt  also  immer  endlich,  selbst  wenn  beide 
tirenzen  gleichzeitig  unendlich  sind.  Auch  erkennt  man  sofort, 
dals,  wie  es  nach  einer  Bemerkung  im  vorigen  Paragraphen  er- 
forderlich ist,  die  Integralfunktion  t-jl-^  mit  wachsenden  Werten 
von  \x\  auf  beiden  Seiten  bis  zu  Null  abnimmt. 

in.   Es  ist: 

mithin : 

(ä)  jrri?  ■""=  =  ? '»8  i±|- 

Dieses  bestimmte  Integral  verträgt  es  nicht,  dafs  irgend  eine 
seiner  beiden  Grenzen  ins  Unendliche  rücke.  Denn  wenn  auch 
der  Logai-ithmus  langsamer  wächst  als  die  Zahlen,  so  wird  er 
doch  Bchli eislich ,  nur  später,  unendlich  grofs,  und  es  ist  sowohl 
g  — IL —  ^  log  a-,  —  m     »Ih    lim  Inw  — ^._  ?r=  Ino —  - 

Die  beiden  Integrale: 


haben  demnach  keinen  Sinn;  und  dasselbe  gilt  von  dem  Integral: 

dessen  beide  Grenzen  unendlich  sind,  nicht,  weil  es  unendlich  wird, 
sondern  weil  es  als  Wert  von  -^  log  —  unbestimmt  bleibt,  es  sei 
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denn,  dafs  man  zwischen  dem  Wachsen  von  a  und  dem  Wachsen 
Ton  h  eine  besondere  Beziehang  obwalten  liefte,  wo  alsdann  das 
Integral  (4)  jedesmal  einen  ganz  bestimmten  Wert  anaehmeu 
würde.  Denn  es  ist  ja,  wenn  a  und  b  poeitive  Zahlen  bedeuten, 
zunächst: 


-ilog(l  +  a')+ilog(l  +  S>), 


also  z.  B.  für  den  Fall  b  =  a: 


Ji+» 


und  dieser  Wert  bleibt  offenbar  auch  für  bis  ins  Unendliche 
wachsende  Grenzen  bestehen,  wofern  man  nur  beide  gleich 
schnell  fortrücken  lälst;  unter  dieser  Annahme  würde  mithin  das 
Integral  (4)  den  Wert  0  repräsentieren.  Ebensogut  könnte 
aber  auch,  wenn  man  b  beliebig  oftmal  schneller  wachsen  liefse 
als  a  oder  umgekehrt,  ein  beliebig  anderer,  unendlicher  oder 
endlicher,  positiver  oder  negativer  Wert  des  Integrals  (4)  hervor- 
gerufen werden. 

25.  Die  Aufgabe  bei  uabekanntem  Wert  des  unbestimm- 
ten Integrals.  —  Liegt  der  Wert  des  unbestimmten  Integrals 
nicht  vor,  so  gestaltet  sich  die  Entscheidung  über  den  fraglichen 
Pankt  in  ähnlicher  Weise  wie  bei  der  Bestimmung  der  Kon- 
vergenz einer  unendlichen  Reihe,  was  ja  auch  natürlich  ist,  da 
in  Gemäfsbeit  seiner  Definitionsgleichung  ein  bestimmtes  Integral 
nichts  anderes  ist  als  eine  unendliche  Beihe. 

Der   gröfseren    Klarheit   wegen    halten   wir    wieder   in   dem 
zwischen    endlichen   Grenzen    genommenen    bestimmten   Integral 
b 
if{x)  ■  dx  der  durchaus  stetigen  Funktion  f{x)  die  untere  Grenze 

a  fest  und  lassen  die  obere  Grenze  b  bis  ins  positive  Unendliche 
wachsen.  Damit  alsdann  dieses  Integral  einen  Sinn  behalte, 
d.  h.  sich  einer  festen,  endlichen  Grenze  nähere,  mufs  es  so  von 
seiner  flüssigen  Grenze  b  abhängig  sein,  dals  dieselbe,  wenn  sie 
nur  erst  gehörig  grofs  genommen  ist,   ganz  beliebig  weiter  fort- 
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rücken  darf,  ohna  dals  dadurch  der  Wert  des  beatimmten  Inte- 
grals sich  noch,  um  ein  beliebig  kleines  Quantum  ändere.  Be- 
zeichnet man  für  ein  so  gewähltes  b  den  jedenfalls  positiven 
und  beliebig  grofsen  Zuwachs  dieser  Grenze  durch  h,  so  wird  die 
Änderung,  welche  das  Integral  erfahrt,  durch  das  Integral 


(/w  •  *» 


ansgedrückt  Je  nachdem  nun  infolge  der  besonderen  Beschaffen- 
heit der  Funktion  f(x)  dieses  Integral  nicht  mehr  einen  be- 
stimmten, noch  so  kleineu  Wert  erreicht  oder  vielmehr  bis  ins 
Unendliche  wächst,  wird  auch  das  Integral: 


(1)  J/(») 


dx 


endlich  bleiben  oder  unendlich  grols  werden,  mit  anderen  Worten, 
einen  Sinn  behalten  oder  jede  Bedeutung  verlieren. 

In  vielen  Fällen,  namentlich  wenn  f(x)  von  dem  schicklichen 
Werte  von  b  an  immer  dasselbe  Zeichen  behält,  lälst  sich  diese 
Frage  sehr  leicht  beantworten,  gerade  wie  die  Konvergenz  einer 
Reihe,  deren  Glieder  von  einem  gewissen  Grade  an  sämtlich  das- 
selbe Zeichen  haben,  gewöhnlich  ohne  Mühe  dargethan  vrird. 
Findet  aber  Zeichenwechsel  statt,  oder  ist  hier  f(x)  bald  positiv, 
bald  negativ,  so  kann  unter  Umständen  die  Entscheidung  über 
die  Endlichkeit  des  Ausdruckes  (1)  sich  schwieriger,  bisweilen 
sehr  delikat  gestalten.  Daher  wollen  wir  auch  hierüber  keine 
allgemeine  Untersuchung  anstellen,  vielmehr  die  speciellen  Fälle, 
die  sich  darbieten  werden,  einzeln  durchführen.  Nur  ein  sehr 
einfacher  Grundsatz  möge  noch  besonders  hervorgehoben  werden, 

26.  Kriterium.  —  1.  „Es  sei  ii(x)  eine  Funktion,  die  von 
einem  je  nach  ihrer  Beschaffenheit  naher  oder  weiter  abliegenden 
Werte  a;  =  &  an  überall  mit  demselben  Zeichen  behaftet  und  an 
jeder  Stelle  numerisch  gröfser  ist  als  die  in  Bezug  auf  ihr 
Zeichen  keiner  Beschränkung  unterliegende  Funktion  f(x);  wenn 
alsdann  für  ein  beliebiges,  selbst  unendlich  grofses  positives  h 
der  numerische  Wert  des  Integrals: 

(1)  j*W  dx 

kleiner  ist  als  jede  angebbare  noch  so  kleine  Grölse,  so  besitzt 
für  ein  festes  endliches  a  das  Integral: 
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(2>  [/(«)  dx 

einen  Sinn." 

2.  „Ist  aber  von  x  ^  6  an  f(x)  ebenfalls  immer  mit  ein 
and  demselben  Zeichen  behaftet  und  an  jeder  Stelle  numeriech 
gröfser  als  |^(a;)1,  und  kann  der  numerische  Wert  des  Integrals 
(1)  vielmehr,  vie  grols  auch  b  sei  und  für  ein  beliebig  grölseres 
A,  noch  unbegrenzt  wachsen,  so  besitzt  das  Integral  (2)  keinen 
Sinn." 

Beweis.  —  1.  Setzen  wir  ip(x)  von  a;  =  &  an  z.  Ö,  positiv 
voraus,  so  mnfs,  da  es  von  dieser  Stelle  an  überall  grösser  ist 
als  |/(a;}|,  hier  auch  überall  sowohl  die  Summe  i>{x)-\-f(x)  der 
beiden  Funktionen  als  auch  ihre  Differenz  *(«)  — f(x)  notwendig 
positiv,  also  durchaus  i'{x)  i /(a;)  >■  0  sein.  Daraus  folgt  (4), 
dafs  auch  sowohl 

J('^(^)  +/W)  ■  äx  =  ji(x)dx  -\-  jf{x)dx  >  0 

6  b  b 

als 

b  +  h  li  +  Ä  b+h  • 

J (11.(1)  -/(»))  •  dx  =  !+(»)&;  -  |/(a;)<ii  >  0 

b  »  fr 

ist,  und  dies  besagt  offenbar,  dafs  das  Integral  (1)  grösser  sein 

mufs  als  das  Integral    (/(a:)!^.  Das  Integral  (1)  ist  aber  kleiner 

als  jede  gegebene  Gröfse,  um  so  mehr  konvergiert  das  andere 
Integral  gegen  Null.  Folglich  (25)  hat  das  Integral  (2)  einen 
endlichen,  bestimmten  Wert 

Einen  völlig  analogen  Satz  giebt  es  in  der  Lehre  von  der 
Konvergenz  der  unendlichen  Reihen:  „Wenn  in  einer  unendlichen 
Reihe  alle  Glieder  von  einem  gewissen  Range  an  dasselbe  Zeichen 
haben  and  numerisch  gröfser  sind  als  die  entsprechenden  Glieder 
einer  anderen  unendlichen  Reihe  mit  verschieden  vor  gezeichneten 
Gliedern,  so  konvergiert  diese  letztere  Reibe  gleichzeitig  mit  der 
ersteren,"  Nicht  aber  dürfte  aus  der  Divergenz  der  ersteren 
Reihe  auf  die  Divergenz  der  anderen  geschlossen  werden,  die 
infolge  der  durch  das  Zeichenspiel  hervorgebrachten  Zerstörung 
sehr  wohl  konvergent  sein  könnte. 

2.  Es  sei  von  a;  =  6  an  ii(x)  wiederum  positiv,  die  andere 
Funktion   aber   negativ   und   aus   diesem  Grunde   durch   — f(x) 
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bezeichnet,  so  dafs  f(x)  ihren  numerischen  Wert  anzeigt.  Als- 
dann folgert  man  wie  im  vorigen  Beweise,  daTs  beide  durch  das 
doppelte  Zeichen  angedeuteten  Komplexe  — /(^)  i  i'i^)  negativ, 
und  daraus,  dals  auch  die  entsprechenden  beiden  Integrale: 

f  i—fix)  ±  i>  (x))  ■dx  =  —  (jfix)  dx:^\i>{x)dx^<(i 

sind.    Mitbin  ist: 

\f{x)dx^  \i>{x)dx^O, 
d.h.: 

\f{x)dx>\ji>ix)dx. 

b+h 
Also  ist   \f{x)dx  um  so  mehr  divergent  als  das  Integral  (1), 

b 

und  das  Integral  (2)  hat  keine  Bedeutung  (25). 

27.    Das  Integral  {sc^dx.  —  Eine  Funktion  i>(x),  welche 

die  Bedingungen  des  ersten  Kriteriums  eingeht,  bietet  sich  dar 
in  der  Potenz  mit  negativem,  unter  — 1  liegendem  EzponeDten: 
(1)  i'(x)  =  x-"  (fc  >  1). 

die  für  ein  positives  x  stets  positiv  ist,  und  aus  deren  unbestimmtem 
Integral:  ^j,  _.       ■  -j^-^^^  +  ^  sich 

mitbin 

also  ein  Integral  ergibt,  welches  für  ein  hinlänglich  grosses  b 
kleiner  wird  als  jede  beliebige  Grölse. 

„Nimmt   daher   eine   Funktion    \f(x)\    schneller  ab    als   die 

Potenz  (1),  90  besitzt  ihr  Integral  {f{x)dx  trotz  seiner  unend- 
lichen Ausdehnung  immer  einen  Sinn." 

Hingegeo  erfiillt  die  Potenz  s^  mit  positivem  Exponenten  h 
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selbstverBtändlich  (33)  nicht  die  Bedingungen  des  Kriteriuma,  da 
sie  mit  wncbeendem  x  immerfort  zunimmt. 

Aber  aiicb  zwischen  0  und  — 1  dürfte  der  Exponent  Ton 
x*  nicht  gewählt  werden,  weil  dann  die  Potenz  zwar  nicht  mehr 
wachsen,  aber  doch  nicht  schnell  genug  abnehmen  würde,  um 

das  ünendlichwerden  des  Integrals  {a^dx  zu  verhindern.     Selbst 

b 
der  Grenzfall  fc  =  —  1  ist  auazuschlielsen,  denn  auch  für  diesen 
ist  immer,  so  grofs  auch  b  sein  mag,  der  ans  dem  unbestimmten 
Integral  \x-^dx  r=  loga;  -|-  C  hergeleitete  Wert: 

lim  ffl;-i  dx  ^  lim  log  (l  -\-  -j-\  ^  log  oo  rr^  oo. 

Ist  also  eine  Funktion /(x)  von  einem  gewissen  Werte  b  an 
bestand^  mit  demselben  Zeichen  behaftet  und  an  jeder  Stelle 
nnmeriacb  gröfser  als  die  Potenz: 

(2)  ii{x)  =  x^  (ft  >  —I), 

Bo  besitzt  dem  zweiten  Kriterium  gemäfs  das  Integral  if(x)dx 
keinen  Sinn  ^). 


Zweites  Kapitel. 

AuBwertung:  bestimmter  Integrale  vermittelst 

der  unbestimmten  Integrale.     Das  Integral  ^^  <^- 

Die  drei  Eulerschen  Formeln. 

28.  Yorbemerkun^n.  —  Die  vorangehenden  allgemeinen 
Methoden  sollen  jetzt  auf  die  Auswertung  bestimmter  Integrale 
angewendet  werden.  Indem  wir  dabei  möglichst  den  historischen 
Gang  einhalten,  haben  wir  hauptsächlich  auf  Euler  zurückzu- 
gehen, der  als  der  Begründer  der  Lehre  von  den  bestimmten  Inte- 
gralen anzusehen  ist,  und  dem,  so  Bedeutendes  auch  noch  nach 
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ihm  geleistet  worden  ist,  doch  schon  die  wichtigeten  Integrale 
zu  verdanken  dnd  und  das  allergröfste  Verdienst  gebührt 

Das  erste  bereits  von  den  Bernoulli  vielfach  in  Anwendung 
gebrachte  Mittel  stur  Auffindung  bestimmter  Integrale  besteht 
darin,  von  unbestimmten  oder,  was  auf  dasselbe  hinaaslänft,  von 
zwischen  beliebigen  Grenzen  a  und  b  genommenen  Integralen 
ausgehend,  solche  speciellen  Werte  dieser  Grenzen  aasfindig  zu 
machen ,  für  welche  wesentlich  vereinfachte  Resultate  erzielt 
werden. 

So  vereinfacht  sich  z.  B.  das  in  §  24  näher  betrachtete  be- 
stimmte Integral: 

b  , 

(  e"* '  dx  ^  —  —  (e-  "  *  —  e-")  («  >  o) 

für  die  besonderen  "Werte  a  =:  0,  6  ^  oo  ganz  aufserordentUch, 
indem  es  von  einer  transcendenten  Funktion  zu  einer  rein  alge- 
braischen Gröfse: 


herabsteigt. 

Ähnlich  verhält  es  sich  mit  dem  ebenfalls  schon  von  Enler 

behandelten  bestimmten  Integral  I  %^-l  dx,   dessen  Auswertung 

nach  dem  angegebenen  Verfahren  in  den  folgenden  Paragraphen 
vorgenommen  werden  soll. 


Das  Integral    f  J*|^  ■  dx. 


29.  Notwendige  BedingrungeD.  —  Es  seien  ip(x)  und  f(x) 
zwei  ganze,  rationale,  algebraische  und  mitbin  in  ihrem  ganzen 
Verlaufe  durchaus  stetige  und  eindeutige  Funktionen  von  x.  Ibr 
Quotient 

stellt  alsdann  eine  gebrochene  algebraische  Funktion  dar,  die  zu 
denjenigen  gehört,  deren  unbestimmtes  Integral  angebbar  ist. 
Von  diesem  soll  zu  dem  bestimmten  Integral  zwischen  uneud- 
licben  Grenzen: 
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(2)  I 


M.,, 


für  diejenigen  Fälle  übergegangen  werden,  in  denen  ea  einen 
Sinn  besitzt.  Dazu  mu[s  die  Funktion  (1)  folgende  beiden  Be- 
dingungen erfüllen. 

1.  Der  Nenner /(«)   darf  nirgend   gleich  Null  werden,   oder, 
was  auf  dasselbe  hinauskommt,  die  Gleichung 

/W  =  0 

mufs  lauter  imaginäre  Wurzeln  besitzen.  Denn  wenn  der  Quotient 
(1)  durch  das  Unendliche  ginge,  würde  er  seine  Stetigkeit  ein- 
bülsen,  und  infolge  dayon,  wie  wir  später  sehen  werden,  das 
Integral  (2)  seine  Bedeutung  verlieren. 

2.  Der  Bruch  -77^  mufs  nicht  nur  echt  gebrochen,  sondern 

das  Polynom  ^(x)  sogar  von  einem  um  wenigstens  zwei  Ein- 
heiten niedrigeren  Grade  sein  als  f(x). 

In  der  That,   wenn  zunächst  Zähler  und  Nenner  gleichen 

Grad  haben,  also  der  Bruch  ^/  J  von  der  Form  ist: 


i'^  +  ^  +  ä  +  - 


x^ 

80  ist  ersichtlich,  dafs  in  diesem  Falle  die  Funktion  (1)  fiir  be- 
ständig wachsende  Werte   von  x  immer  mehr  in  die  Eonstante 

~,    die    durch  G  bezeichnet  werde,    übergeht,    und  daher  ihr 

zwischen  unendlichen  Grenzen  genommenes  Integral  einer  im 
§  23  gemachten  Bemerkung  zufolge  keinen  Sinn  besitzen  kann; 
auch  ergibt  direkt  die  Analyse  des  §  25: 

lim 


lim  jCdiC  =  limCÄ  =  ■ 


Sind  aber  Zähler  und  Nenner  nicht  von  gleichem  Grade,  so 
kann  man 

f{x) j)a:"  +  *  -\-  ga^-'**  -\-  rai"-^-^^  -\-  ■  ■  ■ 

f(x)        p,x"     -\-  qiX"-^     -|-  r,3r"-*     +  ■  ■  ■ 
setzen,  wo   k  eine  beliebige   ganze,  positive  oder  negative  Zahl 

DlTlebltt,  IstagTola.  i 
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bedeutet,  die  anzeigt,  um  wie  viel  Einheiten  der  Grad  des  Zählers 
TOD  dem  des  Nenners  differiert.    Durch  HeraDsnehmen  der  Potenz 
3^  wird  dieser  Ausdruck  sofort  in  das  Produkt: 
pit"  +  ga?"— ^  -|-  T3!'- 


J»i*"  +  <^^^~^  -\-  na:"-»  -\ 

umgeformt  und  auf  den  zuerst  betrachteten  Fall  zoräckgefiibrt, 
der  für  i  =  0  direkt  in  ihm  enthalten  ist 

Da  also  der  zweite  Faktor  des  Produkts  mit  wachsendem  x 
immer  mehr  in  die  Konstante  C  übergeht,  so  nimmt  schlielslich 
die  Funktion  (1)  den  Charakter  der  Potenz  3^  selbst  an,  von  der 
vir  aus  der  Diskussion  des  §  27  wissen,  dals  sie  nur  dann  ein 
bis  ins  Unendliche  erstrecktes  Integral  verträgt,  wenn  ihr  Ex- 
ponent ft  <;  —  1,  nicht  aber,  wenn  i  ^  —  1  ist. 

Hieraus  folgt  unmittelbar,  dafs  ip{x)  weder  von  höherem 
Grade  noch  von  einem  um  nur  eine  Einheit  niedrigeren  Grade 
a.\sf{x)  sein  darf,  und  dafs  von  dem  Integral  (2)  nur  die  Rede 
sein  kann,  wenn  der  Grad  von  f{x)  den  von  ^{x)  wenigstens 
um  zwei  Einheiten  übersteigt'"). 

30.  Answertuiig  des  Integrals.  —  Den  soeben  als  notwendig 
erwiesenen  Bedingungen  gemäls  hat  die  Gleichung: 

(1)  /W  =  0, 

wenn /(j;)  vom  «*"  Gmde   ist,  n  imaginäre  Wurzeln,   die  durch 

(2)  x  =  a,ß,Y,... 

bezeichnet  werden  mögen.  Wir  setzen  voraus,  dafs  dieselben 
sämtlich  voneinander  verschieden  seien,  oder  dafs  die  GleicbuDg 
(1)  nur  einfache  Wurzeln  besitze.  Zwar  liefse  sich  die  Auf- 
gabe ohne  grÖfsere  Schwierigkeit  auch  beim  Voihandensein  viel- 
facher Wurzeln  lösen,  doch  ist  obige  Annahme  besonders  für  die 
späteren  Anwendungen  vollkommen  ausreichend.  Alsdann  gibt 
bekanntlich  die  Zerlegung  in  Partialbrüche: 

WO  den  Konstanten  die  Werte: 

w 

beizulegen  Bind,  wenn,  wie  üblich,  unter /'(a;)  die  Oerivierte  von 
f{x)  verstanden    wird.     Das   Integral   von   "t^^}  wird  also  gleich 


P{«)     „  _  »(« 
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sein    der    Summe    der  Integrale    der  n  Partialbrüche   auf  der 
rechten  Seite  der  (3). 
Wird  durch 

l  +  mi, 

wo  l  und  m  reell  sind,  m  aher  nicht  ^  0  sein  darf,  irgend  eine 

der   imaginären  Wurzeln   (2)   bezeichnet,   so   ist  der  zugehörige 

Partialbruch,  abgesehen  von  seinem  konstanten  Faktor: 

1  x—l  ,1  1 


-l  —  mi        {x  —  l)'  -\-  m* 


r-^')"+ 


Die  hier  auf  der   rechten  Seite   betindlichen  Ausdrücke  ge- 
hören in  die  Klasse  der  Funktionen  — — -. — -  und  —— ^ — r,  deren 

x»  +  1  x^  -\-  V 

Integrale  wir  bereits  in  §  21,  IIl.  und  IL  einer  genauen  Unter- 
suchung unterzogen  haben.  Danach  erhält  man  zunächst  als 
unbestimmtes  Integral  des  zweiten  Ausdrucks: 

.    X —  l   ,    ^ 
arc  tg --1-  V, 


ipringt  für  eim 
\  unmittelbar  d 

■     1  f  dx     ^ 

'■"J(^)*  +  ' 


und  hieraus  entspringt  für  einen  zwischen  —  —   und   ^   einge- 
schloasenen  arcus  unmittelbar  der  Wert  des  bestimmten  Integrals: 


wo   das  obere   oder  untere   Zeichen   gilt,  je  nachdem  m  positiv 
oder  negativ  ist. 

Was  aber  das  Integral 

L-V+^-  ■ '" = -2  "■'  (("  -  '>■ + •"■) + «• 

betrifft,   dessen  Wert   durch   direkte  Verifikation  bestätigt,   aber 
auch  dadurch  ermittelt  werden  kann,  dafs  man  identisch: 

^-'     =  u t__  + ^ ^ 

(x  —  l)^  +  mi»         2  \ix  —  0  -f  «»■        (^  —  0  —  »"V 
setzt"),  so  haben  wir  am  angeführten  Orte  gesehen,  dafs  es  nicht 
zwischen  unendlichen  Grenzen  genommen  werden  darf.   Denn  für 
beliebige  positive  Werte  a  und  b  hat  man: 
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f       x—l         .    _  1  .      (t  -  Tf  +  m' 
]ljc-iy  +m'  2    ^^  («  +  ')"  +  •»' 

Das  erste  Glied  auf  der  rechten  Seite,  -^ 


und  6  positiv  sind,  in  log—  umgeschrieben  werden;   das  zweite 
Glied  werde  der  Kürze  halber  gleich  ö  gesetzt.     Dann  ist: 


?!)r:hi'''"'=-'i°.('°*«+°)- 


Nun    nähert    sich    zwa.r    0    für    bis    ins   Unendliche    wachsende 
a  und  6  immer  mehr  dem  Werte  —  log  1*  =  log  1^0,  der 


Grenzwerte  a  und  h  durchaus  unabhängig  TOneinander  unendlich 
werden,  und  es  nicht  statthaft  ist,  ein  festes  Verhältnis  fiir  ihr 
Wachstum  anzunehmen.  Es  wird  sich  jedoch  herauBstellen,  dafs 
aus  dem  Endresultat  diese  unbestimmte  GrÖfse  verschwindet,  und 
dadurch  allein  wird  die  Lösung  unserer  Aufgabe  er- 
möglicht. 

Wird  noch  der  der  Wurzel  l  -\-  mt  in  der  Reihe  (4)  zu- 
gehörige konstante  Faktor  mit  M  bezeichnet,  so  hat  man  nach 
den  bisherigen  Ergebnissen  für  das  Integral  eines  beliebigen 
Gliedes  der  f3): 

f ^\^       .  =  M\im  flog  A  4-  flW  Mni         («.  ^  0), 

jx  —  t  —  fni  \        o  / 

mithin  unter  Anwendung  des  über  die  n  Glieder  oder  über  alle 
Werte  (4)  von  M  zu  erstreckenden  Summenzeichens  2   «nd  mit 


Rücksicht  darauf,  dafs  der  lim  (log 1-  a\  von  dem  speciellen 

zu   ermitteln' 
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Werte    von    M  unabhängig   ist,    für    das   ganze   zu   ermittelnde 
Integral: 
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(6)     jl^d:^  =lim(log|-  +  «).2-M  +  «»S±-»^ 
(m  ^  0). 
Nun  sind!  aber  in  dem   ans  der  (3)  hergeleiteten  Ausdruck 
für  ip(x),  nämlich: 

^^  '  X  —  a'  X  —  p' 

die  Faktoren  der  Konstanten  A,^, .  .  .  sämtlicli  Funktionen  von 
X,  deren  Grad  nur  um  eine  Einheit  niedriger  ist  als  der  von 
/(x),  und  in  denen  ihrer  Bildungsart  zufolge  die  höcltBten  Glieder 
ohne  Koefficienten,  rein  a^-',  sein  müssen.  Nach  fallenden 
Potenzen  von  x  geordnet,  beginnt  demnach  das  Polynom  *f{x) 
mit  dem  Gliede  a;"-*  ■  ^Jf;  da  es  aber  der  Voraussetzung  nach 
höchstens  vom  («  —  S)""  Grade  sein  darf,  so  folgt  mit  Not- 
wendigkeit, dals  der  Koefßcient  von  a^-*: 

^M  =  A-\'B-\ =  0 

sein  mufs.  Dadurch  fallt  in  der  (5)  das  unbestimmte  Glied 
lim  flog 1-  öj  ■  23f  ganz  aus,    und    es  ergibt  sich,    wenn 

man  noch  M  durch  seinen  Wert  ^i-l  ersetzt,  als  schHelshches 
Kesultat  die  Formel: 


(6) 


fj|||  .  dx  =  jr*2  ±  jM     («  alt«  Wurzeln  von/W  =  o), 

wo  die  verschiedenen  Konstanten  ^,\-{  mit  dem  oberen  oder 
unteren  Zeichen  zu  nehmen  sind,  je  nachdem,  in  der  zugehörigen 
Wurzel  u  =  l  -}-  mi,  m  positiv  oder  negativ  ist. 

Durch  die  besondere  Wahl  der  Grenzen  ist  also  das  Integral, 
das  im  allgemeinen  eine  logarithmische  und  eine  invers -trigono- 
metrische Funktion  darstellt,  zu  einem  rein  algebraischen  Aus- 
druck geworden,  in  welchem  das  einzige  Transcendente  die 
Zahl  9t  ist. 

f   iC"-! 

31.  Das  Integral  -  __ — ^  dx.  —  Von  den  verschiedenen 
in  dem  allgemeinen  Resultat  des  vorigen  Paragraphen  enthaltenen 
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specielleD  Fallen  ist  nur  der  eine  ala  beeondera  wichtig  herror- 
zuheben,  in  dem  f{x)  ein  Binom  oder  Trinom  ist,  da  allein  von 
einem  Bolcben  Ausdruck  die  Wurzeln  bekannt  sind. 

lodern  wir  uns  auf  den  Fall  des  Binoms  beschränken,  auf 
den  auch  der  andere  Fall  zurückgeführt  werden  kann,  wählen  wir 

f(x)  =  Ä"  —  c»*,  (p(x)  =  x"-^, 
wo  m  und  n  positive  ganze  Zahlen  bedeuten,  und  n  grosser  als 
wi  sein  mufs,  aber  aulserdem  gerade  vorausgesetzt  werden  soll. 
WaB  den  Bogen  6  betrifft,  so  soll  er  jeden  b^iebigen  Wert 
zwischen  0  und  2  x  besitzen  dürfen ,  mit  Ausschlufe  dieser 
Grenzen  selbst,  denn  für  ö  ^  0  oder  2  k  würde  der  notwendigen 
Bedingung  zuwider  die  tileicbang : 

(1)  f(x)  =  0,    d.i.    a^  =  c»'=  coae  +  teine 

auch  reelle' Wurzeln  haben;  hingegen  ist  der  Wert  6  ^  «nicht 
auBzanehmen,  denn  ergibt  er  gleich  x^  ^ — 1  als  reell,  so 
kommt  doch  durch  die  gerade  Wurzel  17 —  1  das  Imsginäre 
wieder  hinein. 

Die  n  verschiedenen  imaginären,  wieder  durch  a  zu  bezeich- 
nenden Wurzeln  dei  Gleichung  (1)  sind  bekanntlich  in 

(2)  X  =  a  =  e    "         =  cos  — '■ —  +  t  Bin  — ^ 

(.  =  0,  1,  S «  -  1) 

enthalten,  während  sie  durch  alle  ferneren  Werte  von  s  immer- 
fort in  derBelben  Reihenfolge  reproJuciert  werden. 

Da  ferner  /'(«)  ^  na;"^',  mithin,   wenn    man    gleich   den 
Faktor  e-*""'  =  1  unterdrückt, 

vi")  _l^.._  Iß-')" *■'-.'' 

ist,  so  entspringt  aus  der  (6)  des  §  30  die  Formel : 


Jaf  — -  ( 


'  dx  «t  (^-i)ei 


■2±» 


Es  bleibt  noch  der  Wert  der  n-gliedrigen  Summe  S  zu  er- 
mittelD.  Den  Werten  s  =  0,  -^  —  ■^»TT»**  —  ^  entsprechen  in 
der  Reihe  (2)  die  Bogen  ^,  x-- "^,  «  +  i,  2 « -  ^^^^zl , 
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die   Ton  «-(-—an   der  zweiten   KreiBhälfte   angehören'*);    der 
Faktor  sin  -^ des  imaginären  Teiles   der  «  Wurzeln  »  ist 


daher  bi8  znm  Werte  s  ^  -^  —  1  positiv,  von  s  =  ^  an  negativ, 

und    folglich    ist    die   erste  Hälfte  der  Glieder  der  Summe  2 
additiv,  die  andere  Hälfte  subtraktiv  zu  nehmen. 

Die  Summe  S  bildet  mitbin  die  Differenz  von  zwei  geometri- 
schen  Reihen,  deren  jede  aus  —  Gliedern  besteht,  und  deren 

gemeinschaftlicher  Exponent  e  "       ist.     Setzen  wir    diesen  zur 
Abkürzung  gleich  q,  so  ist  die  additive  Reibe : 

'  +  '  +  •■•  +  '"■  =  'i-|. 

die  subtraktive: 

also 

V  =  (i^^l 

-^  1  —  g     ■ 

Somit  hat  man  als  schliefsHches  Resultat: 


J«"  —  cosö i  81 


,  =  ?i.G-)" .  ('  -  «""O' 


(n,  m  positiv  Ke,ux,  n  gerade,  m  <i  n;  0  <Z0  •c^S'n), 
Diese  Formel   soll  nun  behufs  Rerleitung  der  wichtigsten  in 
ihr  enthaltenen  speciellea  Fälle  weiter  ausgebeutet  werden,  wobei 
wir  wie   üblich   durch   die   Buchstaben   ft,  ft',  v  u.  3.  w.  beliebige 
positive  ganze  Zahlenwerte  bezeichnen  werden. 

Die  drei  Eulerschen  Formeln. 

82.    Specielle  Fälle  des  Integrals    -— — ""«r'  —  '*'''°  ^** 

zu  unterscheiden,  ob  m  eine  gerade  oder  ungerade  Zahl  ist 

1)  m  =  2(1.  —  Ist  gleichwie  n  auch *m  eine  gerade  Zahl, 
also  die   Exponentialgröfse  e"""'=  1,   so   fliefst  das   ganze  Re- 
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sultat  (3)  des  vorigen  Paragraphen  gleichzeitig  mit  dem  quadra- 
tischen Faktor  rechts  in  Null  zusammen.  Man  hat  demnach  die 
Formel : 

;2^,  n  =  2t',  n>m>0; 
0  <  ö  <  2  n). 

2)  f»  =  2ft  -|-  1.  —  In  diesem  Falle  läXst  die  rechte  Seite 
der  (3)  des  g  31  die  folgenden  Vereinfachungen  zn.  Da  e""'  sich 
auf  e"'  ^  — 1  reduciert,  also  (1  —  got-ja  =  4  wird,  so  Ter- 
wandelt  sie  sich  zunächst  in  den  Ansdruck: 


(■)         lir~^,=»  "■ 


,i  /-:-)- 


1  — 

e  " 

man 

diesen 

Bruch  durch 

e-"^ 

erweitert, 

in: 

Ei. 

.ff- 

■) 

'-^"i 

_  2jt 

.«-)•' 

¥"' 

woraus  endlich  durch  Multiplikation  mit  ( — 1)  ■  ( — 1)  =  — e"* 
unmittelbar  die  Formel: 

V  /  1  a-n  —  COS  ft  —  *  sin  Ö  «  .    fMüT 

_«,  sm  — 

n 

(m  =  S^  +  1,    n  ^  2^,    n  >  m  >  0;    0  <  ö  <  2  71) 

hervorgeht. 

Wird  in  derselben  ft  der  specielle  Wert  n  beigelegt,  so  ver- 
schwindet ans  ihr  jedes  Zeichen  des  Imaginären,  und  man  ge- 
winnt sofort  dieses  andere  Integral: 

(^)  J^" +~l'  "  "^  ■  T^jt 

i  „      '  sm  — 

n 

(m  =  2  /<  -f  1,  n  =  2  K,  n  >  m  >  0). 

Koch  ist  darauf  aufmerksam   zu  machen,   wie  bei   näherer 

Prüfung   die  Formel  (2)  die  Notwendigkeit   erkennen  läfst,  dem 

Bogen   II    ein    festbestimmtes   Intervall    anzuweisen    (31);    denn 

während    die    Integralfunktion    nnd    damit    das   Integral    selbst 

durchaus  dieselben  bleiben,  wenn  der  arcus  6  um  ein  Multiplum 
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der  Peripherie  wächst,  würde  der  Ausdruck  rechts,  wo  0  mit  dem 

Bruch  —   multipliciert   erscheint,   also  nicht  um  ein  Multiplum 

des  Kreisumlaufs  sich  verändern  muTs,  für  gewöhnlich  völlig  vei- 
schiedene  Werte  annehmen. 

33.  Reelle  Wurzeln  von  /(ac)  ^0.  —  Man  überzeugt 
sich  ohne  Mühe,  dafs  die  allgemeine  Analyse  des  §  30  noch 
besteben  und  anwendbar  bleibt,  wenn  der  Nenner  des  Bruches 

%T-4  durch   Null  hindurchgeht,    d.  h.   die  Gleichung  f(x)  ^  0 

reelle  Wurzeln  hat,  wofern  nur  dafür  gesorgt  ist,  dals  gleich- 
zeitig auch  der  Zähler  fp{x)  gleich  Null  wird  oder  denselben 
einfachen  Faktor  besitzt.  Man  könnte  dann  allerdings  mit  diesem 
gemeinschaftlichen  Faktor  wegdividieren ,  aber  bisweilen  ist  es 
vorteilhafter  und  für  unseren  g^enwärtigen  Zweck  sogar  geboten, 
ihn  bestehen  zu  lassen.    Dafs  alsdann  an  ein  Hindurchgeben  der 

Funktion  %7-J   durch   das   Unendliche    für   den   entsprechenden 

Wert  von  x  gar  nicht  zu  denken  ist,  zeigt  auch  die  Zerlegung 
in  Fartialbrüche.  Denn  ist  z.  B.  a;  =^  os  ein  solcher  Wert  und, 
wie  wir  wissen,  eine  einfache  Wurzel  von  f(x)  =  0,  also  /'(«) 
von  Null  verschieden,  so  existiert  der  zugehörige  Partialbruch 

nur  formell,  da  sein  Zähler  A  =  ^,-,  -; ,  in  dem  nach  der 

x  —  a  f'(a) 

Voraussetzung  ^(a)  =:  0  ist,  selbst  gleich  Null  sein  mufa. 

Demnach  wird  man  z.  B.  in  dem  Integral  (2)  des  vorigen 
Paragraphen  auch  ß  ^  0  setzen  dürfen,  wodurch  der  Nenner 
a^  —  1  wird  und  für  die  beiden  Werte  a:  =  ±  1  durch  Null 
hindurchgeht,  mufs  aber  dann  den  Zähler  x"—^  durch  einen  Aus- 
druck ersetzen,  der  für  dieselben  Werte  von  x  ebenfalls  zu  Null 
wird.  Dies  erreicht  man,  wenn  man  den  Zähler  zweigliedrig 
wählt,  nämlich  der  Differenz  a:'"~'  —  x"'-'^  gleichsetzt,  mit  der 
Bedingung,  dafs,  während  «  gerade  ist,  m  und  m'  beide  un- 
gerade  sind. 

Für  diesen  Fall  gelten  mithin  —  wie  man  sich  übrigens 
auch  durch  direkte  Operationen  und  zweckentsprechende  Um- 
änderung der  Analyse  von  §  30  an  leicht  überzeugen  könnte  — 
alle  früheren  Rechnungen,  so  dafs   man  unbedenklich  aus  der 
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obigen   Formel  die  neuen   Resultate    ohne    weiteres  abschreiben 
darf.    Das  gibt: 

fx™—^  —  a:"'-^     ,     Jx'^-^äx Caf*'—^dx 

}       5=^-=ri  "^  —  Ja;"—  1  ~  J^S^-f 


und  da  allgemein; 

g—(p-\)iri        — e—p" 
8inj>]r  sin^Ji 

ist,  80  gewinnt  man  die  Formel: 
...  fa;"'-'  —  x"'—^  ,  In {  ,    m'x  ,     mx\ 

(1)    h'i^'^^r-  '"'  =  j  r«  -^  -  "'^  -S-) 

(m  =T  2/i  4-  1,  m'  =  2/j'  +  1,  n  =  2  ,',  0  <  *",  <  n). 

84.  Trennung  des  Reellen  und  Imaginfiren.  —  Die  drei 
Eulerschen  Formeln.  —  In  derselben  Formel  (2)  des  §  32 
liegen  wie  in  jeder  Gleichung  von  komplex  imaginärer  Form  zwei 
Resultate,  die  man  durch  Trennung  des  reellen  und  imaginären 
Teiles  erhält.  Da  sich  aber  im  vorliegenden  P'alle  diese  beiden 
Resultate  nicht  voneinander  unterscheiden,  so  begnügen  wir  uns 
mit  dem  einen  und  zwar  dem  imaginären  Teile,  der  schneller 
zum  Ziele  führt. 

Zuvörderst  ersetzen  wir  0  —  jt  durch  ff,  das  sich  dann  von 

—  n  bis  IT  erstreckt.   Läist  man  nach  der  Substitution  den  Accent 
wieder  fort,  so  lautet  jetzt  die  Relation: 

f  x'^-^dx  _  "in    e^" ^^ 

J  a?"  -|-  cos  fl  -j-  i  sin  Ö  «         .    mit 

""  n 

und    erweitert    man    die    Integralfunktion    durch    {x*  -\-  cos  0) 

—  i  sin  0,  80  erhält  man  für  den  imaginären  Teil  die  Gleichheit: 


^y 


sin  fl  ■  a;""-'  dx 


-\-  2a:"  cos  Ö  4-  1  ' 


"('-=> 
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aus  der  die  Formel  entspringt: 


V  -'  }x^' -\-2x' cos  e -\- 1  n       .    ma       . 


(m  =  a/-+  1,  r.  =  2^,  0  <  m  <  n;  — w  <Ö<  1). 

Aach  hier  zeigt  sich  wieder  aus  den  am  Schlüsse  des  §  32 
angegebenen  Gründen,  dals  ß  zwischen  gewissen  festen  Grenzen 
eingeschlossen  sein  mats. 

Es   ist   zweckmäTsig ,    dieses   Resultat    anders   zu   schreiben. 

Man   erweitere   die  Integralfunktion  mit  x""  und  ersetze  darauf 

n  —  m  durch  tn',  das  also  ebenfalls  ungerade  und  von  gleichem 

Umfange  wie  m  ist,  d.  b.  alle  möglichen  Werte  von  1  bis  n  —  1 

durchlaufen  kann.    Bedenkt  man  noch,  daXs  rechts  im  Nenner 

.    mn           .    (n  —  m')  Jt          .     m' jr   .  .  , 

sin =  sin  ^ —  =  sin ist,  so  Belangt  man,  wenn 

der  Accent  wieder  weggelassen  wird,  zu  der  Formel: 


(2) 


Ja?*  +  2  cos  6  +  «-"         rt       .   tu«      .    „ 

i.       '  '  Bin ■  SIE  fl 

(m  =  2^  +  1,  n  =  2r,  0  <  m  <  n;  -  n  <  ö  <  n). 

Die  Formel  (3)  des  §  32,  die  (1)  des  §  33  und  die  Tor- 
stebende  Formel  (2)  belegen  wir  mit  dem  gemeinsamen  Namen 
der  drei  Eulerschen  Formeln,  weil  sie  schon  von  Euler 
abgeleitet  worden  sind,  allerdings  getrennt  voneinander  und  in 
umständlicherer  Weise,  als  es  durch  die  von  uns  befolgte 
zusammenfassende  Methode  geschehen  ist. 

Berücksichtigt  man,  dafs  in  ihnen  die  Integralfunktionen  nur 
gerade  Potenzen  der  Variablen  x  enthalten,  und  die  Integrale 
zwischen  gleichen  und  entgegengesetzten  Grenzen  genommen  sind, 
so  kann  man  ihnen  auch  vermöge  des  auf  gerade  Funktionen 
bezüglichen  Satzes  (14,  2)  folgende  Gestalt  geben : 


(«  \^  = 


dx  X  1 
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(3.)  p-9^5p._J.(..,^._„.,|„), 

/a  \      f  x—'-^dx  _n     n „^/i^„, 

S       ^  '  8in  — Jt  -  smO 

« 

(m  =  2/J  +  1.  m'  =  2/-'  +  1.  n  =  Sc;  0  <  ™,  <  b). 

Behuis  Erzielung  neuer  Resaltate  müsBeB  wir  udb  zuvor  mit 
einer  im  ersten  Abschaitt  noch  nicht  entwickelten  tinmdeigenschaft 
der  bestimmten  Integrale  näher  bekannt  machen. 

35.  TranBformation  der  bestimmten  Integrale.  —  Wie  sieb 
fast  von  selbst  versteht,  läfst  sich  ein  jedes  Integral  dadurch 
umformen,  dafs  man  eine  neue  Veränderliche  einfuhrt. 

Um  zunächst  das  unbestimmte  Integral  ins  Auge  zu  fassen, 
so  sind  die  beiden  Gleichungen:- 
(1)  j/(«)<i«=,,W  +  C, 

vollständig  äquivalent    Ist  nun  x  eine  beliebige  Funktion  einer 
anderen  unabhängigen  Veränderlichen  y: 

^  =  '*'{»')' 
so   folgt    aus    der    bekannten   Formel    der   Differentialrechnung: 
Av,        du 


dx 


-fix)  die  Relation: 


welche  wiederum  äquivalent  ist  mit  der  Relation: 

(2)  J/(*  (»))  ■  ♦' W  iy  =  9(.<Ht})  +  C. 

Aus  der  Vergleichung   der  (1)  und  (2)  ergibt  sich,    dafs    not- 
wendig auch 

(3)  jnx)dx=j/(*(s-))-*'(3)dy 

sein    mufs.     Durch    diese    Formel    ist    der    folgende   Satz    aus- 
gedruckt : 
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„Wenn  in  einem  Integral  die  Veiänderliche  :t;  einer  beliebigen 
Funktion  einer  anderen  Veränderlichen  y  gleichgesetzt  und  da- 
durch diese  letztere  als  neue  Variable  eingeführt  wird,  so  ist  die 
Integral funktion  noch  mit  der  Derivierten  von  x  nach  y  zu 
multiplicieren ,  damit  das  nach  y  genommene  Integral  dieses 
Produktes  gleich  sei  dem  ursprünglichen  Integial  nach  x." 

Für  bestimmte  Integrale  als  Differenz  der  betreffenden  Grenz- 
funktionen behält  natürlich  dieser  Satz  seine  Tolle  Gültigkeit, 
und  es  fragt  sich  nur  noch,  welche  Beziehungen  bestehen  werden 
zwischen  den  Grenzwerten  a  und  h  des  gegebenen  und  den 
Grenzwerten  des  neuen  Integrals.  Wenn  aber  «  und  ß  die  Werte 
von  y  sind,  für  welche  x  oder  die  Funktion  ^  beziehentlich  die 
Werte  a  und  b  annimmt,  wenn  man  also: 

a  =  i,(a),    b  =  t{ß) 
hat,  so  entspringt  aus  der  (1): 

jf(x)dx  =  9)(6)-9,(a)  =  ^(i>(ß})-<p{il,{u)), 

und  ebenso  aus  der  (2): 

]f(^(y))-ny)-dy  =  ip(<i'(ß))  -  y(^(«)), 

woraus  dann  unmittelbar  die  Gleichung  tiiefst: 

(4)  jf(x)dx  =  j/(*(y)y*'iy)-dy. 

Die  a  und  b  entsprechenden  Grenzen  des  neuen  Integrals 
sind  mithin  a  und  ß.  Die  Gleichheit  (i)  ist  eine  völlig  identische, 
da  ja  beide  bestimmten  Integrale  rein  numerische  Quanta  be- 
zeichnen, in  denen  die  Integrationsbuchstaben  x  bezw.  y  gar 
nicht  vorkommen;  ergäbe  ?..  B.  das  ursprüngliche  Integral  den 
Wert  a,  so  müfste  auch  das  andere  Integral  denselben  Wert  a 
repräsentieren. 

Dieses  wichtige,  die  wesentlichsten  Dienste  leistende  Sub- 
stitutionsverfahren wird  die  Transformation  der  be- 
stimmten Integrale  genannt. 

86.  Die  Euler  sehen  Formeln  für  beliebige  Zahlenwerte 
ihrer   Parameter.  —   In  den    in  §   3i   zusammengestellten   drei 
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Eulerschea  Formeln  dürfen  die  Parameter  m,  m',  n  nur  ganze 
Zahlen  sein.  Dnrcb  eine  geeignete  Transformation  kann  man  es 
aber  dahin  bringen,  dals  diese  Beschränkung  fortfällt  und  jene 
Parameter  durch  andere  ersetzt  werden,  die  ganz  beliebige,  nur 
an  ihre  gegenseitigen  GrÖfsenbeziebnngen  gebundene  Zahlenwerte 
vorstelleu. 

Zu  diesem  Zwecke  wenden  wir,  indem  wir  durch  p  eine  be- 
liebige ganze  positive  Zahl  bezeichnen,  die  Substitution  an : 


i  -3—  ^—  —  y       ist  und  die  Grenzen  der  Integrale  un- 
verändert bleiben,  denn  y  ^  ari"  gibt: 

X  ^  0,  y  =:  0;   X  =   CD,   y  =    oo. 

So  gewinnen  wir  an  Stelle  der  (3)  des  §  34  die  Formeln: 


(1) 


dy  ^         1 


y-p^l  sm-« 


1        y_'       dy  _  «_ 

p  I    2  -*        n      .   m 

jy  +  2C08Ö  +  y    J*  ain- 

(m  —  2^  +  1,  m'  =  B//' +  1,  n  =  2r 
P  beliebig  ganz,  >  0). 


Diese  neuen  Integrale  sind  schon  insofern  allgemeiner,  als 
zu  den  zwei  Parametern  m,  (m'),  n  als  dritter,  ihnen  koordinier- 
ter, die  Zahl  p  hinzugetreten  ist,  die  nicht  einmal  notwendig 
ganz  zu  sein  brauchte,  obwohl  diese  Beschränkung  völlig  aus- 
reichend ist. 

Übrigens  ist  leicht  ersichtlich,  dafs  es  für  die  in  Anwendung 
gebrachte  Transformation  erforderlich  war,  die  untere  Grenze 
der  Integrale  auf  0  zu  bringen,  damit  die  Variable  y   nirgend 
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negativ  würde,  weil  sonst  die  im  Zähler  der  Integrale  auftreten- 
den gebrochenen  Potenzen  y  p  nie  eine  positive  reelle  Wurzel, 
and  in  dem  Falle,  wo  p  eine  gerade  Zahl  wäre,  sogar  lauter 
imaginäre  Wurzeln  hätten'»),  während,  wenn  y  nur  positive  Werte 
annimmt,  die  Potenz  stets,  Hir  jeden  Wert  ihres  gebrochenen 
Exponenten,  eine  Wurzel  besitzt,  die  sich  vor  allen  anderen  da- 
durch auszeichnet,  dafs  sie  reell  und  positiv  ist,  und  die  man 
dann  fast  immer,  und  so  auch  bei  unseren  Integralen,  allein  in 
Betracht  zieht. 

Die  Formeln  (1)  lassen  sich  nun  auch  so  schreiben: 


»     ?_ ^_ —  dy  =  jr.     ctg-e-jT  — ctgA;r 

(2).         Pj         yi^i  \       T  1    , 

F  _!^_,  Binfö 

M y    "       ^y =  ^ i C-.<ö<.) 

0        2  -5  ^ 

J  yf  -\-  1  ix>i  d  -\-  y    p  Bia^ji  ■  sin  fl 

(o<—  <— ,  o<  —  <— ), 
\         p        p  F        py 

wo  von  den  Bedingungen  diejenigen  weggelassen  sind,  auf  die  es 
jetzt  nicht  mehr  ankommt. 

In   dieser   neuen   Gestalt  nimmt   man   au    den   Formeln   die 
bemerkenswerte  Eigenschaft  wahr,  dals  sowohl  in  den  Integralen 

als  in  den  Ausdrücken  rechts  nur  die  Verhältnisse  — ,  ( — )  und 

P    \P/ 

—  der  Parameter  vorkommen.  Da  nun  p  und  auch  innerhalb 
P  ^ 

der  ihnen  gezogenen  Schranken  m,  (m'),  n  von  ganz  beliebiger 
Grolse  sind,  so  leuchtet  ein,  dafs,  wenn  o,  (a'J,  b  irgend  welche 
rationale  oder  irrationale  positive  Werte  bezeichnen,  die  nur  der 
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den  Ungleichheiten  in  (2)  entsprechenden  Bedingung  0  <  „i  <  ^ 

unterliegen  sollen,  man  immer  solche  ganze  Zahlen  m,  {m'),  n, 
P    wird   ausfindig    machen   können,    für   welche   die   Quotienten 

— ,  — ,  —  beziehentlich  den  Gröfsen  a,  a',  h  so  nahe  kommeo, 
P     P     P 

als  man  nur  will.  Und  da  beide  Seiten  der  Gleichungen  (2) 
gleichzeitig  und  allein  von  diesen  Verhältnissen  der  Parameter 
abhängig  sind,  so  ist  es,  wie  stets  in  solchem  Falle,  gestattet, 
jene  Quotienten  durch  die  Werte  a,  a',  b  zu  ersetzen. 

So   gelangt   man,    wenn    wieder   x   als  Variable   eingeführt 
wird,  zu  den  folgenden,  äuTserst  wichtigen  Integralen: 

fa;"-"'  dx         X  \ 


(3) 


,         '  Sin  -j-  ar 

b 

ar*'-'    ,  it     f  .    a'  .     a    \ 


( 0  <   ",  <  b,  mithin  0  <  -^  ^°^  T  "^  ^)' 

Allerdings  müfste  man  noch,  um  jeden  Zweifel  an  der  Gültig- 
keit dieser  Gleichungen  zu  beseitigen,  den  Nachweis  führen,  dafs 
in  den  Formeln  (2)  sowohl   die  Integrale  als  die  ihnen  gleichen 

Ausdrücke  stetige  Funktionen  der  Verhältnisse  — ,  |  —  ),  —  sind; 

P    \pJ    p 
denn  nur  dann  werden  —  das   liegt  ja  eben  in  dem  Begriff  der 

Stet^keit  —  je  mehr  sich  jene  Quotienten  den  Gröfsen  a,  {«'}, 
b  nähern,  auch  gleichzeitig  die  sechs  Funktionen  (2)  gegen  die 
entsprechenden  Funktionen  (3)  konvergieren,  die  durch  direkte 
Substitution  von  a,  (a'),  6  entstanden  sind.  So  ist  z.  B.  in  der 
ersten   Formel  {2)    der   Ausdruck    rechts    oiFenbar    eine   stetige 

Funktion  von  —  und  --,    weil   diese   Brüche   und   ihr   Quotient, 

also  auch  der  sinus  '*),  nie  gleich  Null  werden,  und  von  dem  zu- 
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gehörigen  Integral  Heise  sich  leicht  dasselbe  nachweisen.  Da 
aber  bei  unseren  Integralen  überhaupt  kein  Gedanke  daran  ist, 
dals  sie  unstetig  sein  könnten,  so  wollen  wir  von  diesem  eigent- 
lich notwendigen  Beweise  Abstand  nehmen. 

Eine  weitere  Vereinfachung  der  vorstehenden  Formeln  wird 
endlich  dadurch  erzielt,  dals  man  ron  den  beiden  in  ihnen  ent- 
haltenen Parametern  a,  {«'),  b  den  Parameter  b  gleich  1  wählt. 
Sie  gewinnen  dann  ein  viel  gefälligeres  Aussehen  und  die  für 
die  Anwendungen  brauchbarste  Gestalt,  ohne  etwas  von  ihrer 
Allgemeinheit  einzubti£sen,  wie  dies  auch  die  Substitution  a?  ^  y^ 
durch  welche  sie  auf  dieselbe  Form  gebracht  werden,  wurde 
erkennen  lassen. 

Man  hat  also  schliefslich  die  Formeln: 


J        x-1 

C  x-"-^  dx 

J  a;  -I-  2  cos  «  -f-  : 


dx  ^  n  ■  (ctgo'w  —  ctgojr). 


-'  sin  aji  ■  sinfl 

(0  <  ^,  <  1). 

Besonders  hervorzuheben  ist  noch  für  das  zweite  dieser 
Integrale  der  specielle  Fall  a'  =  ^,  für  den  ctgo'«  verschwindet 
und  sich  das  Resultat  ergibt: 

(b)  — T-^^ dx  =  «  ctg  a«  (0  <  o  <  1). 

87.  Reduktion  auf  endliche  Grenzen.  —  Von  den  übrigen 
mannigfachen  Umformungen,  deren  die  Eulerschen  Integrale 
fähig  sind,  wollen  wir  nur  noch  die  eine  betrachten,  durch 
welche  sie  auf  endliche  Grenzen  gebracht  werden. 

Man  erreicht  dies,  indem  man  die  betreffenden  Integrale  in 
die  Summe  zweier  Teilintegrale  von  0  bis  1  und  1  bis  oo  zer- 
legt und  auf  das  zweite  die  Transformation: 

Ditiohl.l,  iDti^nla.  g 
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,  .  X  ■^  -7,  also  dx= rzdaf; 

(s)  3^  y»       ' 

X  =  \,  3f  =^  \;     x=  <x>,3f  =  Q 

anwendet,  durch  welche  es  anf  die  Greozen  0,  1  zarilcbgeführt 
wird  und  mit  dem  ersten  Teilintegral  Tereinigt  werden  kann. 

So  hat  man   zunächst  für  das  erste   der  Integrale   (4)   des 
Torangebenden  Paragraphen: 

,  r^:'-^  dx  fa:"-'  dx  _.    fx'~^  dx 

und  vermöge   der   Substitution  (s),    wenn    man   Bchliefslich  den 
Accent  wieder  wegläfst: 

Cx'-^  dx (x-'  dx   r  x-"  dx 

mithin : 

(1)         [^izi^=[^j:zi±^-dx  =  ..'L_  (o<.<i). 

^  '  J  X  -t-  1        J      a:  -^^  1  sm  aa 

Ebenso  ist  für  die  (5)  des  %  36: 

mithin: 

(2)  j-°-'  ~^-'<to  =    r        _  ~  -dx  =  Ttctgaar  (o<<.<i)i 

und  für  die  dritte  Formel  (4)  des  §  36: 

r  x-"-'-  dx  r  x'-"^  dx 

J  a;  +  2  cos  W  +  «-'        jx  -\-  2  cos  «  +  a;-' ' 


mithin : 
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(3) 


-j; 


Bin  ax  ■  sin  6 

(0  <  a  <  ! ;    -n  <_&  <  7i). 

88.  Entwickelnng  in  Reihen.  —  Läfst  sich  die  Integral- 
funktion  eines  ausgemittelten  Integrals  in  eine  Reihe  entwickeln 
und  die  Integration  der  einzelnen  Glieder  aaafiihren,  so  gewinnt 
man  eine  Darstellung  des  bekannten  Wertes  des  Integrals  darch 
eine  Reihe,  Dieses  auf  geeignete  Formeln  der  vorangehenden 
Paragraphen  angewandte  Verfahren  fuhrt  zu  den  von  Enler  in 
seiner  „Introductio"  auf  anderem  Wege  hergeleiteten  trigono- 
metrischen Reihen. 

I.   Die  erste  Eulersche  Formel  enthält  das  Integral: 


fx'-^dx 


Nun  iat: 

(10 

1 
1+»- 

(1  + 

I^■ 

=  1 
2 

-x  +  x- 

±x; 

-x'  +  -~ 

und  ehenso; 

' 

(1") 

X 

1  +  x 

1 

1+F 

1  — 
2 

X   ~   X' 

ii+- 

wo,  wie  auch  in  allen  folgenden  Formeln  dieses  Paragraphen, 
5  alle  ganzen  Zahlenwerte  von  0  bis  co  anzunehmen  hat,  und  in 
beiden  allgemeinen  Gliedern  das  obere  oder  untere  Zeichen  gilt, 
je  nachdem  s  gerade  oder  ungerade  ist.  Die  Reihe  (1')  kon- 
vergiert bekanntlich  für  alle  Werte  0  ^  a;  ■<  1,  mithin  die  Reihe 
(I")  für  alle  Werte  1  <  a;  ^  =o .  Zerlegt  man  also  obiges  Inte- 
gral in  die  Summe  der  beiden  Teilintegrale  von  0  bis  1  und  von 
1  bis  CO,  so  hat  man  in  dem  ersteren  vermittelst  der  (1') 
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in  dem  zweiten  aber  vermittelet  der  (1") 

za  setzen.    Daraus  ei^eben  aich  sofort  die  betreffenden  Integrale 
der  allgemeinen  Glieder: 

und  man  gewinnt  mit  Rücksicht  auf  die  erste  Formel  (4)  des 
6  36  die  Reihe: 


(1) 


sinair  a        o  -|-  1    "^  o  +  2 

~  a  —  1  '^  a  —  2~ 

(0  <  a  <  1). 


3.    Noch  ein£ftcher  gestaltet  sich  die  Keibenentwickelusg  für 
das  Integral  (2)  des  §  37: 


J      1- 
Denn  die  gleichfalls  für  alle  Werte  0  ^  a;  •<  1  konvergente  Reihe: 

n=^  =  "-'')"  =  i  +  »  +  «'  +  «'  +  ---  =  2»* 

giht  unmittelbar  für  die  beiden  Teile  der  Integralfunktion : 

z =  ^a:"-'  +  ',   bezw, =  ^a;*— ", 

l  —  X        -^  l  —  X        -^ 

mithin  für  die  allgemeinen  Glieder  das  schon  vorher  gebrancfate 
Integral: 
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[x'—'  +  'dx  =  — i — 
bezw.  das  Integral: 

\x'-''dx  =  — ,-~ ■  = 

Demnach  bat  man  die  Reihe: 

11  1  T  . 

n  ctg  an  = 


(2) 


^  a~  1  ^a  — 2  ^  a  — 
1  2a 


.  +a*  — i^"  «»  — 9"^ 
(0  <  a  <  1). 

Mao  lasse  nicht  unbeachtet,  dafs  io  ihrer  ersten  Gestalt 
jede  der  Entwickelungen  (1)  und  (2)  nur  eine,  zu  den  sogenannten 
harmonischea  Reihen  gehörige,  nach  beiden  Seiten  hin  nn- 

endliche  Reihe  darstellt  mit  dem  allgemeinen  Oliede  +  — -:- — 

a  -j-  s 

bezw.  — , — ,  in  dem  s  alle  ganzen  Zahlenwerte  von  —  co  bis  <» 

zu  durchlaufen  hat. 

3.  Wird  die  Gleichung  (2)  in  ihrem  ersten  Ausdruck  auf 
beiden  Seiten  nach  a  integriert,  so  kommt: 

log  sin  an  ^^  logo  -f-  log(a  -|-  1)  -|-  ■  ■  • 

+  log(a-l)  +  log(o-2J  +  -.. 
=  log[..-(a-2)(o-l)«(a+l).-.]; 
folglich  ist  auch: 

sino«  =  ..■  (o  —  2)(a—  l)o(o+  1)  ■■-, 
und  setzt  man  noch: 


so   gelangt   man    zu    der    bekannten    Darstellung    des    sinns 
durch  ein  Produkt  unendlich  vieler  Faktoren: 

''-=-(r-^)(:-or(r+oa+^)-- 
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Zwar  ist  die  vorstehend  befolgte  Methode  nicht  frei  von  einigen 
Üngenanigkeiten ;  doch  lassen  wir  dies  anter  Hinweis  auf  die 
Behandlung  derselben  Au^be  in  §  12  der  „Anwendungen"  auf 
sich  beruhen. 


Drittes  Kapitel. 

Zweite  Beerrifiberwelterung  des  bestimmten  Integrals: 
TTuendllohwerdeu  der  Integralfunktion. 

S8.  Einleitende  Beinerkun8:en.  —  Während  bisher  die 
Integralfunktion  in  der  ganzen  Dimension  zwischen  den  beiden 
Grenzen  und  an  diesen  Grenzen  selbst  durchaus  stetig  sein 
iDufste,  erleide  sie  jetzt  dadurch  Unterbrechungen  der  Stetigkeit, 
dals  sie  an  einer  oder  mehreren  Stellen  unendlich  grofs  werde. 
Niemals  kann  man  alsdann  unter  dem  bestimmten  Integral  das 
verstehen,  was  wir  früher  mit  diesem  Begriff  verbanden,  nämlich 
die  Summe  von  unendlich  vielen  unendlich  kleinen  Differential- 
elementen. Denn  wird  die  Funktion  f(x)  z.  B.  für  den  Wert 
ic  =  I  unendlich,  so  findet  sich  unter  jenen  Elementen  auch 
das  eine: 

/«)  ■  (».  -  i), 

WO  Xi  der  auf  |  in  demselben  Sinne  wie  die  obere  Grenze  b  auf 
die  untere  a  nächstfolgende  Zwischenwert  der  Veränderlichen 
ist.  In  diesem  Produkt  ist  aber  der  eine  Faktor,  /(|),  unendlich, 
der  andere,  Xj  —  £,  unaufhörlich  im  Abnehmen  begriffen,  und 
mit  einem  solchen  Produkt,  das  häufig  auch  unendlich  sein  kann, 
lätst  sich  gar  kein  bestimmter  Sinn  verknüpfen,  mithin  auch 
nicht  mit  der  bisher  als  bestimmtes  Integral  aufgefaTsten  anend- 
lichen Summe,  von  der  jenes  Produkt  ein  Glied  ist,  und  die, 
selbst  wenn  sie  nicht  unendlich  grofs  würde,  doch  jedenfalls  un- 
bestimmt bliebe.  Ist  es  demnach  unstatthaft,  die  frühere  Definition 
auf  den  vorliegenden  Fall,  z.  B.  auf  das  bestimmte  Integral: 

ix'^-^dz  (0  <  t<  1), 

in  welchem  gleich  das  erste  Element,  -fT  ■  Xi,  unbrauchbar  wäre, 
auszudehnen,  so  ersteht  doch  die  Frage,  ob  nicht  in  irgend  einer 
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Weise  das  bestimmte  Integral  einer  für  den  ins  Auge  gefafsten 
Fall  geeigneten  Begriffserweiterüng  fähig  ist.  Diese  Frage  soll 
jetzt  einer  eingebenden  Prüfung  unterzogen  werden. 

40.  Diakussion.  —  Indem  wir  ausdrücklich  hervorheben, 
dals  es  sich  nur  um  Integrale  zwischen  festen  endlichen 
Grenzen  handelt,  betrachten  wir  nacheinander  die  folgenden  Fälle. 

l)  Die  Funktion /(x)  werde  an  der  unteren  Grenze  a 
unendlich  groüs. 

Das  in  einem  wenn  auch  nur  minimal  kleineren  Intervall, 
nämlich  von  einem  a  benachbarten  Werte  an  bis  zu  fr  genommene 
bestimmte  Integral  wird  gemäfs  der  orsprunglichen  Definition 
stets  einen  festen,  bestimmten  Wert  besitzen,  denn  in  dieser 
Ausdehnung  ist  die  Funktion  f{x)  überall,  auch  an  den  Grenzen, 
endlich  und  stet^.  LäTst  man  nun  die  veränderliche  untere 
Grenze  dieses  Integrals  bis  nach  a  hinrücken,  so  kann  es  ge- 
schehen, dals  dasselbe  entweder  gegen  einen  festen,  endlichen 
Wert  konvergiert,  oder  unendlich  wird,  oder,  hin  und  her  oscil- 
lierend,  einen  schwankenden  Wert  annimmt 

Nor  in  dem  ersten  dieser  drei  Fälle  nennt  man  den  festen 
Grenzwert  des  veränderlichen  Integrals  das  bestimmte  Integral 
von  f{x)  nach  x  zwischen  den  Grenzen  o  und  h  und  bezeichnet 
es  ebenfalls  durch  den  Ausdruck 


(1)  f/W<(:t, 


der  aber  nunmehr  in  einem  wesentlich  anderen  Sinne  als  bisher 
zu  interpretieren  ist. 

In  jedem  der  beiden  anderen  Fälle  hingegen,  wo  man  ent- 
weder ins  Unendliche  hin  ausrückt  oder  etwas  Unbestimmtes 
erhält,  kann  von  einem  bestimmten  Integral  gar  nicht  die 
Rede  sein. 

Ebenso  verhält  es  sich,  wenn  die  Funktion  an  der  oberen 
Grenze  h  unendlich  wird. 

2)  Ist  die  Funktion  f{x)  an  beiden  Grenzen  a  und  b 
unendlich,  so  wird  dem  Integral  (1)  nur  dann  eine  Bedeutung 
beizamessen  sein,  wenn  für  einen  beliebigen  Zwischenwert  x^  c 
jedes  der  beiden  Teilintegrale  von  a  bis  c  und  von  c  bis  b  auf 
Grund  der  vorangehenden  Fälle  einen  Sinn  besitzt. 
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3)  Ist  die  Funktion  f(x)  für  einen  zwischen  den  Grenzen 
a  und  b  gelegenen  Wert  x^c  unendlicli,  so  wird  die  Ent- 
scheidung über  die  Bedeatnng  des  Integrals  (1)  ebenfalls  auf 
den  ersten  Fall  zurückgeführt,  indem  mao  es  in  die  Summe  der 
beiden  Teilintegrale  von  a  bis  c  und  von  c  bis  h  zerlegt  und 
jedes  dieser  an  einer  Grenze  unendlichen  Integrale  auf  seinen 
Wert  prüft  Zu  diesem  Behufe  scheide  man  zunächst  die  Un- 
stetigkeitss teile  aus  und  setze  vielmehr: 

(2)  \fix)dx  =  lim  \f(x)dx  +  lim  {/(lc)dx, 

wo  s  und  S  positive  kleine  Grölsen  bezeichnen,  die  unabhängig 
voneinander  bis  ins  Unendlichkleine  abzunehmen  bestimmt  sind. 
Behalten  alsdann  beide  Ausdrücke  auf  der  rechten  Seite  der  (2) 
feste,  endliche  Werte,  so  versteht  man  unter  dem  Integral  (1) 
die  Summe  dieser  beiden  Grenzwerte.  Wird  aber  auch  nur  einer 
der  beiden  Ausdrücke  unendlich  oder  unbestimmt,  so  kann  von 
einem  bestimmten  Integral  (1)  gar  nicht  die  Rede  sein. 

Hieraus  ersieht  man,  data  es  in  dem  eben  interpretierten 
Sinne  sehr  wohl  ein  bestimmtes  Integral  einer  an  beliebiger 
Stelle  unendlichen  Funktion  geben  kann,  ohne  dafs  ein  solches 
nach  der  bisherigen  Auffassung  existierte. 

Wir  werden  die  oben  unterschiedenen  Uauptfälle  noch  weiter 
zu  verfolgen  haben,  doch  reichen  die  aufgestellten  Können  schon 
vollständig  aus,  um  in  den  verhältnismälsig  seltenen  Fällen,  wo 
das  unbestimmte  Integral  der  Funktion  /(x)  bekannt  ist,  ohne 
weiteres  die  Entscheidung !  über  den- Ausdruck  (I)  treffen  zu 
können.  Hiervon  sollen  im  folgenden  Paragraphen  einige  Bei- 
spiele gegeben  werden. 

41.    Die  Funktionen  x''-^  und  — .  —  1)  Es  sei 

(1)  f(x)  =  x^~\ 

Diese  Potenz  wird,  wenn  jb  ]>  1  ist,  für  keinen  endlichen 
Wert  von  x,  und  wenn  Ä  <;  1  ist,  nur  für  a:  =  0  unendlich 
grofs.    Uaher  fällt,  was  auch  h  sein  möge,  das  Integral: 


f... 


-'(?a:. 


in  dem  a  und  h  beide  wesentlich  positiv  sind,  aulserhalb  unserer 
Betrachtung. 
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Hingegeo  ist  zu  untersuchen,  ob  der  Ausdruck: 

(2)  ^Zl^-^dx  (a,i>0;fc<l), 

in  dem  die  Funktion  für  ar  =  0  durch  das  Unendliche  geht, 
einen  Sinn  bat  oder  nicht.  Man  entscheidet  daräher  gemäss  der 
(2)  des  §  40,  der  zufolge 

6  -.  i. 

\x''~^dx  =  lim  \x''—^dx  -f-  lim  ix^-^dx 

La  '  =  «-0  ■'=«5 

zu   setzen   ist.     Da   das   unbestimmte   Integral   der   Funktion  (1) 

a^ 
gleich    j    -|-  ^  i^*!  80  ergibt  sich  hieraus  die  Relation: 

Ee  sind  nun  zwei  Fälle  zu  unterscheiden,  je  nachdem  fc  ein 
positiver  Bruch  oder  negativ  ist 

Im  ersteren  Falle  ist  der  vorstehende  limes  gleich  Null,  und 
man  erhält  das-  Resultat: 

J  j*  . ( (j-iji 

(4)  jx''-^dx=!    --      i—  -—         (a,  6>  0;  0<t<l). 

welches  zeigt,  dals  hier  in  dem  neuen  Sinne  ein  bestimmtes 
Integral  vorhanden  ist.  Einen  speciellen  Fall  (a  ^  0,  5  =  1) 
bildet  Aas  am  Schlufs  des  §  39  erwähnte  Integral: 

(4,)  j  a:*-i  dx  =  j  (0  <  Ä  <  1). 

Ist  aber  in  dem  Integral  (2)  k  negativ,  gleich  — k,  so  wird 
in  der  Relation  (3)  der  limes,  auf  den  es  vor  allem  ankommt: 

-;i°ii((^.--i'.)=i(±"+«>)"j. 

also  unendlich  oder  völlig  unbestimmt.  Mithin  besitzt  der 
Ausdruck : 

(5)  jx-^-'^dx  (a,b,k>Q) 

keinen  Sinn. 

2)  Die  Funktion 
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io  welche  sich  die  Funktion  (1)  für  den  speciellen  Wert  k  ^:=  0 
verwandelt,  and  deren  unbeBtimmteB  Integral  log  x  4~  ^  ^^  S^^t 
ebenfalls  für  x  =:  0  durch  das  Unendliche,  und  es  fragt  sich,  ob 
für  positive  Werte  von  g  und  h  gleichwohl  dem  Auedruck: 


(6)  I 

eine  Bedeutung  beizumesBen  ist. 
Die  (2)  des  §  40  ergibt: 


dx 


(7) 


l  —  =  lim  l h  lim  I  —  =  lim  log h-  Hm  log  -r- 


d  =  0 

zwar  etwas  Endliches  und 

Bestimmtes,  der  limes  von  log  4-  aber  etwas  durchaus  Un- 
bestimmtes ist  und  bleibt,  wenn  man,  wie  es  sein  mufs,  g  und  S 
völlig  unabhängig  voneinander  belälst 

Mitbin  ist  in  dieser  Allgemeinheit  von  einem  bestimmten 
Integral  (6)  nicht  die  Rede. 

Sobald  man  aber  zwiBchen  dem  Dekreszieren  von  6  und  S 
irgend  ein  festes  Verhältnis  aufstellt,  wird  auch  jener  limes 
etwas  Bestimmtes,  und  sofort  erhält  der  Ausdruck  (6)  einen 
Sinn,  nimmt  aber  immer,  so  oft  maq  das  Verhältnis  sich  ändern 
lälst,  einen  anderen  Wert  an.  Setzt  man  z,  B.  in  der  (7)  von 
vornherein  s  =  8  und  behält  auch  während  ihres  Abnehmens 
diese  Gleichheit  immerfort  bei,  oder  soll  wenigstens,  was  auf 

dasselbe  hinausläuft,  lim  ->-  :=  1  Bein,  dann  hat  man 

lim  log  -jr-  =  log  1=0 
und  somit  das  vollständig  bestimmte  Integral: 

h 

[  dx       ,      h  /    .  ^  fti 


<«)  1?  = 
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Ebensof^ut  könnte  man  aber  anch  fiir  das  Verhältnis  von 
c  und  d  beliebig  welche  andere  Voraussetzungen  treffen,  z.  B. 
seinen  limes  gleich  2  setzen,  und  dadurch  ebenfalls  bestimmte, 
aber  immer  modificierte  Weit«  des  Integrals  (6)  erzielen. 

Wir  werden   auf  diese  Fälle  der  Unbestimmtheit,  die  auch    , 
bei    nicht  angebbarem  Werte    des   unbestimmten   Integrals    von 
der   gröfsten   Bedeutung    sind ,    weiter    nnten   noch    näher  ein- 
gehen müssen. 

42.  Durch  Transformation  bewirkte  Unstetigbeit  der  Inte» 
gralfunktion.  —  Ehe  wir  in  die  Untersuchung  äw  Integrale 
unstetiger  Funktionen  eingetreten  sind,  hat  sich  uns  anbewulst 
dieser  Fall  schon  bei  einer  früheren  Aufgabe  dargeboten.  In  der 
ersten  der  drei  Eulerschen  Formeln  [34  (3)]  handelte  es  sich 
nämlich  um  das  bestimmte  Integral: 


(1) 


J^-'  +  l 


0  <  m  <  n), 


in  welchem  die  Funktion  im  Endlichen,  was  gegenwärtig  allein 
in  Betracht  kommt,  nirgend  unendlich  wird;  und  im  Unend- 
lichen wird  sie  es  erst  recht  nicht,  weil  die  mit  einem  gröberen 
Exponenten  behaftete  Potenz  im  Nenner  bei  weitem  schneller 
wächst  als  der  Zähler.  Es  stellt  daher  anch  dieses  Integral 
gemäts  der  ursprünglichen  Definitionsgleichung  einen  ganz  be- 
stimmten Wert  dar.  In  §  36  wurde  es  aber  durch  die  Sub- 
stitution X  ^  yf  schlielslich  in  den  Ausdruck: 

( x^      dx  /         m         \ 

<2)  J-T+«  («<J<') 

umgewandelt,  in  welchem   die   Integralfonktion   an   der  unteren 

Grenze  a  ^  0  sich  auf    ■ — -   reduciert,    also   unendlich    wird. 

Trotzdem  muls  auch  das  Integral  (2),  als  aus  der  Transformation 
des  Integrals  (1)   hervorgegangen,  denselben  festen,    endlichen 

Wert  wie  dieses  repräsentieren  (35),  nämlich  den  Wert  — — -    . 

sin  —  JF 
P 
Seine    Bedeutung    aber    stützt    sich    nun    nicht    mehr    auf    die 
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ursprüngliche  Definition,  sondern  aaf  die  Begrifiserweiterung 
des  bestimmten  Integrale.  Ohne  diese  Begriffserweiterang  wäre 
also  überhaupt  die  Transformation  eines  bestimmten  Integrals 
gar  nicht  allgemein  zulässig,  obwohl  sie  der  in  §  35  entwickelten 
Grundeigenschaft  zufolge  auf  alle  nicht  bedeutungslosen  Integrale 
anwendbar  ist  und  gerade  ein  Mittel  an  die  Hand  gibt,  den 
Wert  der  aus  ihnen  hervorgehenden  Integrale  unstetiger  Funk- 
tionen sofort  ausfindig  zu  machen. 

So  leitet  man  z.  B.  aus  dem  Integral 


W 


das    natürlich    nirgend    unendlich    ist,    durch    die   Sabstitntion 
X  ^  ff'  das  ihm  gleichwertige  Integral: 


ab,  deaseo  Funktion  für  0  <;  ft  <;  1  an  der  unteren  Grenze  un- 
endlich wird,  und  zu  dessen  Wertbestimmung  in  §  41,  1)  eine 
genaue  Untersuchung  erforderlich  war. 

Die  Aufgabe  bei  unbekanntem  Wert  des  unbestimmten 
Integrals  1*). 

43.    Ulistetigkeit  der  Funktioa  an  einer  Qrenze.  —  Wie  die 

Diskussion  in  §  40  lehrt,  kommen  bei  der  Untersuchung  der 
Integrale  unstetiger  Funktionen  als  wesentlich  verschieden  von- 
einander nur  die  beiden  Fälle  in  Betracht,  wo  die  Funktion  ent- 
weder an  einer  Grenze,  oder  wo  sie  an  einer  beliebigen  Stelle 
zwischen  den  Grenzen  unstetig  ist 

I.  Was  den  ersten  Fall  anhetriät,  so  sei  die  sonst  in  ihrer 
ganzen  Ausdehnung  durchaus  stetige  und  endliche  Funktion  f{x) 
der  Einfachheit  halber  für  x  =  0  unendlich  grofs.  Dann  wird 
[40  (1)]  das  Integral: 

(I)  l/i^)dx  (6>o;/(0)=«), 

welches  diesen  Wert  von  x  zur  unteren  Grenze  bat,  einen  Sinn 
besitzen,  wenn  für  ein  beliebiges  noch  so  kleines  positives 
£  das  Integral: 


<2)  J/W<ij; 
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unendlich  klein  ist.  Denn  das  in  dem  frilberen  Sinne  zu 
verstehende  Integral: 

(3)  |/(l)<i» 

drückt  für  jeden  beliebig  kleinen,  aber  festen  Wert  von  s  eine 
ganz  bestimmte  endliche  Qröfee  ans;  könnte  also  das  zugehörige 
Integral  (2)  noch  einen  endlichen  Wert  annehmen  oder  gar 
nnendlich  grofs  werden,  so  käme  für  ein  bis  zu  Null  abnehmen- 
des E  zu  der  endlichen  Gröfse  (3)  immer  noch  etwas  Endliches 
oder  gar  Unendliches  hinzu,  und  der  Ausdruck  (1)  würde  gegen 
keinen  festen  Grenzwert  konvergieren, 

Dafs  aber  das  Integral  (2)  diese  notwendige  Bedingung  er- 
füllt, erkennt  man  daran,  daTs,  wenn  ä  eine  positive  GrÖIse  be- 
zeichnet, die  beliebig  kleiner  ist  als  g,  das  Integral: 


\f(x)dx 


für  bis  ins  Unendliche  abnehmende  Werte  von  e  und  um  so 
mehr  von  S  unendlich  klein  ist,  mit  anderen  Worten  daran,  dafs 

lim  J/(r)  dx  =  0  (0  <  <f  <  b) 

ist.     Nur   wenn   dies   der  Fall  ist,   kann  von  einem  Integral  (1) 
die  Rede  sein. 

Wir  machen  auf  die  analoge  Untersuchung  der  Bedeutung 
«ines  bestimmten  Integrals  von  unendlicher  Ausdehnung  auf* 
merksam,  bei  der  zu  prüfen  war  (25),  ob 


lim  (f{x)äx  =  0 


ist    Nur  der  wesentliche  Unterschied  besteht,  dafs,  während  man 
in  diesem  Integral  sich  die  Grenzen   imraerfort  erweitern  läfst, 

das  Integral  \/(x)dx   im   Gegenteil    in   immer   engere   Grenzen 

d 

einzuscblieJsen  ist. 

%  Auch  hier  kann  die  Entscheidung  über  die  Bedeutung  des 
Integrals  (1)  gewöhnlich  dadurch  herbeigeführt  werden,  dafs  man 
«s  mit  einem  anderen  Integral  vergleicht  Besonders  häufig  läfst 
sich  zu  diesem  Zwecke  das  Integral: 
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b 

(4)  j  x>'-^  ■i>(!'!)dx  (0  <  fc<  1) 

verwenden,  in  dem  b  einen  festen  positiven  Wert  and  ifrix)  eine 
innerhalb  der  ganzen  Ausdehnung  von  0  bis  b,  und  namentlich 
auch  für  x  ^=  0  selbst,  endliche,  vorkommenden  Falles  auch 
schwankende  Funktion  bezeichnen  solL  Es  ist  leicht  zu  erkennen, 
dafs  unter  diesen  Voraussetzangen  das  Integral  (4),  dessen  Funk- 
tion    ^    j^  an  der  unteren  Grenze  unendlich  ist,  in  Gemäfsheit  der 

vorangehenden  Analyse  einen  Sinn  besitzt.  Denn  vermöge  des 
Mittelwertsatzes  ist: 

(0<ft<iiO<if<B;  O^e^l); 
und  da  £*',  d*  gegen  Null  konvergieren,  so  folgt: 

lim  jx'-^  ^{x)    dx  T^O  ?5rf<i' 

Selbstverständlich  würde  dieses  Resultat  auch  för  A;  >  1 
bestehen  bleiben;  hingegen  dürfte  k  weder  negativ  noch  auch 
nur  gleich  Null  genommen  werden,  denn  alsdann  erhielte  man 
in  der  (5),   ähnlich  wie  bei  den  in  §  41  bebandelten  Beispielen, 

den  schliefslich  in  oo  —  «  übergehenden  Faktor  -^  —  -^  {*  >  o). 

bezw.  statt  des  Integrals  ( x''~^dx  das   an  der  Grenze  ebenfall» 

völlig  unbestimmte  oder  auch  unendlich  grolse  I  —  ^  ^"K^*  ^^ 

könnte  also  in  diesen  Fällen  von  einem  Integral  (4)  nicht  die 
Rede  sein. 

Danach  läfst  sich  das  folgende  Kriterium  aufstellen:  „Ist 
eine  für  a;  ^  0  unendliche  Funktion  f{x)  in  das  Produkt: 

a:*-i  .  il>(x) 
zerlegbar,   dessen   zweiter   Faktor   i){x)    die    oben   aufgeführten 
Bedingungen  erfüllt,  so  hat  das  Integral: 
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jfix)dx  (b>0,/(0)=«) 

einen  Sinn,  wenn  i  ein  positiver  echter  Bruch  oder  grÖIser  als  1 
ist;  für  i  ^  0  aber  besitzt  es  keine  Bedeutung." 

44.  Cnstetigkeit  der  Funktion  zwischen  den  Grenzen. 
Hauptwort  des  Integrals.  —  1.  Für  das  Integral; 

(1)  jf(x)dx  (fl<.<6,/W  =  .), 

in  welchem  die  Unstetigkeitsstelle  c  der  Funktion /(:c)  zwischen 
den  beiden  Grenzen  a,  b  liegt,  ist  behufs  Feststellung  seiner 
Gültigkeit  das  in  g  40,  3)  angegebene  Verlahren  in  Anwendung 
zu  bringen. 

Falls  dann  beide  Teile: 

(2)  j'/W'i».     ]fi.'=)i'= 

unendlich  werden  sollten,  ist  ganz  besondere  Aufmerksamkeit 
und  Vorsicht  geboten,  und  vor  allem  zu  unterscheiden,  ob  die 
beiden  Teile  mit  entgegengesetzten  oder  mit  demselben  Zeichen 
behaftet  sind. 

In  dem  ersteren  Falle  ist  das  Resultat  völlig  un- 
bestimmt, da  ja  wegen  des  ganz  willkürlich  zu  wählenden  Ver- 
hältnisses zwischen  dem  Abnehmen  von  e  und  8  auch  jeder 
beliebige  unendliche  oder  endliche,  positive  oder  negative  Wert 
erzielt  werden  kann.  Wie  bereits  erwähnt,  tragen  schon  die  in 
§  41  besprochenen  Integrale  diesen  Charakter  an  sich,  den  vor- 
nehmlich das  Integral: 

(3)  J  -  Ca,  A  >  0) 

noch  klarer  hervortreten  lälst,  wenn  man  die  Untersuchung  etwas 
anders  gestaltet,  als  es  dort  geschehen  ist.  '  Bedenkt  man  näm- 

(  dx     (  dx 
lieh,   dafs  in  dem  ersten  der  beiden  Teilintegrale  I  — ,      —  die 

Funktion  —  überall  negativ,  im  zweiten  aber  positiv  ist,  so  er- 
kennt man  sofort,  dafs  auch  jenes  selbst  negativ,  dieses  positiv 
sein    mufs.     Und   noch    einfacher    ergibt   sich    direkt   aus  ihren 
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Grenzwerten  lim  log—  =  —  oo,  lim  log-r-  =  «,  für  das  ganze 

Integral  (S)  die  anbestimmte  Form:  —  oo  -|-  oo.    Eb  kann  mit- 
hin unmöglich  diesem  Integral  ein  Sinn  untergelegt  werden. 

Haben  hingegen  beide  Teilintegrale  (2)  dasselbe  Zeichen, 
so  ist  das  ganze  Integral  (1)  jedenfalls  unendlich,  and  das  hat 
doch  wenigstens  seinen  Sinn. 

2.  In  dem  ersten  der  beiden  soeben  betrachteten  Fälle  pflegt 
man  wohl  häufig,  wie  es  ja  auch  natürlich  ist,  ein  gleich  schnelles 
Abnehmen  von  e  und  S  im  Auge  zn  haben  und  von  TOmherein 
<$  ^  £  zu  wählen.  Dann  versteht  man  stillechweigend  unter  dem 
bestimmten  Integral  (1)  immer  den  festen,  endlichen  Wert,  den 
es  für  diesen  ganz  speciellen  Fall  annimmt,  und  den  Gauchy 
den  Hauptwert  des  Integrals  genannt  hat.  Man  kann  den- 
selben also  als  den  Wert  definieren,  den  das  Integral  (1)  aus- 
drückt,  wenn  in  ihm  e  auf  beiden  Seiten  von  dem  unendlich 
grofsen  Werte  der  Funktion   gleich  schnell  bis  zu  Null  abnimmt. 

Danach  stellt  z.  B.  das  in  §  41  gewonnene  Resultat  (8): 

J^~  =  log-  (.,»><.) 

den  Hauptwert  des  Integrals  (3)  dar,   und  nimmt  man  in  dieser 
Formel  noch  g  und  h  gleich  1,  so  ergibt  sich: 


sich  ja  auch,  da  £  und  5  von  vornherein  gleich  gro&  gesetzt  sind 
und  gleich  schnell  abnehmen  sollen,  die  beiden  zugehörigen  Teil- 
integrale 1  —  und   I  —  immerfort  gegenseitig  destruieren. 


46.    Haaptwert  des  Integrals  — — — j— .   —  Solche  nar 
in   ihrem    Hauptwerte    nicht    bedeutungslosen   Integrale   wurden 


.y  Google 


Beiapi«!  i&t  d«n  Uaaptwert  eines  Int^cralB.  Sl 

früher,  so  auch  jtod  Euter,  häufig  angewendet,  wovon  wir  im 
folgenden  ein  interessantes  Beispiel,  das  ao  eine  der  Eulerachen 
Formeln  anknüpft,  näher  ins  Auge  fassen  wollen. 
In  dem  Integral  (5)  des  §  36; 

rV-  —  x-\ 

(1)  I dx  ^   «  ctg  O»  (0<  a  <  1) 

wird  die  Funktion  aufser  für  x  =  0  nirgend  unendlich,  weder 
im  Unendlichen,  wo  sie  im  Gegenteil  iür  wachsende  Werte  von 
X  offenbar  immerfort  ahnimmt,  noch  im  Endlichen,  da  für  x  ^  1 
nicht  nur  der  Nenner,  sondern  auch  der  Zähler  verschwindet. 
Und  da  man  es  für  a;  =  0  mit  speciellen  Fällen  der  Formel  (4) 
des  g  41  za  thun  bat^^),  so  hesitzt  ohiges  Integral  stets  einen 
Sinn.    Dasselbe  gilt  von  der  Kelation: 

(2)  P^_~    dx  =  ^  ctg  an  (o  <  <.<  i\ 

welche  durch  die  Substitution  x  =  af'  aus  der  (1)  entspringt, 
und  in  der  die  Integralfunktion  ebenfalls  überall  endlich  ist. 
Wenn  man  nun  statt  dessen  öfters  und  namentlich  auch  bei 
Euler  der  Formel  begegnet: 

(3)  \'^P=Y'"^"  <»<"<■>• 

so  wäre  es  irrtümlich,  daraus  schlielsen  zn  wollen,  dafs  die  beiden 
in  der  (2)  und  (3)  beändlichen  Integrale  absolut  einander  gleich 
seien.    Vielmehr  gehört  das  Integral: 


«  1^ 


dessen  Funktion  für  a:  ^=  1  unendlich  grofe  wird,  der  im  vorigen 
Pan^aphen  betrachteten  Klasse  von  Integralen  an.  In  der  That, 
setzen  wir: 

SO  erkennt  man  sofort,  dafs,  wie  die  Integralfunktion,  so  auch 
das  erste  Teilintegral   immer  positiv,  das  zweite  immer  negativ 

Slriahlat,  laMgnl«.  g 
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ist;  Bind  sie  mithin,  was  im  allgemeinen  der  Fall  sein  wird,  beide 
anendlich  groIe,  so  bleibt  das  Integral  (4)  rölUg  unbestimmt 
Hingegen    wollen    wir    jetzt    den    Nachweis    fuhren,    Aale    sein 

Hanptwert  gleich  -^  ctg  an  ist,  für  diesen  also  die  Gleichungen 

(2)  und  (3)  ineinander  fliefsen. 

Da  die  Funktion  — j —  durchaus  stetig  und  nirgend  bei 

ihr  an  ein  Unendlichwerden  zu  denken  ist,  so  besitzt  die  Gleichung 
(2)  unbedingte  Gültigkeit  und  läTst  daher  auch  die  unbedingt 
richtige  Umformung  zu: 

,,,    fa:»"-' —  1  ,  ,.     Cx*"-^  —  1,      ,    ,.      fi»"-»  —  1, 

w  J  1-^.  '^  =  .''Ji   1-».  ''"+1™    i-i<  '''• 

9  0  1  +  cI 

ohne  dafs  e  und  S  in  Bezug  auf  ihre  gegenseitige  Grölse  und 
ihr  Abnehmen  irgend  einer  Beschränkung  unterlägen.  Sind  nun 
e  und  8  noch  feste,  endliche  Werte,  so  kann  die  Summe  der 
beiden  Integrale  auf  der  rechten  Seite  dieser  Gleichung  auch  so 
geschrieben  werden: 

dx       ,    f     dx     \ 


/Kl       fa:"— 'da:    .    [x^'-'dx       (f 
0  i  +  J  \o 

Vermöge  der  Identität: 
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1+  J 

da  sich  ja  in  diesem  letzteren  Integral  der  Wert  der  oberen 
Grenze,  7;  log — ~^—:,  auf  Null  reduciert. 

Nach  allem  diesem  ergibt  sich  fiir  die  Klammer  auf  der 
rechten  Seite  der  (6)  der  Ausdruck: 

2(log--log2^J, 

und  somit  verwandelt  sich  die  (5)  in  die  noch  immer  un- 
bedingt gültige  Kelation: 

Hier  ist  im  letzten  Gliede  stets,  wie  sich  auch  8  und  s  zu- 
einander verhalten  mögen,  lim  log  n-2S~  ^  ^'  ^^^'^^^  tl^r  limea 

von  log  —  völlig  unbestimmt  bleibt.     Nur  wenn  man  lim  —  ^  1, 

oder  geradezu  8  ^  e  annimmt,  wird  auch  er  gleich  Mull.  Ein- 
zig in  diesem  Falle  fällt  das  letzte  Glied  der  vorstehenden 
Gleichung  ganz  aus,  und  drückt  sie  dann  mit  Rücksicht  auf  die 
(6)  gleichzeitig  auch  den  Wert  des  Integrals  (4)  aus. 

Hierdurch  ist  erwiesen,  dafe  die  (3),  weit  entfernt,  eine 
allgemein  gültige  Gleichung  darzustellen,  nur  den  Hauptwert 
des  Integrals  (4)  angibt.  : 

Erst  in  den  letzten  dreifsig  bis  vierzig  Jahren  hat  man  sich 
mit  diesen  Fragen  eindringlicher  zu  beschäftigen  angefangen,  und 
das  hat  in  der  That  viel  dazu  beigetragen,  manche  Lehren  von 
den  bestimmten  Integralen,  die  früher  auf  schwankendem  Boden 
standen,  fester  zu  begründen.  ^ 
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Ergänzende  Sätze  zur  ersten  Begrifiterweltenmgr 
des  bestimmten  Integrals. 

46.    Das  Integral   I  cos  (x*)  dx.  —  Wir   wenden  ans  noch 

0 

einmal  den  Integralen  von  unendlicher  Ausdehnang  zu,  nm  klar- 
zulegen, dafa  dieselben  ebenso  wie  die  Integrale  anstetiger  Funk- 
tionen sehr  wohl  einen  Sinn  haben  können,  ohne  dafs  die 
ursprüngliche  Deünitionsgleicliung  noch  anf  sie  anwendbar  wäre, 
und  obgleich  gemafs  der  bereits  in  §  2  erwiesenen  Grundeigen- 
Bchaft  der  stetigen  Funktionen  nnd  der  anf  diese  Eigenschaft 
gestützten  Definition  (§  6)  die  endliche  Entfernung  dar  Grenzen 
zu  den  wesentlichen  Erfordernissen  der  Konvergenz  eines  be- 
stimmten Integrals  gehört  —  wie  wir  es  ja  auch  an  der  Funk- 
tion 8in(x*),  auf  deren  Verhalten  wir  in  einer  Anmerkung  zu 
§  2  die  Aufmerksamkeit  gelenkt  haben,  des  näheren  dargeUian 
haben. 

Zur  Bekräftigung   unserer  Behauptung  unterziehen   wir  als 
besonders  geeignetes  Beispiel  das  Integral: 

(1)  J  cos  (ä»)  dx 

einer  genauen  Untersuchung  und  werden  direkt  den  Nachweis 
führen,  dafs  dasselbe  1)  einen  festen,  endlichen  Wert  repräsen- 
tiert, 2)  sich  aber  nicht  in  die  ursprüngliche  Definition  des  be- 
stimmten Integrals  einbeziehen  läfst. 

1.   Die  Existenz  eines  Grenzwertes  des  Integrals  (1)  erbellt 
schon  leicht  aus  der  besonderen  Beschafi'enheit  der  Fig.  9,  welche, 
Fig.  9. 
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auf  rechtwinklige  Koordioaten  bezogen,  die  durch  die  Fnnktion 
cos  {x*)  repräsentierte  Kurve  und  den  durch  daa  Integral  ans- 
gedrückten  Flächenraam  vor  Augen  fuhrt  Auf  beiden  Seiten 
der  Abscisaenachse  immerfort  zwischen  ±  1  hin  und  her  schwan- 
kend, geht  die  Kurve  unaufhörlich  vom  Positiven  ins  Negative 
über;  aber  weil  das  Argument  nicht  x,  sondern  x*  ist,  rücken  die 
aufeinander  folgenden  Stellen,  für  welche  der  cosinus  gleich  ±  1 
ist,  immer  näher  zusammen,  oder  verengern  sich  die  Windungen 
der  Kurve  fort  und  fort,  so  daTs  die  zwischen  ihnen  gel^enen, 
abwechselnd  positiven  und  negativen  Flächenräume  beständig 
kleiner  werden  und  bis  zu  Null  abnehmen.  Das  Integral  (1)  ist 
also  die  Summe  von  unendlich  vielen,  abwechselnd  positiven  und 
negativen,  gegen  Null  konvergierenden  Oliedem,  und  eine  so 
beschaffene  unendliche  Reihe  hat  bekanntlich  stets  einen  festen, 
endlichen  Wert 

Diese  Eigenschaft  soll  jetzt  auch  streng  analytisch  be- 
wiesen werden ,  wozu  aber  nicht  die  im  ersten  Kapitel  gegen- 
wärtigen Abschnitts  in  Anwendung  gekommene  Methode  tauglich 
ist  Denn  dort  wird  erfordert,  dafs  die  Integralfunktion  im  Un- 
endlichen gegen  Null  konvergiert,  während  doch  der  co8(x*) 
immerfort  bis  zu  denselben  Werten  ±  1  ansteigt  In  der  Tbat 
beruht  hier  das  Sinnbehalten  des  Integrals  nur  auf  dem  unauf- 
hörlichen und  in  immer  engeren  Räumen  sich  vollziehenden 
Oscillieren  der  Funktion. 

Es  bandelt  sich  um  den  Nachweis,  dafs  das  Integral: 

(  coB  (a:')  dx  (b  >  o) 

mit  beständig  wachsendem  b  sich  einem  festbestimmten  Werte  nähert. 
Zu  diesem  Zwecke  setzen  wir  identisch  cos  (a:*)  =  cos  (x*)  -Ix  ■  ^— 

und  wenden  auf  den  Faktor  cos («»)  ■  2 a; ,  die  Derivierte  von 
8in(a:*),  teilweise  Integration  an.    Das  gibt: 

f        ,  .,  j  sin  fx')    ,     1  f  sin  (x*)  dx 


mithin,   da  für  x  ^  G   der  unter  der  unbestimmten  Form 
scheinende   Quotient  — ^ — -  sich  auf  Null  reduciert, 
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]  ^°«(^')d^  =   -2V-'  +  2  J  -V-  ■ 

Läfst  man  nun  die  anfänglich  fest  voranegesetzte  obere 
Grenze  b  bis  ins  Unendliche  wachsen,  so  ergibt  Torstebende 
Gleichung  in  Anbetracht,  dafs  der  sinus  auch  im  Unendlichen 

immer  zwischen  ±  1  liegt,  also  lim     ^,     =0  ist,  an  Stelle 

des  Integrals  (1)  das  andere  Integral: 

r  sin  (a:»)  da; 


2J 


in  welchem  die  Funktion,  als  mit  einem  Zähler  begabt,  der 
numerisch  höchstens  gleich  1  sein  kann,  an  jeder  Stelle  schneller 
oder  höchstens  ebenso  schnell  abnimmt  als  (das  stets  positive) 

-— ■ ,  und  welches  demnach  dem  in  §  27,  (1)  aufgestellten  Eri- 

terium  zufolge  einen  Sinn  and  festbestimmten  Wert  besitzt  ><). 

2.  Gleichwohl  darf  das  Integral  (I)  nicht  als  Summe  un- 
endlich vieler  unendlich  kleiner,  sonst  aber  ganz  willkürlich 
gewählter  Diäerentialelemente  aufgefafst  werden,  wie  es  doch 
auf  Grund  der  ursprünglichen  Definitionsgleichung,  die  trotz  der 
Willkürlichkeit  der  Zwischenwerte  stets  denselben  feat- 
bestimmten  Wert  vertritt,  der  Fall  sein  müfste.  Vielmehr 
werden  wir  darthun,  dafs  gerade  die  einfachste  und  daher 
zunächstliegende  Einteilung  in  lauter  gleich  grofse  Intervalle 
nicht  zu  dem  wahren  Werte  führt,  den  nach  dem  obigen  das 
Integral  (1)  besitzt,  sondern  überhaupt  keinen  festbestimmten 
Wert,  oder  aber  den  Wert  Null  ei^bt 

Schaltet  man  nämlich  die  äquidistanten  Zwischenwerte  ein: 

a:  =  «8  (»  =  0,  1,  3,  .  .  .  in  Inf.), 

die  eine  unendliche  arithmetische  Reihe  bilden,  in  der  zunächst 

die  Glieder  noch  diskret  aufeinander  folgen,  so  hätte  man  nach 

der  Definitionsgleichung : 

f  cos  (x^)  da;  =  lim  0!  ■  2  ™8  («'  3'). 

Da  es  nun  völlig  gleichgültig  ist,  in  welcher  Weise  das  Ab- 
nehmen  der  positiven  Grölse  et  vor   sich  geht,   dürfen  wir  auch 
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festsetzen,  daTs  «*  immer,  auch  während  a  flüssig  ist,  ein  aliquoter 
Teil  der  Peripherie  sei,  mit  anderen  Worten,  dafe: 

2h  Ii/2ä| 


sein  soll.  Dann  entspricht  der  Abnahme  von  «  ein  fortwährendes 
Wachsen  der  ganzen  Zahl  »,  und  die  rechte  Seite  der  vorBteben- 
den  Gleichung  verwandelt  sich  in  das  Produkt: 


(2) 


il»||/^1-±-(»--t)- 


Der  erste   Faktor   dieses  Produktes,   lim    1/ —  ,   ist  gleich 

Mull,  der  andere  aber  stellt  im  ursprünglichsten  Sinne  des  Wortes 
eine  unendliche  periodische  Reihe  dar,  deren  Periode,  wie  grofs 
auch  das  wachsende  n  sei,  für  jeden  Wert,  den  es  gerade  hat, 
aus  n  Gliedern  besteht;  denn  je  zwei  Glieder  der  Reihe,  in 
denen  s  um  die  ganze  Zahl  k,  und,  wie  man  sich  leicht  über- 
zengt,  der  arcus  dann  immer  um  ein  Multiplum  der  Peripherie 
▼erschieden  ist,  müssen  stets  einander  gleich  sein.  Wird  also  die 
Snmme  einer  Periode  durch  a  bezeichnet,  so  besteht  die  ganze 
Reihe  aus  einer  unendlichen  Anzahl  von  gleichen  Gröfsen  o  und 
ist  daher  unendlich  grofs  oder  Null,  je  nachdem  a  selbst  von 
Null  verschieden  oder  gleich  Null  ist: 

Dieser  letztere  Fall  tritt,  wie  wir  beiläufig  bemerken  wollen, 
ein,  wenn  das  positive  n  eine  gerade,  aber  nicht  durch  4  teilbare 
Zahl,  oder  eine  ungerade  Zahl  ist,  die,  durch  4  geteilt,  den 
Best  3  läfst.    Sonst  ist  stets; 


|-(-^')  = 


Das  Endergebnis  ist  hiernach,  dafs  das  Produkt  (2)  entweder 
die  ganz  unbestimmte  Form  0  -  co  annimmt  oder  gleich  Null  ist, 
niemals  aber  den  wahren  Wert  des  Integrals  (1)  darstellt,  dieser 
mithin  auch  nicht  auf  die  ursprüngliche  Dehnitionsgleichung  ge- 
stützt werden  darf. 

In  dem  folgenden  Paragraphen  soll  ein  äufserst  wichtiges 
und  nützliches  Prinzip  erwiesen  werden,  durch  welches  die  im 
ersten  Kapitel  dieses  Abschnitts  behandelte  Theorie  der  Integrale 
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von  nnendlicher  Aasdelinung  eine  weseotliclie  Ei^änzung  erfährt, 
und  welches  luis  die  Existenz  des  Qrenzwertee  des  Integrals  (!) 
noch  anf  eine  andere  Weise  erschlielBen  wird. 


47.  Prinzip.  —  „Sollen  die  zwischen  unendlichen  Grenzen 
genommenen  Integrale: 

(1)  jsin(aa;)  ■  ^(a;)  ■  dx, 

(2)  jco»(ax)  ■  t(x)  ■  dx, 

in  denen  der  Falrameter  «  ii^end  eine  positive  oder  negative 
Konstante  bezeichnet,  einen  Sinn  besitzen,  so  ist  es  notwendig 
and  ausreichend,  dais  der  Funktionalfaktor  i>{z),  wenn  nicht 
schon  von  Anfang  an,  so  doch  von  einer  gewissen  —  übrigens 
wie  immer  bei  unendlicher  Ausdehnung  [eines  Integrals  und  bei 
unendlichen  Reihen  —  noch  so  weit  entfernten  Stelle  an 
ein  und  dasselbe  Zeichen  beibehalte  und  mit  wachsendem  x 
numerisch  bis  zn  Null  abnehme."  —  Nicht  aber  ist  ^(x)  an  die 
frühere  Bedingung  (27)  gebunden,  der  zufolge  das  Abnehmen  der 
Integralfanktion  schneller  vor  sich  gehen  mufste  als  das  der 
Funktion  a;-*  (ft  >  i)  oder  eines  ähnlichen  zur  Vergleichung 
herangezogenen  Ausdruckes.  Vielmehr  beruht  hier  das  Sinn- 
behalten der  Integrale  (1)  und  (2)  darauf,  dafs  ihre  Funktionen 
unanfhörlich  aus  dem  Positiven  ins  Negative  hin  und  her  gehen. 
Übrigens  ist  einleuchtend,  dafs  man  den  Faktor  i>(x)  von  der 
betreffenden  Stelle  an  immer  wird  positiv  annehmen  dürfen, 
denn  anderenfalls  brauchte  man  sein  Minuszeichen  nur  vor  das 
Integral  zu  setzen,  um  in  demselben  wieder  ein  positives  ^(x) 
zu  haben. 

Der  Beweis  dieses  Prinzips,  das  über  die  Hälfte  aller  in  Be- 
tracht kommenden  Fälle  um&fst,  natürlich  aber  nicht  alle 
Minutien  zu  erschöpfen  vermag,  stutzt  sich  auf  den  bekannten, 
bereits  im  vorigen  Paragraphen  berührten  Satz  aus  der  Reihen- 
lehre, dafs  „eine  unendliche  bis  zu  Null  abnehmende  Reihe  immer 
konvergiert,  wenn  von  einem  bestimmten,  übrigens  beliebig  weit 
entfernten  Range  an  alle  ihre  Glieder  abwechselnd  positiv  iind 
negativ  sind  und  ein  jedes  numerisch  kleiner  ist  als  das  vorher- 
gehende". 
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Sei  z.  B.: 

(3)  A-^B  +  C-i l-Zi_Jtf-i-.y_P-f._etc. 

(3*)  (L  >  jf  .>  y  >  p  >  ■  ■  -  2  0) 

die  diese  Forderungen  erfüllende  Reihe.  Ihr  erster,  bis  zu  L 
oder  aach  beliebig  weiter  sich  erstreckender,  aber  immer  nur  eine 
endliche  Anzahl  von  Gliedern  um&ssender  Teil  wird,  wenn  auch 
möglicherweise  sehr  grob,  doch  noch  endlich  sein.  Was  aber 
den  übrigbleibenden,  jedenfalls  aus  tmendlich  vielen  Gliedern  be- 
Btehenden  Teil  anbetrifiFt,  so  gelten  für  ihn  offenbar  stets  die 
beiden  Ungleichheiten: 

(L_  jf)-l-fJV_P) -)-...  >0, 
L-(M-N)-{P-Q) <L. 

Bricht  man  also  die  Reihe  unmittelbar  vor  L  oder  irgend  einem 
anderen  additiven  Gliede  ab,  das  innerhalb  der  Bedingungen  (3') 
liegt,  so  ist  der  ganze  Rest  der  Reihe  positiv  nud  kleiner  als 
dieses  Glied  und  kann  mithin,  wofern  dasselbe  nnr  in  gehöriger 
Entfernung  gewählt  wird,  der  Null  beliebig  nahe  gebracht  werden. 
Damit  ist  die  Konvergenz  der  Reihe  (3)  erwiesen. 

Nun  vermag  man  aber  jedes  der  beiden  Integrale  (1),  (2) 
so  in  die  Summe  unendlich  vieler  Teilintegrale  zu  zerlegen,  dafs 
diese  sämtlich  allen  Bedingungen  der  eben  betrachteten  Reihe 
gerecht  werden. 

Untersuchen  wir  an  erster  Stelle  das  Integral  (1).  Indem 
wir  a  zunächst  positiv  voraussetzen,  wählen  wir  zur  unteren 
bezw.  oberen  Grenze  seiner  aufeinander  folgenden  Teilintegrale 
die  Werte: 

(4)  —      und     ^ i—       (s  =  0,  1,3,  ...  in  inf,). 

Dann  erstreckt  sieb  iu  dem  —  der  KUrze  halber  durch  M, 
bezeichneten  —  Teilintegral: 

(«+1)1 
f  sin(ax)  ■  '^(x)  ■  dx  ^  M,, 

welches  je  nach  dem  Werte  von  s  ein  jedes  sein  kann,  der  arcus 
über  eine  halbe  Peripherie,  von  sx  bis  (s  -\~  1}^,  so  dafs  der 
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sinos  abwechselnd,  je  nachdem  s  gerade  oder  ungerade  ist,  alle 
positiven  oder  alle  negativen  Werte  von  0  über  ±  1  bia  zn  0 
zurück  durchläuft  und  also  in  der  ganzen  Ausdehnung  des  Inte- 
grals sein  Zeichen  nicht  wechBelt.  Was  den  Faktor  ti^)  an- 
betrifft, so  gehöre  Jlf«  bereits  denjenigen  Teilintegralen  an,  in 
denen  er  den  ihm  oben  vindicierten  Charakter  an  sich  trägt. 
Alsdann  behält  die  ganze  Integralfunktion  innerhalb  der  Grenzen 
des  Integrals  ein  und  dasselbe  Zeichen  bei,  and  sind,  gleichwie 
ihre  sinus  -  Faktoren ,  die  aufeinander  folgenden  Teilinte- 
grale  selbst  alternierend  positiv  und  negativ.  Da  nmi 
femer  das  der  Annahme  nach  positive  i>(3))  mit  wachsendem 
Argument  beständig  abnimmt,  seinen  gröfsten  Wert  also  am  An- 
fang, den  kleinsten  Wert  am  Ende  des  Integrals  besitzt,  so 
mnfs  dem  Mittelwertsatze  zufolge  M,  der  Gröfse  nach  zwischen : 


tl — )  I  9m{ax)dx     und     i>  (■  ■  -■ — —j  I  sin  {ux)  dx 
liegen,  und  in  Anbetracht,  dafs 


f.     ,      ,  ,          —  cos  (s  -1-  l)  w  -(-  cos  (s  n) 
sm  {kx)  dx  =  ^^ — !— ^^ • i — '-  -. 


iat,  für  den  numerischen  Wert  von  M,  die  Gröfsenbeziehung : 

und   ebenso   für  das   folgende  Teilintegral  die  Gröfsenbeziehung: 

bestehen.  Aas  der  Vergleichung  dieser  beiden  Grölsenordnungen 
gebt  aber  hervor,  dafs  jedes  folgende  Teilintegral  numerisch 
kleiner  ist  als  das  vorhergehende;  und  weil  fUr  ein  hin- 
reichend grofses  s    der  zugehörige  Wert    von  ^  ( — \  beliebig 

klein  werden  kann,  so  nähern  sie  sich  unbegrenzt  der 
Null. 
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Ist  M  negativ,  so  hat  mati  natürlich  die  Grenzwerte  (4) 
sowohl  in  den  Teilintegralen  M  als  in  der  Funktion  ^(x)  darch 

S3i   .  (s  +  l)w        ,  (s  +  2)31         ,     ,  2    ,      .2 

Rbezw.   i — -I   -■-■  nnd  ^ — .    .        ,  und  ebenso  —  durch  , — r  zu 
l«l  l»l  ■  «  |»| 

ersetzen  '*).  Alsdann  erstreckt  sich  die  ganze  vorangehende  Ent- 
wickelung  auch  auf  diesen  Fall. 

Alle  Kriterien  des  obigen  Konvergenzsatzes  sind 
mithin  erfüllt.  Also  besitzt  das  Integral  (1)  einen  festen, 
endlichen  Wert. 

Die  Diskussion  des  Integrals  (2)  würde  sich  genau  ebenso 
gestalten.    Nur  mufa  man  in  Anbetracht,  dafs  an  seiner  unteren 

Grenze  der  cosinus  gleich    1   ist  und  erst  für  den  arcus  -^   und 

darauf  für  jedes  ungerade  Multiplum  von  -^  durch  Null  geht, 
ÄuTor  das  Integral: 

j  cos  (ax)  ■  ^  (x)  ■  dx 

abtrennen,  welches  als  Integral  einer  durchaus  stetigen  Funktion 
zwischen  endlichen  Grenzen  selbstTerständlich  einen  festbestimmten 
Wert  repräsentiert.     Den  übrigen  Teil,  das  Integral; 

j"  cos(aa:)  ■  ^/{x)  ■  dx 

hat  man  alsdann  in  Teilintegrale  von  der  Form: 

Jcos(«3:)  ■  ^{x)  ■  dx  aj'-^i^'.^'.^ninf.) 

zu  zerlegen  und  genau  wie  vorher  zu  verfahren,  um  auch  in 
Bezog  auf  das  Integral  (2)  zu  einem  gleichen  Ergebnis  zu  ge- 
langen. 

48.  Anderer  Beweis  der  Ciiiltigkeit  des  Integrals  [cos(%^)f^. 
—  Um  die  Gültigkeit  des  Integrals: 

(1)  |cos(a:ä)rfa: 
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auf  Qmnd  des  vorBtehend  bewiesenes  Prinzips  darzuthun,  mufs 
man  es  zuvörderst  in  eine  den  Integralen  des  vorigen  Para- 
graphen konforme  Gestalt  bringen.  Dies  geschieht  Termittelst 
der  Substitution  x^  =  y,  welche,  zunächst  fiir  eine  feste  obere 
Grenze  i, 

b  6« 

ergibt.  In  der  That  stellt  in  dem  transformierten  Integral  die 
Funktion  einen  besonderen  Fall  des  Ausdruckes  coslax)  ■  ii(x) 

(für  «  =  1  und  it>(x)  =  p=[)  dar,  und  auch]  ,-!=■.  erfüllt  die 

notwendigen  Bedingungen,  immer  positiv  zu  sein  und  mit  wach- 
sendem y  beständig  abzunehmen,  wenngleich  viel  tangsamer  als 


Dais  femer  die  Funktion: 

cosa  4--1 

an  der  unteren  Grenze  unendlich  grofs  wird,  thut  dem  Kriterium 
des  §  4S,  2}  zufolge  der  Bedeutung  des  Integrals  keinen  Abbruch; 


gesetzt  werden. 

Aus  allem  diesem  erschliefst  man,  daTs,  bei  dem  Übergang 
zu  dem  Grenzwert  6  =:  oo,  das  transformierte  Integral,  mithin 
auch  das  ihm  identische  Integral  (1)  einen  festbestimmten  Wert 
ausdrückt 

In  einem  wesentlichen  Punkte  aber  zeigen  diese  beiden 
Integral  formen  ein  verschiedenartiges  Verhalten,  das  nicht  un- 
beachtet gelassen  werden  darf.  Während,  wie  wir  in  §  46  nach- 
gewiesen haben,  auf  das  Integral  (1)  die  ursprüngliche  Definitions- 
gleichung  nicht  anwendbar  ist,  kann  das  transformierte  Integral 
sehr  wohl  als  Summe  von  unendlich  kleinen  Diderentialelementen 
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aufgei^lst  Verden,  und  würde  namentlicli  bei  Einscbaltang  äqui- 
distanter  Zwischenwerte  ce,  2k,  ...  der  Grenzwert  dieser  Summe 
mit  dem  wahren  Werte  des  Integrals  zusammenfallen. 

Allerdings  ist   dabei    nicht  zu  übersehen,    dafs  den  äqui- 
distanten  Werten  TOn  y: 

0,  «,  2u,  3k,  4«,  .  .  . 
nicht  auch  äquidistante  Werte  von  x  ^  ^  enteprecben.    So  jst 
in  der  Reihe  dieser  letzteren: 

0,  y^,  V2^,  Vs^.  ^4^,  .  .  . 
z.  B.  erst  a;,  —  a:i  :=  a;i  —  a^j  ^  V«. 
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Die  £uler8Chen  Integrale. 

Eratea  EapiteL 

Hülfssätze. 

49.  Einleitende  Bemerkung.  —  Wie  aus  den  Elementen  der 
Infinitesimalrechnung  bekannt  ist,  unterscheidet  man  zwischen 
einfachen  und  vielfachen  Integralen.  In  dem  ersten  Teile 
unserer  Vorlesung  haben  wir  es  lediglich  mit  dan  einfachen 
bestimmten  Integralen  zu  thun,  während  den  vielfachen 
bestimmten  Integralen  ihr  «weiter  Teil  gewidmet  sein  wird, 
Obschon  nun  diese  letzteren  bei  der  Behandlung  der  einfachen 
Integrale  nicht  gerade  unentbehrlich  sind,  so  würde  man  gleich- 
wohl durch  ihre  Fernhaltung  eines  sehr  erheblichen  Vorteils  ver- 
lustig gehen,  da  sie,  und  zwar  speciell  die  zu  ihnen  gehörigen 
sogenannten  Doppelintegrale,  teils  bei  der  Ausmittelung  ein- 
facher Integrale,  teils  zur  Ergrundung  von  Beziehungen,  die 
zwischen  diesen  bestehen,  die  allerwesentlichsten  Dienste  zu 
leisten  im  stände  sind. 

Besonders  trifft  dies  für  die  im  gegenwärtigen  Abschnitt  zu 
behandelnden  äufserst  wichtigen  Integrale  zu,  und  daher  sollen 
zwecks  ihrer  gelegentlichen  Verwertung  der  Begriff  und  die 
Fundamentaleigenschaft  der  bestimmten  Doppelinte- 
grale bereits  hier  ganz  allgemein  entwickelt  werden. 

50.  Stetigkeit  der  Funktionen  zweier  TerSnderlißhen.  — 

Es  sei  /(ic,  y)  eine  Funktion  der  beiden  voneinander  unabhängigen 
Variablen  ^,^.  Alsdann  ist,  entsprechend  demamAnknge  unserer 
Vorlesung  (1)   aufgestellten   Begriff  der  Stetigkeit  eines  nur  von 
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einer  einzigen  Veränderlichen  abhängigen  Ausdrucks,  zur  Stetig- 
keit von /(«,  j/)  erforderlich,  dafs  diese  Funktion  für  jedes  be- 
liebige Wertepaar  x,  y  einen  und  nur  einen  ganz  festbestimmten 
Wert  annehme,  und  dafs,  wenn  beide  Inkremente  h,  h  ihrer 
Argumente  unabhängig  voneinander  bis  ins  Unendliche  ab- 
nehmen, auch  die  Differenz: 

/(«  +  »,  y +  *)-/(«,  y) 
unaufhörlich  sich  der  Null  nähere. 

Beatlmmte  Doppelintegrale. 

51.  Ihr  Betriff.  —  In  dem  bestimmten  Integral: 

(1)  J/(ir,  y)-dx  =  u 

bezeichne /(iE,  y)  eine  stetige  Funktion  der  beiden  Argumente 
X,  y,  von  denen  aber  das  von  dem  Integrationebuchstahen  nicht 
beeinüuTste  y  fürs  erste  als  ein  konstanter  Parameter  aufgefafst 
werden  soll;  desgleichen  seien  die  Grenzen  a,  h  absolut  kon- 
stante, d.  i.  reine  Zahlenwerte,  die  mithin  ebensowenig  von  y 
wie  von  x  abhängig  sind,  also  auch,  selbst  wenn  y  sich  änderte, 
ungeändert  blieben.  Unter  dieseu  Voraussetzungen  ist  das  Inte- 
gral (1),  da  ja  X  aus  ihm  verschwunden  ist,  offenbar  nur  noch 
eine  stetige  Funktion  einer  Variableu,  und  nichts  hindert,  mit 
dieser  Funktion  u  von  y  noch  einmal  ganz  dieselbe  Operation 
vorzunehmen,  d.  h.  sie  zwischen  zwei  beliebigen,  festen  Grenzen 
p,  q  nach  y  zu  integrieren. 

Diese  wiederholte  Integration  wird  durch  die  folgenden 
gleichwertigen ,  nur  in  der  Schreibweise  unterschiedenen  —  im 
Gegensatz  zu  den  einfachen  Integralen  „Doppelintegrale"  ge- 
nannten —  Formen: 

(/.*  =)    ldy{jni:,y)d^)  =  jdj,  {/(«,>,)■<!« 

=  (  lf(.x,y)dydx 

ausgedrückt. 

52.  Grundlehrsatz.  —  „In  jedem  Doppelintegral  mit 
festen,  endlichen  Grenzen  ist  die  Reihenfolge  der  Inte- 
grationen beliebig."     Es  findet  also  die  Gleichung  statt: 


.y  Google 


96  Dritter  Abschnitt.    Ente«  E»pitel. 

(1)  |<ijj/(x,,)<il  =  (^if/(l,!,)ii,. 

p         «  a         p 

1.  Geometrischer  Beweis.  —  Sowie  ein  einfaches  be- 
Btimmtes  Integral  als  ein  Flächeuraum  aofgefafst  werden  kann, 
80  stellt,  wie  in  den  Anwendungen  der  InäniteBimalrechnung  auf 
Qeometrifl  gezeigt  wird',  ein  Doppelintegral  mit  konstanten 
Grenzen  ein  Volumen  dar,  das  in  Bezug  auf  ein  rechtwinkliges 
Koordinatensystem  x,  y,  g  begrenzt  wird  von  der  Ebene  der 
xy,  der  krummen  Fläche,  deren  Ordinate  s  durch  die  stetige 
Funktion  /(x,  y)  repräsentiert  ist,  und  zwei  Paaren  paralleler 
Ebenen,  von  denen  das  eine  in  den  Entfernungen  x  :^  a  und 
X  =  b  vom  Nullpunkt  senkrecht  zur  Achse  der  x,  das  andere  in 
den  Entfernungen  y  =  p,  y  =  q  senkrecht  auf  die  Achse  der  y 
gelegt  ist. 

Denkt  man  sich  nun  zwei  Systeme  unendlich  vieler,  unendlich 
benachbarter,  zu  den  Begrenzungsebenen  der  ye  und  xe  beziehent- 
lich paralleler  Ebenen,  so  wird  das  in  Rede  stehende  Volumen 
von  jedem  der  beiden  Systeme  einzeln  in  unendlich  viele  recht- 
winklige Schichten,  mithin  durch  beide  zusammen  in  unendlicb 
mal  unendlich  viele  ebensolche  Parallelepipeden  e  dx  dy  zer- 
schnitten werden.  Dann  ergibt  von  den  beiden  durch  das  Doppel- 
integral angedeuteten  Integrationen  immer  die  an  erster  Stelle 
ausgeführte  die  Summe  aller  einer  einzigen  Schicht  angehörigen 
Parallelepipeden,  die  andere  aber  die  Summe  sämtlicher  Schichten 
(ebendeSBelben  Systems)  oder  das  ganze  Volumen.  Wird  zuerst 
nach  X  integriert,  so  gibt  das  eine  Schicht  zwischen  zwei  unend- 
lich nahen,  um  dy  voneinander  entfernten,  mit  den  xz  parallelen 
Ebenen;  ist  hingegen  die  erste  Integration  die  nach  y,  so  liefert 
sie  eine  Schicht  zwischen  zwei  benachbarten,  um  dx  voneinander 
entfernten,  zu  den  yz  parallelen  Ebenen.  In  beiden  Fällen  ent- 
springt aber  aus  der  an  zweiter  Stelle  zu  vollziehenden  Inte- 
gration ein  und  dasselbe  ganze  Volumen. 

2.  Analytischer  Beweis.  —  Es  soll  nun  der  Nachweis 
des  Satzes  in  aller  Strenge  auch  rein  analytisch  geführt  werden. 

Vermöge  der  ursprünglichen  Deönitionsgleichang  des  ein- 
fachen bestimmten  Integrals  verwandelt  sich  die  im  vorigen 
Paragraphen  aufgestellte  Definitionsgleichuug  des  bestimmteu 
Doppelintegrals: 
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g  q  b 

wenn  selbstverstäadlich  sämtliche  zu  ihrer  Gültigkeit  erforder- 
lichen Voraussetzungen  in  Kraft  bleiben  und  noch  jj  =  yo,  g  =  y^ 
gesetzt  wird,  in  die  Relation: 

2)  1  t*dy  =  ^lim  2  (^f(x,  y.)  dx)  ■  (y,  +  ,  _  y,) 

(y  =J),   1,  2,  ...  n  —  1), 

n  der,  im  Gegensatz  zu  lim  n  ^  <»,  alle  Differenzen  y,  +  i  —  j/, 
gegen  Null  konvergieren  müssen. 

Wie  man  sieht,  enthält  jedes  Glied  der  auf  der  rechten  Seite 
dieser  Gleichung  befindlichen  unendlichen  Reihe  selbst  wieder 
ein  bestimmtes  Integral,  und  zwar  ein  Integral,  dessen  Grenzen  a^b 
durchaus  feste  Zahlenwerte  repräsentieren  und  mithin,  wahrend 
die  einzige  Variable  der  Reihe  y,  immer  andere  Werte  annimmt, 
in  allen  Gliedern  dieselben  bleiben.  Daher  ist  es  dem  Prin- 
zip des  §  11  zufolge  gestattet,  mit  der  Summation  der  anend- 
lich vielen  Glieder  f{x,  y,)  ■  (y. +  i  —  j/.)  zu  beginnen,  und  erst 
nach  vollzogener  Summation,  bei  der  natürlich  x  als  Konstante 
zu  gelten  hat,  die  Integration  in  Bezug  auf  x  vorzunehmen.  Als- 
dann gewinnt  man  an  Stelle  der  (2)  die  Gleichung: 

(3)  \»dy  =  \dx  .^lim  2/(^.  y^)  ■  (y^+i  -  y-) 

(^  =  0,  1,  2 n— 1), 

in  der   der  limes   unter   dem   Integralzeichen   rechts  wieder  ein 

9 

bestimmtes  Integral  ist,  nämlich  das  Integral  {f{x,y)dy;  doch 

wollen  wir  zunächst  nur  voraussetzen,  dafs  bei  dem  Prozefs  ihres 
beständigen  Abnebmens  alle  Teilintervalle  y,+i  —  y^  bereits  so 
klein  geworden  seien,  dafs  die  Summe  ^  und  dieses  Integral  nur 
noch  um  eine  beliebig  kleine  Gröfse  b  voneinander  differieren 
(6).     Unter  dieser  Annahme  gebt  die  (3)  in  die  Beziehung  über: 

1%  lA",  »)&  =  \dx{\/{x,  y)dy  +  .) 

(4)  '       •  ■  '  .       , 

=  J  *«{/(«.»)%  +  \tdx. 

Dltlclil.t,  Inl.«nK.  7 
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Da  aber  a  und  J   feste,  endliche  Grenzen  sind    und  dem- 
zufolge daa  Integral: 

b 

JBdx  =  e(6  — o) 

mit  E  selbst  gegen  Null  konvergiert,  so  führt  die  (4)  mit  jedem 
beliebigen  Grade  der  Annäherang  zu  der  die  Umkehrung  der 
Integrationsordnung  daretellenden  Formel  (1). 

*  3.  Auch  noch  auf  folgende  einfache  Weise  läfBt  sich  diese 
Formel  herleiten. 
Man  setze: 

«  &  b  q 

jdy  J/(a:,  y)dx  =  r,         j\dx  j  f(x,  y)dy  =  s, 

p  a  "  P 

und  fasse  sowohl  r  als  s  als  (stetige)  Funktionen  der  vier  GrofBen 
a,  h,  p,  q  auf,  von  denen  sie  allein  abhängig  sind.  Dann  hat 
man  für  den  partiellen  Di&erentialquotienten  von  r  nach  q  gemäls 
dem  Satze  des  §  17,  1: 

für  den  von  s  aber  kraft  des  in  §  18  entwickelten  Prinzips: 

b  a  b 

H  =  j  <^^  ■  ^  J/(^.  y)^y  =^^dx-  f(x,  g). 

Es  ist  also: 

8r  _  öS 

dq  ~  dq' 
d.  h.  beide  Funktionen  r,  s  haben  dieselbe  Derivierte  nach  q. 
Demnach  können  sie  selbst  nur  um  eine  von  q  unabhängige 
Konstante  voneinander  verschieden  sein.  Da  aber  für  des 
speciellen  Wert  q  ^  p,  für  welchen  in  dem  nach  y  genommenen 
Integral  die  Grenzen  zusammenfallen,  vermöge  der  in  §  20  hervor- 
gehobenen Eigenschaft 

r  =  0    und  auch    s=fda:-Ü=s(&  —  a).0  =  0, 

also  r  gleich  s  ist,  so  folgt,  dafs  die  fragliche  Eonstante  gleich 
Null  ist  und  mithin  überhaupt 

r  =  s 
sein  mufs. 
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53.    Doppelintegrale  ron  unendlicher  Ausdehnung.  —  Wie 

aus  den  vorangi^henden  BeweiBen  erhellt,  hat  der  Fundamental- 
satz des  vorigen  Paragraphen  die  Konstanz  und  Endlichkeit  der 
Grenzen  und  die  Stetigkeit  der  Funktion  f(x,  y)  innerhalb  des 
ganzen  Integrationsbereiches  zur  notwendigen  Voraussetzung. 
Wenn  daher  die  Entfernung  der  Grenzen  oder  irgendwo  die 
Funktion  selbst  unendlich  ist,  so  bedarf  es,  wie  in  den  analogen 
Fällen  bei  den  einfachen  Integralen,  behufs  Beurteilung  der 
Gültigkeit  der  Formel  einer  vorgängigen  genauen  Untersuchung. 
Rückt  z.  B.  6,  die  eine  der  oberen  Grenzen,  bis  ins  Unend- 
liche, so  könnte  das  Integral 

(52,  2)  trotz  des  beliebig  kleinen  s  sehr  wohl  etwas  Endliches 
sein,  ao  dafe  aus  der  (4)  des  vorigen  Paragraphen  nicht  mehr 
die  (1)  hervorgehen  und  der  daselbst  geführte  Beweis  hinfällig 
werden  würde. 

Doch  setzen  wir  uns  fürs  erste  über  diese  Schwierigkeit  hin- 
weg —  wie  ja  auch  in  den  Lehrbüchern  dieser  delikate  Punkt 
überhaupt  nicht  berührt  wird  —  und  beschränken  uns  an  dieser 
Stelle  darauf,  gestützt  auf  die  analoge  Theorie  der  Doppelreihen, 
die  folgenden  allgemein  gültigen  Prinzipien  klarzulegen. 

Unter  unendlichen  Doppelreihen  versteht  man  bekannt- 
lich Reihen,  in  denen  jedes  Glied  wieder  eine  unendliche  Reibe 
bildet,  so  dafs  sie,  niedergeschrieben,  sowohl  horizontal  wie  ver- 
tikal bis  ins  Unendliche  fortlaufend,  nicht  blofs  eine  Linie, 
sondern  einen  ganzen  Winkel  oder  Ebene  ausfüllen. 

Für  eine  solche  Doppelreihe  ist  es  nun  —  wenn  wir  uns 
des  Bildes,  das  ihre  Schreibart  darbietet,  bedienen  dürfen  — 
nicht  immer  gleichgültig,  ob  man  sie  zuerst  in  horizontaler  und 
dann  in  vertikaler  Richtung  oder  in  umgekehrter  Folge  summiert 
Es  kann  sich  vielmehr  ereignen,  dafs  die  Reihe  in  beiden  Fällen 
verschiedene  Werte  annimmt,  oder  gar,  namentlich  wenn  sie  teils 
aus  positiven,  teils  aus  negativen  Gliedern  besteht,  in  dem  einen 
Falle  konvergiert,  in  dem  anderen  aber  keinen  Grenzwert  be- 
sitzt —  Haben  hingegen  alle  ihre  Glieder  dasselbe  Zeichen, 
oder  nimmt  wenigstens  die  Reihe,  falls  ihre  Glieder  verschieden 
vorgezeicbnet  sind,  so  schnell  ab,  dafs  sie  noch  einen  Sinn  be- 
halten  würde,   wenn   man   sie  sämtlich   mit  ein   un4   demselben 
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Zeicben  behaftete,  dann  bleibt  die  Reibe,  ist  sie  es  überhaupt, 
unabhängig  von  der  Summationefolge  immer  konvergent. 

Da  nun,  wie  aus  den  DeÖnitionsgleichungen  (2)  und  (3)  des 
vorigen  Paragraphen  ereichtlich,  Doppelintegrale  im  Grunde  nichts 
anderes  sind  als  unendliche  Doppelreihen,  bo  folgt,  dafs  die  eben 
erörterten  Eigenschaften  dieser  letzteren  auch  jenen  zukommen 
müssen.  Hat  demnach  die  Funktion  f{x,  y)  von  einer  gewissen 
Stelle  an  immer  dasselbe  Zeichen  und  ihr  Integral  zwischen 
unendlichen  Grenzen  Überhaupt  einen  Sinn,  oder  fallt  sie  bei 
wechselnden  Zeichen  so  schnell,  dafs  sie,  überall  mit  demselben 
Zeichen  genommen  und  zwischen  unendlichen  Grenzen  integriert, 
nicht  bedeutungslos  würde,  dann  behauptet  der  Satz  von  der 
VertauBchung  der  Keihenfolge  der  beiden  Integrationen  auch 
noch  für  anendliche  Entfemnng  der  Grenzen  seine  Gültigkeit^ 
und  zwar  aus  dem  Grunde,  weil  die  Endlichkeit  des  Integrals 
allein  schon  durch  die  Schnelhgkeit  des  Äbnehmens  der  Funktion 
gesichert  ist. 

Nur  Funktionen  von  solcher  Beschaffenheit  werden  wir  vor- 
erst zu  betrachten  haben  und  daher  das  Grundtheorem  unbedenk- 
lich auch  bei  unendlicher  Entfernung  der  Integrationsgrenzen  in 
Anwendung  bringen  dürfen. 


Zweites   Kapitel 

Die  Euler  sehen  Integrale. 

54.  Deflnltion.  —  Wir  haben  uns  in  diesem  und  den  folgen- 
den Kapiteln  mit  zwei  Gattungen  äulserst  wichtiger  und  häufig 
vorkommender  Integrale  zu  befassen,  denen  mit  Rücksicht  darauf, 
dafs  sich  schon  Euler  viel  mit  ihnen  beschäftigte  und  bereits 
ihre  hauptsächlichsten  Eigenschaften  auffand,  freilich  erst  viel 
später  sein  Name  beigelegt  worden  ist. 

L  Mit  dem  Namen  „Enlersches  Integral  der  ersten 
Gattung"  bezeichnet  man  das  von  0  bis  co  erstreckte  Integral 
der  rein  algebraischen  Funktion: 
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Für  den  speciellen  Fall  e  ^=  1,  0<a<l   gebt  es  in  das 
Integral  über: 


(■•)  1?^' 


bereits  aus  der  ersten  Eulerscben  Formel  (36)  be- 
kannt ist. 

Doch  besteht  zirischen  diesen  beiden  Integralen  ein  wesent- 
licher Unterschied  bezüglich  des  Umfanges  der  für  den  Para- 
meter a  zulässigen  Werte. 

In  dem  Integral  (I')  mufs  a  durchaus  ein  positiver 
echter  Bruch  seio.  Denn  wäre  diese  Konstante  negativ,  — a, 
oder  auch  nur  ^  0,  so   würde   an  der  unteren  Grenze  (a:  =  0) 

die  hier  sich  auf  — r —  bezw.  x—^  *<•)  reducierende  Integralfunk- 
tion unendlich  grofs  werden,  und  zwar  über  die  Bedingungen 
hinaus,  welche  für  diesen  Fall  das  in  §  43,  2  aufgestellte  Kri- 
terium vorschreibt,  damit  noch  von  einem  Integral  die  Bede  sein 
könne. 

Positive  Werte  von  a  hinwiederum,  die  die  Einheit  üher- 
echreiten  oder  auch  nur  ihr  gleich  sind,  müssen  ans- 
geschloBsen  werden,  weil  sonst  im  Unendlichen  die  Funktion 
nicht  schnell  genug  abnehmen  würde.  In  der  That,  wie  wir  des 
näheren  in  §  27  dargelegt  haben ,  kommt  dem  bis  ins  Unendliche 
reichenden  Integral  der  Potenz  x-^  nur  eine  Bedeutung  zu,  so- 
lange Ä  >>  1  ist.    Diese  Bedingung  wird  aber  durch  die  im  ün- 

endHchen  in  die  Potenz  a:-(*-">  übergehende  Funktion  t— p — 

nicht  erfüllt;  vielmehr  ist,  für  a^  1,  2 — a  ^  1  oder  gar 
negativ. 

Was  nun  das  Integral: 

betrifft,  so  darf  auch  in  ihm  o  nicht  ^  0  genommen  werden. 
Dies   erhellt  sofort  aus   der  vorstehenden  Beweisführung,    wenn 
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man  bedenkt,   i&ü   sich  an   der  unteren  Grenze  die  Funktionen 
der  Integrale  (I)  und  {V)  nicht  voneinander  unterscheiden*!). 

Ebensowenig  darf  e  negativ,  =  — e,  sein,  weil  man  es  sonst 
im  Unendlichen  wiederum  mit  einer  Potenz  a;— d— a— c)  ^n  thun 
hätte,  deren  Exponent  1 — a  —  c  für  positive  Werte  von  o  und  c 
den  Bedingungen  des  angezogenen  Kriteriums  (27)  entgegen 
jedenfalls  <;  1  wäre. 

Im  übrigen  können  nun  aber  beide  Parameter  a  und  e  noch 
so  grofse  beliebige  positive  Werte  besitzen,  mit  der  alleinigen 
Beschriinkung,  dafs 

c>  a 
sein  mufs.  Denn  wahrend  an  der  unteren  Grenze  (für  positive 
a  und  c)  Ooendlichkeit  nie  mehr  eintritt,  leistet  an  der  oberen 
Grenze  die  Funktion  (I)  mit  Rücksicht  darauf,  dafs  sie  im  Un- 
endlichen den  Charakter  der  Potenz  a;-a  +  e-o)  an  sich  trägt,  nnr 
dann  dem  Kriterium  des  §  27  Genüge,  wenn  1  +  c  —  a  >-  1  ist 

Aus  diesem  Grunde  darf  sich  auch  in  dem  speciellen  Falle 
c=  1,  der  durch  die  (I')  repräsentiert  wird,  der  Parameter  a 
nur  zwischen  den  Grenzen  0  und  1  bewegen. 

Um  die  zwischen  a  nnd  c  bestehende  Gröfsenbeziehung  auch 
äufserlich  sofort  erkennbar  zu  machen,  ersetzt  man  besser  c 
durch  die  Summe  a  -\-  b  zweier  wesentlich  positiver  Summanden. 
Und  wählen  wir  noch  unter  den  verschiedenen  Bezeichnungen, 
die  man  für  das  Integral  (I)  eingeführt  hat,  eine  der  einfachsten, 
das  ganz  unschuldige  Symbol 

(a,  6), 
das   in   nichts  weiter  als   einem  Hinschreiben   der   beiden  Para- 
meter  besteht   und  jeden   Augenblick    wieder   verlassen    werden 
kann,  so  wird  demnach  das  Eulersche  Integral  der  ersten 
Gattung  durch  die  Formel  definiert: 

(w  j^T^^  =  ("•»)         (.:>')■ 

n.  In  dem  ebenfalls  von  0  bis  co  sich  erstreckenden  Euler- 
schen  Integral  der  zweiten  Gattung  besteht  die  Funktion 
aus  dem  Produkt: 
(2)  e—  ■  i-\ 

Auch  hier  darf  a  nicht  negativ  sein,  weil  sonst  gegen 
die  Möglichkeit  des  Sinnbehaltens  die  Potenz  x'~^  an  der  unteren 
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Grenze  x  =:  0  unendlich  grofs  werden  würde  (43).  Hingegen 
darf  a  einen  beliebigen  und  beliebig  grofsen  positiven 
Wert  besitzen.  Denn  da  die  ExponentialgröfBe  e-"  mit  nega- 
tirem  Exponenten  im  Unendlicben  stets  schneller  abnimmt,  als 
irgend  welche  positive  Potenz  3;+*  mit  noch  so  grofsem  Es- 
poneoten  k  zunimmt,  so  sind  in  keinem  Falle  der  unendlichen 
Ausdehnung  des  Integrals  Schranken  gesetzt:  während  des  un- 
begrenzten Wachstums  von  x  wird  man  fiir  jeden  die  Einheit 
überschreitenden  Wert  von  o^aj  immer  zu  einer  Stelle  gelangen, 

wo  die  beiden  Glieder  0*  und  x"—'-  des  Quotienten  ein- 

e' 

ander   gleich   sind;    über   diese   Stelle   hinaus   aber  wächst  sein 

Nenner  so   viel  schneller,    dafs   schliersHch  der  Quotient  selbst 

oder  das  Produkt  (2)  der  Null  beliebig  nahe  kommt. 

Man  pflegt  dieses  Integral  durch  das  Symbol 

r(a) 

zu   bezeichnen    und   es   dementsprechend   die  Gammafunktion 

zu  nennen.    Das  Eulersche  Integral  der  zweiten  Gattung 

wird  also  durch  die  Formel  definiert: 

(n)  fe-'  ■  x"-'  ■  dx  =.  r(a)  {a  >  0). 

Das  Integral  der  ersten  Gattung  bangt  von  zwei  Parametern, 
das  der  zweiten  Gattung  von  einem  einzigen  Parameter  ab. 
Diese  Parameter  bilden  die  Elemente  oder  Argumente  der 
Eul ersehen  Integrale. 

55.  Endliche  Grenzen  für  die  Eulerschen  Integrale.  — 
Beide  Eulerschen  Integrale  lassen  sich  so  umformen,  dafs  ihre 
Grenzen  0  und  1  werden. 

L   Durch  die  Substitution: 

- — j —  =  M,  also  dx  =: 1;   a;  =  0,  «=^1;  a:=t».  m^O, 

verwandelt  sich  (o,  6)  in  das  Integral : 

f'c-y)— . ,.+. .  % 

J      y—'       '        s' 

Mithin  iBt: 
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«.)  j'(T^^F^.  =  J'!''--ci-»)— *  =  «^i)  G>«> 

IL  Durch  die  Substitution: 
e-'  =:  y,  also  X  =  log  —  ;  a;  =  0,  y=l;  a:=t»,  y=:0, 
verwandelt  sich  r(a)  in  das  Integral: 


j..(>«.|y-: 


(a>0) 


SO  dals  man 

CH)  I«-«— <b  =  j(i<.giy"'(Js  =  r(«) 

hat  und  statt  der  Funktion  e— ■«"-'  gemischten  Cbaraktere  einen 
rein  transceadenten  Ausdruck  von  viel  einfacherer  Form  gewinnt. 

Da  sich  das  Integral  nur  von  0  bis  1  erstreckt,  so  hat  der  log  — 

selbstverständlich  alle  rein  arithmetischen,  positiven  Werte 
von  BD  bis  0  zu  durchlaufen. 

Je  nach  der  Beschaffenheit  der  zu  behandelnden  Aufgaben 
erweist  sich  von  den  beiden  obigen  lur  jedes  der  Eulerschen 
Integrale  verwendbaren  Formen  bald  die  eine  bald  die  andere 
als  zur  Lösung  des  betreffenden  Problems  geeigneter. 

66.  Symmetrie  Ton  (a,  b).  —  „Das  Integral  (a,  b)  ist  sym- 
metrisch in  Bezug  auf  seine  beiden  Parameter,  d.  h.  es  bleibt 
unverändert,  wenn  a  und  b  miteinander  vertauscht  werden." 

Zum  Nachweise  ^^)  dieser  Eigenschaft  bedienen  wir  uns  der 
zweiten  Form  von  (a,  6),  haben  also  zu  zeigen,  dafs  die  beiden 

Integrale : 

j'a;''-^(l  —  xy-^dx    und    \x"-^(l  —  rc)*-'da: 

gleichbedeutend  sind.  Ist  nun  auch  äufserlich  diese  Symmetrie 
nicht  erkennbar,  da  a  —  1  und  6  —  1  als  Exponenten  der  ver- 
schiedenartigen Gröfsen  x  und  1  —  x  auftreten,  also  nicht  per- 
mutabel zu  sein  scheinen,  so  erhellt  sie  doch  sofort  aus  der  au 
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das  zweite  Integral  angewendeten  Substitution  x=l — y,  die 
immittelbar  zu  der  Relation  fuhrt: 

Ja;—'  (1  —  x)"-'  dx  =  j  y'-'  (1  —  j/)"-'  dy. 

Mit  ßüctsioht  auf  die  (I,)  des  vorigen  Paragraphen  ist  da- 
her auch: 


f   a:"-'  dx     t  x^- 


Unter  Benutzung   der  fUr   unser  Integral    eingeführten  ab- 
kürzenden Bezeichnung  hat  man  mithin  allgemein: 
(o,  h)  =  (6,  .). 

Soll  demnach  mit  nur  einem  der  beiden  Elemente  von 
(a,  b)  irgend  eine  Änderung  TOrgenommen  werden,  so  ist  die  Aus- 
wahl des  betreffenden  Elementes  ganz  in  unser  Belieben  gestellt. 

57.  Einführung  einer  zweiten  Konstanten  in  r{a).  —  Darch 
Traneformation  kann  man  in  beide  Kulerschen  Integrale  neue 
Konstanten  hineinbringen,  was  besonders  für  die  Gammafiinktionen 
von  Wichtigkeit  ist. 

Setzt  man  nämlich  x  =  ky,  wo  k  eine  beliebige  positive 
Konstante  bezeichnet,  so  bleiben  fiir  die  erste  Form  von  r(a) 
die  Grenzen  dieselben,  und  es  entspringt  aus 


r(o)  = 

:|V. 

'  X' 

'-'dx 

die  sehr  nützliche  Formel: 

" 

A-— 

-^dx 

= 

m 

(a  >  0,  i  >  0). 

Dieses  neue  Integral  ist  also  dem  ursprünglichen 
r(a)  gleich,  dividiert  durch  die  o"  Potenz  des  neuen 
Parameters. 

Die  Formel  gilt  aber  nur  für  ein  positives  h.  Denn  für  eine 
negative  Konstante,  — jb,  hätten  sich  nicht  dieselben  Grenzen, 
sondern  0  und  —  oo  ergeben. 

58.  Die  Beduktionsfonneln  der  Gammafunktionen.  —  Zwei 
Gammafunktionen,  deren  Argumente  sich  um  eine  Ein- 
heit voneinander  unterscheiden,  sind  aufeinander 
zurückführbar. 
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d      X' 
Iq  der  That,  teilweise,  auf  den  Faktor  x"—'  ^  -r-  ■  —  an- 

gewandte  Integration  gibt: 

I  e-'  x"-''  dx  =  e-" !-  I  —  e-'  x"  dx ; 

und  da  das  Glied  von  endlicher  Form  e—' —  sowohl  für  «  =  0 
a 

als  auch  (54)  für  :c  =  qo  verschwindet,  so  füefet  aus  vorstehender 

Relation  die  Beziehung: 

r{a)  =  {e-'x'^-'dx^^{e-^x''dx  =  ^  r(o  +  1). 

Man  hat  demnach  die  Formel: 
■  (1)  r(a+l)  =  ar(o)  (<.>o), 

vermittelst  welcher  F(o  +  1)  für  einen  beliebigen  positiven  Wert 
von  a  auf  r{a)  zurückgeführt  wird. 

Durch    ihre   wiederholte   Anwendung    gelangt   man    zu   der 
allgemeinen,  für  eine  beliebige  ganze  positive  Zahl  n  gültigen 
RednktionBformel: 
{I)      r(a  +  «)  =  («  +  n  -  1)  (o  +  n  -  2)  .  .  .  ar{a) 

.(«  =  1,  a.  3.  . . .  «), 
in  der  es  mit  Rücksicht  auf  die  für  n  zulassigen  Werte  ausreicht, 

0  <  a  <  1 
vorauszusetzen. 

Auch  für  (a,  b)  gibt  es  eine  ähnliche  Reduktionstormel.  In 
den  „Anwendungen"  §  9  ist  dieselbe  durch  ein  analoges  Ver- 
fahren wie  die  (1)  direkt  abgeleitet.  Hier  wird  sie  weiter  unten 
(60,  Zusatz)  als  unmittelbare  Folge  aus  einem  Satze,  dessen  wir 
benötigt  sind,  von  selbst  hervorgehen. 

69.  Die  Eulerschen  Integrale  für  bis  zur  Null  abnehmende 
Werte  ihrer  Argumente.  —  I.  Aus  lauter  positiven  DifferentJal- 
elementen  bestehend,  repräsentieren  beide  Eulerschen  Integrale 
(ö,  6),  r(a)  selbst  für  alle  möglichen  Werte  ihrer  Parameter 
stets  durchaus  positive,  rein  Dumerische  Zahlenwerte. 

2.  Beide  Eulerschen  Integrale  werden  um  so  gröfeer,  je 
mehr  sich  ihr  Argument,  und  zwar  in  (o,  h)  beliebig  entweder  a 
oder  6  (56),  der  Null  nähert. 
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Während  aber  dem  Integral  (a,  6)  dieser  Charakter  fiir  den 
ganzen  Umfang  aller  möglichen  Werte  des  veränderlichen  Ele- 
mentes and  für  jeden  beliebigen  festen  Wert  des  anderen  Ele- 
mentes zukommt  (vergl.  „Anwendungen"  §  7),  ist  er  der  Gamma- 
funktion  nur  in  einem  begrenzten  Intervalle,  von  einem  ganz 
bestimmten  Werte  ihres  Argumentes  an,  zu  eigen  **). 

3.  An  der  Grenze  selbst,  wenn  also  das  betreffende  Argument 
den  Wert  Null  erreicht  hat,  werden,  wie  aus  der  Diskussion  des 
§  54  bereits  bekannt  ist,  beide  Integrale  unendlich,  weil  alsdann 
schon  an  der  unteren  Grenze  x  ^  0  ihre  sich  hier  auf  x~^ 
reducierenden  Funktionen   unstatthaft  unendlich  grofs  sind  (43). 

Man  hat  demnach: 

(0,0)  =  lx-Hi-^r-'dx  =  <x,, 

r(0)  =   f  e-'  ic-i  dx  ^  <a. 

Das  Integral  der  ersten  Gattung  (a,  0)  verlöre  in  der  Form 

f  a:"-'  dx 


■^  aufserdem  auch  im  Unendlichen  seinen  Sinn,  da  s 


mit  unaufhörlich  wachsendem  x  gleichfalls  in  x~^  übergehende 
Funktion  zu  langsam  gegen  Null  konvergieren  würde  (27)"). 

Aus  diesem  Verhalten  der  Eulerschen  Integrale  erklärt  es 
sich  auch,  warum  man  mit  ihren  Argumenten  nicht  ins  Negative 
geben  darf  (54). 

60.    Die  Formel: 

Zur  Herleitung  dieser  ungemein  wichtigen,  zwischen  den 
beiden  Eulerschen  Integralen  bestehenden  Relation  bedienen 
wir  uns  der  Doppelintegrale,  auf  welche  man  immer  von  selbst 
geführt  und  zu  ihrer  Anwendung  gewissermafsen  gezwungen 
wird,  wenn  es  sich  um  den  Nachweis  der  Gleichheit  zweier  Pro- 
dukte handelt. 

Das  einzuschlagende  Verfahren  besteht  darin,  dafs  mau  in 
dem  Integral :  ^ 

f    ic"-^  äx 


j(i  +  i)-t 


:(»,S) 
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auch  die  IntegTalfanktioa  selbst  darch  ein  bestimmtes  Integral 
ausdrückt,  und  in  dem  sich  dadorcb  für  (a,  b)  ergebenden 
Doppelintegral  die  Folge  der  Integrationen  umkehrt 

Wenden  wir  zu  diesem  Behnfe  anf  die  unter  dem  Integral- 
zeichen   befindliche  Potenz   tt — i — r— m    für    deren  Basis  noi 
(l+a;)'+^' 

positive  Werte  in  Betracht  kommen,  die  in  §  57  entwickelte 
Formel 

an,  indem  wir  in  derselben  k  durch  1  -\-  x,  a  durch  a  -|-  i  er- 
setzen und,  da  X  schon  in  der  Eonstanten  Je  Vwwendung  gefunden 
hat,  y  als  lutegrationsbuchstaben  einführen,  so  entspringt  die 
Gleichung : 

1 


^dx^'~^  (.>o) 


»>y»+*-ldy  =  r(a  +  6). 


gültig  für  jedes  beliebige  positive  x  und  sogar,  was  hier  aber 
nicht  gebrancht  wird,  für  Werte  von  z,  die  zwischen  0  und  —  1 
liegea  Mnltipliciert  man  nun  beide  Seiten  dieser  Gleichung  mit 
x"—^  und  integriert  alsdann  in  Bezug  auf  das  von  y  unabhäng^ 
X  zwischen  den  festen  Grenzen  0,  an,  so  kommt  rechts,  vo 
r{a  -\-  h)  als  rein  konstanter  Zahlenwert  vor  das  Integralzeichen 
tritt,  das  Integral  (a,  h)  wieder  zum  Vorschein,  und  man  hat: 

(2)  ji»J«-«»+«r+'-*— *  =  ^(»  + '')|(-r5=^ 

=  r(a  +  i)  ■  (a,  i). 
Vollzöge  man  jetzt  auf  der  linken  Seite  die  Integrationen 
in  der  angedeuteten  Ordnung,  zuerst  nach  y,  dann  nach  x,  so 
käme  man  nicht  von  der  Stelle,  sondern  erhielte  auch  hier 
r{a  -\-b)  ■  {a,b).  Da  aber  das  Doppelintegral  alle  in  §52£ 
geforderten  Bedingungen  erfüllt,  so  darf  die  Integrationsfolge 
umgekehrt  werden.  Wenn  man  dabei  gleich  alles  nach  x  Kon- 
stante heraussetzt,  so  nimmt  das  Doppelintegral  die  Form  an: 

J  dy  ■  e~v  yo+»-i  .  J  e-y^  ^^"-1  dx. 

Erwägt  man  nun,  dafs  das  von  0  bis  t»  sich  erstreckende 
y  jedenfalls  positiv  ist,  so  erhellt,  dafs  wiederum  auf  Grund  der 
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werden   kann.     Mithin   geht  der  vorstehende  Ausdruck  oder  die 
linke  Seite  der  (2)  saccesaive  über  in: 

[äj,  e-<  !,•+-.  .  ^  =  r(a)  ■  \dy  e-  .  j'"'  =  r(a)  ■  r(b) 

und  fuhrt  unmittelbar  zu  der  Relation: 

r(o) .  r(i)  =  r(a  +  S) .  (o,  t) 

oder  zu  der  Gleichung  (1). 

Dieses  äufserst  häufig  gebrauchte  Haapttheorem  ist  auf 
anderem  Wege  schon  TOn  Euler  gefunden  worden.  Auch  ver- 
mittelst Faktiltäten  könnte  es  abgeleitet  werden  (s.  „Anwendungen", 
§  16),  was  jedoch  ein  der  Eigenart  der  bestimmten  Integrale 
femer  liegendes,  fremdartiges  Verfahren  sein  würde. 

Zusatzes).  —  Wird  in  der  Gleichung  (1)  a  durch  a+  I 
ersetzt,   so  verwandelt  sie   sich  mit  Hülfe  der  Reduktionsformel 

r(a  +  i)  =  »r(«)  (58)  in  («  +  1, 6)  =  ^-^£Wrffl_^, 

woraus    unmittelbar   die   analoge   Reduktionsformel   für   die 
Eulerschen  Integrale  der  ersten  Gattung  hervorgeht: 

ia,b)  =  t±^(a-\-l,b). 

(Vergl.  §  58,  Schlufs.) 

61.   Specielle  FftUe.  Tafeln  der  Gammaftmktion »')-  —  1-  Für 

a  =:  1    reduciert  sich   r{ä)   auf  das  Integral   Je— "da;,   dessen 
Wert  uns  bereits  bekannt  ist  (23;  24,  I).     Danach  ist: 
(1)  r(l)  =  ^e-'dz  =  1. 

2.  Das  ebenfalls  bekannte  Integral  (54): 

fa;"-'  dx  3t  ,  , 

]   \  -\-  X         sino«  ^ 

ist  nichts  anderes  als  das  Eulersche  Integral  der  ersten  Gattung 
(o,  6)  für  den  Fall  a  -f-  6  =  1 ,  6=1—  o,  d.  h.  für  den  Fall, 
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in  welchem  die  Argumente  a,  b  „Komplemente"  voneinander 
und  beide  natürlicti  echte  Brüche  Bind.     Demnach  hat  man: 

(2')  («,  1  —  a)  =    ■  "  (0  <  a  <  1). 

mithin  vermöge  der  Formel  des  vorigen  Paragraphen  unter  Zu- 
hiilfenabme  der  (1)  auch: 

(2)  r(a)  .  r(l  -  a)  =  jj^  (0<.<1). 

3.  Für  den  speciellen  Wert  « ^  J  verwandelt  sich  vor- 
stehende Relation  in  (^(J))'  =  Jr,  aus  |der  die  Formel  ent- 
springt : 

(3)  r(»)  =  je-.|^.ä»=|Vi|. 

Wegen  des  durchaus  positiven  Wertes  einer  jeden  tiammafnnktion 
und  ihrer  einzelnen  Differentialelemente  sind  in  dieser  Formel 
die  Quadratwurzeln  nur  absolut  zu  nehmen. 

Durch  die  (3)  haben  wir  eine  ungemein  wichtige  Beziehung 
gewonnen,  auf  welche  wir  als  die  Basis  anderer  Integrale  später 
zoriickkommen  werden  (75  ff). 

4.  Die  für  eine  beliebige  positive  ganze  Zahl  n  gültige  all- 
gemeine Reduktionsformel  (I)  des  §  68  verwandelt  sich  für  a^=l 
vermöge  der  (1)  in: 

(4)  m  +  «)  =  M(n  -  1)  .  ■  ■  2  ■  1  =  »! 

und  für  a  =  |  vermöge  der  (3)  in: 

(5)  r(«  +  i)  =  (»-i)(»-|)...«.i|)^|, 

beides,  wie  die  (I)  des  g  58  selbst,  Fakultäten  mit  der  Differenz  1. 

5.  Vermittelst  der  beiden  letzten  Formeln  sind  für  zwei 
Reihen  von  Werten  ihres  Argumentes  die  Gammafunktionen  iu 
endlicher,  geschlossener  Form  angebbar :  1)  für  alle  ganzen  Zahlen 
1,  2,  3,  .  .  .  »,  2)  für  alle  Argumente,  die  gleich  einer  ganzen 
Zahl  plus  I  sind,  also  für  j,  |,  |  u.  b.  w.  —  Die  Werte  dieser 
letzteren  Gamma  würde  man  auch  unmittelbar,  aber  mit  viel 
Mühe  aufzufinden  im  stände  sein. 

6.  Bei  der  Anfertigung  einer  Tafel  für  die  Transcen- 
dente  i~(o)  brauchte  man  wegen  der  Keduktionsformel  r(a-\-l) 
=  ar(a)  nur  von  F(0)  bis  r'(l)  zu  gehen;  es  reicht  aber  sogar 
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auB,  die  Tafel  nur  bis  F^)  zu  berechnen,  weil  alsdann  die 
Formel  (2)  die  Werte  von  r(i)  bis  r'(l)  binznliefeit.  Aufser  den 
Tafeln  für  F  selbst  bat  man  solcbe  für  ihre  Logaritbmen  kon- 
struiert, welche  für  die  "Anwendung  der  drei  Hauptformeln  (1)  des 
§  58,  (1)  des  §  60  und  der  obigen  (2),  in  denen  es  sich  überall 
um  Produkte  und  Quotienten  handelt,  noch  bequemer  sind. 

62.  Ausdehnung  der  Gammafunktion  auf  negative  Werte 
des  Arguments  ^9).  —  Die  Oefinitionsgleichung  der  Gamma- 
funktion : 

(1)  Je-'a;— »d.E  =  r{o) 

hat  zur  notwendigen  Voraussetzung,  dafs  dem  Argument  a  nur 
positive  Werte  beigelegt  werden,  da  für  negative  Werte  von  a 
das  Integral  als  unendlich  grols  seine  Bedeutung  verliert  (54). 
Will  man  aber  neben  der  (1)  die  durch  die  Reduktionsformel: 

(2)  r(.  +  i)  =  ar(o) 

ausgedrückte  Grundeigenschaft  der  Gammafunktionen  als  ihre 
allgemeine  Definitionsgleicbung  gelten  lassen,  so  steht 
nichts  im  Wege,  in  dieser  dem  Argument  auch  negative  Werte 
zuzuteilen.  Es  werden  dann  im  Gegensatz  zu  der  (1),  die  nur 
für  o  >  0  Gültigkeit  besitzt,  durch  die  Gleichung  (2)  auch  die- 
jenigen Gamma  definiert  und  bestimmt,  deren  Argument  negativ 
ist,  80  dafs  infolge  dieser  ganz  natürlichen  Begriffserweiterung 
ihr  Geltungsbereich  das  ganze  Gebiet  der  reellen  Werte  des 
Argumentes  von  —  a>  bis  co  umfafst  Genau,  wie  man  schon  in 
den  Elementen  erst  den  Begriff  der  reinen  positiven  ganzen 
Potenz  festlegt  und  ihn  dann  zu  dem  der  negativen,  gebrochenen, 
irrationalen  Potenz  erweitert 

Hat  man  demnach  aus  der  (1)  die  Werte  der  Gammafunktion 
nur  für  ein  einziges  der  Einheit  gleiches  Intervall,  z.  B. 
für  0  <  a  ^  1,  berechnet  (61,  6),  so  liefert  die  (2)  ihre  Werte 
für  alle  anderen  möglichen  Argumente  hinzu.  Wird  z.  B. 
a  =  — ^  gesetzt,  so  gibt  sie:  r(— i  +  1)  =  Pß)  ^  _^r(— i), 
mithin,  der  (3)  des  §  61  zufolge : 

r(-i)  =  -2|VS|. 

Während  aber  für  ein  positives  Argument  die  Gammafunk- 
tionen  durchaus  und  immer  positiv  sind,  werden  sie  auf  der 
negativen  Seite  abwechselnd  positiv  und  negativ,  und   zwar  be- 
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halten  sie    dasselbe  Zeichen    immer    in  der  Einheit  gleichen 

Interrallen  bei.    In  der  That,  wie  die  aus  der  (2)  entspringende 

Relation: 

(20  r(a-l,  =  ^5l 

zeigt,  ist  r(a  —  1)  zunächst  negativ,  so  lange  a  einen  positiven, 
also  a  —  1  einen  negativen  echten  Bruch  bedeutet  und  demnach 
sich  in  dem  Intervall  von  0  bis  — 1  bewegt;  darauf  aber,  wenu 
a  ein  negativer  echter  Bruch  ist,  also  a  —  1,  das  für  alle  Werte 
von  a  unter  1  bis  zu  —  <»  bin  negativ  ist  und  bleibt,  zwischen 
—  1  und  — 2  liegt,  ist  in  diesem  Intervall  r{a  —  1)  im  Gegen- 
teil positiv,    ü,  8.  w.  £  bis  ins  Unendliche. 

Dafs  durch  die  Definitionsformel  (2)  kein  Widerspruch  er- 
zengt werden  kann,  springt  in  die  Äugen,  denn  durch  successiTes 
Addieren  der  schicklichen  Anzahl  von  Einheiten  weist  sie  für 
jedes  negative  Argument  schliefslich  auf  ein  ganz  bestimmtes 
positives  Argument  zurück. 

Da  r(0)  =  00  ist,  so  folgt  aus  der  (2%  dafs  auch  für  alle 
ganzen  negativen  Werte  ihres  Argumentes  die  Cramma- 
funktion  unendlich  grofs  ist.    Z.  B.: 

«  =  0,   r(— 1)  =  — r(0)  =  — üo; 

a  =  -1,   r(-2)  =  -^-^  =  oo;  u.  8.  f. 

Es  vollzieht  sich  also  der  Übergang  von  einem  Zeichen 
zum  anderen  stets  im  Unendlichen,  und  umgekehrt  ist  mit  jedem 
Durchgang   durch  das  Unendliche  ein  Zeichenwechsel  verbunden. 

Wie  aus  den  „Anwendungen"  §  15  bekannt  ist,  kann  endlich 
vermittelst  der  daselbst  hergeleiteten,  für  ein  positives  a  gültigen 
Gleichung : 

(')     ^""  =  »'(«+i):..(a'+:-^)-"--'  <"=-> 

r(a)  auch  durch  ein  unendliches  Produkt  definiert  werden.  Nur 
bedürfte  es  dazu,  was  dort,  wo  die  Formel  als  Theorem  auftritt, 
natürlich  nicht  erforderlich  war,  des  übrigens  nicht  schwer  za 
luhrenden  Nachweises,  dafs  jenes  Produkt  im  Unendlichen  wirk- 
lich eine  Grenze  besitzt 

Diese  neue  Definitionsgleichung  für  P(a)  ist  nun  ebenfalls, 
wie  die  (2)  oder  (2'),  des  Vorzugs  teilhaftig,  allgemein,  d.  b.  auch 
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für  negative  Werte  von  a  gültig  zu  sein.  Um  dies  zu  erkennen, 
genügt  mit  Rücksicht  auf  die  Relation  (2')  augenscheinlich  der 
Nachweis,  dafe  das  unendliche  Produkt  in  der  (3),  durch  a  —  1 
dividiert,  genau  dieselbe  Form  annimmt,  als  wenn  man  es  direkt 
für  das  Argument  a  —  1  gebildet  hätte. 

In  der  That,  der  bei  der  Division  durch  a  —  1  im  Nenner 
üherschiefsende  Faktor  a  -\-  n  —  1  fallt  im  Unendlichen  mit  n 

zusammen:  der  Schlufsfaktor  des  Produktes  — ; r  reduciert 

a-\-  n  —  1 

sich  mithin  auf  n"'''',  und  das  ganze  unendliche  Produkt  geht 
in  den  Ausdruck  über: 

(a-l)«(a+l)..-(«-l+«-l)"  ^"-"'' 

der  nichts  anderes  ist  als  der  direkt  gemäfs  der  (3)  gebildete 
"Wert  von  r{a  —  1)-  Und  um  für  ein  negatives  Argument  zu 
bestehen,  braucht  nur  die  Annahme  gemacht  zu  werden,  dafs  a 
selbst  ein  positiver  echter  Bruch  ist 

Ist  a  gleich  Null  oder  irgend  eine  negative  ganze  Zahl,  so 
findet  sich  im  Divisor  des  unendlichen  Produkts  stets  der  Faktor 
Null  vor.  Die  allgemeine  Definitionsgleichung  (3)  erschliefsf  uns 
mithin,  wie  es  auch  sein  mufs,  unmittelbar  die  Eigenschaft  der 
Oammafunktion ,  für  alle  eben  bezeichneten  Werte  ihres  Äi^u- 
mentes  unendlich  grufs  zu  sein. 

63.  Die  Derivierte  von  r{a)  und  von  log  r{a).  —  Wir 
gehen  jetzt  darauf  aus,  die  Derivierte  von  r{a)  und  damit  die 
letzte  Formel  herzuleiten,  deren  wir  noch  bedürfen,  um  alle  nur 
möglichen  Folgerungen  ziehen  zu  können.  Gleichzeitig  wird  sich 
die  Derivierte  von  log  r(a)  ergeben,  was  dem  Resaltat  noch  er- 
höhten Wert  verleiht. 

Die  Aufgabe  liefse  sich  wie  die  des  §  60  mit  Hülfe  der 
Doppelintegrale  lösen.  Wir  schlagen  aber  einen  anderen  Weg 
ein ,  indem  wir  von  der  in  §  60  entwickelten  Relation  ausgehen 
und  dieselbe,  um  direkt  zu  einem  Ausdruck  für  die  Derivierte 
von  r{a)  zu  gelangen,  in  der  Form  schreiben: 

0,  r(.)  =  Qli^.(»,a,     " 

Bezeichnen  wir  durch  b  den  Zuwachs  des  Argumentes  a,  so 
handelt  es   sich  für   ein  bis  zu  Null  abnehmendes  b  um  die  Er- 

Dictohlat,  InUgnl».  g 


.y  Google 


Dritter  Abschnitt.    Zweites  KapiUl. 

-  ft)  -  r(a) 
b 

Zu  diesem  Behufe  ziehen  wir  beide  Seiten  der  (1)  von  F(a  -|-  J) 
ab  und  dividieren  durch  6,  was  wegen  br{b)  =  r{\  -j-  h)  zu 
der  Gleichung  führt: 

Jetzt  ist  die  Sache  so  eingeleitet,  wie  man  in  der  Differential- 
rechnung immer  verfährt,  um  die  Ableitungen  der  verschiedenen 
Funktionen  zu  bestimmen.  Danach  kommt  es  nur  noch  auf  die 
Ermittlung  des  Wertes  der  rechten  Seite  der  (2)  für  limi  =  0 
an,  wobei  die  ganze  Kunst  und  einzige  Schwierigkeit  darin  be- 
steht, diesen  Ausdruck  in  eine  Form  zu  bringen,  die  für  ein  bis 
zu  Null  abnehmendes  Inkrement  von  jeder  Unbestimmtheit  be- 
fireit  bleibt. 

Der  Grenzwert,  gegen   den   der  erste  Faktor  des  Produktes 
konvergiert,  ergibt  sich  unmittelbar: 
^2-^  lim  ^f"  +  ^^  -^M-  r(a) 

Der  zweite  Faktor  aber,  lim  (^{b)  —  (a,  6)"),  erscheint,  da 

beide  Glieder  der  Differenz,  /"(O)  und  (a,  0),  unendlich  grofs  sind 
(59),  unter  der  unbestimmten  Form  oo  —  co  ■  Der  für  gewöhnlich 
schwierigere  Umformungen  erfordernde  Nachweis,  dafs  eine  solche 
Differenz  gleichwohl  einen  endlichen  bestimmten  Wert  besitzt, 
gestaltet  sich  in  unserem  Falle  einfacher.  Man  kann  näm- 
lich unter  den  verschiedenen  Formen  der  Integrale  r{b)  und 
(a,  b)  die  Wahl  so  treffen,  dafs  für  lim  6  =  0  beide  lutegral- 
fnnktionen  für  denselben  Wert  der  Veränderlichen  unendlich 
grofs  werden,  und  indem  man  sie  alsdann  in  ein  Integral 
zuBaromenfafst ,  findet  man,  dals  ihre  Differenz  an  jener  Stelle 
thatsächlich  einen  endlichen ,  völlig  bestimmten  Wert  beaitzL 
Und  zwar  kann  man  diesen  Wert  durch  Ausfuhrung  der  Sub- 
traktion sich  auch  formell  verschaffen,  so  dafs  er  klar  vor 
unser  Auge  tritt  und  man  dadurch  die  Gewifsheit  erlangt,  dafs 
lim  (i~(6)  —  (a,  6))  überhaupt  immer,  auch  wenn  es  sonst  nicht 
leicht  aus  der  Form  erkennbar  sein  sollte,  faktisch  existiert. 

Für  r{b)  und  einen  zunächst  festen  Wert  von  b  wählen  wir 
zu  dem  angegebenen  Zwecke  die  Form: 
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in  der  für  lim  J  =  0  die  Funktion  an  der  oberen  Grenze  un- 
endlich grofs  wird,  während  sie  nach  unten  zu  immer  mehr 
abnimmt. 

Das  Integral  (a,  b)  mufe  natürlich  nun  auch  zwischen  den 
Grenzen  0,  1  gewählt  werden,  weil  eg  sich  sonst  mit  dem  anderen 
Integral  nicht  vereinigen  liefse.     Setzte  man  aber: 


(«,6)  =  J:r>-(l-*)"- 


rf3;, 


so  würde  die  Funktion  für  lim  6  =  0  an  der  unteren  Grenze 
unendlich,  an  der  oberen  aber  gleich  Null,  Nur  wenn  0  ■<  a  -<  1 
ist,  wäre  allerdings  daselbst  der  eine  Faktor  (l  —  xy-'^  unend- 
lich, ohne  indessen  ein  Unendlichwerden  des  Integrals  nach  sich 
zu  ziehen  (43).  Mit  dieser  Form  von  (a,  b)  gelänge  es  also  auf 
keine  Weise,  die  Unbestimmtheit,  die  der  Differenz  der  beiden  un- 
endlich grofsen  Integrale  anhaftet,  zu  beseitigen. 
Setzt  man  hingegen: 

(a,b)  =  f  a;"- '(1  —  xy-'dx, 

so  wird  fiir  lim  6  =;  0  auch  hier  wie  oben  in  r{b)  die  Funktion, 

x"—!  .  _— _ — ,  an  der  oberen  Grenze  unendlich  grofe,  an  der 

unteren  gleich  Null,  wälirend,  falls  0  <  o  •<  1  sein  sollte,  der 
vorhin  gemachten  Bemerkung  zufolge  der  für  x  ^  0  unendUch 

grofse  Wert  von  —■,_^  nicht  in  Betracht  kommt. 

Zieht  man  also   dieses   (a,  b)   mit  dem  oben  ausgewählten 
r{b)  in  ein  Integral  zusammen,  nämlich  in: 

SO  ist  in  den  beiden  Gliedern  der  Differenz   unter  dem  Integral- 
zeichen das  Unendlichwerden   an  derselben  Stelle  x  :=  l   kon- 
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zentriert,  and  es  tritt  nun,  wie  wir  jetzt  zeigen  werden,  der  Fall 
ein,  daf3  es  sich  daselbst  kompensiert 

ZuTÖrderst  transformiere  man  das  Integral  vermittelst  der 
Substitution  z  =^  \  —  g.  Je  grörser  x  ist,  desto  mebr  nimmt  die 
neue  Veränderliche  e  ab;  daher  bewirkt  diese  Substitution,  dafs 
in  dem  transformierten  Integral: 

r(S)  -  (a.  i)  =  1 1-, Ki=s  -  ''T.-'r'^  ''' 


'"'^1 


('-r^J" 


die  Stelle,  an  welcher  die  beiden  Glieder  der  Integralfunktion 
unendlich  grofo  werden,  nach  dem  Anfang  0  ^  0  verlegt  ist,  wie 
sich  auch  direkt  aus  der  Betrachtung  des  Integrals  ergibt. 

Da  s  nur  Werte  von  0  bis  1  beizulegen  sind,  so  lassen  sich 
die  beiden  Ausdrücke,  aus  deren  Differenz  die  IntegraUunktion 
besteht,  für  lim  &  =  0  in  konvergierende  Reihen  entwickeln. 
Zunächst  ist  bekanntlich: 

-  +  ■?  +  •■•■ 


alBo 

log^ 

-  B 

=  — 

-log(l- 

-0)=.0^f-^ 

1 

_    1 

e 

(■ 

+   f  + 

f+ ■■)-'=] 

log: 

1       " 

1  —t 

1 

0 

-i+-- 

Ebenso  ist  nach  dem  binomischen  Satz: 

mithin: 

(1- 

-_£) 

0 

—         =       - 

1  +  (1  - »)» + 

Darans 

folgt 
1 

0- 

•)—         „        3  . 

und  da  sämtliche  nicht  hingeschriebenen,  doppelt  unendlich  vielen 
Glieder  0  in  ganzer  positiver  Potenz  enthalten,  so  ist  für  0^0 
die    Differenz    der    beiden    unendlichen   Ausdrücke  pure   gleich 

a  —  ^,  also  ein  fester  und  bestimmter  endlicher  Wert,     g,  e.  d. 
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Aucb  im  Übrigen,  d.  h.  an  keiner  anderen  Stelle  ist  das  eine 
oder  das  andere  Glied  unserer  Integralfunktion  unstatthaft  un- 
endlich gro^  weder  innerhalb  der  Integrationsgrenzen,  wo  über- 
haupt von  einer  Unstetigkeit  nie  die  Bede  ist,  noch  auch  an  der 
oberen  Grenze  «  ^  1,  wo  nur  in  einem  Falle  (0  <;  o  •<  1)  das 
zweite  Glied  statthaft  unendlich  grofs  wird.  Man  hat  es  dem- 
nach mit  dem  zwischen  endlichen,  festen  Grenzen  genommenen 
Integral  einer  (abgesehen  von  der  erwähnten  zulässigen  Be- 
schränkung) überall  stetigen  und  endlichen  Funktion  zu  thun, 
und  ein  solches  Integral  besitzt  wie  die  Funktion  selbst  stets 
einen  durchaus  bestimmten,  festen  endlichen  Wert. 

Nach  allem  diesem  leuchtet  ein,  dafs  ohne  jedes  Bedenken 

(2")        lim  (rci)  -  (<!,  6))  = 


^i-h 


gesetzt  werden  kann,  und  also  der  Grenzwert  des  zweiten  Faktors 
des  Produktes  in  der  (2)  durch  das  auf  der  rechten  Seite  dieser 
Relation  befindliche  bestimmte  Integral  repräsentiert  wird. 

Somit  entspringt  beim  Übergang  zur  Grenze  aus  der  (2)  die 
Formel: 

(3)    4SS  =  r(«,= 


und  hieraus  unmittelbar  das  andere,  bereite  angekündigte  Be- 
sultat : 

.,.       n^_djogr(a) 
'-'''*■'       r(a)  ~         da     ' 


Die  Derivierte  von  r(a)  ist  also  durch  ein  Produkt  zweier 
Integrale  ausgedrückt,  von  denen  das  zweite  gemischten  Charak- 
ters ist. 

64.    Die  GauFssche  Produktformel  der  Ganunafunktioiieii. 

— -  Vermittelst  der  soeben  gewonnenen  Formeln  (3)  und  (3,,)  läfst 
sich  ohne  Mühe   eine   sonst   nicht  leicht  zugängliche  Eigenschaft 
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der  Gammafunktionen  herleiten,  die  eich  darauf  bezieht,  dafe  das 
Produkt  von  «  Gamma,  deren  Argumente: 

(1)  a,  «  H ,  a  4-  ~,  •  ■  ■   a  -\ 

successive  um  die  aufeinander  folgenden  Multipla  eines  aliquoten 
Teiles  der  Einheit  bis  excL  zu  dieser  selbst  hin  zunehmen,  wieder 
darch  eine  Gammafunktion  ausgedrückt  werden  kann. 

Zum  Nachweis  dieses  Satzes  wird  mau  zuvörderst  aufser  der 
Gleichung: 

^^>     na) -      da      -  \\ .    r     T^r^ I   "' 


^%^l 


die  den  «  —  1  anderen  Werten  der  Parameter  (1)  zugehörigen, 
entsprechenden  Gleichungen  aufzustellen  haben.  Dabei  ist  folgen- 
des zu  beachten. 

Wird  für  die  Derivierte  von  f{x)  nach  x  die  Bezeichnung 
f'{x)  angewendet,  und  nun  das  Argument  x  der  Funktion /(ar) 
in  d;  -|-  c,  wo  c  eine  reine  Konstante  bedeuten  soll,  umgeändert, 

dte  +  o) 
80  braucht  man  mit  Rücksicht  darauf,  dafs  ; =  1  ist, 

ax 

auch  nur  dieselbe  Änderung  des  Argumentes  in  f'{x)  vorzunehmen, 
um  die  Derivierte  der  Funktion  f{x  -\-  c)  nach  x  selbst  zu 
haben;  diese  ist  also  f'(x  -\-  c).  —  Wird  hingegen,  was  wir  im 
Laufe  der  Entwickelung   auch  werden  berücksichtigen  müssen, 

das  Argument  in  ex  geändert,  so  tritt  noch  wegen  —- — '  ^  e 

d  f(ex) 
der  Faktor  c  hinzu,  so  dafs  man  -^ — -  =  cf'(cx)  hat 
'  dx  J  \     f 

Hiernach  gilt  die  im  vorigen  Paragraphen  für  r{a)  erhaltene 
Formel  und  desgleichen  die  obige,  eine  unmittelbare  Folge  oder 
'  blofse  Umschreibung  der  ersteren  darstellende  (2)  noch  voll- 
kommen streng,  wenn  man  überall  a  durch  die  einzelnen  Werte 
(1)  ersetzt,  nur  dafs  auf  der  linken  Seite  immer  der  Nenner  da 
bestehen  bleibt.  Bildet  man  folglich  die  Summe  der  auf  solche 
Weise  aus  der  (2)  hergeleiteten  n  Gleichungen,  so  bekommt  man 
links  durch  Herausrücken  des  gemeinschaftlichen  Derivations- 
zeichens ~p  die  Summe  von  »  Logarithmen,  die  gleich   ist   dem 
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Logarithmus  des  Produktes  der  n  Gamma.  Rechts  aber  ist  unter 
dem  Integralzeichen  das  nach  a  konstante  erste  Glied  nur  nmal 
zu  nehmen,  während  der  Zähler  des  zweiten  Gliedes  wird: 


«"-'U  -\-  X"  -\-  X"  -\-  ■••  -\-  X  "    )  =  X 


Nach  allem  diesem  resultiert,  wenn  noch  der  Abkürzung  halher 
das  Produkt: 

(1.)  r(o) .  r(«  +  i) .  r(a  +  i)  -ri^«  +  5^1)  =  i 

gesetzt  wird,  die  Gleichung: 
d  log  T  _ 


so  dafs  die  Derivierte  des  Logarithmus  von  dem  Produkte  der 
n  Gamma  durch  ein  ganz  ähnliches  bestimmtes  Integral  aus- 
■  gedrückt  ist  —  man  übersieht  sofort  die  geringen  Unterschiede 
—  wie  dieselbe  Funktion  eines  einzelnen  Gamma. 

Wir  wollen  nun  aber  versuchen,  diejenigen  Teile  dieser 
beiden  Integrale,  die  von  a  abhängig  sind,  also  die  zweiten 
Glieder  ihrer  Integralfunktionen ,  völlig  identisch  zu  ge- 
stalten. Dazu  müssen  wir  zuvörderst  danach  trachten,  in  den 
letzten  Nenner  der   vorstehenden  Gleichung  wieder  1  —  x  statt 

1  —  a;"  hineinzubringen.  Wir  erreichen  dies  durch  die  Sub- 
stitution X  =  a^",  vermöge    welcher  in   Anbetracht,    dafs  unter 

X"  natürlich  die  absolute  Potenz  zu  verstehen  ist,  die  Gleichung 
übergebt  in: 


Abgesehen  also  von  dem  beiden  Gliedern  der  Integralfunktion  ge- 
meinschaftlichen Faktor  n,  unterscheidet  sich  jetzt  ihr  zweites 
Glied  nur  noch  dadurch  von  dem  in  der  (2),  dafs  im  Exponenten 
des  Zählers  na  statt  a  steht.  Da  aber  die  (2)  für  jeden  be- 
liebigen  positiven   Wert   des   Argumentes   Geltung   besitzt,    so 
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darf  man  in  ihr  a  auch  dnrch  na  ersetzen,  wofern  man  nur  in 
Gemäl&beit  einer  schon  im  Anfange  unserer  Analyse  gemachten 
Bemerkung  nicht  Terabsäumt,  r(na)  noch  mit  n  zn  multiplicieren. 
So  erzielen  wir  die  Relation: 

d\ogr(na)        nr(na)          C     !     1             a:»"-i\      , 
A.  =  -fvr::r  =       «    - — r  —  ^i z    ■  dar, 


da  rina) 


log- 


welche  die  Forderung  erfüllt,  dafs  das  zweite  Glied  ihrer  lutegral- 
funktion  identisch  ist  mit  dem  entsprechenden  Gliede  der  Yoran- 
gehenden  Gleichung. 

SuhtrahiereD  wir  mithin  diese  beiden  Gleichungen  Toneinander, 
so  &llen  die  identischen  Glieder  und  damit  jeder  a  enthaltende 
Ausdruck  ganz  heraus,  und  es  entspringt  die  Formel,  auf  deren 
Herleitung  wir  es  abgesehen  hatten: 

Es  bleibt  aber  noch  der  rein  numerische  Wert  zu  ermitteln, 
den  das  nur  Ton  n  abhängige  bestimmte  Integral  auf  der  rechten 
Seite  dieser  Gleichung  darstellt.  Der  Abkürzung  halber  möge 
derselbe  durch  k  bezeichnet,  also: 


r".oU' 


da: 


gesetzt  werden. 

Wiewohl  nun  nichts  leichter  wäre  als  die  unmittelbare  Aus- 
wertung dieses  Integrals,  allerdings  unter  Anwendung  eines 
Kunstgriffes,  da  die  unter  dem  Integralzeichen  befindliche  Funk- 
tion auf  keine  Weise  unbestimmt  integrabel  ist,  so  geben  wir 
doch  der  ohne  Bücksicbtnahme  auf  das  Integral  zu  ermöglichen- 
den direkten  Wertbestimmung  von  k  den  Vorzug. 

Da  nämlich  die  (3),  die  jetzt  in  der  Form: 

auftritt,  besagt,  dals  die  DeriTierte  einer  Funktion  von  a  eine 
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reine  Koostante  h    ist,    so    mufs    bekanotlich    diese    Fanktion 

T 
loR  T^ — X  Hnear  in  Bezug  auf  a  sein  und  k  zam  Koeffizienten 
°  r[na) 

von  a  haben,  d.  h.  es  mtife  sein: 
T 
-{na 

■wo  l  im  Gegensatz  zu  k  eine  willkürliche  Konstante  bezeichnet, 
deren  Wert  man  aber  so  zu  bestimmen  hat,  dafs  sie  den  Be- 
dingungen der  vorliegenden  Aufgabe  Genüge  leistet  °9).  Beide 
Konstanten  k  und  l  sind  also  unbekannt. 

Behufs  ihrer  Ermittelung  ist  es  zweckmäfsig,  von  den  Loga- 
rithinen  zu  den  Zahlen  übergehend,  die  der  letzten  Gleichung 
äquivalente  Relation  aufzustellen: 

r|^  =  (")•-. 

deren  rechte  Seite  natürlich  nicht  mehr  linear  in  Bezug  auf  a 
ist.  Dafür  können  wir  aber  jetzt  statt  k  und  (  die  Exponential- 
gröfsen  e",  ^  selbst  zu  Unbekannten  wählen  und  durch  die  ein- 
fachen Buchstaben  p  bezw.  q  ersetzen,  so  dais  man,  wenn 
gleichzeitig  noch  für  T  sein  Wert  (lg)  substituiert  wird,  die 
Gleichung  hat: 


r(.).r(a  +  l)...r(,  +  rL^) 


w     ww- 

Vermittelst  dieser  Gleichung  läfst  sich  der  Wert  von  p  so- 
fort ausfindig  machen.     In  der  Tbat,  wird  die  für  das  Argument 


r(n«  +  1) 

durch  die  (4)  dividiert,  so  heben  sich  links  im  Zähler  ihre 
gleichen  Faktoren,  und  man  erhält  unter  Berücksichtigung  der 
Formel  r(a  -|~  1)  =  ar{a)  unmittelbar: 
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Eb  bedarf  kaum  der  Erwähnung,  data  mit  p  zugleich  auch 
unsere  ursprüngliche  Konstante  A;  gefunden  ist ;   denn  aus  der  p 
beigelegten  Bedeutung  (p  ^  e")  äiefst  sofort: 
J;  =  log  j)  =  —  n  log  M  ">), 

Die  (1)  lautet  uuamebr: 

rM.r(»  +  A)...r(«  +  »-^) 
(*■)      ^ -h^ =-^  =  ä»-, 

und  enthält  our  noch  die  Unbekannte  g. 

Die  Bestimmung  dieser  Konstanteo  kann  nicht  durch  eine 
ähnliche  Vertauschung  des  Argumentes  bewerkstelligt  werden, 
wie  es  bei  p  der  Fall  war,  wo  es  aber  auch  nur  galt,  die  eine 
der  beiden  in  dem  Produkte  p'g:  enthaltenen  Unbekannten  zu 
ermitteln.    Hingegen  wird  sich  ihr  Wert  leicht  aus  der  Relation: 


leiten  lassen.  Denn  in  dem  auf  der  linken  Saite  dieser  Relation 
befindlichen  Produkte  kann  auf  je  zwei  gleich  weit  vom  Anfang 
und  Ende  entfernte  Faktoren  als  Gammafunktiooen  komplemen- 
tärer Argumente  die  Formel  r{a)  ■  r{\  —  «)  ^  -: in  An- 
wendung, gebracht,  und  folglich  jedes  dieser  Teilprodukte  vorerst 
durch  einen  trigonometrischen  Ausdruck  ersetzt  werden.  Um 
aber  dabei,  je  nachdem  »  ungerade  oder  gerade  ist,  und  dem- 
gemäls  sich  sämtliche  Faktoren  paarweise  vereinigen  lassen,  oder 
in  der  Mitte  der  Faktor  r(|)  =  |^|  [61,  (3)]  allein  übrigbleibt, 
die  eigentlich  notwendige  Unterscheidung  in  zwei  Fälle  zu  um- 
gehen, wollen  wir,  ähnlich  wie  in  den  Elementen  bei  der 
Summation  der  arithmetischen  Reihe,  die  (4")  durch  sich  selbst, 
aber  in  umgekehrter  Ordnung  der  Faktoren  multiplicieren  und 
den  einzelnen  Teilprodukten  je  zweier  homologer  Faktoren  die 
aus  obiger  Formel  entspringenden  trigonometrischen  Werte  sub- 
stituieren. So  gelangt  man,  wenn  zu  Koeffizienten  von  n  unter 
dem  Sinnszeichen  die  Argumente  der  Reihe  (4")  gewählt  werden, 
zu  der  Relation : 
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^^^ ^  ll 

.    (n  —  1)  g        n' ' 


Bin—  am  — 

n  n  I 

aus  der  sofort  der  Wert  von  q  flierst: 


1/^ 


■("-"" 


Da  der  (4")  zufolge  §  aus  einem  Produkt  von  lauter  wesentlich 
positiven  Faktoren  besteht,  so  kann  man  nicht  zweifelhaft  sein, 
dafs  in  dem  eben  gewonnenen  Ausdruck  für  q  unter  der  Quadrat- 
wurzel und,  falls  »  eine  gerade  Zahl  ist,  auch  unter  der  Potenz 

X  '    ihre  absoluten  Werte  zu  verstehen  sind^i). 

Dieser  Ausdruck  für  q  ist  trotz  des  in  ihm  enthaltenen  Pro- 
duktes  der  sinus  nur  scheinbar  transcendent  und  repräsentiert 
vielmehr,  wofem  auch  w  dazu  gerechnet  werden  darf,  eine  rein 
algebraische  Gröfee,  die  sich  ohne  Mühe  auf  folgende  Weise 
ermitteln  läfst 

Die  Gleichung  x"  —  1^0  hat  bekanntlich  die  «  Wurzeln: 

X  =  e"^  (»  —  0,  1,  a,  . . .  «  —  1), 

unter  denen  sich  auch,  dem  Werte  s  =  0  entsprechend,  die  reelle 
Wurzel  x^l  vorfindet.  Daraus  folgt,  dafs  die  obige  Exponential- 
gröfse  für  s  =  1,  2,  . . .  n  —  1  die  n  —  1  Wurzeln  der  Gleichung 

—  =  0  liefert,   und  dafs  die  Zerlegung  dieses  Polynoms  in 

lineare  Faktoren  unter  Anwendung  des  Produktzeichens  JT  zu 
der  für  jeden  beliebigen  Wert  von  x  gültigen  Identität  fuhrt: 

x"^l         Vr/  2sw     .  .    .    2sä\ 

— -  =    1 1  [x  —  cos t  sin 1 , 

X  —  1  -J-J-  \  n  n  / 

Hieraus   entspringt  für  a;  ^  1 ,  wo   die   unter  der  unbestimmten 

Form  rr  erscheinende   linke   Seite   den   Wert  n   annimmt,    nach 

einigen  einfachen  Reduktionen  die  Relation: 

TT  -      -■,    .sä/       sn    ,     ..S3t\ 

» =  fff-^')  ""—("""TT  +  •  "°irj' 

!oeffi; 
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aller  Faktoren  eines  Produktes,  in  die  Bovielte  Potenz  erhoben, 
als  das  Produkt  Faktoren  bat,  vor  das  Zeichen  n  gesetzt 
werden  darf: 

sn      v' 


:(-2.)"-.JJ.i 

jrer  Anordnung  d 
dlichen  Produkte 


oder  endlich  in  anderer  Anordnung  der  Faktoren,  deren  Reihen- 
folge ja  in  einem  endlichen  Produkte  ganz  beliebig  ist: 


Da  aber: 


ist,  so  findet  sich: 


und  daraus: 


Vermöge  dieses  Wertes  erhält  man  für  q  statt  des  früheren 
Ansdmcks : 

q  =  n^(2  3t)  ~ 
and  durch  seine  Substitution  in  die  (4')  die  endgültige  Formel: 


rwr(»  +  l)...r(.  +  !i^) 


(*•) ^ WST ^  =  "        <"'^"- 

Dieselbe  hat  Gaufs  zum  Autor.  Ihre  Herleitung  findet  sich 
in  einer  Abhandlung,  in  der  er  nur  beiläufig  auf  die  nicht  als 
Integrale,  sondern  als  Fakultäten  definierten  Gammafanktionen 
zu  sprechen  kommt. 

Alle  übrigen  in  diesem  Kapitel  entwickelten  Formeln  ver- 
dankt man  Euler  selbst. 
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Einführung  komplex  imaginärer  Parameter.  — 
Aus  der  Gammafunktion  abgeleitete  Integrale. 


65.  Einleitung.  —  Wir  gehen  jetzt  zur  Herleitung  neuer 
wichtiger  Formeln  über,  welche  wesentlich  mit  den  Eulerschen 
Integralen  zusammenhängen  und  Bpeciell  von  der  Forme!  (57): 

(1)  je->^'x—^dx  =  ^  (fc>o) 

ihren  Ursprung  nehmen. 

Ist  es  nämlich,  wie  Euler  als  selbstverständlich  voraussetzte, 
gestattet,  in  der  (1)  die  reelle  positive  Konstante  ]c  durch  die 
komplex  imaginäre  Gröfse  k  -\-  6i  (von  der  das  einfach  Imaginäre 
nur  einen  besonderen  Fall  bildet)  zu  ersetzen,  also  die  Relation 
aufzustellen : 

(2)  [«-*•'•■»-''- =  (i^. 

80  liegt  es  auf  der  Hand,  dafs  diese  viel  allgemeinere  Formel 
eine  Fülle  neuer  Sätze  involvieren  würde.  Nur  müfete  o£Fenbar 
auch  in  ihr  von  den  beiden  im  übrigen  ganz  beliebig  reellen 
Gröfsen  k,  d  der  rein  reelle  Bestandteil  k  jedenfalls  wiederum 
positiv  sein,  weil  für  — k  (i  >  o)  im  Unendlichen  gleichzeitig 
mit  dem  Faktor  e*"  das  ganze  Integral  unendlich  groEs  werden 
und  mithin  jede  Bedeutung  verlieren  würde. 

Doch  kann  man  dieses  Vorgehen  von  Euler  an  sich  für 
keineswegs  gerechtfertigt  erachten,  vielmehr  bedürfte  es  erst 
einer  eingehenden  Untersuchung,  ob  überhaupt  oder  unter  welchen 
Voraussetzungen  es  erlaubt  ist,  in  einem  bestimmten  Integral 
etwas  Reelles  mit  einem  Imaginären  zu  vertauschen. 
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Der  Grund  ist  evident: 
Die   Einführung    eines    reellen   Parameters  in   die   Gamma- 

funktion  f  e-'x"-'  dx  =  r(a)  bot  nicht  die  geringste  Schwierig- 
keit, indem  die  Substitution  x  =  ]cy  die  gemäfs  dem  Theorem 
von  der  Transformation  der  bestimmten  Integrale  (35)  ohne 
■weiteres  gültige  Formel  (1)  unmittelbar  zur  Folge  hatte.  Aber 
dieses  Theorem  hat  zur  Voraussetzung,  dafs  durch  die  Substitution 
nicht  etwa  imaginäre  Werte  in  den  Ausdruck  für  die  Variable  x 
hineingebracht  werden.     Denn  während   in  dem   ursprünglichen 

Integral  f/(a;)da;  die  Variable  und  mit  derselben  auch  die  Funk- 
tion/(«)  selbst  nur  reelle  Werte  zu  dorchlaufen  hat,  und  dem- 
nach alle  Intervalle  und  Ausdrücke,  deren  Summe  das  bestimmte 
Integral  ausmacht,  durchaus  reell  sind,  entsprachen  alsdann  in 
dem   aus   der  Substitution  a;  =  if»  (y)  hervorgegangenen  Integral 

[yS)  •  i>'{y)^y  den  reellen  Werten  von  x  eine  Reihe  ima- 
ginärer Werte  Yon  y,  und  auch  seine  Grenzen  «,  ß  würden 
imaginär  sein,  und  obschon  solche  „Integrale  zwischen 
imaginären  Grenzen"  wirklich  möglich  sind  und  ihre  Be- 
trachtung, die  wir  uns  für  später  vorbehalten'*),  von  äufserster 
Wichtigkeit  ist,  so  leuchtet  doch  nicht  ein,  ob  und  was  für  ein 
Zusammenhang  zwischen  dem  ursprünglichen  und  dem  trans- 
formierten Integrale  besteht  Bei  jenem  folgen  die  reellen 
Zwischenwerte  von  a  bis  b  stetig  und  in  ein  und  demselben 
Sinne  aufeinander,  wenn  auch  die  Art  ihrer  Aufeinanderfolge 
für  den  Begriff  des  bestimmten  lotegrals  belanglos  ist;  bei  diesem 
aber  kann,  ganz  abgesehen  davon,  dafs  hier  auch  die  Art  der 
Aufeinanderfolge  eine  Rolle  spielen  würde,  von  einer  natürlichen 
Aufeinanderfolge,  die  es  fiir  imaginäre  Gröfaen  überhaupt  nicht 
gibt,  gar  nicht  die  Rede  sein.  Und  was  die  Grenzen  anbetriflft, 
80  gehört  in  der  (1)  die  obere  Grenze  co  zu  den  reellen  GrÖfsen, 
in  dem  transformierten  Integral  aber  würde  sie  unendlich 
imaginär  sein,  was  etwas  ganz  anderes  ist.  In  der  That,  die 
Substitution  x  =  (h-\-6i)y  ergäbe  den  komplex  imaginären 
Ausdruck : 

—     ^  e 
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dessen  beide  reellen  Beetacdteile  gleichzeitig  mit  x  unendlirh 
würden,  und  zwar  in  dem  ganz  bestimmten  VerhiUlnifl  von  fc  zu 
- —  6.  Es  ToUzöge  sich  somit  der  Übergang  von  der  reellen  unteren 
Grenze  0  zu  der  unendlicb  imaginären  oberen  Grenze  durch  eine 
Reihe  imaginärer  Werte.  Ob  aber,  gleichwie  bei  den  reellen 
Integralen,  die  Summe  aller  in  Betracht  zu  ziehenden  Düferen- 
tialelemente  auch  hier  noch  das  ursprüngliche  Integral  re- 
präsentiert a»),  wissen  wir  nicht. 

Gleiche  Bedenken  erheben  sich  gegen  das  weitere  Vorgehen 
von  Euler,  durch  welches  er  den  eben  erörterten  Schwierigkeiten 
begegnen  zu  können  glaubt.  Er  erklärt  es  lür  zulässig,  einfach 
in  dem  neuen  Integral  die  obere  Grenze  statt  unendlich  imaginär 
in  gewöhnlichem  Sinne  unendlich  grofs  zu  nehmen,  was  darauf 
hinauskäme,  uach  Ersetzung  des  reellen  Parameters  /:  durch  das 
komplexe  li  -\-  bi  in  dem  auf  der  linken  Seite  der  (2)  betinä- 
lichen  Integral  die  Variable  nur  relle  Werte  successive  von  3;  =  0 
bis  a;  =  «j  durchlaufen  zu  lassen.  Selbstverständlich  gehörte' 
alsdann  dies  Integral  nicht  mehr  zu  der  Kategorie  der  Integrale 
zwischen  imaginären  Grenzen,  sondern  wäre  als  ein  Integral  in 
ganz  gewöhnlichem  Sinne  aufzufassen,  nur  dafs  es  eine  imaginäre 
Eonstante  als  Parameter  in  sich  enthielte.  —  Bei  näherer  Prülung 
wird  sich  aber  herausstellen,  dafs  dieses  Verfahren  nur  unter 
gewissen  Voraussetzungen  in  Anwendung  gebracht  werden  darf. 
Speciell  in  dem  uns  vorliegenden  Falle  wird  sich  Eulers  Schlufs- 
folgerung  als  berechtigt  erweisen,  und,  da  sich  auch  gleichzeitig 
der  Wert,  welcher  der  auf  der  rechten  Seite  der  Gleichung  (2) 
befindlichen  Potenz  (ft  -|-  6*)"  beizulegen  ist,  eindeutig  wird  be- 
stimmen lassen,  die  Gültigkeit  dieser  Formel  in  dem  vorhin 
interpretierten  Sinne  vorbehaltlos  dargethan  sein.  Denn  was  den 
letzteren  Punkt  betrifft,  so  besteht  ein  wesentlicher  Unterschied 
zwischen  einer  Potenz  U"  mit  reeller  positiver  Basis  %  und  der 
obigen  Potenz,  deren  Basis  komplex  ist.  Jene  besitzt  stets,  was 
auch  der  Exponent  sei,  einen  vor  allen  anderen  ausgezeichneten, 
reellen,  positiven  Wert,  den  man  alsdann  immer  allein  im  Äuge 
bat  Diese  aber  ermangelt  durchaus  eines  solchen  ausgezeich- 
neten Wertes,  und  da  sie  in  Anbetracht  ihres  Exponenten  a  (der 
anter  Ausschlufs  ganzer  Zahlenwerte  sowohl  rational  als  irrational 
sein  kann)  stets  mehrdeutig  ist,  so  leuchtet  an  sich  nicht  ein, 
ob  überhaupt  irgend  einer  oder  welcher  ihrer  Werte  die  (2)  be- 
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friedigea  würde.  Dafs  aber  nur  ein  Wert  dieser  Gleichung 
gerecht  wird,  folgt  daraus,  dafs  die  einzelnen  Faktoren  der 
Integralfanktion :  die  Exponentialgrölae  c"**,  die  Potenz  x''-\ 
iiir  welche  wegen  ihrer  überall  positiven  Basis  immer  ein  aus- 
gezeichneter, allein  gültiger  Wert  vorhanden  ist,  und  endhch 
der  Faktor  e^***  (durch  dessen  Zerlegung  in  cosfla;  —  »Eanfla: 
eine  Zweiteilung  des  Integrals  bewirkt  wird)  sämtlich  eindeutig 
sind,  mithin  auch  das  Integral  selbst  nur  einen  einzigen,  fest- 
bestimmten  Wert  repräsentiert. 

In  die  der  Formel  (2)  zu  Grunde  liegende  Gleichung  (1)  ist 
der  Parameter  k  durch  eine  Substitution  eingetreten.  Da  es  aber 
auch  zahlreiche  Integrale  gibt,  die  einen  anderswoher  stammenden 
Parameter  oder  von  Tornherein  eine  Konstante  in  sich  enthalten, 
so  beschränken  wir  die  anzustellende  Untersuchung  nicht  anf 
den  speciellen  Fall  der  Gleichungen  (1)  und  (2),  sondern  er- 
weitem die  Aufgabe  dahin,  ganz  allgemein  die  Bedingungen 
ausfindig  zu  machen,  unter  denen  es  gestattet  ist,  in 
'einem  fertigen  und  ausgewerteten  bestimmten  Integral 
eine  durchaus  reelle  Konstante,  mag  dieselbe  übrigens 
Einschränkungen  unterliegen  oder  nicht,  mit  einer 
komplex  imaginären  Grölse  zu  vertauschen,  ohne  dafs 
also  durch  diese  Vertauschung  das  Integral  sinnlos 
werden,  oder,  abgesehen  von  dem  neuen  Parameter,  eine 
Wertveränderung  erleiden  dürfte. 

Wie  an  den  folgenden  Beispielen  klar  zu  Tage  treten  wird, 
ist  das  hinsichtlich  dieser  Frage  verschiedenartige  Verhalten  der 
bestimmten  Integrale  bedingt  durch  ihre  besondere  Natur  und 
Beschaffenheit  »*), 

I.   In  der  Eulerschen  Formel  [36,  (4)]: 

ist  die  Ersetzung  des  reellen  Parameters  a   durch  die  komplexe 

GrÖfse  a  -{-  bi  zulässig.     Mau  gewinnt  dadurch  die  allgemeinere 

Gleichung : 

,„  ,  f  .2;''  +  ''-'  dx  % 

(»•)  J       1+»       =8i„(a  +  6.>  (0<'<'). 

in  der  h  ohne  Einschränkung  beliebig  reell  gesetzt  werden  darf, 
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der  Bestandteil  a  sich  aber  innerhalb  derselben  engen  Grenzen 
0  und  1  wie  in  der  (3)  bewegen  mala,  weil  sonst  wieder  wegea 
des  Faktors  iE"-*  die  Integralfunktion  an  der  unteren  oder  oberen 
Grenze  unstatthaft  unendlich  werden  würde  (54,  I). 

Die  Berechtigung  zu  dieser  Substitution  geht  schon  daraus 
hervor  >>),- dals  die  (So)  auch  direkt  hätte  abgeleitet  werden 
können  und  dann  die  (8)  als  speciellen  Fall  (b  ^  0)  in  sich  ent- 
halten hätte. 

A.uch  in  den  beiden  anderen  Eulerschen  Formeln  (4)  des 
§  36  dürfen  in  ähnlicher  Weise  die  Parameter  imaginär  ge- 
nommen werden. 

II.    Das    schon  mehrfach  betrachtete  Integral    f  cos  (x')  dx 

(46;  48)  drückt  bekanntlich  einen  festen,  rein  numerischeu 
Zahlenwert  aus.  Durch  die  Substitution  x  =  ^  •  \Yä\  wird  in 
dieses  Integral  ein  Parameter  eingeführt,  und,  wenn  wir  den  uns 
noch  unbekannten  Wert  des  Integrals  durch  c  bezeichnen,  i^ie 
Relation  gewonnen: 

(4) 


f  cos  (etx*)  ■  dx  =  T-!—-, . 

l  IM 


Es  springt  in  die  Augen,  dals  a  positiv  vorausgesetzt  werden 
mnis,  weil  für  ein  negatives  «  das  Integral  selbst  durchaus  reell 
bliebe ,    während    die    seinen  Wert   repräsentierende    Konstante 

j-j—j  imaginär  würde,  was  natürlich  sinnlos  ist^  So  sieht  man 
1V«I 

auch  an  diesem  Beispiel,  wie  schon  im  Bereich  des  Reellen  ganz  von 
selbst  sich  Beschränkungen  für  den  Parameter  einstellen  können. 
Die  Ersetzung  aber  des  reellen  a  durch  das  komplexe 
a  ~\-  ßi  in  der  Formel  (4)  würde  in  jedem  Falle  zu  totaler  Sinn- 
losigkeit führen.     Man  hätte  dann: 

cos(a3;»  +  ßx'i)  =  cos(«a:»)  coB(ßx'i)  —  8in(«a:»)  am(ßx*i), 
und  um  von  den  beiden  aus  dieser  Entwickelung  hervorgehenden 
und,  abgesehen  von  dem  Faktor  i  des  zweiten  Gliedes,  gleich- 
artigen Teilen  nur  den  ersten,  nämlich: 


^f  00B(aa;ä)  (e-?'^ -{- efi-^)  dx 


näher  ins  Auge  zu  fassen,  so  würde  hier,  wie  auch  das  Zeichen 

SirlohUt,  Intagnle.  g 


i,Google 


130  Vierter  Abaohnitt    Eratea  Eapitel. 

TOQ  ß  sei,  zwar  diejenige  EzponentialgrÖfse ,  deren  Exponent 
neg&tiv  ist,  im  Unendlichen  sehr  schnell  abnehmen,  also  dieser 
Teil  des  Integrals  einen  Sinn  behalten,  die  andere  aber  mit  x 
zugleich  beständig  wachsen  und  mithin  iiir  sich  allein  das  Inte- 
gral anendlich  grofs  machen.  Da  aber  nun  gar  noch  der  Paktor 
OOB  (a  x^)  hinzakommt ,  welcher  unaufhörlich  und  .  in  immer 
kleineren  Intervallen  sein  Zeichen  wechselt,  so  zerfiele  das  Inte- 
gral in  unendlich  viele  Teilintegrale,  die  successive  in  immer 
engeren  und  dabei  immer  höheren  Schwankungen  unausgesetzt 
aus  dem  Positiven  InB  Negative  hin  und  her  gehen,  und  wäre 
demzufolge  nicht  einmal  unendlich  grofs,  sondern  ohne  jede 
Bedeutung  >s). 

Die  (4)  ist  also  auf  ein  komplexes  »  nicht  ausdehnbar,  und 
selbst  wenn  dies  der  Fall  wäre,  so  erwüchse  noch  die  andere 
erhebliche  Schwierigkeit,  den  bevorzugten  und  gültigen  Wert  der 
Quadratwurzel  von  tx  -\-  ßi  aosGndig  zu  machen. 

AuB  diesen  Beispielen  erhellt,  welch  ungeheure  Erleichte- 
rung es  verschaffen  würde,  wenn  sich  in  jedem  einzelnen  Falle 
die  Entscheidung  über  die  Zulässigkeit  der  fraglichen  Substitution 
nach  allgemein  gültigen  Regeln  treffen  lietse.  In  der  That 
existieren  solch  allgemein  anwendbare  Kriterien,  und 
unsere  n^hste  Aufgabe  muls  es  jetzt  sein,  dieselben  aufzusuchen. 
Dazu  Bind  wir  genötigt,  etwas  weit  auszuholen  und  zuvörderst 
eine  Reihe  äulserst  wichtiger,  charakteristische  Grundeigen- 
Bchaften  komplexer  Funktionen  betreffender  Vorfragen  zu  er- 
ledigen. 

Diese  Präliminarien  machen  den  Gegenstand  des  folgenden 
Kapitels  aus. 
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närer  Argumente.  —  Stetigkeit  bestimmter  Integrale  in 

Bezug  auf  ihre  Parameter. 

66.    Hehrdentigkeit  der  iuversen  Funktionen,   speoiell  der 

gebrochenen  Potenz  {x  -\-  yi)".  —  An  erster  Stelle  handelt  es 
sich  um  folgende  Thatsache,  auf  die  man  erst  in  neuester  Zeit 
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aufmerksam  geworden  ist,  and  die  früher,  wo  sie  verborgen  war, 
häufig  zu  Unrichtigkeiten  Veranlassung  gegeben  hat. 

Es  liege  eine  rein  analytische,  sei  es  espUcite  durch  ii^end 
welche  Grundoperationen  oder  implicite  durch  auf  solchen  Opera- 
tionen beruhende  Gleichungen  mathematisch  definierte,  reguläre 
Funktion  vor.  Dieselbe  enthalte  nichts  Imaginäres  und  sei  inner- 
halb des  ganzen,  ihrem  reellen  Argument  zugewiesenen  Umfanges 
durchaus  stetig,  d.h.  überall  eindeutig  und  bestimmt, 
endlich  und  allmählich  veränderlich.  Stets  kann  man  als- 
dann  selbstverständlich  durch  blo&e  Vertauschung  ein  zweiteilig 
imaginäres  Argument  in  sie  einführen,  aber  nicht  kann  man 
verlangen,  dafs  nun  auch  die  imaginäre  Funktion  immer 
für  den  ganzen  Umfang  des  Wertegebietes  der  beiden 
reellen  Bestandteile  der  komplexen  GrÖfse  sämtliche 
drei  oben  aufgeführten  Bedingungen  der  Stetigkeit  er- 
fülle. 

Man  bat  hinsichtlich  dieser  Frage  zu  unterscheiden  zwischen 
den  eindeutigen  oder  direkten  und  den  ans  jenen  abgeleiteten 
inversen  oder  vieldeutigen  Funktionen.  Direkte  Funktionen 
sind  z.  B.  alle  durch  die  vier  Grundoperationen  gebildeten  alge- 
braischen Ausdrücke,  die  ganzen  Potenzen,  die  Exponentialgröfse, 
die  trigonometrischen  Funktionen.  Zu  den  inversen  Funktionen 
gehören  die  Wurzeln  oder  gebrochenen  Potenzen  und  die 
Logarithmen.  Nur  diese  zeigen  das  oben  gekennzeichnete  Ver- 
halten, die  direkten  Funktionen  hingegen  sind  sämtlich  für 
alle  nur  möglichen  Werte  nicht  nur  ihres  reellen,  sondern  auch 
eines  an  seine  Stelle  getretenen  komplexen  Argumentes  durchaus 
stetig  und  eindeutig,  und  wie  man  sie  auch  von  einer  Stelle 
zu  einer  anderen  hinbringen  mag,  immer  stöfst  man  auf  den- 
selben ganz  bestimmten  Wert,  den  sie  an  dieser  Stelle  über- 
haupt nur  besitzen. 

Auch  erleidet  eine  solche  Funktion  nicht  etwa  dadurch,  dats 


unendlich  wird,  eine  Unterbrechung  ihrer  Stetigkeit;  vielmehr  ist 
sie  auch  dann  in  ihrem  ganzen  Verlaufe  bis  zu  dieser  Stelle  hin 
durchaus  einwertig  und  stetig  veränderlich. 

Das  gegenteilige  Verbalten  aber  eines  jeden  einzelnen  der 
Terschiedenen  Werte,  deren  eine  mehrdeutige  Funktion  fähig  ist, 
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soll  BD  der  zu  dieser  Untersuchung  ganz  besonders  sieh  eignen- 
den gebrochenen  Potenz 


des  näheren  dargethan  werden. 

Der  gröJieren  Klarheit  nnd  Einfachheit  halber  werde  fest- 
gesetzt, dafs  der  Nenner  n  des  in  seinen  kleinsten  ganzen  Zahlen 

ausgedrückten  Exponenten  —  stets  positiv  sei,  der  Zähler  m  aber 

ebensogut  negative  wie  positive  Werte  annehmen  darf.  Der  Nenner 
»  mufs  natürlich  gröfser  als  1  sein,  weil  wir  es  sonst  mit  einer 
direkten  Funktion  zu  thun  hätten,  die  nicht  in  den  Kreis  unserer 
Betrachtung  bineiniallL 

Die  Basis  x  werde  zunächst  reell  genommen. 

Ißt  sie  dann  positiv,  so  besitzt  die  Potenz  unter  ihren 
»  Wurzeln  stets  einen  vor  allen  übrigen  ausgezeichneten  Wert, 
der  allein  wie  x  selbst  reell  und  positiv  und  in  dem  ganzen  Um- 
fange von  X  ^  0  bis  X  =  CO   durchaus  stetig  und  eindeutig  ist 

Ist  aber  die  Basis  negativ  reell,  so  hat  man  zu  unter- 
scheiden, ob  der  Nenner  n  des  Exponenten  gerade  oder  ungerade 
ist  Im  letzteren  Falle  befindet  sich  unter  den  n  Wurzeln  der 
Potenz  ebenfalls  stets  eine  einzige  reelle  und  zwar,  je  nachdem 
m  gerade  oder  ungerade  ist,  positive  oder  negative  Wurzel.  Ist 
hingegen  n  gerade  (also  m  ungerade)  >'),  so  sind  sämtliche 
n  Wurzeln  imaginär,  und  keine  von  ihnen  zeichnet  sich  vor 
den  anderen  aus. 

Nun  werde  das  reelle  Argument  x  mit  dem  komplexen 
X -{- yi  vertauscht  Dann  liegt  es  uns  in  Gemafsbeit  der  zu 
Anfang  des  Paragraphen  formulierten  Aufgabe  ob,  für  die  aus 
dieser  Substitution  hervorgehende  gebrochene  imaginäre 
Potenz 

<1)  (X  +  yi)" 

den  Nachweis  zu  fuhren,  dafs  es  Hinter  ihren  n  Wurzeln 
keine  einzige  gibt  —  es  sei  denn  n  :=  1  — ,  die  in  dem 
oben  interpretierten  Sinne  in  dem  ganzen  Umfange  des 
sich  von  — oo  bis  oo  erstreckenden  Bereiches  der  Werte 
sowohl  von  X  als  von  y  eine  durchaus  stetige  Funktion 
dieser  beiden  Variabein  (50)    sei.     Vielmehr  wird  sich 
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herausstellen,  dafs  die  Bediugnng  der  Einwertigkeit 
mit  den  übrigen  Bedingungen  der  Stetigkeit  unverein- 
bar ist. 

Zu  diesem  Behufs  ist  zuvörderst  der  Potenz  (1)  eine  hand- 
lichere Gestalt  zu  geben,  in  der  sich  ihre  n  verschiedenen  Werte 
leicht  voneinander  nntersoheiden  lassen. 

Man  bringe  die  komplexe  Zahl  x  -\-  yi  auf  die  sogenannte 
reducierte  Form: 

X  -\-  yi  :=  (f{iiosip  -f-  t  sin  y)  =  p  e»", 
wo  man  jetzt  gewöhnlich  das  immer  absolut  zu  nehmende  q 
den  Modul  und  qi  das  Argument  des  imaginären  Ausdruck» 
za  nennen  pflegt. 

Zur  völlig   unzweideutigen   Bestinmiung   des  Moduls  (f   und 
der  beiden  trigonometrischen  Funktionen  vermittelst  der  Variablen 
X,  y  dienen  alsdann  die  aus  den  Gleichungen 
a;  =  p  cos  y ,    y  ^=  p  sin  tp 
entspringenden  Werte: 

und 

(2)  cos  o)  =  — ,    sin  (B  =  -s^ . 

\  }  ^         p'  "^         p 

Was  den  arcus  tp  selbst  anlangt,  so  werden  die  Relationen 

(2)  durch  unendlich  viele  verschiedene  Werte  desselben  erfüllt, 
von  denen  jedoch  stets  nur  einer  innerhalb  vier  aufeinander 
folgender  Quadranten  liegt.  Wird  ein  ganz  beliebiger,  aber  fest^ 
bestimmter  unter  diesen  Werten  durch  'q)o  bezeichnet,  so  sind  sie 
sämtlich  in 

(2')  9  =  yo  +  283r 

enthalten,  wo  $  irgend  eine  ganze  Zahl  bedeutet. 

Hiemach  hat  man  für  die  Potenz  (1)  den  Ausdruck: 

(3)  (ir  +  j/t)"=  P"«"*"«^*     (.  =  --,...-1.0,1.....), 

in  welchem  unter  p"  stets'  sein  ausgezeichneter  reeller  positiver 
Wert  verstanden  werden  soll,  und  da  auch  y^  festbestimmt  ist, 
so  wirft  sich  alle  Vieldeutigkeit  auf  das  in  der  letzten  Exponen- 
tialgrofse  enthaltene  s.  Diese  Exponentialgrofse  bleibt  aber  fiir 
je  zwei  um  n  verschiedene  Werte  von  s  ungeändert,  so  dals  der 
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Ausdruck  (3)  echon  alle  nur  mögliche  Allgemeinheit  besitzt,  wenn 
man  s  die  Werte: 

0,  1,  2,  ...  n  —  1 
oder  überhaupt  nur  «  irgendwo  in  der  unendlichen  Zahlenreihe 
aufeinander  folgende  Werte  beilegt. 

Von  diesen  n  Wurzeln  der  (3)  greifen  wir  nun  eine 
bestimmte,  aber  gleichviel  welche  heraus,  was  geschieht, 
indem  man  für  s  einen  beliebigen,  aber  bestimmten 
seiner  n  möglichen  Werte  auswählt,  und  legen  uns  die 
Frage  vor,  wie  man  sich  zu  benehmen  hat,  damit,  wenn 
X  und  y  sich  irgendwie  stetig  ändern,  auch  diese  Wurzel 
sich  stetig  ändere. 

Wir  werden  finden,  daTs  dies  nur  durch  eine  stetige  Änderung 
von  9>g  erreicht  werden  kann,  dafe  man  dabei  aber  auf  einen 
Widerspruch  geführt  wird. 

Der  gröfaeren  ADschaulichkeit  halber  bedienen  wir  uns  bei 
dieser  Untersuchung  der  graphischen  Darstellungsweise  and  fassen 
die  Variablen  x,  y  ah  rechtwinklige  Koordinaten  in  der  unend- 
lichen Ebene  auf.  Da  alsdann  durch  die  verschiedenen  möglichen 
Kombinationen  von  x  und  y  alle  Punkte  der  Ebene  omfafst 
werden,  so  läfst  sich  die  stetige  Veränderung  der  Variablen  immer 
durch  eine  Kurve  veranschaulichen,  die  der  bewegliche  Punkt 
X,  y  zu  ilurchlaufen  hat,  und  jeder  einzelne  Punkt  dieser  Kurve 
kann  zum  Repräsentanten  der  Funktion  (3)  för  das  zugehörige 
Wertepaar  x,  y  gewählt  werden,  so  dafs  durch  die  Kurve  selbst 
das  Gesetz  der  Veränderlichkeit  der  Funktion  (3)  graphisch  zur 
Darstellung  gelangt,  ihr  Wert  aber  dabei  ganz  auiser  acht  ge- 
lassen wird. 

Die  geometrische  Bedeutung  der  abhängigen  Veränder- 
lichen 9,  9  ist  nun  ohne  weiteres  klar.  Das  absolut  zu  nehmende 
f(  =  lyar*  +  i/'l  ist  nichte  anderes  als  der  vom  Nullpunkt  0 
nach  dem  betreffenden  Punkte  x,  y  gehende  Radiusvektor,  und 
der  Winkel,  den  dieser  mit  der  positiven  Richtung  der  OX  bildet, 
nichts  anderes  als  derjenige  Wert  des  zugehörigen  Argumentes  <f, 
der  innerhalb  der  vier  ersten  Quadranten  liegt  —  Auch  erhellt 
auf  den  ersten  Blick,  dafs  (f  sich  gleichzeitig  mit  x  und  y  durch- 
aus stetig  ändert  und  überall  eindeutig  ist. 

Das  Verhalten  von  <p  aber  und  der  Funktion  (3)  selbst  ist 
noch  einer  eingehenderen  Betrachtung  zu  unterziehen. 
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Vor  allem  hat  man  sich  zu  entsclieiden,  innerhalb  welcher 
vier  aufeinander  folgender  Quadranten  der  durch  ipo  bezeichnete 
Wert  von  <p  gewählt  werden  boU,  und  festzusetzen,  dafe  es  nicht 
gestattet  sein  soll,  demselben  im  Verlaufe  seiner  Bewegung  an 
irgend  einer  Stelle  willkürlich  einen  anderen  der  Werte  (2')  zu 
substituieren  oder  ein  beliebiges  Multiplum  der  Peripherie  hinzu- 
zulegen, und  ihn  durch  diese  sprungweise  Veränderung  seines 
Wertes  in  irgend  rier  andere  sich  folgende  Quadranten  zu  werfen. 
Unter  diesen  Voraussetzungen  ist  der  Winkel  ip^,  wie  die  Dis- 
kussion der  Relationen  (2): 

(2o)  cos  Wn  =  —,      sin  Ipn  =  — , 

von  denen  er  allein  noch  abhängig  ist,  in  unzweideutiger  Weise 
zeigen  wird,  ebenfalls,  wie  p,  mit  dem  er  sich  gleichzeitig  ändert, 
eine  durchaus  stetige  und  einwertige  Funktion  der  Variablen  x,  y. 
Seine  Grölte  und  Lage  innerhalb  der  vier  Quadranten  bei 
Beginn  der  Bewegung  wird  durch  die  Anfangswerte  von  x  und  y 
direht   bestimmt.     Solange   alsdann   im  Verlaufe    der  Bewegung 

—  und  —  echte  Brüche  sind,  verbleibt  er  in  demselben  Quadran- 
ten  und  besitzt  an  jeder  Stelle  einen  einzigen,  festbestimmten 


Fig.  10. 


Wert  Nur  wenn  einer  dieser 
Quotienten  gleich  ±  1,  der 
andere  gleich  0  wird,  oder, 
was  auf  dasselbe  hinauskommt, 
wenn  die  Kurve  der  x,  y  eine 
der  Achsen  trifft,  liegen  beider- 
seits dieser  Achse,  dem  zu- 
gehörigen Werte  +  1  unend- 
lich benachbart,  zwei  gleiche 
Werte  des  ersteren  Quotienten. 

Ist  z.B.")  (Fig.  10)  M  =  1, 

a:  =  0,  d.  i.  |sin  yol  =  1,  cos  q?,,  =  0,  also  der  bewegliche 
Punkt  nach  A  auf  der  OT  gelangt,  so  entsprechen  dem  folgen- 
den  Wertepaare  x,  y  zwei  gleiche,  in  demselben  und  im  anstoßen- 
den Quadranten  gelegene  Werte  des  sinus  {BC,  B'C),  von 
welchen   jedoch    nur    deijenige  in  Betracht  kommt,    der  auch 


gleichzeitig  der  andern  Bedingnngsgleichung,  cos  ip^  = 


,  Genüge 
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leistet,  also,  je  nachdem  die  zugehörige  Alascisse  x  ihr  bisheriges 
Zeichen  beibehält  oder  wechselt,  in  den  früheren  Quadranten 
zunickkehrt  oder  in  den  anliegenden  übergeht. 

Somit  ist  die  Stetigkeit  und  Einwertigkeit  des  Winkels  qj, 
erwiesen.  Gleichwohl  ist  hinsichtlich  seiner  Eindeutigkeit  die 
Einschränkung  zu  machen  —  und  diese  Klausel  darf  nicht  ver- 
nachlässigt werden  —  dafs  sein  Wert  an  jeder  Stelle  nur 
bei  Berücksichtigung  des  von  ihm  zurückgelegten  Weges 
ein  festbestimmter  ist.  , 

Denn  der  Punkt  X,  y  bewege  sich  (Fig.  11)  Ton  der  anfäng- 
lichen Stelle  A  nach  der  beliebigen  Stelle  B  hin,  und  zwar  zu- 
nächst direkt,  worunter  wir  verstehen  wollen:   zwar  auf  einer 
sonst  ganz  beliebigen  Kurve 
y        '     '  -  (z.  B,  p  oder  p'),  aber  ohne 

dabei  einen  ganzen  Umlauf 
durch  die  vier  betreffenden, 
sich  folgenden  Quadranten 
zurückzulegen.  Dann  wird 
sich  der  Winkel  ipi,,  wie 
auch  immer,  stets  nur  um 
den  Winkel  BOA  stetig 
~^  geändert  haben.  Ebensogut 
kann  sich  aber  auch  der 
Punkt  vermittelst  eines 
volligen  Umlaafes  um 
die  vier  Achsen  herum  oder 
auch  vermittelst  eines  h- 
fachen  Umlaufes  von  A  nach  B  hinbewegen,  was  wiederum  aof 
die  mannigfachste  Art  und  Weise  vollfuhrt  werden  kann  {z.  B. 
auf  q  oder  g*).  Dann  ist  offenbar  der  nunmehr  zu  B  gehörige 
Winkel  von  dem  früheren  um  2  ir  bezw.  2  kx  verschieden, 
d.  h.  die  Änderung,  die  der  Ausgangswinkel  9^1,  erfahren  hat, 
beträgt  jetzt ,  je  nachdem  die  Umläufe  in  dem  einen  oder 
dem  anderen  Sinne  stattgefunden  haben,  BOA  ±2«  bezw. 
BOA  ±2h7t. 

Hieraus  ersieht  man,  dafs  90  ^^^  jeder  Stelle,  einschliefslich 
der  Ausgangsstelle  A  selbst  (denn  die  Bewegung  von  :J.-nach  A 
zurück  bildet  ja  nur  einen  speciellen  Fall  der  allgemeinen  Be- 
wegung  des  Punktes  x,  y)    ganz   verschiedene  Werte  annehmen 
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kann,  und  dafs  sein  wahrer  Wert  in  dem  beliebigen  Punkte  B 
von  der  Art  und  Weise  abhängt,  wie  man  von  dem  Element  A 
KU  dem  Element  .6  übergegangen  ist,  d.  h.,  wenn  man  sich  so 
ausdrücken  darf,  nicht  blofB  durch  An&ng  und  Ende  des  Weges, 
sondern  auch  durch  die  dazwischenliegenden  Werte  bestimmt 
wird,  durch  diese  jedoch  nur  inBOweit,  als  die  Zahl  der  Umläufe 
oder  die  scblielsliche  Totalveräaderung  des  Winkels  in  Betracht 
ztt  ziehen  iat*»). 

Was  die  analytische  Bedeutung  eines  Umlaufes  anlangt,  so 
läTst  sie  sich  leicht  dahin  erklären,  dafs  x  und  y  beide  einzeln 
durch  Null  hindurch  aus  dem  Positiven  ins  Negative  oder  aus 
dem  Negativen  ins  Positive  übergehen  und  wieder  dabin  zurück- 
kehren *o). 

Übrigens  wird  bei  dieser  ganzen  Untersuchung  der  Ver- 
änderlichkeit von  <p^  vorausgesetzt,  dafs  nicht  beide  Variabeln 
gleichzeitig  zu  Null  werden,  oder  die  Kurve  nicht  durch  den 
Nullpunkt  gehe,  weil  sich  sonst,  wie  wir  weiter  unten  (67)  des 
näheren  darthun  werden,  bezüghch  der  Stetigkeit  und  des  Wertes 
von  qoij  Zweifel  erheben  würden. 

Nunmehr  kommen  wir  zu  der  Wurzel  (3)  selbst 

Von  ihren  drei  Faktoren  ist  der  Faktor  e  "  ,  in  dem  wir 
s  einen  festhestimmten  Wert  beigelegt  haben ,  eine  reine  Kon- 
stante.   Die  beiden  anderen  Faktoren  aber  sind  durchaus  stetige 

Funktionen:  p",  wie  schon  früher  bemerkt,  und 
e"       =  cos  —  90  -|-  t  sin  —  ipa 
wegen  der  erwiesenen  Stetigkeit  und  Einwertigkeit  von  9>(i*^)> 
Daraus  folgt,  dafs  auch  eine  jede  bestimmte  der  n 

Wurzeln  der  Potenz  {x-\-yi)*  —  denn  man  darf  ja  für  s 
jeden  beliebigen  seiner  n  verschiedenen  Werte  wählen  —  in 
dem  ganzen  Umfange  der  Werte  von  x  und  y  (mit  alleinigem 
AusschluTs  des  Systems  0,0)  selbst  eine  stetig  veränderliche 
Funktion  dieser  beiden  Variablen  ist,  Und  die  Möglichkeit 
davon  haben  wir  auch  nicht  geleugnet. 

Hingegen  soll  jetzt  der  Nachweis  geführt  werden,  data  keine 
von  diesen  n  stetigen  Funktionen  in  dem  ganzen  Bereicl) 
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der  möglichen  Werte  Ton  x  and  y  auch  zugleich  ein- 
wertig verläuft. 

Za  diesem  Zwecke  wollen  wir  zuvörderst  die  »  Wurzeln  ge- 
trennt voneinander  daretellen,  um  deutlich  hervortreten  zu  lassen, 
d&ÜB  sie  that^lchlich  sämtlich  um  endliche  Oröfsen  voneinander 
verschieden  sind,  mitbin  die  Konstanz  von  s  anerläfBÜche  Vor- 
bedingung ihrer  stetigen  Veränderlichkeit  ist 

Ausgehend  von  der  bestimmten  Wurzel  (3),  erhält  man  die 
anderen  n — 1  Wurzeln,  wenn  man  in  der  Exponentialgröfse 

e       "      den  Faktor  s  des  Exponenten  durch  s  -\-  v  oder  s  —  v 

ersetzt  und  v  einzeln  die  Werte 

(4)  1,  2,  3,  ...»  —  1 

beilegt.     Dadurch   tritt  in   der   (3)   der  Faktor  e'*  hinzu, 

und  da  derselbe  gleich  1  nie  sein  kann  (denn  dazu  mü&te  v  =  0 
oder  n  sein)  und  für  jeden  der  vorstehenden  Werte  offenbar 
einen  distinkten  endlichen  Wert  annimmt,  so  gilt  dasselbe  auch 
von  den  einzelnen  Wurzeln  selbst,  einscbliefalich  derjenigen,  für 

V  1 

welche,  falls  m  ungerade,  —  =  -ä  *^)  ™^^  ^^r  n^o^  Faktor  gleich 

—  1  ist.  Nur  wenn  die  (3)  gleich  Null  wäre,  was  eintreten 
würde,  wenn  (f,  d.  h.  gleichzeitig  x  und  y  gleich  Null  ist,  dürfte 
man  s  beliebig  ändern,  ohne  die  Wurzel  unstetig  zu  machen. 
Doch  kommt  dieser  Fall,  den  wir  oben  ausdrücklich  aasgenommen 
haben,  nicht  weiter  in  Betracht. 

Die  stetige  Veränderlichkeit  der  einzelnen  Wurzeln  kann 
also  lediglich,  wie  wir  auch  gleich  an&ngs  hervorgehoben  haben, 
durch  die  stetige  Veränderung  von  9„,  nicht  aber  auch  durch 
eine  (unstetige)  Veränderung  von  s  bewirkt  werden. 

Nun  haben  wir  aber  oben  gesehen,  dafe  bei  der  Bewegung 
von  Ä  nach  B  auch  für  ein  festes,  unveränderliches  s  der  zu  B 
gehörige  Schlul^winkel  entweder  das  in  den  ursprünglich  aus- 
gewählten vier  Quadranten  'gelegene  ipa,  oder  dieses  9io±2« 
oder  ipn  +  2v7c  ist,  je  nachdem  man  zu  B  ohne  einen  voll- 
ständigen Umlauf  oder  vermittelst  eines  oder  eines  vfacben 
Umlaufes  gelangt  ist.    Dementsprechend  wird  auch  in  der  (3) 

die  ExponentialgrÖfse  e"  '  entweder  nnvenindert  besteben  blei- 
ben, oder  durch  e"      ~      *  bezw.  durch  e"     ~  zu  ersetzen 
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flein  und  alsdann  einen  total  anderen  Wert  annehmen.    Denn  es 
tritt  dadurch  genau  wie  vorher  bei  der  Vertauschung  von  s  mit 

s  +v  und  mit  genau  derselben  Wirkung  der  Faktor  e'" 
hinzu**),  der,  auTser  wenn  v  ein  Multiplum  von  n  ist,  nie  gleich 
1  sein  kann.  Der  einzige  Unterschied  besteht  darin,  dafe  jetzt  v 
eine  beliebige  ganze  Zahl  nnd  nicht  blofs  einer  der  Werte  (4) 
ist,  doch  ist  klar,  daTs  durch  diese  letzteren  schon  die  ver- 
schiedenen Werte,  deren  der  neue  Faktor  iähig  ist,  erschöpft 
sind  "). 

Das  Endergebnis  unserer  Untersuchung  ist  demnach,  dafs 
man  auch  ohne  Änderung  von  s  und  obwohl  die  ganze.  Funktion 
(3)  sich  stetig  ändert,  allein  infolge  der  verschiedeneu  Art,  vrie 
man  von  A  nach  B  hingelangt,  jede  Wnrzel  statt  jeder  bekommen 
kann,  und  dafs  es  mithin  nicht  möglich  ist,  irgend  eine  von  ihnen 
herauszugreifen,  die  eine  solche  Funktion  ihrer  Elemente  x,  y 
wäre,  dafs  sie  an  jeder  Stelle  notwendig  einwertig  bliebe.  Selbst- 
verständlich atöfst  man  zwar  nie  auf  einen  falschen  Wert,  aber 
möglicherweise  spielen  die  einzelnen  Wurzeln  ineinander  über. 


67.  Notwendige  Bedingungen  der  Einwertigkeit  der  in- 
Tfirsen  Funktionen  komplexer  Argumente.  —  Da,  wie  man  sich 
im  vorbeigehenden  überzeugt  hat,  die  Vieldeutigkeit  der  kom- 
plexen inversen  Funktionen  lediglich  darin  ihren  Grund  hat,  daä 
für  X  und  y  der  ganze  Umfang  ihrer  y  Fig.  12. 
Werte  zugelassen  und  dadurch  vollstän- 
dige Umläufe  ermöglicht  wurden ,  so 
leuchtet  ein,  dafs  dnrch  Aufstellung 
solcher  Beschränkungen  für  die  Werte 
von  X  und  y,  durch  welche  die  Möglich- 
keit jedes  Umlaufes  vernichtet  wird,  ihre 
mit  Stetigkeit  verbundene  Einwertigkeit 
wird  erzielt  werden  können.  So  z.  B.,^- 
wenn  man  testsetzt*'),  dafs,  während  y 
ganz  beliebig  bleibt,  x  nur  positive 
Werte  soll  annehmen  dürfen.  Mag  als- 
dann die  Kurve  in  noch  so  viel  Windun- 
gen von  Ä  nach  B  geführt  sein  (Fig.  12), 
dies  hindert  nun  nicht*«),  dafs  der 
Winkel  qo«   sich   schliefsüch   immer   nur 
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um  BOA  selbst  wird  geändert  haben.  Zuerst  wächst  er  bis  C, 
nimmt  dann  bis  D  um  ebensofiel  ab,  nimmt  noch  weiter  ab  bis  E, 
wächst  dann  wieder  um  soviel  (bis  ly)  und  noch  um  BOA,  so 
dafs  sich  immer  Inkrement  und  Dekrement  gegenseitig  zerstören 
und  schlielslich  die  ganze  Änderung  eben  nur  jenes  BOA  aus- 
macht. Überhaupt  liegen  dann  alle  für  ^e  "Och  möglichen  Werte 
nur  auf  der  positiven  Seite  der  Ordinateoachse  und  können  dch 
höchstens  um  x  voneinander  unterscheiden,  weshalb  man  auch 
am  geeignetsten  für  die  Stelle,  welche  dieses  Element  in  der 
unendlichen    Ausdehnang    einnehmen    soll,    das    Intervall    von 

—  -^  bis  -^  auswählen  wird. 

Die  oben  gemachten  Einschränkungen  können  anch  durch 
andere  eraötzt  werden,  welche  dieselbe  Wirkung  haben,  also 
jeden  Umlauf  unmöglich  machen  oder,  was  auf  dasselbe  hinaas- 
länft,  verhindern,  dafs  der  Funkt  0,  0  innerhalb  der 
zurückgelegten  Kurve  liege. 

Der  Punkt  0,  0  erweist  sich  also  hier  als  kritischer  Punkt. 

Derselbe  darf  auch  niemals  auf  dem  Wege  der  Kurve 
selbst  liegen.  Denn  ginge  die  Kurve  durch  den  Nullpunkt,  so 
würde  in  ihm  völlige  Unbestimmtheit  herrschen:  der  Modul  q 
und  mit  q  der  ganze  Ausdruck  (3)  in  §  66  würden,  wie  man  anch 
anfänglich  g>g  und  s  gewählt  hätte,  gleich  Null;  alle  Wurzeln 
wären  hier  vereinigt,  und  da  der  Ausdruck  als  gleich  Null  auch 
bei  einer  Vertauschung  des  Wertes  von  s  nicht  unstetig  wird,  so 
kann  man  nun  von  hier  aus  jede  Wurzel  verfolgen,  um  nach  B 
zu  gelangen  oder  nach'  A  zurückzukehren.  Auch  könnte  man 
sich  ja  in  dem  Nullpunkte  selbst  beliebig  viel  Umläufe  vollzogeo 
denken.    Allerdings  tritt  alles  dies  nur  ein,  wenn  der  Exponent 

—  positiv   ist,   da   für   einen   negativen  Wert   desselben  q'   im 

Punkte  0,  0  nicht  Null,  sondern  unendlich  wird.  Das  spielt  aber 
in  der  vorliegenden  Frage  dieselbe  Rolle. 

Unter  diesen  Bedingungen  und  den  obigen  oder  anderen  ge- 
eigneten Voraussetzungen  ist  also  <pa  und  eine  jede  der  m  Wurzeln 

der  Potenz  {x  -\~  yi)"  durchaus  überall  einwertig.  Wird  dem- 
nach y  völlig  beliebig  gelassen,  aber 
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angenommen,  so  stellt  eine  jede  der  »  Wurzeln  der 
Potenz: 

{x -\- y  ty  =  <f"  e"      e     "  V     2  -  ^' ^  -J 

für 

S  =  ft,fc-)-l,  Jfc-|-2,  ...Ä;-|-n  —  1  (t  beliebig  gaiw) 

«ine  Funktion  von  x  und  y  dar,  die  in  dem  ganzen  für  x 
und  y  freigelassenen  Bereich  an  jeder  Stelle,  wie  man 
auch  zu  derselben  sich  hinbewegen  mag,  yöllig  bestimmt, 
-einwertig  und  stetig  veränderlich  ist. 

Genau  ebenso,  auch  betreffs  des  zu  führenden  Nachweises, 
verhält  es  sich  mit  dem  Logarithmus  eines  zweiteilig  imaginären 
Argumentes: 

iog{x  +  yi), 
-der  sogar  unendlich  viele  Wurzeln  besitzt.   Auch  hier  entscheidet 
■die  Zahl  der  Umläufe  über  den  schlieisliclien  Wert,  der  der  be- 
treffenden Wurzel  zukommt 

Statt  0, 0  könnte  der  kritische  Punkt  auch  ein  anderer 
Pimkt  X,  y  sein. 

Auch  gibt  es  vieldeutige  Funktionen,  wo  mehrere  solcher 
laitiscbeD  Punkte  vorhanden  sind. 

Immer  aber  wird,  wenn  man  nur  irgendwie  durch  geeignete 
Eeschränkungen  jeden  Umlauf  anmöglich  gemacht  hat,  die  Funk- 
tion, wie  man  sich  auch  weiter  bewegt,  eine  eindeutig  bestimmte 
und  stetige  sein. 

68.  Lehrsatz  von  der  IdentitSt  zweier  imaginärer  Funk- 
tionen. —  „Angenommen,  es  seien  in  dem  in  den  vorangehenden 
Paragraphen  präcisierten  Sinne 

9(a:  +  yi)  und  i,(x-\-yi) 
zwei  in  ein  und  demselben  bestimmten,  unendlich  grofsen  oder 
endlichen  üm&nge  für  x  und  y,  also,  geometrisch  aufgefafst, 
innerhalb  desselben  bestimmten,  ganz  beliebigen,  aber  zusammen- 
hängenden Fläcbenranmes  durchaus  stetige  und  an  jeder  Stelle 
«indeutige  Funktionen  des  imaginären  Argumentes  x-{-yi,  so 
ist  nur  vonnöten,  dafe  diese  beiden  Fnnktionen  auf'  einer  noch 
so  kleinen,  geraden  oder  beliebig  krummen,  innerhalb  jenes 
Flächenraumes  gelegenen  Linie  übereinstimmen ,  d.  i.  analytisch, 
in  einem  noch  so  kleinen  Intervalle  stetig  aufeinander  folgender 
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Wertsysteme  von  x  and  y  einander  gleich  seien,  damit  sie  dann 
anch  innerhalb  des  ganzen  in  Rede  stehenden  Flächenranmes 
völlig  identisch  seien,  also  für  dies  ganze  Intervall  die  Identität 
stattfinde : 
(1)  fCa: +  !,.■)  =  ♦(»  +  ».>• 

Dieser  ongemein  wiclitige  und  fruchtbare  Satz  wird  mit 
Hülfe  des  Theorems  in  den  „Anwendungen"  §  32  bewiesen,  dem 
zufolge  eine  Funktion 

M  +  vi) 

des  zweiteilig  imaginären  Argumentes  |  -|~  ?  *  nnter  der  Voraus- 
setzung, dafs  sie  für  alle  die  Ungleichheit  !*  +  »/*£  r^  erfüllen- 
den Werte  von  §  und  t],  also  innerhalb  des  um  den  Nullpunkt  mit 
einem  beliebig  grofsen,  aber  festbestimmten  Radius  r  beschriebenen 
Kreises  r*«  genau  den  Charakter  an  sich  trägt,  den  wir  den 
Funktionen  <p  und  ^  vindiciert  haben,  stets  für  alle  jene  Werte 
von  I  und  t]  in  eine  nach  ganzen  Potenzen  des  Binoms  ^  -\-  rji 
fortschreitende,  unendliche  konvergierende  Reihe : 

/(g -\- vi)  =  ^ -\- Aii -\- ni)  +  Mi  +  »)»■)'+■•• 

({•  -H  -!*  i  r") 
entwickelbar  ist,  in  der  die  Koeffizienten  A  auch  imaginär  sein 
können. 

Der  Beweis  wird  genau  auf  die  Art  gefuhrt,  wie  man  in  den 
Elementen  aus  einem  beschränkteren  Gesichtspunkte  darthat, 
dals  zwei  innerhalb  derselben  Grenzen  konvergente  Potenzreiben 
überall  in  diesem  ganzen  Intervall  identisch  sind,  sobald  sie  nur 
in  ^nem  noch  so  kleinen  Teilintervall  übereinstimmen. 

Der  Kürze  und  gröfseren  Klarheit  halber  gestalten  wir 
den  Beweis  wieder  geometrisch,  was  um  so  mehr  erlaubt  ist,  als 
sein  analytischer  Sinn  ohne  weiteres  einleuchtet  und  die  Geometrie 
hier  nur  als  Ausdrucksmittel  gebraucht  wird,  durch  dessen  An- 
wendung man  der  Analysis,  die  sich  selbst  genügt,  nichts  vergibt. 

Fig.  13  zeigt  die  innerhalb  des  betreffenden,  beliebig  ge- 
stalteten und  beliebig  grofsen  Fläcbenraumes  F  gelegene  Strecke 
0,  auf  der  zwischen  ip  und  ^  Übereinstimmung  herrschen  soll. 
Um  einen  beliebigen  Punkt  dieses  Raumes,  am  füglichsten  um 
den  Anfangspunkt  der  Linie  tf,  dessen  Koordinaten  in  Bezug 
anf  ein  rechtwinkliges  Koordinatensystem  a,  b  sein  mögen,  be- 
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schreibe  man  einen  Kreie  mit  einem  beliebigen,  jedoch  so  ge- 
wählten Radius  r,  dals  er  die  ganze  Linie  e  nmachlielat  and 
mit  keinem  noch  bo  kleinen  Teile  anlserhalb  F  iallt.  Dann 
verlege  man  den  Anfangspunkt  der  Koordinaten  in  den  Punkt 
a,b,  so  dals,  wenn  die  neuen,  den  ursprünglichen  parallelen 
Koordinaten  |,  v)  genannt  werden, 

X  =  i  -j-  a,    y  =ri  -\-b 
ist  und  unsere  beiden  Funktionen  in: 
(2)  ^(^a  +  bi-^l-^rji),    ji,(a-\-hi-\-^  +  r)i) 

übergehen.    In  besonderen  Fällen  könnte  die  Linie  6  auch  ein 
Stück  der  7?-Aohse  oder  der  S-Achse  selbst  sein,  wenn  ihr  Ele- 
Fig.  13. 

r 


ment  |  konstant  gleich  Null  bliebe  und  sich  nur  i]  von  0  bis 
etwa  i]i  änderte,  bezw.  wenn  r]  konstant  gleich  Null  bliebe  und 
I  YOn  0  bis  li  ginge  j  in  jedem  anderen  Falle  liegt  die  Linie  c 
schief  gegen  beide  Achsen. 

Da  nun  die  beiden  Funktionen  (2)  in  dem  ganzen  Baame  F, 
Uta  so  mehr  innerhalb  des  um  den  Punkt  a,b,  d.  i.  den  Punkt 
£  =  0,  1/  =  0  beschriebenen  Kreises  r^n  alle  durch  das  oben 
angezogene  Lemma  für  die  Funktion  /(|  -j-  i]t)  des  Argumentes 
I -{- ifi  geforderten  Bedingungen  erfüllen,  so  sind  sie  für  alle 
innerhalb  des  Kreises  r^n  oder  auf  seiner  Peripherie  gelegenen 
Werte  von  |,  tj  durch  die  konvergierenden  Potenzreihen: 
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darstellbar. 

Für  alle  Punkte  auf  der  Linie  6  hat  man  aber  nach 
der  Voraussetzung: 

■     ^(a  +  Ä»  +  g  +  ^0  =  ^{a  +  6i  +  I  +  ►,»> 
also  wegen  der  (QT): 

^  '^  =  Bo  +  5,(S  +  ni)  +  -5.(1  +  1»)=  +  ■  ■  ■. 

folglich,  für  I  =  0,  7j  =  0: 

91(0  +  6»)  =  *(a +  6»)     oder    A^  =^  B^, 
und  daher  aach: 

ACi  H-i«-)  +  A(i  +  'j  ;)•  +  ■■• 

=  3,(1 +  ,.■)  +  £,(£  +  ,. ■)■  +  •■•■ 

Dividiert  man  diese  Gleichung  durch  ^  -\-  ni,  wobei  aber 
I,  1]  ancb  nur  Wertsysteme  der  Linie  0  beizulegen  sind,  mit  Aus- 
schlufs  des  Systems  0,  0,  für  welches  jedes  Glied  die  unbestimmte 

Form  -TT-  annehmen  würde,  so  kommt: 

A  +  ^({  +  >C0  +  •  •  ■  =  -B.  +  -B.«  +  1«)  +  ■  •  ■, 
also  wiederum  für  |  ^=  0,  ij  :=  0 : 

A^  =  JB,. 
Fährt  man  in  derselben  Weise  fort,  so  erhält  man  ferner: 
A  =  Bj,  .  .  ., 
-mithin  wegen  der  (2'): 

v(a  +  6»+S  +  Vi)  =  ^{a  +  }>i-\-t-\-ni)  (i*  +  ■)"  ^ '■')■ 
so  dafs  mit  aller  Strenge,  die  nichts  zu  wünschen  läfst,  bereits 
bewiesen  ist,  däis  unsere  beiden  Funktionen  nicht  nur  auf  der 
Linie  a,  sondern  überall  (also  auch  auf  jeder  anderen  beliebigen 
Strecke)  innerhalb  des  Kreises  r^Jt  und  auch  auf  seiner 
Peripherie  übereinstimmen.  Damit  dieser  Kreis  gleich  seinen 
gröfstmö glichen  Raum  umfasse,  kann  man  ihn  mit  einem  solcben 
Eadius  r,,  beschreiben,  dafe  er  den  Flächenraum  F  berührt, 
aber  nirgend  überschreitet 

Durch  Anwendung  desselben  Verfahrens  auf  eine  neue,  be- 
liebige, an  die  Peripherie  dieses  Kreises  verlegte  Strecke  0,  wird 
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die  Identität  der  beiden  Funktionell  iiir  ein  neues  Stück  des 
Fläch enraumes  F,  den  Kreis  r^a,  dai^etban.  Und  durch  so  oft- 
malige Wiederholung  des  Verfahrens,  als  es  notwendig  ist,  ergibt 
sich  durch  Approximation  achliefslich  die  Identität  (1)  der  beiden 
Funktionen  für  den  ganzen  Raum  F. 

Der  Beweis  hat  zur  notwendigen  Voraussetzung,  dafs  die 
beiden  Funktionen  nicht  nur  in  einem  Funkte  oder  in  noch  so 
vielen  isolierten  Punkten,  sondern  für  eine  Reihe  sich  stetig 
folgender  Wertsysteme  x,  y  miteinander  übereinstimmen. 

Ist  überall  in  dem  Beweise  tj  ^  0,  so  bezieht  er  sich  auf 
den  entsprechenden,  oben  erwähnten  Satz  aus  den  Elementen. 

Mit  Hülfe  dieses  Prinzips  sind  wir  nun  im  stände,  unmittel- 
bar die  Gültigkeit  der  Formel  (2J  des  §  66  zu  erweisen.  Doch 
ehe  wir  dazu  schreiten,  schalten  wir,  um  uns  demnächst  nicht 
nochmals  unterbrechen  zu  müssen,  in  diese  Präliminarien  die 
folgenden  allgemeinen  Sätze  ein*'),  die  uns  Kriterien  au  die 
Hand  geben  werden  für  die  Beurteilung  der  Stetigkeit  bestimmter 
Integrale  in  Bezug  auf  die  in  ihnen  enthaltenen  Parameter. 

Stetigkeit  bestimmter  Integrale  in  Bezug  auf  ihre 
Parameter. 

69.  Sfetigkeit  des  Integrals  bei  endlicher  Entfemong  der 
(■renzen.  —  Wenn  in  dem  bestimmten  Integral: 

(i)  f /(«,*)<«« 

die  Grenzen  a  und  h  feste,  in  endlicher  Entfernung  von- 
einander liegende,  konstante,  also  vom  Parameter  k 
unabhängige  Zahlenwerte  sind  und  f(x,  k)  selbst  eine 
stetige,  überall  endliche  Funktion  von  fc  ist,  dann  ist 
das  Integral  (1)  auch  eine  stetige  Funktion  von  k 

Es  ist  nachzuweisen,  dafo  einer  unendlich  kleinen  Änderung 
d  k  von  k  auch  eine  unendlich  kleine  Änderung  des  Integrals  (1) 
entspricht. 

Setzen  wir  die  dem  Zuwachs  8  k  zugehörige,  nach  der  Voraus- 
setzung ebenfalls  unendlich  kleine  Änderung  der  Funktion  /{x,k): 

/{x,  fc  +  Oft)  —  f(x,  k)  =  df(k,  »), 
so  wird  für  den  neuen  Funktionalwert  /(x,  Ä  -|-  ö  Ä)  das  Integral  (1): 

niriohlal.  IntiBral*.  10 
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80  dafe  die  Ändemng,  welche  es  erleidet,  wenn  der  Paruneter 
um  di  zunimmt,  daroh  das  Integral: 

jd/(hx)dx 

aoBgedrückt  iat  Dasselbe  ist  aber,  da  die  Integralfunktion 
dffk,  x)  überall  unendlich  klein  and  die  Entfernung  der  Grenzen 
h  —  a  endlich  ist,  selbst  unendlich  klein. 

Noch  einfacher  erhellt  dies  Resultat  aus  der  geometrischen 
Anschauung.     Für  jeden   Wert  von  h  ist  f{x,  k)  eine  ganz  be- 
stimmte   Kurve    (Fig.  U),    von 
^"  der   man    zu    der  benachbarten 

desselben  Geschlechts  übergeht, 
wenn  man  den  Parameter  unend- 
lich wenig  am  dk  ändert.  Da 
aber/(a;,  k)  eine  stetige  Funktion 
von  k  ist,  so  beträgt  ihre  zu- 
gehörige Änderung  für  jeden 
Wert  von  x  unendlich  wenig, 
^  ■'^  *         oder    ist    der    Unterschied    der 

beiden  Ordioaten  an  jeder  Stelle  unendlich  klein.  Der  den 
Unterschied  der  beiden  Integrale  darstellende,  zwischen  den 
beiden  Kurven  liegende,  überall  unendlich  schmale  Flachenranm- 
streifen  mnTs  also  bei  seiner  endlichen,  von  a  bis  b  sich  er- 
streckenden Länge  ebenfalls  unendlich  klein  sein. 

Es  ist  ersichtlich,  daTs  zur  exakten  Erfüllung  vorstehenden 
Satzes  diese  endliche  Entfernung  der  Integrationsgrenzen  wesent- 
liche Bedingung  isL  Denn  bei  unendlicher  Länge  könnte  jener 
Streifen  trotz  seiner  durchweg  unendlichen  Schm&lheit  wenigstens 
an  gewissen  privilegierten  Stellen  endlich  oder  sogar  unendlich 
werden,  und  dann  kann  es  sich  ereignen,  dafs  das  Integral  nicht 
stetig  ist,  selbst  wenn  es  die  IntegralfunktiDn  wäre. 

In  diesem  Falle,  sowie  bei  etwaiger  Unstetigkeit  der  Funk- 
tion, wo  der  Nachweis  der  Stetigkeit  des  Integrals  sich  bisweilen 
schvrieriger  gestaltet,  bedient  man  sich  des  folgenden  Eriterioms. 
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70.  Stetigkeit  des  Inte^als  bei  imeiidliclier  Entfemimg  der 
Grenzen  oder  bei  einer  Cnstetigkeit  der  Funktion.  —  Soll  von 
einem  Integral  ?on  unendliclier  Äusdelmuiig,  oder  dessen  Funktion 
an  irgend  einer  Stelle  unendlich  grofs  wird  (so  dafa  daselbst  von 
einem  festen  oder  unendlich  kleinen  Zuwachs  der  hier  bis  ins 
Unendliche  reichenden  Ordinate  nicht  die  Kede  sein  kann),  die 
Stetigkeit  in  Bezug  auf  einen  Parameter  untersucht  werden,  so 
wendet  man  den  Kunstgriä'  oder,  da  dies  Wort  fast  zu  viel 
besagt,  das  Verfahren  an,  dafs  man  das  Integral  in  zwei  Teil- 
integrale' zerlegt,  von  denen  das  eine  endliche  Ausdehnung  und 
eine  überall  endliche  und  stetige  Fanktion  aufweist,  und  das 
mithin  in  öemäfsheit  des  vorigen  Satzes  selbst  eine  stetige 
Funktion  des  Parameters  ist  Dann  mnfa  das  andere  Teilintegral 
notwendig  von  unendlicher  Ausdehnung,  oder  seine  Funktion  an 
gewissen  Stellen  unendlich  grofs  sein. 

Läfst  sich  nun  zeigen,  dais  dieses  Teilintegral  fiir  jeden 
Wert  des  Parameters  kleiner  gemacht  werden  kann  als  jede  be- 
liebige noch  so  kleine  Grölse,  dann  ist  die  Stetigkeit  des 
gegebenen  Integrals  vollkommen  erwiesen.  Denn  falls  dasselbe 
im  Unendlichen  oder  an  irgend  einer  Stelle  unstetig  wäre,  so 
hiefse  das,  es  müfste  an  dieser  Stelle  irgend  einen  endlichen 
oder  unendlichen  Sprung  machen,  und  zwar,  da  derselbe  in  dem 
ersten,  stetigen  Teilintegral  nicht  liegen  kann,  in  dem  zweiten 
Teilintegral.  Dieses  aber  kann  an  jeder  Stelle  unendlich  klein, 
also  kleiner  gemacht  werden  als  jener  Sprang  an  der  Unstetig- 
keitsstelle.  Das  wäre  ein  Widerspruch  nnd  ein  Beweis  für  die 
Stetigkeit  des  Integrals. 

Häufig  ist  es  bei  dieser  Untersuchung  auch  erforderlich,  das 
Integral  in  drei  oder  noch  mehr  Teilintegrale  zu  zerlegen. 

Übrigens  findet  dieses  Prinzip  nicht  blofs  auf  Integrale, 
sondern  auch  auf  Funktionen,  deren  Stetigkeit  dargethan  werden 
soll,  überhaupt  Anwendung, 
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Zweites  Kapite. 


Die  Formel  (e-(«'  +  "'"'a;"-ida!  =  r{a)  ■  (fc  +  Öi)-"  (&>0) 
und  ihre  speciellen  Fälle. 
71.    Beweis  der  Formel.  —  Um  die  Gültigkeit  der  Formel; 

(1)  Je-(fc  +  «o«a:<.-ida;  =  r(a)  •  (fc  +  fli)-»  (t  >o) 

für  beliebige  reelle  Werte  von  6,  aber  nur  positive  Werte  von  i 
zu  erweiBen,  ist  es  nach  Anleitung  der  Sätze  des  voraiigehenden 
Kapitels  erforderlich,  darzutliim,  dafs  die  auf  ihren  beiden  Seiten 
befindlichen  Aasdrücke: 

(2)  Je-(*  +  «fl-a;"-ida; 
und 

(3)  r(<.) .  (t  +  e.-)-, 

als  Funktionen  des  imaginären,  flüsaigen  Ai^umentes  h -\- 6% 
aufgefafst,  in  dem  ganzen  Umfange  der  fiir  die  beiden  Variablen 
Tii  d  zugelassenen  reellen  Werte  durchaus  stetig  Teränderlicb, 
überall  endlich  und  eindeutig,  und  aufserdem  auf  irgend  einer 
innerhalb  dieser  Ausdehnung  gelegenen  Strecke  identisch  sind. 

Was  zunächst  die  imaginäre  Potenz  (k  -j-  di)-"  betrifft,  in 
der  das  rationale  oder  irrationale  positive  o  die  Stelle  eines  ihm 
gleichen   oder   doch   beliebig  angenäherten  irreduktiblen  Bruches 

—  Tertritt  (36)*'),  so  besitzt  sie  gemäfs  §  67  die  «  Wurzeln: 
(fc  +  fli)-»  =  \{k^  +  ö»)~^|  .  e-"P^^e'^-^"'< 

(s  ^  0,  1,  2,  . . .  n  -  I), 

die  wegen  der  Beschränkung  von  fe  auf  positive  Werte,  und 
wenn  der  Winkel  ip,,  durch  die  Gleichungen: 

cos  qjo  =  —,     sin  vo  =  -r        (— ^  i.  «-o  ^  ^;    e  =  |Vfc'  +  ö'lj 

eindeutig  bestimmt  ist,  sämtlich  die  Bedingungen  der  Stetigkeit 
und  Einwertigkeit  erfüllen.    Dasselbe  gilt,  da  der  Faktor  r{a) 
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als  rein  anmeriecbe  Konstante  nicht  in  Betracht  kommt,  von  dem 
ganzen  Ausdruck  (3),  so  dafs  dieser  Punkt  des  Beweises  er- 
ledigt ist. 

Natürlich  kann  aber  nnr  eine  von  diesen  n  Wurzeln  gültig 
sein,  d.  h.  den  einzigen  festbestimmten  Wert  ausdrücken,  den, 
wie  schon  in  §  65  (S.  128)  bemerkt,  das  Integral  (2)  besitzt.  Es 
ist  dies,  wie  sich  weiter  nnten  herausstellen  wird,  die  dem  Werte 
s  =  0,  für  welchen  der  Faktor  e— a«»«»  gich  auf  1  reduciert,  zu- 
gehörige Wurzel: 

(4')        (i+öj)-  =  l(f+»'r^l  •«-•". 

der  man  noch  folgende  einfachere  Gestalt  geben  kann.  Da  es 
stets  nur  ein  einziges  und  völlig  bestimmtes,  den  obigen  Be- 
dingungsgleichungen genügendes  ipQ  gibt,  das,  weil  cosqjg  immer 
positiv  ist,  im  ersten  positiven  oder  ersten  segativen  Quadranten 
liegt,  je  nachdem  ö  ^  0  ist,  so  reicht  es,  indem  man  dadurch 
nicht  ungenau  werden  kann,  aus,  (pt,  durch  eine  einzige  trigono- 
metrische Funktion,  am  füglichsten  durch  die  Tangente  zu  be- 
stimmen und  demgemäTs  ohne  noch  weitere  Deünitionsbedingungen 

t«9'«  =  -j-,     Vo^arctgj  (-giSP,  ^^j 

zu  setzen.  Man  erhält  alsdann  für  die  betreffende  Wurzel,  je 
nachdem  der  Exponent  a  oder  — a  ist,  den  Ansdruck: 

(4)  (fc  +  di)±''  =  \(k^  +  ÖT^  ■  e-"'""*»         (t  >  0). 

Wir  werden  noch  häufig  solchen  imaginären  Potenzen  für 
ein  nur  positives  Ä  begegnen  und  dann  immer  darunter  diese 
Wurzel  verstehen. 

Indem  wir  jetzt  in  dem  Beweise  weiter  gehen,  legen  wir  in 
der  vorstehenden  Formel  6  den  speciellen  Wert  0  bei,  für  welchen 
die  Exponentiälgröfse  gleich  1  wird,  mithin  die  Potenz  {k-\~di)'"* 
für  jedes  beliebige  positive  k  sich  auf 

rednciert  Und  da  für  denselben  Wert  ö  =  0  das  Integral  (2) 
direkt  in  J  e~'"  a;"— *  dx  übergeht,  so  folgt  nüt  Rücksicht  auf  die 
thatsächlich  bestehende  Gleichung  (67): 
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je-'"x''-^dx  —  r{a)  ■  \k-'\  (*  >  o), 

dals  die  Werte,  welche  die  Funktioaeo  (2)  und  (3)  für  den  Bpe- 
ciellen  Fall  0  =  0  annehmen,  einander  gleich  sind,  dafs  also, 
wenn  man  in  der  anendlichen  Ebene  die  rechtwinkligen  AchBen 
der  h  und  der  6  konstruiert,  auf  einer  gewissen  Strecke,  nämlich 
aaf  der  ganzen  positiren  Achse  der  k,  Identität  zwischen  diesen 
heiden  Funktionen  von  h  -\-  6i  stattfindet  Daraas  folgt  dann  in 
Gemä&heit  des  in  §  68  entwickelten  Prinzipa  unter  der  Voraus- 
setzung, dafs  auch  das  Integral  (2)  eine  stetige  Funktion  von 
'  A  -f~  ö*  ist,  die  Identität  der  beiden  Funktionen  (2)  und  (3)  oder 
die  Gültigkeit  der  Gleichheit  (l)  in  der  ganzen  unendlichen 
Ebene  auf  der  Seite  der  positiven  i. 

Es  ist  aber  wohl  zu  beachten,  dafs  sich  obige  Koinzidenz 
für  6  ^  0  nur  einstellt,  wenn  in  der  erst  supponierten  Gleichung 
(1),  die  für  jeden  beliebigen  reellen  Wert  von  6  einschlieTslich 
des  Wertes  Null  statthaben  soll,  die  auf  der  rechten  Seite  befind- 
liche Funktion  (S)  für  diesen  speciellen  Fall  sich  a»if  /'(o)  ■  |ft-'^ 
reduciert  Dies  geschieht  aber  einzig  für  die  dem  Werte  s  :=  0 
entsprechende  Wurzel,  fiir  welchen  allein  der  Faktor  «-"■»««' 
gleich  1  wird,  während  er  für  alle  anderen  Werte  Ton  s  von  1 
Terschieden  ist  Es  ist  uns  daher  nicht  freigestellt,  eine  beliebige 
der  «  Wurzeln  der  Potenz  (h  -{-  Öi)—"  herauszugreifen,  sondern 
wir  sind  gezwungen,  die  Wurzel  (4')  zu  wählen,  die  also  allein 
der  Aufgabe  Genüge  leistet 

Wir  kommen  nun  zu  dem  noch  ausstehenden  Teil  des  Be- 
weises, dafs  auch  das  Integral  (2)  eine  stetige,  eindeutige  Funk- 
tion von  k  -\-  Oi  ist. 

Seine  Einwertigkeit  ist  uns  schon  aus  §  65  bekannt,  erhellt 
aber  auch  daraus,  dafs  k  und  6  nur  in  einer  ExponentialgrÖfse  auf- 
treten, die  ihrer  Natur  nach  als  direkte  Funktion  stets  eindeutig  ist 

Zum  Nachweise  seiner  Stetigkeit  zerlegen  wir  das  Integral 
in  die  Summe  seines  reellen  und  seines  imaginären  Bestandteiles. 
Da  diese  sich  nur  durch  die  trigonometrisclie  Funktion  von- 
einander unterscheiden,  so  können  wir  uns  auf  die  Betrachtung 
des  einen,  z.  B.  des  reellen  Teiles: 

(5)  f  «-*"  cos  Ox  ■  x"—^  dx 

beschränken. 
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Zunächst  prüfen  wir  dies  Integral  in  Bezug  anf  seine  von  6 
abhängige  Stetigkeit,  indem  wir  unterdes  k  als  konstant  ansehen, 
und  setzen  dabei  fürs  erste  a  >■  1  voraus,  damit  eB  nicht  wegen 

des  Faktors     ^_-  an  der  unteren  Grenze  unendlich  grofe  werde. 

Denn  wenn  auch  dadurch  die  Existenz  des  Integrals  nicht  ge- 
fährdet würde  (da  0  <;  a  <C  1),  so  beBäise  es  doch  alsdann  neben 
seiner  unendlichen  Ausdehnung  auch  eine  unendlich  grofse  Ordi- 
nate, und  das  soll  vorderhand  vermieden  werden. 

Gemäfe  dem  im  vorangehenden  Paragraphen  angegebenen 
Verfahren  setzen  wir: 

IS  J.  « 

je-**  cos  Ö«  ■  x'-^dx  =  {{)dx-\-  ^{)dx, 

wo  p  einen  positiven  ganz  beliebigen  und  beliebig  grofsen,  aber 
von  vornherein  fixierten  endlichen  Wert  bezeichnet.  Dann  ist 
immer,  ro  grofs  auch  p  sei,  das  von  0  bis  p  erstreckte  Integral  von 
endlicher  Ausdehnung  und,  da  seine  Funktion  durchaus  endlich 
und  stetig  nach  8  ist,  selbst  stetig  in  Bezug  auf  diese  Variable 
(69).  Was  aber  das  zweite  Teilintegral  anbetrifft,  so  ist  in  An- 
betracht, dafs  cos  dx  immer  zwischen  -|-  I  und  —  1  hin  und  her 
geht,  jedenfalls,  was  auch  B  sein  mag,  sein  numerischer  Wert: 


'  cos  6x  ■  x"—^  dx\  ^  \  e 


»dx. 


Dies  letztere  Integral  wird  aber  bekanntlich  für  ein  hinlänglich 
grofses  p  beliebig  klein,  weil,  wie  schon  öfters  bemerkt,  e—*" 
ohne  Vergleich  schneller  abnimmt,  als  x"—^  wächst  Wählt  man 
also  gleich  von  vornherein  p  grofs  genug,  so  kann  man  das 
zweite  Teilintegral  für  jeden  Wert  von  6  trotz  seiner  unendlichen 
Aasdehnung  so  klein  machen,  als  man  nur  will  Mithin  (70) 
kann  das  Integral  (5)  nicht  unstetig  sein  in  Bezug  auf  ß. 

Ebenso  würde  man,  während  alsdann  8  festgehalten  wird, 
seine  von  k  abhängige  Stetigkeit  beweisen. 

Wäre  aber  0  <  a  <;  1 ,  so  müfste  man  das  Integral  (5)  in 
drei  Teilintegrale  zerlegen  (70),  nämlich  oben,  wie  vorher,  ein 
sehr  grofses  p  und  unten  ein  so  kleines  e  als  Zwischengrenzen 
einschalten ,  dafs  dieees  untere  Teiliutegral  von  0  bis  e  ebenfalls 
so  klein  wird,  als  man  nur  immer  will  (43). 
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Also  ist  das  Integral  (5)  tind  gleicherweise  das  ganze  inte- 
gral (2J  durchaus  stetig  in  Bezug  aaf  h  -{-  di,  und  damit  auch 
das  letzte  Erfordernis  zur  Gültigkeit  der  Gleichung  (1)  erfüllt. 

72.  Die  beiden  Teile  des  Integrals.  —  Die  im  vorigen  Para- 
graphen mit  der  allergrölsten  Strenge  bewiesene  Formel  enthält 
eine  aafserordentlicbe  Fülle  neaer  Kesultate. 

Zuerst  entspringen  aas  ihr  darch  Isolierung  des  reellen  und 
imaginären  Teils  die  beiden  Gleichungen: 


(1) 


Es  sind  aber  wohl  die  Bescbränkungen  zu  beachten,  unter 
denen  die  Grundformel  abgeleitet  ist  Während  0  ganz  beliebige 
Werte  haben  darf,  mule  k  notwendig  und  wesentlich  positiv  sein, 
darf  also   auch   nicht  gleich   Null  -gesetzt  werden.     Denn  dieser 

Parameter  datiert  aus  der  Formel  ie-'"  x'-'^  dx  =  -^^,  welche 
5  * 

für  Ä  ^  0  auf  das  Integral  f  x'-^dx  und  zu  der  nichtssagenden 

Identität  co  ^  co  führt  und  schon  ihrer  Abstammung  nach,  als 
aus  der  Substitution  x  =:  ky  hervorgegangen,  die  dann  gar  nicht 
vorhanden  oder  möglich  wäre,  diesen  speciellen  Wert  nicht 
verträgt 

Mit  den  Formeln  (1)  jedoch  verhält  es  sich  anders.  Zu- 
nächst ist  klar,  dals  die  Integrale: 


l'- 

■"cosöai-a;"- 

..i^-       r(a) 

■  cos^a 

..,|) 

|{**  +  Ö»)i| 

\'- 

■"sinÖ«-«»- 

-..._         n«)    ^ 

■  sin  ia 

.rclg[) 

i 

|(Ä^  -H  e«j»i 

(t>  0). 

(2)  \^Ax,  \\ 


(0  <  a  <  1), 


welche  man  auf  ihrer  linken  Seite  gewinnt,  wenn  man  fe  =  0 
setzt  und  sich  auf  unter  1  liegende  Werte  von  a  beschränkt,  in 
Gemälsheit  des  in  §  17  entwickelten  Kriteriums  einen  Sinn  be- 
halten  und  bestimmte   endliche   Werte   ausdrücken,    da  ja  die 
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mit    dem    Faktor    bIiiiib   oder   cosinus    behaftete   Funktion    -t— 

mit  wachBeudeiu  x  bis  zu  Null  abaimmt.  Nur  der  specielle 
Fall  6^  =  0  ist  auszuscbli eisen ,  weil  dann  der  trigonometrische 
Faktor  wegfiele,  auf  dessen  Vorhandensein  gerade  die  Existenz 
der   vorstehenden   Integrale    beruht     Es   ergäbe   sich   dann   nur 

\    ^_^   =  00,  hezw.   I  0  ■  da:  =^  0.    Dafs  aber  in  den  Integralen 

(2)  a  <;  1  sein  muTs,  ist  einleuchtend.  Denn  fiir  a  >.  1  hätte 
man,  was  auch  Ö  sei,  unter  dem  Integralzeichen  die  mit  x  zu- 
gleich wachsende  Funktion  a;""*.  Wenigstens  würde  dieselbe  an 
unendlich  vielen  Stellen,  wo  |coB^d:|  oder  |sinÖa:|  gerade  gleich  1 
ist,  immer  grofser  und  vertrüge  daher,  obwohl  sie  unausgesetzt 
vom  Positiven  ins  Negative  übergeht,  kein  Integral  von  unend- 
licher Ausdehnung:  gerade  wie  eine  unendliche  Reihe,  deren 
Glieder  zwar  abwechselnd  positiv  and  negativ  sind,  aber,  anstatt 
abzunehmen,  immerfort  wachsen,  nicht  konvergiert.  Überhaupt 
wäre  diesen  Integralen  mit  ihren  zu  beiden  Seiten  der  Abscissen- 
achse  in  immer  engeren  und  höher  gehenden  Windungen  ver- 
laufenden Flächenräumen  gar  kein  Sinn  beizumessen. 

Ob  aber  selbst  unter  diesen  Beschränkungen  auch  die 
Gleichungen  (1)  für  ib  =^  0  noch  Gültigkeit  haben,  oder  ob  die 
Integrale  (2)  den  Wert  repräsentieren,  welchen  die  Ausdrücke 
auf  der  rechten  Seite  der  (1)  für  J;  =  0  annehmen,  ist  damit 
noch  nicht  erwiesen  und  eine  andere  Frage.  Denn  wenn  eine 
Gleichung  für  eine  in  ihr  enthaltene  Gröfee  nur  bis  zu  einem 
gewissen  Grenzwert  statthat,  so  ereignet  es  sich  ebenso  häufig, 
dafs  sie  fiir  diesen  Grenzwert  selbst  auch  noch  gilt,  wie  das 
Gegenteil  zutreSen  kann.  Die  Frage  ist  aber  für  unsere  Glei- 
chtmgen  (1)  in  der  That  zu  bejahen,  denn  es  lafet  sich  ganz 
einfach  zeigen,  dafs  für  ein  beliebiges,  aber  festes  6  ihre  beiden 
Seiten,  solange  h  positiv  ist,  stetige  Funktionen  in  Bezug  auf  h 
sind,  bis  ft  =  0  einschliefslich.  Dann  folgt  aus  dieser  Stetigkeit 
bis  k  =  Q  incL  und  aus  der  Gleichheit  der  Ausdrücke  bis  k  =  0 
excl.  auch  ihre  Gleichheit  für  fc  =  0.  Mit  anderen  Worten, 
während  man  schon  weifs,  dafs  die  Gleichungen  für  ein  vesent- 
lieh  positives,  also  auch  ein  immer  kleiner  werdendes  k  bestehen, 
hat  man  nur  darzuthun,  dafs  die  Integrale  links  —  von  den 
Ausdrücken  rechts  als  von  endlichen  Funktionen   versteht  sich 
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die  Stetigkeit  bis  k  =  0  incl.  gaoz  von  selbst  —  für  ein  bis  ins 
Unendliche  abnehmendes  k  genaa  in  denjenigen  Wert  übergehen, 
den  sie  aoBehmen  würden,  wenn  man  direkt  in  ihnen  A:  :=:  0 
setzte.  Denn  dadturch  wird  erwiesen,  dafs  fiir  einen  unendlich 
wenig  TOn  Null  verschiedenen  Wert  des  Argumentes  k  auch  seine 
Funktion  nur  eine  unendlich  kleine  Änderung  erleidet,  also  bis 
Ai  ^  0  incL  stetig  ist 

Zur  Entscheidung  in  dieser  Frage  gibt  es  einen  allgemeinen 
Satz,  den  wir  im  folgenden  Paragraphen  behandeln  wollen. 

78.    Das  Integral 
(1)  f  e-"»  ■  <p  (flc)  dx  (fc  >  0) 

0 

für  den  Grenzwert  k  ^  0.  —  „Wenn  das  bestimmte  Integral  (1) 
trotz  seiner  unendlichen  Ausdehnung  einen  Sinn  besitzt  und 
stetig  ist  in  Bezug  auf  den  Parameter  k  bis  zu  fc  =  0  hin ,  so 
geht  es  unter  der  Voraussetzung,  dafs  auch  von  dem  für  ft  ^  0 
aus  der  (1)  entspringenden  Integral: 


(2)  J»(l),il 


die  Rede  sein  kann,  für  ein  bis  zu  Null  abnehmendes  k  stets  in 
den  endlichen,  festbestinimten  Wert  über,  den  das  Integral  (2) 
ausdruckt." 

Zum  Verständnis  des  Satzes  ist  im  Anschlufs  an  eine  bereits 
im  vorigen  Paragraphen  gemachte  Bemerkung  hervorzuheben, 
dafs  das  Integral  (1)  keineswegs  immer  für  lim  h  =  0  einen  fest- 
bestimmten Wert  anzunehmen  braucht,  sondern  auch  unendlich 
oder   unbestimmt  werden  kann.     So  drückt  z.  B.  das  Integral 

f  «— **  ■  xdx,  welches  durch  auf  den  Faktor  e— *■=  angewandte  teil- 
weise Integration  ausgemittelt  wird,  für  &  >-  0  den  endlichen  Wert 
■Tj  aus,   gibt  aber  für  fc  ^  0:    [xdx  ^  oo.     Und  was  die  im 

übrigen  ganz  beliebige  Funktion  ip{x)  anbetrifit,  so  muis  sie,  ob- 
wohl das  Integral  (1)  zu  seiner  Endlichkeit  nur  erforderte,  dafs 
sie  mit  wachsendem  x  nicht  so  stark  zunehme,  um  das  Abnehmen 
der  Exponentialgröfse  zu  destruieren,  gleichwohl,  wie  ebenfalls 
aus    obigem    Beispiel    erhellt,    im    Unendlichen    immer    kleiner 
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werden,  weil  sonst  das  unendlich  ausgedehnte  Integral  (3)  sinn- 
los werden  würde. 

Zorn  Beweise  des  Satzes  wenden  wir  teilweise  Integration 
auf  den  Faktor  tp(x)  an.    Der  Kürze  halber  setzen  wir: 

f9(»)At  =/(!),  also  »(.)  =/(.). 

Dann  wird  f{x),  das  selbstredend  eine  ganz  bestimmte  und  natiir- 
lieh  stetige  Funktion  von  x  sein  mufs,  für  x  ^  0  selbst  zu  Mull, 
während  es  für  x  ^  ao  nichts  anderes  ist  als  das  nach  der 
Voraussetzung  gleichfalls  einen  endlichen  und  bestimmten  Wert 
repräsentierende  Integral  (2).    Man  hat  demnach: 

/(O)  =  0;    /{»)  =  f »(x)4!l 

Die  teilweise  Integration  ergibt  nun: 

J  e-'"<p{x)dx  =  j  e-'''f(x)dx  =  [e-'"f(x)]'^-\-hjf{x}-e-*'dx, 

oder  mit  Rüchsicht  darauf,  dajs  das  geschlossene  Glied  für  beide 
Grenzen  ausfallt,  einfach  die  Relation: 

Je-*'9'(a;)da:  =  hjf{x)e-'"dx  (*  >  OX 

unbedingt  gültig,  solange  k  nicht  gleich  Null  ist 

Es  kommt  aber  nun  darauf  an,  zu  zeigen,  dafs  für  ein  bis 
zu  Moll  abnehmendes  k  der  Ausdruck  auf  der  rechten  Seite 
pwre  f{a>)  wird,  oder  das  Integral  (2)  zur  Grenze  bat.  Dazu  ist 
jedoch  seine  Form  noch  unangemessen,  weil  mit  abnehmendem  k 
der  Faktor  k  scbliefslich  gleich  Null,  der  andere  Faktor  aber, 
das  Integral,  gröfser  und  gröber  wird,  da  alsdann  für  wachsende 
Werte  von  x  die  Ezponentialgröise  mit  überall  numerisch 
kleinerem  Exponenten  immer  langsamer  abnimmt. 

Aus  diesem  Grunde  zerlege  man  das  Integral  in  zwei  Teil- 
integrale, Ton  0  bis  ffi  nud  von  m  bis  a>,  wo  das  positire  m  eine 
das  Resultat  nicht  beeinäussende  HülfsgrÖJ^  ist,  die  man  an  sich 
ganz  willkürlich  und  beliebig  klein  oder  beliebig  grofs  wählen 
kann,  die  sich  aber  für  unseren  Zweck  mit  abnehmendem  k 
ebenfalls  in  ganz  bestimmter  Weise  wird  ändern  müssen,  und  da 
ist  es  eben  die  Hauptsache,  zu  erkennen,  wie  diese  Änderung 
beschaffen  sein  mttJs. 
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Wir  setzen  also  zauäctiet  für  ein  noch  unbestimmt  gelassenes, 
aber  konstantes  m: 

je-*'<p(x)dx  =  kjf(x)-e~^'da:-\-lcjf(x)-e-''-dx 

und  wenden  nun  auf  beide  Teilintegrale,  die  einen  immer  posi- 
tiven Faktor  e-**  enthalten,  den  so  ergiebigen  Mittelwertsatz  an 
(15).  Wir  gewinnen  dadurch,  da  \ke-*'dx  =  — c-*^  -|-  C  ist, 
die  Relation: 

(3)      [e->''<p(x)dx  =  (1  -  e-*«)  ■  f(ma)  +  e-»"  •/(«  +  p) 

(0  ^  e  _  1), 
wo  p  eine  gewisse,  obschon  unbekannte  positive  Gröfae  bezeich- 
nen soll 

Obgleich  hier  die  Summe  der  beiden  Faktoren  von  /  gleich 
1  ist,  wie  es  auch  entsprechend  dem  Werte  j  ke~^''dx  =  1  der 

Fall  sein  muTs,  so  hätte  die  Anwendung  desselben  Theorems  auf 
das  ungeteilte  Integral  ;doch  nichts  Benutzbares,  sondern  nur 
/(oo  •  f)  ergeben,  was  lediglich  besagt,  dafs  das  Integral  (1)  einen 
Mittelwert  der  Funktion /(«)  zwischen  den  extremen  Werten  ihres 
Argumentes  annimmt,  uns  aber  denselben  nicht  kennen  lehrt. 

Aber  auch  betrefi's  der  (3)  muls  unser  Bestreben  auf  die 
Beseitigung  der  in  ihr  enthaltenen  unbekannten  Mittelwerte  ge- 
richtet sein.  Dazu  dient,  indem  wir  sie  in  geeigneter  Weise  sich 
ändern  lassen,  die  Hiilfsgröfee  nt.  Das  erste  Glied  auf  der  rechten 
Seite  mufs  jedenfalls  gleich  Null  werden,  weil  sonst  der  nnbe- 
etiramte  Wert  f(mt)  bestehen  bliebe.  Da  das  Glied  die  Form 
eines  Produktes  hat,  so  verschwindet  es  gleichzeitig  mit  einem 
beliebigen  seiner  beiden  Faktoren.  Der  Faktor /(m«)  wird  zu 
Null,  wenn  m  bis  Kult  abnähme.  Dies  darf  aber  nicht  geschehen, 
■weil  sonst  im  zweiten  Gliede  der  unbestimmte  Wert  f(p)  be- 
stehen bliebe.  Der  andere  Faktor  wird  zu  Null,  wenn  «— "' 
gleich  1  wird,  oder  der  Exponent  mk  mit  abnehmendem  k  gegen 
Null  konvergiert.  Dies  träte  zwar  selbstverständlich  für  ein  mit 
k  zugleich  abnehmendes  m  ein,  was  aber,  wie  eben  bemerkt,  nicht 
zum  Ziele  fuhren  würde.  Auch  wenn  m  konstant  bliebe,  würde 
zwar  mk  Null  zur  Grenze  haben,  aber  das  unbestimmte  f(fn-\-p\ 
im  zweiten  Gliede  nicht  verschwinden.   Nur  wenn  m  bis  ins  Un- 
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endliche  wüchse,  würde  dieser  Faktor  Bchliefslich  iQ/(^)  oder 
in  den  festen  endlichen  Wert  (2)  übergehen.  Daher  müssen  wir, 
um  zwar  nicht  falsche,  aber  doch  nichtsBagende  Resultate  zu  ver- 
meiden,  wenn  es  möglich  ist,  m  so  wählen,  dafs  es  die  letztere 
Bedingung  erfüllt,  aber  trotzdem  tnk  mit  gleichzeitig  abnehmen- 
dem k  gegen  Null  konvergiert.     In  der  That  erreichen  wir  dies, 

wenn  wir  z.  B.  t»  =  -=,  also  tnk  =  Vfc  setzen:    aber   auch  für 

jeden  beliebigen  anderen  Wert  von  m,  der  sich  in  den  Schranken 
dieser  Bedingung  hielte,  nähert  sich  km  immer,  wenn  auch  lang- 
samer, zugleich  mit  k  unaufhörlich  der  Null,  und  verschwindet, 
da  alsdann  lim  e-*"  =  1,  also  lim  (1  —  e-""")  =  0  und  / 
überall  endlich  ist,  das  ganze  erste  Glied  auf  der  rechten  Seite 
der  (3),  während  ihr  zweites  Glied  sich  auf 

Jim/(i»  +y)  =/(«)  =  \v(x)dt 

reduciert 

Das  Resultat  ist  demnach: 

Hm  I  e—'"qi(x)äx  =  \  (p{x)dx 
11=0  j  j 

und  besagt,  dafs  das  Integral  links  bis  Jt  ^^  0  incl.  stetig  ist  und 
für  ein  bis. Null  hin  abnehmendes  k  das  aus  ihm  für  &  ^  0  sich 
direkt  ergebende  Integral  rechts  zur  Grenze  hat 

Siner  so  eingehenden  Behandlung  sind  derartige  Fragen  zu 
unterziehen,  will  man  nicht  oberflächlich  erscheinen.  Dann  er- 
kennt man  aber  auch  immer  auf  den  ersten  Blick,  wie  es  sich 
mit  den  in  Rede  stehenden  Integralen  verhält. 

Anmerkung.  —  In  dem  vorstehend  bewiesenen  Prinzip  tritt 
von  neuem  die  zwischen  den  bestimmten  Integralen  und  den 
unendlichen  Reiben  bestehende  Analogie  klar  zu  T^e,  indem  e^ 
auch  für  diese  folgenden  ganz  ähnlichen,  zuerst  von  Abel  in 
seiner  Untersuchung  über  die  binomische  Reihe  gründlich  be- 
wiesenen, hübschen  Satz  gibt: 

„Wenn  eine  nach  Potenzen  von  x  geordnete  unendliche 
Reibe  nicht  in  dem  ganzen  Umfange  aller  möglichen  Werte  von 
X,  sondern  nur  innerhalb  gewisser  Grenzen  oder  bis  zu  einem 
gewissen  Grenzwerte  hin  konvergent  ist,  darüber  hinaus  aber 
divergiert,  so  kann  sie  an  der  Grenzstelte  seihst  entweder  auch 
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noch  konrergent,  oder  aber  diTergent  oder  imbestimmt  sein.  Im 
ersteren  Falle  drückt  sie  dann  auch  Tär  diesen  Wert  noch  die 
ihr  identigche  stetige  und  endliche  Punktion  ans,  im  zweiten 
Falle  aber  repräsentiert  sie  für  jenen  Wert  die  geschlosseDe 
Funktion  nicht  mehr." 

So  gilt  z.  B.  die  Gleichnng: 

X^          X^          X* 
«  —  Y  +  y  —  -j-.H etc.  =  log  (1  +  a:) 

in  dem  ganzen  Umfange 

weil  die  Reihe  nicht  blofs,  solange  x  ein  positiver  echter  Brach 
ist,  sondern  auch  noch  an  der  oberen  Grenze  x  =  1  konvergiert 
and  daher  hier  dieselbe  endliche  Funktion  darstellt  D.  h.  ee 
ist  auch: 

1  -  i  +  i  -  i  +  -  etc.  =  \og  2. 
Hingegen  gilt  die  Gleichung: 

1  —  X  -\-  :^  —  ic'H etc.  =       y-- 

nur  für  den  Umfang; 

0£*<1, 
weil  die  Reihe  für  x  :=  1  nicht  mehr  konvergiert,  sondern  nnbe- 
Btimmt,  nämlich  gleich  0  oder  1  ist,  je  nachdem  die  unendliche 
Anzahl  ihrer  Glieder  gerade  oder  ungerade  ist.  An  dieser  Grenze 

kann  sie  daher  auch  nicht  mehr  den  nigehörigen  Wert  -^  der 
endlichen  Funktion  |—i— —' repräsentieren. 

74.    Der  Grenzfoll  ft  =  O  in  des  Formeln  des  §  72.  —  Da 

alle  in  dem  vorstehenden  Prinzip  geforderten  Bedingungen  durch 
die  auf  der  linken  Seite  der  Formeln  (1)  des  §  72  befindlichen 
Integrale  unter  den  daselbst  aufgestellten  Beschränkungen  er- 
füllt werden  und  auch  für  die  Ausdrücke  auf  ihrer  rechten  Seite 
die  Stetigkeit  bis  ft  ^  0  incL  auXser  Frage  steht,  so  folgt,  dals 
diese  Formeln  auch  noch  für  /;  =  0,  d.  h.  für  die  Integrale  (2), 
Gültigkeit  besitzen.  Die  Ausdrücke  rechts  nehmen  aber  alsd&nn 
—  ein  öfters  sich  darbietendes  Phänomen  —  je  nachdem  der 
Parameter  ß  positiv  oder  negativ  ist,  ein  verschiedenes  Aussehen  an. 

Was  zunächst  die  Potenz  |(ft*  +  ö»)~»|  betrifft,  so  reduciert 

D,gH,zed.yGOOgIe 


Der  QreDE&ll  A  =  0  in  den  Formeln  dea  §  72.  1S9 

sie  sich  auf  |(ö*)*|,  d.  i,  um  auch  für  ein  negatives  6  den  ab- 
soluten reellen  Wert  auszudrücken,  auf  {äj"^^).     Ferner  hat  man 

lim  arctgx  =  ±-^,  je   nachdem  6^0  ist     Dieser  doppelte 

Wert  tritt  aber  nur  in  der  zweiten  Formel  hervor,  welche  die 
sinus- Funktion  enthält,  während  die  erste  Formel,  welche  den 
Cosinus  enthält,  auf  beiden  Seiten  von  ihm  nnbeeinflufst  bleibt. 
Man  bat  demnach  die  beiden  Gleichungen: 

If"      ^              1  j              r(a)        an  1 

cosöa;  ■  x'-^ax  =     -rh-^  cos  -77-,  1 

f  sinöar  •  x—^  dx  =  ±S  ^^  ^  (»  =  •» 

J                                               [ö|"            2  J 

Selbstverständlich  ist  aus  denselben  Gründen  und  unter  Auf- 
rechterhaltung derselben  Beschränkungen  auch  die  allgemeine 
Formel  (1)  dea  §  71,  aus  deren  Auseinanderlegung  die  beiden 
anderen  Formeln  entstanden  sind,  für  k  =  0  gültig,  so  dafs  man 
mit  Berücksichtigung  der  (4)  ebendaselbst  zu  der  Gleichung  ge- 
langt: 

(2')  je-^'^X'-^dx  =  ^^  ■  c*""**       (Ö^O;  0<a<i). 

Da  6  ebensogut  negativ  wie  positiv  sein  kann,  so  gibt  man 
dieser  Gleichung  noch  dadurch,  dafs  man  i  an  Stelle  von  — t 
setzt,  die  gefalligere  Gestalt: 

(2)  f  e-'"' x"-^ äx  =  -4^  ■  e"""»  '     (öso;  o<(.<i). 

Natürlich  würde  man  die  Gleichungen  (2)  und  (2')  auch  durch 
Addition  der  beiden  Gleichungen  (1)  gewinnen,  wenn  man  zuvor 
die  letztere  derselben  mit  t  bezw.  — i  multiplicierte.] 

75.  Der  speoieUe  Wert  a  =  -5-.  —  Unter  allen  Gammas, 
deren  Argumente  echte  Brüche  sind,  ist  nur  eins,  namlicb  F(^) 
=  jy«|  [61,  (3)],  in  endlicher  Form  bekannt.  Setzt  man  daher 
in  den  dreij  wichtigen  Formeln  des  vorigen  Paragraphen  a  ^  -=- ,  so 

erhält  man  für  wiederum  äuTserst  wichtige  Integrale  rein  endliche 
Ansdrücke.  Es  ist  aber  in  den  vorstehenden  Formeln  reiner  Luxus, 


.y  Google 


160  Viertor  Abschnitt.    Zweit«*  K&pitel. 

H  mit  beiden  Zeichen  zn  belassen,  da  man  ja  weils  oder  sofort  er- 
sieht, was  fiir  eine  Änderung  vorgeht,  wenn  ff  sein  Zeichen  wechselt 
Deshalb  heschräaken  wir  uns  für  die  folgenden  Specialisierungen 
auf  ein  positives  fl    und    gewinnen  dann,    wenn  wir  noch   für 


r  cos-T-  seinen  Wert 


/l 


«iasetzen,  die  G-leichungen : 


-u 


ix  = 


11  \ 


•") 


Statt  e*     könnte  man  in  der  letzten  Formel  auch  1/—  -  (1 
schreiben,  was  aber  keinen  Vorteil  verschaffbe. 

Fiir  6  <;  0  hätte  man  in  diesen  Formeln  unter  der  Wurzel 
überall  \0\  statt  6  zu  schreiben  m).  Im  übrigen  bliebe  die  erste 
Formel  ungeändert,  in  der  zweiten  müfste  rechts  das  entgegen- 
gesetzte Zeichen,  und  ebenso  in  der  dritten  rechts  —  i  statt  i  ge- 
nommen werden. 

Wir  transformieren  jetzt  diese  Integrale  vermittelst  der  Sub- 
stitution X  =  y^,  also  x^     dx  =  2dy,  wo  natürlich  wie  in  den 

Integralen  selbst  unter  x'  die  absolute  reelle  Wurzel  zu  ver- 
stehen ist.  Durch  diese  Substitution  werden  die  drei  Integral- 
fnnktionen  in  gerade  Funktionen  umgewandelt,  so  dafs  unter 
Berücksichtigung  der  für  diese  charakterisüscben  Eigenschaft 
(14)  die  Formeln  entspringen: 

■"  I     /ITl 

jsmOx'dx  =  ly^ifU 
und  speciell  für  II  =1: 


.y  Google 


Specieller  Wert  d.  Argnmenti  o-  —  Einführang  eiaee  Eweiten  ParAineters.     161 
f  co8(a:")da;  =  [eia(x*)dx  =  V-h-  , 

jV< .  d,  =  1^1  .  e^'  =  ||/f  I  ■(!+*)=  |V^|. 

Die  vorletzte  dieser  Formeln  lehrt  uns  den  Wert  des  schon 
mebr&cli  betrachteten  Integrals  (46;  48): 

kennen.  ' 

Alle  diese  bedeutenden  Integrale  sind  schon  ,von  Euler 
detailliert  worden. 

76.  ElnliUinuig  eines  zweiten  Parametera.  —  Behu&  Ein- 
führung eines  zweiten  Parameters  in  die  drei  letzten  Formeln 
transformiere  man  dieselben  vermittelat  der  linearen  Substitution: 

x  =  tf'j-l,  also  ea*  =  öff'  + 2Zöy  +  öi». 
Es  wäre  unnütz,  der  nenen  Variablen  noch  einen  konstanten 
Faktor  hinzuzufügen,  der  doch  mit  6  verschmelzen  würde.  Die 
Konstante  l  kann  ganz  beliebig  gewählt  werden,  mufs  aber  natür- 
lich reell  sein,  weil  bis  jetzt  nur  von  solchen  Integralen  die 
Bede  ist,  in  denen  die  Funktion  eine  Reihe  reeller  Werte  zu 
darchlanfen  hat,  and  jede  Transformation  so  beschaffen  sein 
mufs,  dafs  die  neue  und  die  ursprüngliche  Reihe  Ton  Werten, 
abgesehen  tod  ihrer  Ordnung,  einander  entsprechen. 

Wir  beschränken  uns  auf  die  Transformation  der  dritten 
Formel,  aas  der  wir  alsdann  die  beiden  anderen, -in  ihr  ent- 
haltenen ableiten  werden. 

Da  die  Grenzen,  weil  sie  unendlich  sind,  unrerändert  bleiben, 
80  erhält  man  durch  obige  Substitution  die  Gleichung: 

oder,  wenn  man,  nm  anch  im  zweiten  Gliede  des  Exponenten 
eine  beliebige,  durch  einen  einfachen  Buchstaben  bezeichnete 
Eonstante  zu  haben,  noch  261  ^r]  setzt,  wo  ij,  weil  l  es  ist, 
beliebig  reell,  positiv  oder  negativ,  sein  kann: 

(1)  f .i-  +  <«'  <te  =  ||/|]  .  /t- n) ■ '  (j  >  „^ 

eine  häufig  vorkommende  FormeL 

DlriohUt,  nitagnU.  Ij 
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Durch  Trennung  des  reellen  und  imaginäreD  Teiles  eot- 
springen  aus  ihr  die  beiden  speciellen  Crleichungen,  die  wir  auch 
direkt  durch  dieselbe  Substitution  aus  den  beiden  anderen  For- 
meln des  vorigen  Paragraphen  hätten  herleiten  können: 

|fc»(9«.  +  ,.).^=|(/||,c..(f-|l)] 

(2)  {    r  I    r-l  f   ^'^"- 
[j_sin(...  +  ,.).^  =  |)^|.,in(f-i)) 

Durch  die  Entwicklung  der  auf  ihrer  rechten  Seite  befind- 
lichen trigonometrischen  Funktionen  nach  dem  zweiteiligen  Argu- 
ment gewinnt  man  nichts,  wohl  aber,  wenn  man  diese  EntwicklaDg 
mit  den  Integralfunktionen  vornimmt.  Man  erhalt  dann  Btatt 
eines  immer  zwei  bestimmte  Integrale,  Ton  denen  aber  das  zweite 
als  Integral  einer  ungeraden  Funktion  (L4)  ganz  ausfällt,  nnd 
allein  das  erste,  als  Integral  einer  geraden  Funktion,  besteben 
bleibt. 

Man  gewinnt  so  die  Formeln: 

(3)  f  sin03:'sini)3;da;  =  0,      f  cos0a:»Bin  )ja:da;  =  0    (e>o); 

|co8Ö«»cosi)a:da:  =    F y  •  '^^(t  ~  ifi\\ 

JBinÖa;»co8i)a;da:  =    1/-^  ■  sin  (^  —  ^j 

oder  unter  Berücksichtigung  der  für  die  Integrale  gerader  Funk- 
tionen charakteristischen  Eigenschaft: 


(*) 


(« 


I  Sin  »«■  CO.  ,»*t  = -i  |yl| .  .i»  (J  _  i) 


Betreffs  ,der  Integrale  (3)  ist  hervorzuheben,  dafs  sie  im 
Gegensatz  zu  den  durch  endliche  Ausdrücke  darstellbaren  Inte- 
gralen (4o),  in  |denen  die  Funktionen  von  6x'  mit  cos  i}X  statt 
^it  sinija:  multipliciert  sind,  zwischen  den  Grenzen  0  nnd  a>.  in 
geschlossener  Form  nicht  angebbar,  noch  auf  uidere  Transcen- 
denten  zurückführbar  sind.   Es  sind  mithin  die  beiden  Integrale: 


.y  Google 


Transformationen.  168 

(3o)  j  cosöa:«  sjntjxdx,     f  siadJi'smi]^;  dx  (ö  >  o), 

die  in  der  Wellentheorie  tropfbarer  FlÜBsigkeiten ,  insbesondere 
in  dem  Problem  der  eingetauchten  Körper  eine  Rolle  spielen, 
Transcendenten  sut  generis. 

77.  TrAnsformationen  des  Integrals  r{^).  —  Gewissermalsen 
eine  letzte  Specialisierubg  der  im  vorhergehenden  behandelten 
allgemeineren  Integrale  bilden  die  folgenden,  mit  ihnen  in  Zn- 
Bammenhang  stehenden  Formeln,  die  wir  aus  dem  bekannten 
Integral : 

ni)  =  fe-.zi-'dx^\yi\ 

durcb  geeignete  Transformationen  gewinnen. 

Wenden  wir  zunächst  zwecks  Fortschaffung  der  gebrochenen 

Potenz  x^       dieselbe  Transformation  wie  in  §  76: 
an,  so  erhalten  wir  die  wichtige  Formel: 

(1)  jV-<i«  =  ivq. 

Nun  kann  man  genau  wie  im  vorigen  Paragraphen  durch 
eine  analoge  Substitution  den  Exponenten  der  Exponentialgröfse 
in  ein  Binom  vom  zweiten  Grade  umgestalten,  und  zwar  setzen 
wir,  um  in  seinen  linearen  Teil  gleich  eine  einfache  Konstante 

hineinzubringen,  von  vornherein: 

wo,  während  m  ganz  beliebig  reell  ist,  l  eine  wesentlich  positive 
Konstante  sein,  und  auch  ihre  Wurzel  positiv  genommen  werden 
soll.  Da  für  \yT\  die  Grenzen  dieselben  bleiben,  so  verwandelt 
sich  durch  diese  Transformation  die  Formel  (1)  in: 

(2)  je-^^'-^'dx  =  ||/^|  -e^  (j  >  0). 

Dafs  l  wesentlich  positiv  sein  muTs,  ist  auch  aus  der  Natur 
des  Integrals  selbst  ersichtlich.  Denn  für  ein  negatives  l  würde 
die  Exponentialgröfse  e~'^  wegen  ihres  positiven  Exponenten  an 
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beiden  Grenzen  bis  ins  Unendliclie  wachsen,  während  sie  im 
Gegenteil  für  ein  poeltives  l  anf  beiden  Seiten  gegen  Null  kon- 
vergiert, und  zwar  so  achnell,  dalÄ  dadurch  das  Wachsen  der 
Potenz  e~""=,  das  übrigens  immer,  welches  auch  das  Zeichen  toi 
m  sei,  nur  auf  einer  Seite  stattfindet,  vemichtet  wird. 

Die  negative  Wurzel  von  l   würde    ein    von    der  (2)  ver- 
schiedenes Resultat  ergeben. 

78.    Komplexe  Werte  der  Parameter  in  äer  Torateheoden 
Formel.  —  Genau  wie  wir  es  früher  (71)  für  die  Formel: 


je-'. 


■^dx  =  ^  (t>0) 


bezüglich  ihres  Parameters  k  dargethan  haben,  folgt  vermöge  des- 
selben in  §  68  entwickelten  Prinzips  ohne  weitere  Umstände,  und 
ohne  erneut  eines  ausführlichen  Beweises  zu  bedürfen,  dafs  anch 
in  der  soeben  erhaltenen  Formel: 

(1)  J  ([-'-'-»^da:  =   |/|  ■  e«  0  >  o) 

die  beiden  Konstanten  l  und  m,  sei  es  einzeln  oder  gleichzeitig, 
komplex  genommen  werden  dürfen,  wobei  aus  den  am  Schlufs 
des  vorigen  Paragraphen  hervorgehobenea  Gründen  der  reeile 
Teil  von  l  durchaus  positiv  bleiben  muTs,  für  m  es  aber  ganz 
gleichgültig  ist,  was  für  ein  Zeichen  seine  beiden  Teile  haben. 

Denn  dafs  für  den  ganzen  Umfang  dieser  möglichen  Werte 
der  imaginären  Argumente  die  betreffenden  endlichen  Ausdrücke 
und  die  Integi;ale  in  der  (1)  endliche  und  stetige  Funktionen 
ihrer  Argumente  sind,  ergibt  sich  unmittelbar,  bezw.  aus  den  in 
den  §§  69  f.  aufgestellten  Prinzipien.  Ebenso  steht  ihre  Ein* 
deutigkeit  aufser  Frage.  Und  ihre  Gleichheit  für  den  Wert  Null 
der  imaginären  Elemente  der  komplexen  GrÖfsen  wird  ja  eben 
dnrch  die  Formel  (1),  auf  die  man  dann  zurückkommt,  erwiesen. 
Somit  sind  alle  Bedingungen  erfüllt,  die  zur  Gültigkeit  der 
Formel  (1)  auch  für  wirklich  imaginäre  Parameter  erforderlicli 
sind. 

Der  reelle  Bestandteil  von  m  kann  also  beliebig  positiv  oder 
negativ  sein,  jedoch  nur  so  lange,  als  der  reelle  and  positive 
Teil  von  l  wirklich  vorhanden  ist.  Denn  geht  man,  während  » 
zweiteilig  imaginär  ist,  in  Bezug  auf  das  imaginäre  l  zum  Grenz- 
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fall  Über,  indem  man  sein  reelles  Element  gleich  Null  setzt,  was, 
wie  man  Bich  leicht  iibeneagt,  nach  dem  Prinzip  des  §  73  ge- 
stattet ist,  so  ist  evident,  daTs  man  dann  auch  gleichzeitig  das 
reelle  Element  von  m  gleich  Kuli  nehmen  mufs,  weil  man  sonst 
in  der  durch  Trennung  des  Reellen  und  Imaginären  in  zwei 
Integrale  aufgelösten  (IJ  aufeer  einem  trigonometrischen  Faktor 
noch  eine  Exponentialgröfse  e~*"°  hätte,  die  an  der  unteren  oder 
oberen  Grenze  unendlich  grols  würde  und  in  diesem  ihrem  Ver- 
halten auch  durch  den  trigonometrischen  Faktor  nicht 'gestört 
werden  könnte.  Sind  aber  l  und  m  beide  einfach  imaginär,  so 
geht  die  (1)  in  die  (1)  des  §  76  über,  die  mithin  als  specieller 
Fall  in  unserer  auf  komplexe  Parameter  ausgedehnten  Formel 
enthalten  ist; 

79.    Du  LspUeesehe  Integral  J  «-'>*  oos  mx  dx  (I  >,0)> 

—  Unter  den  zahlreichen  Formeln,  welche  man  aus  der  auf  die 
angegebene  Weise  erweiterten  Gleichung  (I)  des  vorstehenden 
Paragraphen  ableiten  kann,  beben  wir  nur  die  eine  besonders 
hervor,  welche  sich  für  ein  reelles  l  und  ein  beliebig  komplexes  m 
ergibt. 

Die  Zulässigkeit  so  beschaffener  Werte  für  l  und  m  geht 
nicht  nur  aus  den  Andeutungen  des  vorigen  Paragraphen  hervor, 
sondern  ist  auch  an  sich  klar,  da  alsdann  augeniallig  unser 
Integral  alle  die  Kriterien  in  sich  birgt,  welche  die  Substitution 
des  Imaginären  statthaft  machen.  Und  auch  das  Prinzip  des 
§  73  ist  in  diesem  Falle  auf  die  Formel  anwendbar,  d.  h.  man 
kann  m  auch  durch  eine  rein  imaginäre  Konstante  tnt  ersetzen, 
wo  dann  m  sowohl  positiv  als  negativ  genommen  werden  darf. 

Für  diesen  letzteren  Fall  gewinnt  man  die  Gleichung: 


(1) 


durch  Trennung  des  Reellei 
:e  fliefsen: 

f  e-'*"  cos  MÄ  •  da;  =  l/y  • 


(I  >  0). 

aus  der  noch  durch  Trennung  des  Reellen  und  Imaginären  die 
beiden  Resultate  fliefsen: 


J« 


n  mx  •  dx  = 
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denn  das  letzte  Integral  muls,  wie  die  (3)  deB  §  76,  ah  Integral 
einer  angeraden  Funktion  verschwinden. 

Dab  das  Zeichen  von  m  beliebig  ist,  erkennt  man  auch  ans 
der  Gleichung  (1)  seihet,  da  sie  für  entgegengesetzte  Werte  von  m 
ungeändert  bleibt.  Auch  dafs  alles  Imaginäre  herausfallen  mulste, 
zeigt  unmittelbar  der  Ausdruck  rechts,  der  die  eingliedrig  ima- 
ginäre Gröfse  mi  nur  im  Quadrat  enthält. 

Den  Erläuterungen  des  vorigen  Paragraphen  zufolge  gilt  die 
Formel  auch  noch  für  ein  zweigliedrig  imaginäres  I,  wofern  nnr 
der  reelle  Bestandteil  dieser  tirölse  ^  0  isL  Doch  bietet  dieser 
Fall  sich  seltener  dar. 

Diese  den  wichtigsten  beizuzählende  Formel  verdankt  man 
Laplace.  Sie  kann  auf  sehr  verschiedenartige  Weise  hergeleitet 
werden,  unter  anderem  durch  Reihenentwicklung.  Durch  unsere 
allgemeinen  Untersuchungen  über  die  imaginären  Funktionen 
waren  wir  aber  vollkommen  berechtigt  und  gewiasermafsen  daranf 
gewiesen,   den  oben  betretenen  Weg  zu  ihrer  Herleitung  ein- 
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Das  Integrral  [v^-;,;-     .^^ dx  und  seine  speoiellen  Fälle. 

80.  Frileisierung  der  Aufgabe  und  Vorbereitung  ihrer 
LSsujig.  —  Wie  sich  überhaupt  fast  alle  wichtigen  Integrale  um 
die  Eulerschen  Integrale  gruppieren,  so  dafs  es  sich  empfiehlt,  sie 
in  gewisse  Abteilungen  unterzubringen,  so  stehen  auch  die  Inte- 
grale, an  deren  Herleitung  wir  jetzt  gehen,  in  einem  gewissen 
Zusammenhang  mit  den  Gammafunktionen. 

Wir  legen  dar,  worauf  wir  es  abgesehen  haben,  und  welchen 
Gang  wir  nehmen  müssen,  um  unsere  Absicht  zu  erreichen. 

Den  Ausgangspunkt  bildet  wieder  jene  hochwichtige  Enler- 
sehe  Formel: 
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vo  X  poBitiT  oder  negatir  ist,  k  aber  wesentlicti  positiv  sein  mufs. 
Um  etwas  Neaes  zu  erhalten,  wollen  wir  diese  Gleichung  noch 
einmal,  nach  x,  integrieren  und  dabei  den  Lehrsatz  von  der  Um- 
kehrang  der  Integrationsordnung  in  Anwendung  bringen.  Ge- 
schähe dies  aber  ohne  weiteres,  so  bedürfte  es  dazu  nicht  erst 
der  Theorie  der  bestimmten  Integrale  als  einer  eigenen  Wissen- 
schaft, weil  68  sich  dann  auf  der  rechten  Seite  nar  um  das 
schon  anbestimmt,  also  auch  zwischen  beliebigen  Grenzen  angeb- 
bare Integra]  der  Potenz  (ft  -|-  a;*)-»  bandeln  würde.  Man  mufs 
vielmehr  zuvor  noch  beide  Seiten  der  Gleichung  mit  einer 
geeigneten  Funktion  von  x  multipliciereo,  und  als  solche  erweist 
sich  die  Exponentialgröise  e"*  mit  einem  rein  imaginären,  x  pro- 
portionalen Exponenten,  in  welchem  die  Konstante  e  positiv  oder 
negativ  reell,  aber  nicht  imaginär  sein  darf,  denn  in  diesem 
Falle  hatte  man  eine  Exponentialgröbe ,  wie  etwa  e~'',  die  an 
einer  der  beiden  Grenzen  (x  =  +  ao)  unendlich  grofs  würde, 
ohne  dafs  der  auf  der  linken  Seite  daneben  befindliche  trigono- 
metrische Faktor  dieses  anstatthafte  Anwachsen  aufzuheb^  im 
Stande  wär&  Die  so  umgeänderte  Gleichung  ist  dann  der  Inte- 
gration nach  X  zwischen  speciellen  Grenzen  zu  unterziehen,  die, 
wie  immer  in  ähnlichen  Fällen,  so  der  Natur  der  betreffenden 
Fonktionen  angepafst  sein  müssen,  dafs  sich  die  Integration  aus- 
fuhren ^fst,  und  das  sind  hier  die  Grenzen  —  co  und  «>.  Kehren 
wir  also  gleich  die  Ordnung  der  Integrationen  auf  der  linken  Seite 
um,  indem  wir  dabei  alles  nach  x  Konstante  heraussetzen,  so 
gewinnen  wir  die  Gleichung: 

(1)     |c-*''y--^dyj'c'('-v)*da:  =  r(a)|^j^-^^^da;    {fc>o), 

welche  uns  den  Wert  des  Integrals: 

erschlie^n  wird,  falls  es  gelingt,  die  beiden  Integrationen  links 
zu  volliuhren. 

Dals  das  Integral  (1,)  wirklich  einen  Sinn  besitzt,  ist  leicht 
erwiesen.     Denn  die  Potenz: 

(i +..•)- 

^  |(fc»  +  X»)    *"[  ■    cos(a  ■  arctg^r-J  —  iüa(a  ■  arctg-r-j 
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[71,  (4)]  nimmt,  da  für  z  ^  ±  cn  die  trigonometrischen  Fnnk- 

tionen  io  die  Konstanten  cos  -n-  und  ±  sin  -^  übergehen  and 

]i%  _|-  jft  mit  X*  zusammenfallt,  in  jedem  ihrer  Glieder,  von  den 
Konstanten  ahgesehen,  auf  beiden  Seiten  wie  die  absolnte  Potenz 
|«~'|  mit  wachsendem  |x|  bis  m  Null  ab.  Dazu  tritt  dann  noch 
ans  der  Exponentialgrölae  e"'*  der  trigonometrische  Faktor  cos  ex 
oder  sin  ex  hinzu,  so  dafs  dem  Prinzip  des  §  47  zufolge  dem 
Integral  (lg)  trotz  seiner  unendlichen  Ausdehnung  eine  Bedeutung 
zukommt. 

Anf  der  linken  Seite  der  Formel  (1)  aber  bietet  sich  das 
eigentümliche  Phänomen  dar  —  und  dadurch  ivird  die  Formel 
ungemein  intereseant  und  lehrreich  —  dafs  vir  auf  Integrale 
stoJsen,  die  wegen  ihrer  unendlichen  Grenzen,  wenn  aacb  nit^t 
unendliche,  so  doch  unbestimmte  Werte  annehmen  und  daher 
zwar  nicht  falsche,  aber  unbrauchbare  Resultate  liefern.  Dies 
gilt  von  beiden  Teilen  des  Integrals: 

(2)     je'f'-y^'^  =  jcosfl:(c  — y)da-f  ij^iix(e  —  y)äz, 

von  denen  z.  B.  daa  Integral  f  cosd;(c  —  y)dx:  =  wegen 

des  sin  m  gar  nichts  Bestimmtee  ausdrückt.  Diese  Unbestimmt- 
heit hat  darin  ihren  Grund,  dafs  die  trigonometrischen  Funktionen 
in  der  (2)  des  erforderlichen  abnehmenden  Faktors  entbehren, 
und  ist  erst  durch  die  Umkebrung  der  Integrationsfolge  herror- 
gemfen,  da  vorher  bei  der  Integration  nach  y  in  der  Exponential- 
gröfse  e—*'  noch  ein  solcher  Faktor  rorhanden  war. 

Zur  Beseitigung  dieses  Übelstandes  werden  wir  [fürs  erste 
statt  des  vorliegenden  Integrals  (1)  ein  davon  etwas  verschiedenes, 
von  der  angedeuteten  Unbestimmtheit  befreites  betrachten  Joiid 
erst  zuletzt  anf  jenes  zurückkommen.  Wir  schieben  also  in  die 
Gleichung  (1)  eine  solche  mit  wachsendem  \x\  abnehmende  Ex- 
ponentialgröfse  mit  reellem  Exponenten  als  Faktor  ein,  wenn  wir 
dadurch  auch  einen  Schritt  zurückgeben;  wir  sind  aber  gewarnt 
worden.  Wir  hätten  diesen  Faktor  allerdings  gleich  anfangs  zu- 
gleich mit  dem  anderen  Faktor  e"*  hineinbringen  können,  doch 
hätte  man  damals  den  Grund  davon  nicht  erkannt,  während  de^ 
selbe  jetzt  klar  vor  Augen  liegt  Der  Exponent  der  neuen  Ez- 
poneDtialgröIse  dürfte  eigentlich  nicht  linear  sein,  weil  sonst  das 


.y  Google 


Vorbereitang  der  LÖaang.  160 

Integral  (2)  anf  der  einen  Seite,  wo  sie  bis  ins  Unendliche 
wächst,  seinen  Sinn  verheren  und  der  Schaden,  dem  wir  abhelfen 
wollten,  nur  noch  Terschlimmert  würde;  man  müfete  vielmehr 
mit  einer  Exponentiatgrörse  wie  e~''  multiplicieren ,  die  nach 
beiden  Seiten  hin  gegen  Null  konvergiert.  Wenn  wir  aber  das 
in  Bede  stehende,  sich  ron  —  oo  bis  «i  erstreckende  Integral  (2) 
in  die  Summe  zweier  Teilintegrale  von  —  «>  bis  0  und  tod  0  bis 
oo  zerlegen,  dann  dürfen  wir  auch  den  Exponenten  der  neuen  Ex- 
ponentialgröfse  linear,  z,  B.  gleich  ax  wählen,  wo  0  wesentlich 
positiv  sein  soll,  wofern  wir  nur  das  erstere  Teilintegral  mit  e"", 
das  zweite  mit  e—"  multiplicieren,  denn  dadurch  wird  bewirkt, 
dals  keins  von  beiden,  also  aoch  nicht  ihre  Summe  anendlich 
grofs    wird.     Znr  Vermeidung    unnötig   langer   Formeln   lassen 

wir  jedoch  das  ursprüngliche  Integral  J  ungetrennt  bestehen  nnd 

versehen  dafür  den  Exponenten  des  Hülfs&ktors  mit  dem  doppel- 
ten Zeichen,  stellen  also  statt  der  (1)  die  Gleichung  auf: 

(3)  je-..j-.<ij,  .  |d«e"(.-.We5"  =  r(a)|^^  ^'^  .^.e"'  ■  dx 

0  — «  — • 

(Ä  >  0,  <r  >  0), 

WO  das  doppelte  Zeichen  im  Exponenten  so  zn  interpretieren  ist, 
dafs  sich  das  obere  Zeichen  —  auf  die  obere  Hälfte  der  Inte- 
gration von  0  bis  m,  das  untere  Zeichen  -\-  aber  auf  die  untere 
Hälfte  von  —  oo  bis  0  beziehen  soll.  Diese  abkürzende  Schreib- 
art ist  übrigens  auch  völlig  konsequent,  denn  es  gibt  auch  be- 
stimmte Integrale  von  solchen  Funktionen,  deren  Form  sich 
innerhalb  der  äufsersten  Integrationsgrenzen  ändert,  und  dann 
bedeutet  das  Integral  die  Summe  der  verschiedenen  sich  von 
selbst  darbietenden  Teilintegrale. 

Behufs  Lösung  unserer  Aufgabe  ist  jetzt  zunächst  das  innere 
Integral  auf  der  linken  Seite  vorstehender  Gleichung,  darauf  der 
Grenzwert  des  ganzen  Ausdrucks  links  für  lim  ö  =  0  zu  er- 
mitteln, wobei  zwischen  den  beiden  Fällen  c  ^  0  und  ebenso 
zwischen  a  ^  1  lu  unterscheiden  sein'  wird.  Dadurch  wird,  nach- 
dem noch  gezeigt  ist,  dafs  das  Integral  rechts  für  lim  tf  =  0  in 
das  ursprüngliche  Integral  (lg)  übergeht,  der  Wert  dieses  letzteren 
nns  erschlossen  sein  "). 
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?       «<»' 
81.    Wertbestimmung   des    IntegralB    I  -Trr-r — 7^  d"?*  — 

L  Das  Integral  f  e"'"-*!'  e*"'  dx  wird  sofort  vermittelst  der 

aaefährbaren  anbestimmten  Integratioa  erhalten.   Denn  für  seine 
obere  Hälfte  hat  man: 


e-'l'- («-»)<!  i*_ 


1 


und  ebenso  vermöge  der  Sabstitation  x  =  —  e  und  nach  Um- 
kebrung  der  Grenzen  für  die  untere  Hälfte: 

mithin  für  das  ganze  Integral: 

II.    In  der  durch  Einsetzung  dieses  Wertes  in  die  (3)  des 
vorigen  Paragraphen  eich  ergehenden  Gleichung: 

(*  >■  0,  <r  >  OX 

mit  der  man  an  sich  noch  nicht  viel  gewonnen,  sondern  nnr 
mehrere  Integrale  aufeinander  zurückgeführt  hätte,  lasse  man 
jetzt  <f  bis  ins  Unendliche  abnehmen.  Dabei  wird  sich  uns  zum 
erstenmal  ein  äoJBerst  merkwürdiges  Phänomen  darbieten,  das 
aber  nicht  selten  auftritt  und  eine  grofse  Bolle  in  der  Integral- 
rechnung spielt.  Es  ereignet  sich  nämlich  oft,  dals  der  Wert 
eines  unbekannten  Integrals,  je  mehr  sich  ein  in  ihm  enthaltener 
Parameter  einem  gewissen  bestimmten  Werte  nähert,  an  dieser 
Grenze  angebbar  ist,  indem  man  durch  geeignete  Zerlegung  in 
Teilintegrale  findet,  dalÄ  sich  sein  ganzer  Wert  auf  eine  be- 
stimmte Stelle  wirft,  während  alles  Übrige  sich  beständig  der 
Null  nähert  Dies  ist  also  auch  der  Fall  mit  dem  Integral  auf 
der  linken  Seite  der  letzten  Gleichung,  wenn  man  in  ihm  0  bis 
zur  Null  hin  abnehmen  läfst. 

Es  sind  zwei  Fälle  zu  unterscheiden. 
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Ist  c  Degativ,  also  y  —  c  für  alle  in  Betracht  kommen- 
den Werte  von  y  positiv,  so  nähert  sich  in  der  ganzen  Ausdehnung 

des  Integrals  der  Faktor  — — ; — 7 r-  für  ein  bis  zu  Null  ab- 

nehmendes  0  an  jeder  Stelle  unaufhörlich  ebenfalls  der  Null, 
da  der  Nenner  in  das  stets  von  Noll  verBchiedene  (y  —  c)* 
übergeht  Daraus  kann  schon  hier  geschlossen  werden,  dafs  in 
diesem  Falle,  den  wir  aber  erst  an  zweiter  Stelle  genauer  be- 
trachten werden,  das  ganze  Integral  zu  Null  wird. 

Ist  aber  c  positiv,  so  gilt  zwar  im  allgemeinen  von  jenem 
Faktor  aus  denselben  Gründen  noch  ebendasselbe.  Nur  an  einer 
Stelle  der  AbsciBsenachse,  für  y  =  c,  also  (y  —  e)*  =  0,  geht  er 

in  —  über  and  wird  für  lim  0=0  im  Gegenteil  unendlich  grofs, 

80  dafs  fiir  diesen  Grenzwert  des  Parameters  tf  die  Integralfanktion 
zwar  sonst  überall  gegen  Nnll  konvergiert,  an  der  einen  um 
y  =  e  hemmgelagerteh  Stelle  aber  immer  grölser  und  gröiser  wird. 
In  einem  solchen  Falle  ist  das  Integral  in  drei  Teile  zu  zer- 
legen, deren  mittlerer  jene  Unstetigkeitsstelle  wenn  auch  zwischen 
noch  so  enge  Grenzen  einschliefst.  Da  wir  aber  zu  seiner  Be- 
stimmung den  Mittelwertsatz  in  Anwendung  bringen  werden,  so 
haben  wir  uns  zuvörderst  nur  erst  mit  dem  Integral  des  Faktors 

-: — ; — r r^  zu  heschäftifcen. 

III.    Aus  dein  unbestimmten  Integral  (vergl.  §  30,  S.  51): 
(2)   f^^-J! -dj,  =  i  I' p——  =  „ctgS^^'  +  C 

(.>.;-!=:  .res?) 
flieret: 

und  hieraus,  da  limarctg—  =  ±-n">  j*  nachdem  c  positiv  oder 
negativ  ist: 
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^""^  ^J..+  ^ -.)■■'»  =  ''  <•<»>■ 

Letzteres  Resultat  befindet  sich  in  Übereinstimmiuig  mit  einer 
bereits  oben  gemacbten  Bemerkung,  soll  aber  für  jetzt  aoJJer 
acht  gelassen  werden. 

Hingegen  untersuchen  vir  jetzt  genauer,  wie  für  das  Grenz- 
integral (3')  der  Wert  x  herauskommt.  Wir  teilen  das  Integral 
auf  der  linken  Seite  der  (S)  auf  die  schon  angegebene  Weise  in 
drei  Teile,  deren  erster,  bis  kurz  ror  e,  beliebig  nahe  an  e 
herangeht,  und  deren  dritter  ebenso  kurz  nach  c  anbebt,  ohne 
dafs  aber,  um  gar  nichts  vorauszusetzen,  diese  beiden  EntfemoDgen 
TOD  e  einander  gleich  zn  sein  brauchen.  Bezeichnen  wir  also 
durch  n  und  v  beliebig  kleine  positive  Werte,  die  bestimmt  sind, 
Unaufhörlich  abzunehmen ,  und  deuten  wir  der  Kürze  halber  die 
Integrale  nur  durch  das  Integralzeichen  an,  so  hat  man: 

(4)  i^l  '+!*'+!  (•>•> 

Vermöge  der  (2)  wird  dies: 

j  =  ^—arctg-J  +  arctg-^)  +  (^arctg-^  +  arctg^^ 

+  (f-arctg^)  (OOX 

d,  L,  indem  sich  die  den  mittleren  Grenzen  zugebörigen  Werte 
zu  je  zwei  als  gleich  und  entgegengesetzt  gegenseitig  auf- 
beben, wie  vorher  -^  -j-  arc  tg  — ,  wie  es  auch  der  Fall  sein  mufe. 

Ebenso  ei^bt  die  (4')  alles  in  allem  für  lim  0  =  0  natürlich  wieder 
wie  oben  pure  den  Wert  sr,  aber  man  kann  sich  dabei  die  Hülfs- 
gröfsen  (i,  v  so  abnehmen  lassen,  dafs,  in  Bestätigung  unserer 
Voraussage,  die  beiden  äuiseren  Teilintegrale,  obwohl  deren  eines 
von  unendlicher  Ausdehnung  ist,  sich  unausgesetzt  der  Null 
nähern  und  der  ganze  Wert  des  Integrals  in  das  mittlere,  auf 
einen  unendlich  kleinen  Umfang  redncierte  Teiliutegral  ßtUi 

Da  lim  arctg—  =  -^j  so  zeigt  die  (i*),  dals  das  erste  Teil- 

rntegral  gleich  Null  wird,  wenn  auch  lim  arctgi-  =  ■?■,  mithin 
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lim  -^  =  »  ist,  was  erfordert,  dafs  das  mit  ö  gleichzeitig  ab- 
nehmende fi  sich  laDgsamer  als  6  der  Null  nähert,  dieses  also 
früher  unendlich  klein  verde. 

Aus  denselben  Gründen  muls,  damit  das  letzte  Teilintegral 

zu  Null  werde,  lim  arctg  ■—  =  -^,  also  lim  -—  ^  «  werden  und 
auch  V  langsamer  abnehmen  als  a. 

Unter  diesen  beiden  Bedingungen  wird  das  mittlere  Teil- 
integral  als   die  Summe  von  limarctg— ^-^  und  limarc^  — 

<^'  ,^  isl»' +  (»-»''''  = "  <'  =■  * 

80  d&fs  der  ganze  Wert  des  Integrals  (3')  gleichsam  kondensiert 
an  der  Stelle  ^  =  c  liegt  und  man  eigentlich  kein  Integral 
mehr,  sondern  nur  eine  unendlich  grofse  Ordinate  hat 

Liefse  man  ft  und  v  schneller  abnehmen,  so  bekäme  man 
zwar  nie  etwas  Falsches,  aber  die  beiden  extremen  Teilintegrale 
würden  sich  nicht  mehr  auf  Null  reducieren. 

IV.  Jetzt  gehen  wir  an  die  Wertbestimmung  des  ganzen 
auf  der  linken  Seite  der  Gleichung  (1)  befindlichen  Integrals: 

(6)  f '-"'!'-,■ +fa  _,)■"»  (•>»> 

für  lim  0^0  und  setzen  dabei  zunächst  das  positive  a  >■  1 
voraus,  wiewohl  sich  später  herausstellen  wird,  dafs  es  für  das 
Resultat  keinen  Unterschied  macht,  ob  a  ^  1  ist. 

Auf  jedes  der  drei  Teilintegrale  (4),  in  welche  wir  das  Inte- 
gral (6)  zu  zerlegen  haben,  wenden  wir  den  Mittelwertsatz  an, 
indem  wir  immer  das  Zwischen  den  entsprechenden  Grenzen  ge- 
nommene Integral  des  durchaus  positiven  Faktors  . rj 

mit  dem  betreffenden  Mittelwert  des  anderen,   ebenfalls  in  der 
ganzen  Integrationsausdehnung  überalt  positiven  Faktors 
(6.)  e-».,.-. 

multiplicieren. 
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Für  das  mittler«  Teilintegral  J      ist  dieser  Mittelwert  ein 

innerbalb  der  IntegrationBgreDxen  c  —  fi,  c  -\-  v  gelegener,  an- 
bekannter  Wert  der  FaubtioD  (60);  Da  aber  gleichzeitig  mit  s 
aucb  (t  und  v  big  za  Null  abnehmen,  80  rucken  für  lim  a  ^  0 
diese  Grenzen  beiderseits  unendlicb  nahe  an  den  festen  Wert 
y  =  e  heran ,  und  da  in  einem  anendlicb  kleinen  Intervall  alle 
Werte  einer  stetigen  Funktion  nur  nnendlicb  wenig  voneinander 
differieren  können,  so  mufs  scbliefslicb  jener  Mittelwert,  welcher 
er  auch  sei,  mit  e'^'C"**  zusammenfallen.  Mithin  hat  man 
anter  Berücksichtigung  der  (5): 

(c  >  0;  ^  >  ff  >  0). 

Man  sieht  aber,  dats  man  nur  unter  den  obigen  VoraoB- 
setzungen  für  (t  und  v  zu  dieser  Konklusion  gelangt,  weil  eicli 
sonst  nichts  Bestimmtes  ergeben  würde. 

Für  die  extremen  Teilintegrale  nimmt,  wie  oben  gezeigt,  das 

Integral  des  Faktors  — — | — 7 r?  bis  zur  Null  hin  ab.    Und 

o"  ~i-  {y  —  c)' 
da  in  der  ganzen  Ausdehnung  von  0  bis  oo  alle  Werte  des  Fak- 
tors (60)  durchaus  endlich  sind,  derselbe  sogar  für  ein  immer 
mehr  wachsendes  y  immer  kleiner  wird,  so  konvergiert  jedes 
dieser  beiden  Teilintegrale  als  Produkt  eines  bis  zu  Null  ab- 
nehmenden Faktors  mit  einem  jedenfalls  endlichen  Werte  gegen 
Null. 

Das  Endergebnis  ist  demnach  für  o  >•  1: 


(7)       lim  1 6-*v  j,«->  ^,^^^_^y  dy  -. 


(OO). 


Ist  a  ein  echter  Bruch,  also  der  Faktor  (60)  an  der  unteren 
Grenze  unendlich  grofs,  so  mnfs  zwischen  0  und  e  —  yt  noch  ein 
konstanter  Wert  p  eingeschaltet  werden,  so  dafs  man  eine  Zer- 
legung in  vier  Teilintegrale  hat: 

D,„i,z,d,  Google 
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Die  Grenzverte  der  beiden  letzten  dieser  vier  Teilintegrale 
sind,  wie  an  sieb  klar  ist,  dieselben  wie  rorher.  Was  das  zweite, 
f— 1" 
j      ,  betrifft,  BO  nnterscheidet  es  sich  von  dem  ersten  in  der  eben 

beendigten  Untersucbung  nur  durcb  seine  untere  Grenze,  die 
dort  0  war  und  jetzt  ^  ist.  Nun  macbt  es  aber  in  dem  ent- 
sprechenden    zugehörigen    Integral    lim   lim  |  ■  ■,  ■-,■  -;■ t:  dy 

keinen  Unterecbied,  ob  man  zu  seiner  unteren  Grenze  ^  statt  0 
wählt,  wofern  nur  p  ■<  c  —  (*■<(:  ist,  denn  auch  dann  ist  ver- 
möge der  (2)  wie  in  der  (4'): 

lim  lim  I  ■     ,  ^.  .^dy  =  — lim  lim  arc tg -^ -f- lim arc tg ^ 

v 

Daraus  folgt,  dafs  das  zweite  Teilintegral  f    in  der  (8),  aus  den- 

-u  ^ 

selben  Gründen  wie  vorhin  (  ,  ebenfalls  Null  zum  Grenzwert  hat. 

Um  endlich  den  Wert  des  ersten  Teilintegrals  f  zu  ermitteln, 

so  mufs  man,  da  die  Funktion  (6o)  an  der  unteren  Grenze  y  =  0 
unendlich  grofs  wird,  mithin  ihr  Mittelwert  in  dem  Intervall  von 
0  bis  p  nicht  mehr  zwischen  endlichen  Grenzen  eingeschlossen 
wäre,  das  umgekehrte  Verfahren  einschlagen,  indem  man  vielmehr 
das  bekanntlich  (43,  2)  einen  endlichen  Wert  repräsentierende 

Integral  Je-*»y''-»dy  mit  einem  gewissen,  aber  unbekannten 

Werte  multipliciert,  den  der  Faktor  -—r-, — ; r-  in  dem  Inter- 

ß»  +  (1/  —  c)* 
vall  von  0  bis  p  annimmt     Da  aber  p  <;  c,  so  ist  dieser  Faktor 
für  lim  ij  ^  0  bis  zu  p  hin  überall  unendlich  klein.     Folglich 

konvergiert  das  Teilintegral  j  ebenfalls  gegen  die  NulL 

Hieraus  ergibt  sich,  dafs  die  (7)  ebensowohl  für  o  <;  1  wie 
für  a  >•  1  gilt     Man  hätte  dies  Resultat  auch  aus  der  rechten 
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Seite  der  (1)  herleiten  können,  doch  verdient  das  b^olgte  Ver- 
fahren als  das  striktere  dea  Vorzug. 

V.  Ist  c  negativ,  so  bedarf  es  für  a  >  1  g&r  keiner  Zer- 
legung des  Integrals  (6),  weil  unter  dieser  Voraussetzung  der 
Faktor  (6»)  in  der  ganzen  Ausdehnung  von  0  bis  «>  überall  end- 
lich ist  und,  wie  wir  schon  wissen,  das  Integral  (3")  den  Grenz- 
wert 0  besitzt.  Das  Produkt  dieses  Integrals  mit  dem  betreffenden, 
jedenfalls  endlichen  Mittelwert  der  Funktion  (60)  konvergiert  also 
gegen  Null. 

Wenn  aber  a  •<  1 ,  so  teile  man  das  Integral  (6)  in  zwei 
Teile  von  0  bis  zn  dem  beUebig  kleinen  positiven  p  und  von  f 
bis  a>.'-  Für  das  erste  Teilintegral  ergibt  sich  genau  auf  dieselbe 

Weise  wie  für  das  oben  vorkommende  f  der  Wert  Null.    Ebenso 

ist  das  zweite  Teilintegral  gleich  Null,  da  für  <;  -<  0,  9  >■  0  aus 

der  (2)  direkt  lim  I—  _^; ^  dy  =  0  hervorgeht»»), 

e 
Mitbin  verschwindet  das  ganze  Integral  (6),  und  man  hat,  wie 
schon  mehrfach  präsumiert  wurde,  für  jeden  positiven  W^  von  a: 


m  i™|e-».r-5r^ 


VL  Nun  kommen  wir  zu  dem  Integral  auf  der  rechten 
Seite  der  (1): 

das  aus  den  beiden  Teilintegralen  J  und   f  besteht 

In  jedem  derselben,  mithin  auch  in  ihrer  Summe,  dem 
ganzen  Integral  (9),  kann  man  in  Anbetracht,  dafs  die  Integral- 
funktion die  Exponentialgröfse  e"'  bezw.  e—"'  als  Faktor  enthält 
und  aufserdem,  wie  bereits  nachgewiesen  (80),  beide  Hälften  des 
Integrals 

(9»)  L  f "  .„  dx 

"•  "  Jik  +  xi)' 

D,gH,zed.yGOOgIe 
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einzeln,  also  auch  zuHammengeDommen,  einen  Sinn  besitzen,  kraft 
des  in  §  73  entwickelten  Piinzips  geradezn  <f  =  0  setzen,  um 
den  Grenzwert  zu  erhalten,  dem  sich  für  lim  ö  =  0  das  Integral 
(9)  stetig  nähert.  Dieser  (rrenzvert  ist  demnach  das  Integral 
(9<i).  DaTs  in  ihm  e  ebensognt  negativ  wie  positiv  sein  kann, 
bedarf,  da  dieser  Parameter  nur  in  trigonometriBchen  Faktoren 
der  Integralfunktäon  vorkommt,  kaum  der  Erwähnung. 

Nach  allem  diesem  gewinnen  wir  aus  der  (1)  als  endgültige 
Kesnltate  unserer  Untersuchung  die  beiden  Formeln: 


82.    Das  Integral  It-j     , — ^*  —  Für  den  speciellen 

Fall  c  =  0,  der  vorsteheudes  Integral  liefert,  könnte  man 
ebenfalls  das  im  vorigen  Paragraphen  befolgte  nnd  nnr  in 
etwas  modificierte  Verfahren  in  Anwendung  bringen.  Statt  des 
dortigen  Funktionalfaktors  (S')  würde  sich  nämlich  hier  das 
Integral : 

lim 


SJ^*  =  ?' 


also  nur  die  Hälfle  des  früheren  Wertes,  ei^ebeu,  was  offenbar 
davon  herrührt,  dats  jetzt  die  Integration  nicht  über  die  Stelle 
hinausgeht,  an  der  die  Ansammlung  des  Wertes  stattfindet,  son- 
dern bei  dieser  Stelle  selbst  beginnt  und  so  die  Hälfte  des 
bedeutsamen  Intervalls  und  damit  auch  das,  was  sie  an  Wert 
eintrug,  in  Fortfall  kommt. 

Doch  bedarf  es  gar  nicht  so  vieler  Umstände,  da,  wie  schon 
zu  Anlang  des  §  80  bemerkt,  der  Wert  des  Integrals  L  — rj 
viel  einfacher  ans  dem  unbestimmten  Integral: 

Dlilshltt,  niti^ala.  .  |2 
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erbalten  wird. 

Ist  a  >■  1,  Bo  hat  hier  die  Potenz  von  k -\- xi  auf  der 
rechten  Seite  noch  einen  negativen  Exponenten  and  wird  wegen 

des  in  ihr  enthaltenen  Faktors  j ^^^^  an  beiden  Grenzen 

zu  Null.     Man  hat  mithin: 

oder  in  Ergänzung  der  früheren  Formel  (11): 

<'^)  iwrk--^^"      <■•>''•?">• 

Die  Vergleichung  dieses  Resultats  mit  der  (10)  zeigt,  daTs 
för  a  >-  1  unser  Integral  (9«)  in  Bezug  auf  den  Parameter  e  in 
verschiedenen  Intervallen ,  die  in  dem  Werte  0  =  0  znsammen- 
stolsen,  durch  verschiedene  Ausdrücke  dargestellt  wird,  ohne  aber 
darum  an  dieser  Stelle  eine  Unstetigkeit  zu  erleiden.  Vielmehr 
machen  beide  Ausdrücke,  da  für  e  =:  0  auch  die  rechte  Seite 
der  (10)  in  Null  übergebt,  zusammen  eine  einzige  stetige  Funk- 
tion aus. 

Ist  a<;  1,  so  hat  man  recht«  in  der  (12')  eine  Potenz  mit  posi- 
tivem Exponenten,  die  wegen  des  Faktors  \(k^  -|~  ^^)  ^  I  ^'^  beiden 
Grenzen  auch  unter  Hinzunabme  der  trigonometrischen  konstanten 
Faktoren  onendlicb  grofs  wird.  Das  in  Frage  stehende  Integral 
hat  also  für  ö  <;  1  keinen  Sinn. 

Der  Fall  a  =  1  ist  für  sich  allein  zu  betrachten.  Das 
unbestimmte  Integral: 

(»ergl  §  24,  II  und  m)  Uefert: 

f"    ^^  ■,  ^ 
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Also  aacli  dieses  Integral  besitzt,  als  Ganzes  genommeo,  keinen 
Sinn.     Doch  ist  wenigstens  sein  reeller  Teil: 


nicht  ohne  Bedeutung. 

83.  Eraetzong  des  reellen  Parameters  k  durch  einen  kom- 
plexen Wert.  —  lu  den  Resultaten  der  beiden  letzten  Para- 
graphen kann,  was  für  die  Anwendungen  wichtig  ist,  das  positiv 
reelle  %  durch  eine  komplexe  Gröfse  k  -^  6i  mit  wiederum  positiv 
reellem  Elemente  k  ersetzt  werden. 

Diese  Vertauschung  hätte  gleich  von  Hans  aus  in  dem  Inte- 
gral des  §  81  vorgenommen  werden  können,  wie  schon  aus  der 
Formel  (§80,  S.  166 f.): 

von  der  wir  ausgegangen  sind,  erhellt,  weil  man  in  ihr  für  x, 
das  beliebig  positiv  oder  negativ  war,  das  zweiteilige  d-^-x  setzen 
kann,  wo  also  auch  6  und  x  beide  völlig  beliebig  sind.  Daher  darf 
man  in  dem  späteren  Integral  nach  x  auch  das  neue  x  allein 
sich  ändern  lassen,  6  aber  konstant  annehmen.  Trennt  man  als- 
dann 6i-\~xi,  so  hat  man  auf  beiden  Seiten  der  Gleichung 
statt  des  reellen  h  das  imaginäre  k  -\-  6i,  in  dem  k  wiederum 
positiv  ist. 

Aber  auch  aus  den  Resultaten  selbst  ergibt  sich  die  Statt- 
haftigkeit dieser  Substitution.  Denn  vermittelst  der  Trans- 
formation X  ^  6  -\-  y  geht  die  (10)  des  §  81 ,  wenn  man  den 
konstanten  Faktor  e°*'  hiniiberwirft,  unmittelbar  in  die  Gleichung 
über: 

*te  =  ■^e-(*^-••l"■c— '  (o>o). 


jjfc-j-öt  +  iTi)-"^        r{a) 

In    den   Gleichungen  (11)  und  (12)    aber  ist    der  Faktor  e'^' 
einfach   zu   streichen,   und  in   der  (12g)   ist   er   gar   nicht   vor- 


Endlich  hätte  dasselbe  auch  noch  aus  unserem  Prinzip  über 
die  imaginären  Argumente  erschlossen  werden  können. 
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Specielle  Fälle. 

84.    a  =:  l.   Die  Lftplaoesehen  Integrale.  —  Für  Werte 

des  positivOD  Argumentes  a,  für  welche  r(a)  bekanot  Ut  (61), 

wird  das  Integral  1 1.      — r^  dx  durch  geschlossene  Ausdrücke 

dai^estellt.  Den  interessantesten  Fall  bilden  die  für  a  =:  \, 
r(l)  =  1  ans  den  Oleichnngen  (10)  nnd  (11)  des  §  81  ent- 
springenden Formeln: 


(1) 


(2) 


Jft  +  xt 

JÄ  +  Xt 


ans  denen  sich  durch  geeignete  Reduktionen  eine  Reihe  weiterer 
Resultate  herleiten  läfst. 


£a  ist: 


k  coscg  +  gsin  ex   .    .  fe  sin  ea:  —  a;  cos  ca: 


*  +  «- 

Der  reelle  Teil  des  komplexen  Auedrucks  auf  der  rechten  Seite 
dieser  Gleichung  ist  eine  gerade  Funktion,  der  Faktor  von  i  eine 
ungerade  Funktion  von  x.  Hitbin  erhält  man  aus  der  (1)  durch 
Trennung  des  Reellen  nnd  Imaginären  die  Qleif^nngen: 


(10 


fk  cos  ex  -\-  X  sin  ex 
Ck  cos  ex  -\-  xsin  ex 


dx  =  0 


dx  =  2jrc-*', 


dx  =  Ute—*" 


(c  >  0); 


(<  >  0)i 


femer  noch  ans  der  für  ein  negatives  e  gültigen  Formel  (S), 
wenn  man  in  ihr  c  durch  — c  ersetzt: 
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Der  ipeDielle  Wert  a  = 
(kcOS  ex 


:  1.    Die  Lapiftoesohen  Integrale. 


(2') 


ftcoBcx  —  xsvaex  j 


-dx  -. 


dx  =  -, 


(.c  >  0); 


(c  >  0). 


Dals  aus  diesen  Formeln  alles  Imaginäre  Terechwindea 
würde,  war  vorauBzusehen ,  da  ja  das  Integral  Il—t — -^  etwas 

darchaus  Beelles  ausdrückt. 

Da  sich  in  den  Formeln  (1')  und  (2')  unter  dem  Integral- 
zeichen die  Summe  bezw.  die  Differenz  derselben  beiden  Ausdrücke 
befindet  und  auch  diese  Aasdrücke  zu  den  geraden  Funktionen 
gehören,  so  gewinnt  man  durch  Addition  und  Subtraktion  der 
Formeln  die  Gleichungen: 

Diese  wichtigen  speciellen  Integrale  verdankt  man  Laplace. 
Sie  werden  so  häufig  gebraucht,  dafs  sie  in  einer  Übersicht  über 
das  ganze  Gebiet  nicht  fehlen  dürfen,  und  dals  man  gutthut, 
sie  sich  immer  gegenwärtig  zu  halten.  Sie  können  anch  auf 
anderem  Wege  gefunden  werden,  doch  verdient  die  Ableitung 
specieller  Fälle  aus  einer  allgemeineren,  sie  umfassenden  Formel 
immer  den  Vorzag. 

Übrigens  ergeben  sich  alle  Resultate  dieses  Paragraphen 
auch  ganz  einfach  a.aB  den  Grundeigenacbaften  der  Gammafunk- 
tionen  und  könnten  daher  sehr  wohl  in  Elementarlehrbüchern  der 
bestimmten  Integrale  Platz  finden.  Denn  die  Gamma,  deren 
Argument  eine  ganze  Zahl  ist,  lassen  sich  unbestimmt  integrieren, 
und  die  Potenz  {k  -\-  xi)",  auf  die  man  durch  Einführung  des 
komplexen  Parameters  k  -\-xi  kommt,  birgt,  da  ja  der  Exponent 
a  positiv  ganz  ist,  gar  keine  Vieldeutigkeit  in  sich,  so  dafs  eine 
Untersuchung  über  die  imaginären  Argumente  nicht  erforder- 
lich wird. 


.y  Google 


182  Vierter  Abtohnitt    Drittel  Kapitel. 

Die  Grundzüge  einer  solchen  elementAren  Herleitaug  der 
Laplaceschen  Integrale  sind  in  §  *93  dargelegt. 

Wie  im  vorigen  Paragraphen  gezeigt  ist,  darf  in  den  obigen 
Formeln  der  Parameter  k  auch  komplex  mit  wesentlich  positiTsm 
reellem  Elemen.t  vorausgesetzt  werden ,  hingegen  besitzen  sie  in 
Bezug  auf  c  nur  Gültigkeit,  wenn  dieser  Parameter  reell  und 
positiv  ist  Und  zwar  tritt  hier  wieder  das  Phänomen  auf,  daa 
wir  schon  öfters  zu  beobachten  Gelegenheit  gehabt  haben,  dals 
dies  die  Formeln  selbst  zeigen.  Denn  während  für  ein  negatives  i; 
die  Integrale  (l«)  sich  gar  nicht;  andern  und  in  den  Integralen 
(2o)  doch  nur  das  Zeichen  umgekehrt  wird"),  werden  die  Werte 
rechts  ganz  andere,  indem  der  Exponent  entgegengesetzt,  sIbo 
die  Potenz  reciprok  wird.  Wird  man  mitbin  durch  die  Rech- 
nungen auf  eines  von  jenen  Integralen  geführt,  so  mnXs  man  es 
immer  auf  die  Beschaffenheit  des  Parametere  e  hin  prüfen  und 
d&rf  für  ein  negatives  c  unsere  Formeln  nicht  in  Anwendung 
bringen.  Natürlich  hätte  man  aber  aas  den  allgemeinen  Formeln, 
in  denen  ursprünglich  c  beliebig,  jedoch  nur  reell  sein  durfte 
(vergl.  S.  167),  die  Werte  der  betreffenden  Integrale  ohne  weiteres 
auch  fUr  ein  n^atives  c  sich  verschaffen  können. 

86.   a  ganze  Zahl  über  1.   Das  Integral  [  e'«*  ^y'^'  dm.  — 
3  Vw 

Setzt  man  für  a  eine  andere  positive  ganze  Zahl  als  1,  so  erbalt 
man,  wie  schon  bemerkt,  aus  den  allgemeinen  Resultaten  des 
§  81  ebenfalls  in  geschlossener  Form  ausgewertete  Integrale,  in- 
dem alsdann  r{a)  durch  eine  Fakultät  dargestellt  wird.  Dabei 
hat  man  mehrere  Fälle  zu  unterscheiden  und  darf  auch  die  aus 
c  ^  0  entspringende  (I2o)  des  §  82  in  Anwendung  bringen. 

Um  die  Aufgabe  noch  zu  verallgemeinem,  betrachten  wir 
das  Integral: 

(1)  fe--^<^.. 

welches  eine  Erweiterung  des  in  §  29  f.  bebandelten  Integrals  dar- 
stellt, und  wollen  zeigen,  da(s  dasselbe  vermittelst  der  obigen 
Formeln  stets  auf  einen  endlichen  Ausdruck  zurückführbar  ist 

Den  Fall,  wo 
(1')  v(a:)  =  0 
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vielfache  Wurzel»  hat,  den  wir  in  der  Aufgabe  des  §  30  (S.  50)  als 
unwichtiger  bei  Seite  He^Ben,  dürfen  wir  jetzt  nicht  auBBchliefsen. 
Femer  braucht  wegen  der  in  der  EzponentialgrölBe  e""'  ent- 
haltenen trigonometrischen  Faktoren  der  Orad  des  Zahlera  f{x) 
nicht  mehr  wie  damals  um  wenigstens  zwei,  sondern  nur  um 
eine  Einheit  niedriger  zu  sein  als  der  des  Nenners  ip(x),  wäh- 
rend natürlich  f(x)  von  gleichem  oder  höherem  Grade  nicht  sein 
darf,  weil  sonst  trotz  des  trigonometrischen  Faktors  das  Integral 
unendlich  vrürde. 

Zerlegt  man  nun  den  rationalen  Bruch  ^-^  in  seine  Partial- 
tp{x) 

brüche,  deren  Nenner  also  nicht  linear  zu  sein  brauchen,  und 

bezeichnet  eine   beliebige  Wurzel  der  (1')  durch  «  -|-  /3t,   wo  ß 

nicht  gleich  Null  sein  darf,  weil  aus  den  bekannton  Griinden 

alle  Wurzeln  effektiv  imaginär  sein  müssen,  so  hat  man  in  Bezug 

auf  ein  solches  Glied  das  Integral: 


oder,  nach  Erweiterung  mit  i",  das  Integral: 


dessen  Wert  für  ein  positives  ß  unmittelbar  durch  die  Formeln 
des  §  83  gegeben  wird,  indem  man  die  ganze  Zahl  n  an  die 
Stelle  von  a  setzt. 

Ist  aber  ß  negativ,  und  ersetzen  wir  es  deshalb  der  Deut- 
lichkeit wegen  durch  —  j3 ,  so  erweitere  man  das  letzterhaltene 
Integral  noch  durch  (^1)"  und  transformiere  es  dann  vermittelst 
x  =  — y,  wodurch  man  auf  das  Integral: 


(-0"|(^ 


+  «i  +  xty 


dx 


geführt  wird,  auf  welches  vriederum  die  Formeln  des  §  83  an- 
wendbar sind. 

Für  n  =  1  bat  man  in  denselben  a  ^  1  zu  setzen  und  er- 
hält  dann  die  Formeln  (1)  und  (2)  des  g  84  für  einen  an  Stelle  des 
reellen  positiven  b  tretenden  komplexen  Parameter  /3  ±  ui  ^*). 
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Die  vollständige  LöeuDg  der  Aufgabe  bietet  somit  nicht  die 
geringste  Schwierigkeit  Da  aber  weder  die  aaazafübreDden 
Additionen  noch  die  Resultate  ein  grölseres  Interesse  in  Anspruch 
nehmen,  so  begnügen  wir  uns  mit  diesen  Andeutungen. 

Die  Uteer^ujj^-j^j^^j^. 

86.  Ihre  Herleitnn^  und  Auswertung.  —  Andere  sehr  wich- 
tige und  interessante  Integrale,  die  eich  ebenfalls  noch  nm  die 
Gammafunktionen  gruppieren,  gewinnt  man  aus  der  Formel  (10) 
des  §  81 : 

wenn  man  sie  mit  c-'"  y*-~'  multipliciert  und  darauf  nach  dem 
Parameter  y —  auf  der  linken  Seite  in  umgekehrter  Ordnung  — 
von  0  bis  co  integriert. 

Mit  einem  Blick  ist  zu  übersehen,  dals  in  der  neuen 
Gleichung : 

die  beiden  Integrale  nach  y  Gammafunktionen  mit  einem  reellen 
bezw.  komplexen  Parameter  darstellen,  wofern  nur,  während  a 
von  Hause  aus  positiv  ist  und  die  neue  Konstante  b  ihm  darin 
folgt,  die  Bedingung  erfüllt  ist,  dafs  auch,  um  das  Unendlich- 
werden des  entsprechenden  Gamma  zu  verhindern,  a-\-b  — 1>0, 
also  a  -|-  &  ;>  1  ist  Durch  Einsetzung  der  bekannten  Ausdrucks 
in  die  vorstehende  Gleichung  ergibt  sich  demnach  unmittelbar 
die  Formel: 

fc—  1)    1 


(a,  6  >  0;    a  +  b  >  1), 
die  eine  gewisse  Analogie  mit  der  Grundgleichung: 


(0,6)  = 


r(a)  ■  nb) 

na  +  b) 
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So  wie  h,  kann  in  dieser  Formel  auch  die  neue  Konstaate  l 
reell  oder  imaginär  sein,  aber  mit  jedenfaÜB  positivem  rein  reellem 
Bestandteil. 

Die  Gleichung  ist  symmetrisch  in  Bezug  auf  a  und  b,  k  und  I. 
Auf  der  rechten  Seite  ist  diese  Symmetrie  offenkundig,  links  er- 
hellt sie  aus  der  Substitutioa  x  =  —  y,  denn  durch  dieselbe 
nimmt  das  Integral  die  Gestalt: 

1"  dx 


an,  welche  aus  dem  ursprünglichen  Integral  durch  Vertanschung 
von  k  mit  l  und  von  a  mit  b  hervorgeht. 

Behandelt  man  die  (11)  des  §  81,  die  wir  jetzt  vielmehr  so 
schreiben : 


J(T+T^ 


dx  =  0  (f  >  0), 


genau  in  derselben  Weise,  indem  wir  sie  ebenfalls  mit  «— ■*  y"—^ 
multiplicieren  und  denselben  Operationen  unterwerfen,  so  ergibt 
sich  offenbar  das  Resultat: 


f * 

]{k-\-xty 


^ _  n  (a,  *  >  0; 

(I  +  Äi)»  ""  «  +  ft>  1) 

in  welchem  sich  die  Integralfunktion  nur  dadurch  von  der  in 
der  Formel  (1)  unterscheidet,  dafs  hier  beide  imaginären  Teile 
additiv  sind. 

In  beide  Formeln  lielsen  sich  leicht  noch  beliebig  viele 
andere  Eonstanten  als  Parameter  hineinbringen.  Jedoch  gehen 
wir  auf  diese  Erweiterung  als  unwesentlich  nicht  ein. 

S7.  Negative  Werte  für  a  oder  b.  —  Dafs  in  den  beiden 
Resultaten  des  vorigen  Paragraphen  a  -|-  i  >■  1  sein  muts,  liegt 
auf  der  Hand,  denn  die  Funktion  (k  -\-  xi)'"  (i  ±  xi)~^  geriert 
sich    bei    der   ihr    unterzulegenden  Bedeutung  im  Unendlichen 

wegen  des  Faktors  (fc»  -)-  x'*)  *  (P  -\-  x')  *  wie  eine  Potenz 
mit  dem  Exponenten  —  (o  +  ^)'  ^^^  ^^^  Integral  einer  solchen 
Potenz  behält  bekanntlich  zwischen  unendlichen  Grenzen  nur 
dann  einen  Sinn ,  wenn  a  -j-  6  >■  1  ist.     Zur  Erfiillung  dieser 
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Bedingung  ist  aber  nicht  vonnöten,  d&Ta  beide  Parameter  a,i 
positiv  seien,  wie  wir  es  naturgemäfs  bei  der  Herleitong  der 
Integrale  vorausgesetzt  haben.  Es  könnte  einer  von  ihnen,  z.  B. 
a,  auch  negativ  sein,  so  daTs  es  sich  alsdann,  wenn  wir  der 
Deutlichkeit  halber  — a  schreiben,  um  die  Integrale: 

handelte,  die,  wie  leicht  zu  beweisen  wäre,  unter  der  Voraus- 
setzung, dals  b  —  a  >•  1  ist,  ebenfalls  noch  endlich  und  daher 
nicht  ohne  Bedeutung  sind. 

Es  soll  jetzt  gezeigt  werden,  dafs  auch  in  diesem  Falle  die 
Formeln  des  vorigen  Paragraphen  ihre  Gültigkeit  beibehalten. 
Selbstverständlich  ist,  dafs  dann  in  der  ersten  dieser  Formeln 
die  Gammafunktion  des  negativen  Ai^mentes  nicht  als  Wert  des 

Integrals  (  e-'  x'-''  dir,  das  bekanntlich  für  ein  negatives  a  un- 
endlich grols  wird,  aufgefaßt  werden  darf,  vielmehr  gemäla  den 
Erläuterungen  des  §  62  durch  die  auch  für  negative  Werte  von  a 
gültige  Grundformel: 

(2)  r(a  +  l)  =  ar(a) 

definiert  und  bestimmt  werden  muts. 

Zwecks  des  zu  führenden  Nachweises  unterziehen  wir  das 
Integral: 

f  dx 


}(k-\-xi)''(i  —  xiy' 

in  dem  beide  Exponenten  wie  im  vorigen  Paragraphen  positiv 
sein  sollen,  der  teilweisen  Integration  in  Bezug  auf  seinen  ersten 
Faktor.     Das  gibt: 

|(t  +  xi)-  ((-»<)->&  =  ^j  2.  „).■  ('  +  «•)—  (!-'•)" 


-a](h- 


dx 


und  da  sich  hier  das  Glied  von  endlicher  Form  fiir  a:  =;  +  ® 
wie  die  Potenz  |a;['-<''  +  ^>,  deren  Exponent  wegen  « -|- 6  >  1 
negativ  ist ,  geriert ,  mithin  an  beiden  Grenzen  als  wirklich 
reciproke  Potenz  einer  unendlichen  Basis  zu  Null  wird  —  was, 
wenn  a  ein  echter  Bruch  sein  sollte,  mit  der  Potenz  {k  -|-  «»)'"' 
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für  sich  allein  nicbt  der  Fall  wäre  —  bo  ergibt  sich  aas  der 
Toretehendea  Gleichung  die  Kelatioii: 

/„^    f ^ __  q—  If dx 

^''^  ]{h-\-xi)''-'{l~xi)''+'  ~       b     }{k  +  xiy  ((  —  xiy' 

Vermittelst  dieser  Relation  wird  auf  das  bereits  im  TOiigeD  Para- 
graphen ausgewertete  Integral  ein  analoges  Integral  zurück- 
geführt, welches  sich  nur  dadurch  von  jenem  unterscheidet,  dafs 
in  ihm  die  beiden  Exponenten  um  eine  Einheit  kleiner  bezw. 
gröfser  sind,  während  ihre  Summe  ungeändert  gleich  a  -\-h  und 
also  der  Voraussetzung  nach  gröfser  als  1  geblieben  ist.  Daher 
kann  man,  ohne  Gefahr  zu  laufen,  dafs  einmal  diese  unerläfsliche 
Bedingung  überschritten  würde,  dieselbe  Operation  beliebig  oft 
wiederholen  und,  indem  man  dadurch  successive  die  Exponenten 
o  —  2  und  6  -|-  2,  a  —  3  und  A  +  3  u.  s.  w,  erhält,  es  dahin 
bringen,  dab  schliefslich  der  Exponent  von  li  -{•  xi  negativ  wird 
wie  in  dem  Integral  (1),  dieses  mitbin  ausgedrückt  ist  durch  das 
uns  schon  bekannte  Integral,  in  dem  die  beiden  Konstanten  a 
und  b  positiv  sind. 

Es  ist  jetzt  nur  noch  darzuthun,  dafs  für  solche  negative 
Exponenten  die  (1)  des  §  86  bestehen  bleibt,  dafs  also,  wenn  wir 
gleich  das  positive  a  kleiner  als  1  voraussetzen,  trotz  des  alsdann 
negativen  Exponenten  a  —  1  die  Beziehung  stattfindet: 

[  dx 


rja  +  b- 


-      r{a  - 1)  ■  r(6  -f  1)  ■  (Ä  +  ir^^-^' 

Ersetzen  wir   aber   das  Integral   auf  der  rechten  Seite   der   (3) 
durch  seinen  derselben  Formel  entlehnten  Wert,  so  erhalt  man: 

f dx 

Hk  +  xiy-^ii-xxy^^ 

-  1    r{a-\-b  —  \) 


b       r(a) .  r(b)     (k  +  i)-^'-^' 

und  es  erübrigt  nur  noch,  die  Identität  der  Ausdrücke  auf  der 
rechten  Seite  dieser  beiden  Gleichungen  nachzuweisen  oder  zu 
zeigen,  dals: 
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r{a  —  1)  ■  r{b  -t- 1)  ~  r{a) .  br(b) 

ist.  Diese  Gleichheit  hat  aher  in  der  Tbat  statt,  wie  aus  der 
Defimtionsformel  (2)  unmittelbar  hervorgeht. 

Somit  gilt  die  Gleichung  (1)  des  vorigen  Paragraphen  ganz 
allgemein  mit  der  einzigen  Einschränkung,  dafs  a  -|-  6  >  1  sei, 
während  über  das  Zeichen  von  a  und  von  b  individtiell  weiier 
nichts  festgesetzt  ist.  Und  ganz  ebenso  verhÄlt  es  sich  mit  der 
Formel  (2),  da  mit  ihr  genau  dieselben  Manipulationen  za- 
lässig  sind. 

ä" 
88.    Das  Integral  f  {coaO)"-^  •  cos  q6  •  d6.  —  Nimmt  taan 

0 

in  der  (1)  des  §  86  speciell  die  beiden  Parameter  i  und  l  reell 
und  einander  gleich  und,  da  es  im  Grunde  nur  auf  ihr  Ver- 
hältnis ankommt,  geradezu  gleich  1  an  und  ersetzt  die  Potenzen 
der  komplexen  Gröfsen  durch  ihre  bekannten  Auedrücke  [71,  (4)], 
so  erhält  man  die  Gleichung: 

j|(l  +  a:>)~^~"»|  ■  e'<*-'"-«"W»d« 
r(a±b^ 


=  2jr 


r(a)  .  r(b)  2^+^  v»-r"--" 
welche  durch  Trennung  des  reellen  und  imaginären  Teiles  zwei 
Formeln  in  sich  schliefet 

Der  unter  dem  Integralzeichen  des  imaginären  Teiles  befind- 
liche Ausdruck: 

1(1  +  ^)~^~\  ■  sin  ((b  —  a)  arc  tg  x) 
gehört,  da  fiir  negative  Werte  von  x  die  Potenz  ungeändert  bleibt, 
hingegen   der  zwischen  — -^  und  —  eingeschlossene  arctg,  mitp 

hin  auch  der  sinus  selbst  entgegengesetzt  wird,  zu  den  un- 
geraden Funktionen.  Daher  hat  man,  wie  dies  iihrigenB  schon 
aus  der  obigen  Gleichung,  auf  deren  rechter  Seite  sich  ein  rein 
reeller  Ausdruck  befindet,  mit  Notwendigkeit  hervorgeht: 

1 1(1  +  x')~'*~'\  ■  sin  ((6  —  a)  arc  tg  a;)  Ar  =  0     (a'.+  b>  0, 
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and  statt  der  nraprÜDglicben  Gleichtmg  die  Formel: 

1 1(1  +  a:')    *     »I  -  C08  ({ft  —  a)  arc  tg  x)  dx 

oder,  da  man  es  hier  mit  einer  geraden  Funktion  unter  dem 
Integralzeichen  zn  thon  bat: 

1(1  +  ir»)~^~^!  •  ooB((ft  —  o)  arc  tg  x)  dx 

"  r(a  +  6  —  1)  1  ,    ,  ^ 

=="•     r(a)-r(6)      -FTTT.     (*  +  6>i). 

Behufs  Vereinfachung  der  Argumente    der  Integralfunktion 
führen  wir  vermittelst  der  Substitution: 

arctga:  =  ö,    also    x  =  tg  ö,    dx  ^  (co8Ö)->dfl, 
1  +  x»  =  (cos  Ö)-« 
die  neue  Variable  6  ein.    Dadurch  verwandelt  sich  yorstebende 
Gleichung  in: 

j(cosö)-^-«.co8(6-«)ö.dö  =  ;r.n^+^.^ 

(<.  +  *>!). 

Setzen  wir  hier  noch,  um  auch  fSr  die  Parameter  einfacbe 
Buchstaben  zu  haben: 

a  -\-  b  ^  l  ^  p,    — a  -\-  b  =  q, 
also: 

Bo  gewinnen  wir  endlich  die  sowohl  bei  reinen  Untersuchangen 
als  auch  in  fielen  Anwendungen  häufig  gebrauchte  Formel: 

[(cosfl)!*-'  -  cosgfl  ■  de 

_„    HP)    1 
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ZU  deren  Gültigkeit  einzige  Bedingung  ist,  dals  p  wesentlich 
positiv  ist,  während  5  ebensogut  negativ  wie  positiv  sein  darl^ 
Auch  ist  sie,  wie  es  sein  muTs,  BjmmetriBch  in  Bezog  &af  9, 
d.  b.  bleibt  für  entgegengesetzte  Werte  von  q  ungeändert. 

Das  Integral  einer  Funktion,  die  aus  dem  Produkt  einer 
Potenz  eines  «osinus  mit  dem  cosinns  eineB  anderen  Winkels  be- 
steht, ist  also  auf  die  Gammafunktionen  zurückführbar. 
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Fünfter  Abschnitt 

Andere  wichtige  Integrale.  —  Übersicht  der 
verschiedenen  Methoden. 


89.  Torbemerbukg.  —  Wir  gehen  jetzt  an  die  Ableitung 
anderer  interessanter  Integrale,  ohne  dafa  es  natürlich  unsere 
Absicht  sein  kann,  erschöpfende  Vollständigkeit  zu  erzielen.  Nur 
muTs  man  sich  mit  allen  Methoden  in  Bekanntschaft  setzen,  die 
man  überhaupt  zur  Auswertung  oder  Verein&chnng  bestimmter 
Integrale  in  Anwendung  bringt;  dann  wird  man,  wenn  man  einige 
Übungen  darin  nicht  unterläfst,  bei  solchen  Aufgaben  nie  in 
Verlegenheit  geraten. 

Die  Vereinfachung  von  nicht  in  geschlossener  Form  dar- 
stellbaren bestimmten  Integralen  besteht  hauptsächlich  darin,  sie 
auf  andere  Transcendenten  zurückzuführen,  die  von  einer  gerin- 
geren Anzahl  von  Parametern  abhängig  sind,  denn  es  ist  ein- 
leuchtend, von  welcher  Erleichternng  und  von  welchem  Vorteil 
dies  bei  numerischer  Berechnung  der  Transcendenten  ist,  da  sich 
Tafeln  für  dieselben  viel  ein&eher  und  leichter  berechnen  und 
aufstellen  lassen,  wenn  sie  nur  von  einem  Argumente  abhängen, 
und  solcher  Art  sind  auch  die  meisten  Transcendenten,  von 
welchen  Taf^n  existieren,  wie  die  trigonometrischen  Funktionen, 
die  Logarithmen,  die  GamiDafanktioneii.  —  Für  Transcendenten 
zweier  Parameter  sind  schon  Tafeln  mit  doppeltem  Eingänge  von 
vielmal  beträchtlicherem  Umfange  erforderlich. 

AuTser  der  nächstliegenden  Art  und  Weise  der  Berechnung 
bestimmter  Integrale  vermittelst  der  unbestimmten  Integrale  und 
ftulser  dem  hochvrichtigen  Prinzip,  dem  zufolge  man  in  sehr 
vielen  Fallen  reelle  Parameter  mit  imaginären  vertauschen  kann, 
was  dann  natnigemäls  immer  zu  einer  grolsen  Anzahl  von  neuen 
Kesnltaten  fUhrt,  haben  wir  bisher  insbesondere  zwei  fruchtbare 
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Metiioden  zar  Aaswertang  und  Veremfachnng  bestimmtor  Inte- 
grale fortfrährend  in  Anwendnng  gebracbt:  1)  die  ümkehmiig 
der  OrdnaDg  bei  Doppelintegralen  oder,  was  dasselbe  ist,  das 
Integrieren  tmtenn  Integralzeichen,  2)  die  TransformatioTi  der 
bestimmten  Integrale. 

Dieser  beiden  Methoden  bedienen  wir  ans  anch  noch  bei 
den  nächstfolgenden  Angaben,  zu  deren  Behandlong  sic^  in  deo 
vorangehenden  Kapiteln  keine  passende  Gelegenheit  geboten  hat. 

Integrieren  nnter  dem  Integralzeiohen. 
1 
*»C  Du  Integral  I  - — |^-^ A».  —  Es  ist: 


i  9 


I  dy  j  a;»-»  <ii  =  1<^^  (o  <«<)»). 

Da  aber: 

!''-*  =  £  +  "• 

so  erhält  man  dnrch  Umbehntog  der  Int^rationafolge : 

ein  Integral,  das  anbestimmt  nicht  angebbar  ist 

♦91.   Aas  der  Forael  j  c-*-<te  =  ^^  (fc  >  •)  al^eitete 

laterale.  —  Es  ist  evident,  dats  in  der  vorstehenden  Formel 
genüLts  unserem  desfallaigen  Prinzip  i  anch  iTwthginär  mit  poBitii 
reellem  Teil  genommen  werden  d&rf|  also  die  Gleichung  besteht: 

Ans  der  Trennung  des  Beeilen  und  Imi^inSren  entspringen  die 
beiden  Formeln: 


.y  Google 


(1)    [e-*'cosdx-dx  = 


iDtegrieren  unter  d«in  IntegralzeiobeD. 
k 


-W+T"   r      ■■■""■•"-sr+T. 

(*  >  0). 

Diese  Integrale  sind  übrigens  als  specielle  Fälle  in  der 
Eulerschen  Formel: 

für  a^\  enthalten ,  wie  z.  B.  für  diesen  Wert  die  aus  ihr  her- 
geleitete Crleichung  (72): 

j  e-**co8  Bx  ■  x'^^dx  =  - — ■->■■   — ^  ■  cos  (o  ■  arctg^J 

\(j"+m 

in  die  erste  der  Formeln  (1)  übergeht,  indem  sich  rechts  r{a) 

h 
auf  1  und  der  cosinus  auf  ,  ,  ,  reduciert. 

Auch  noch  auf  anderem  Wege  könnten  diese  Formeln  ab- 
geleitet werden. 

Beide  Gleichungen  sollen  jetzt  nach  ö  integriert  werden. 
Links  an  erster  Stelle  vollzogen,  läfst  sich  diese  Integration  aus- 
lühren;  auf  der  rechten  Seite  aber  bandelt  es  sich  um  dieselben 
Integrale,  die  schon  in  g  82  (S.  178,  unten)  vorkommen. 

In  der  ersten  Formel  werde  zwischen  den  Grenzen  0  und  $ 
integriert,  wodurch  man  sofort  die  neue  Gleichung  gewinnt: 

(2)  [c-*'.^^-(?3;  =  arctg|  (fc  >  o). 

In  der  zweiten  Formel  werde  zwischen  a  und  ß  integriert 
Das  gibt: 

f     ^      coswa:  — cosÖa:     ,  1  ,      ä" -4-  *» 

(3)  J  ,-.. _^  .  d^  =.  2  l''«^i+T.        (*  >  ■>*■ 

Eine  analoge  Integration  nach  k  würde  nicht  wesentlicli  ver- 
schiedene Resultate  liefern. 

*92.  Die  Integrale  f^^^  dx  und  j-"^  coshxdx»).  - 

0  0 

Ganz  besonderes  Interesse   gewinnt   die  Formel  (2)  des   vorigen 
Paragraphen : 

Dirlchlat,  lnl*gn.L«.  13 
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(1)  [  e-*-  .  ^^^  .  dx  =  arc  tg  |  (ft  >  o) 

dadurch,  dalB  sie  im  Gegensatz  zu  den  Integralen  (1)  daselbst 
kraft  unseres  in  §  73  erwiesenen  Prinzips  auch  noch  f ür  fc  =  0 
gültig  ist,   weil  gemäfs  dem  in  §  47  aufgestellten  Kriterium  das 

Integral  1— •sindxdr   einen   Sinn   besitzt.     Dann    liefert  aber 

dieses  eine  Integral,  je  nachdem  6  positiv  oder  negativ,  oder 
—  gleich  00  oder  —  oo  ist,  die  zwei  verschiedenen  Werte : 

(2)  J— ^(^  =  ±-2  (»  =  o). 

Für  0  =  0,  wo  eigentlich  ein  Integral  gar  nicht  vorhanden 
ist,  mufs  dieser  Ausdruck  als  das  arithmetische  Mittel  der  beiden 
Werte  natürlich  gleich  Null  sein,  so  dafs  man  die  Formel  auf- 
stellen kann: 

(2.)  [•^<ii=0  (.  =  0> 

Aus  der  Subtraktion  der  beid-en  Gleichungen  (2)  und  (1)  von- 
einander entspringt  noch  die  Formel: 

f-,  .  ,      sinöic      ,  ,    Jt  ^     Ö       (*  >  0; 

J(I  _e-..).^.i^=±__.rctg^     U.; 

deren  beide  Seiten  für  ^  =  0  selbst  zu  Null  werden.  Dies  ist 
nicht  nur  an  sich  klar,  sondern  folgt  auch  mit  Notwendigkeit 
daraus,  dafs  man  in  dem  Integral  (1)  direkt  h  =  0  setzen  durfte, 
was  besagt,  dals  dieses  Integral  eine  stetige  Funktion  von  h  bis 
k  ^  0  incl.  ist,  mithin  obige  Differenz  natürlich  gleich  Null 
sein  mufs. 

Zu  noch  anderen  Resultaten  führt  sofort  die  aus  der  Relation: 
2  sin  a;  cos  Ä 3:  ^  sin  (1  -j-  h)x  -\-  sin  (1  —  h)x 
hergeleitete  Identität: 

h-^  cos  *«  dx  =  1  f'!ML±Äf  d«  +  I  f™  ('-*)' i. 
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Denn  da  in  Anbetracht  der  Werte  (2)  und  (2o)  für  —  1  ■<  ä  <;  1 

jedes    der  beiden  Integrale   rechts  gleich  -^,  für  ein  aulserhalb 

dieser  Grenzen  gelegenes  h  aber  das  eine  Integral  -^,  das  andere 

—  -^ ,  und  endlich  fiir  i  =  +  1  wieder  das  eine  Integral  -^ ,  das 

andere  gleich  Null  ist,  so  gewinnt  man  die  Formeln: 

||       filr-l<*<l, 

I ■  coshx  •  dx  =  \   0        für  Ä  <;  —  1    und  A  >  1, 

"  -       für  Ä  =  +  1. 

{  i  — 

*93.    Elementare  Uerleitung  der  Laplaceschen  Fonneln 

des  §  84.  —  Wir  wollen  in  den  Grundzügen  darthnn,  wie  man 
die   früher  mit  Hülfe  der  Gammatheorie  abgeleiteten  Laplace- 
schen  Formeln  auch  auf  rein  elementarem  Wege  sich  Terschaffea 
kann.     Der  Geist  beider  Methoden  ist  aber  natürlich  derselbe. 
Den  Ausgangspunkt  bildet  die  Formel  (1)  des  §  *91: 

(1)  j  e-**  cos  ex  ■  dx  =  (fc  >  0). 

Nachdem  wir  dieselbe  noch  mit  der  Eonstanten  coscd  ■  c-"' 
multipliciert,  integrieren  wir  sie  nach  6  zwischen  den  Grenzen 
0  und  00.  Ersetzt  man  zuTor  noch  das  Produkt  der  cosinus 
durch  die  betreÖ'ende  Summe  zweier  cosinus,  so  erhält  man  auf 
der  linken  Seite  das  Doppelintegral : 


—    e-^'dx    e-'"'(coi{x  -\-  c)6  -j-  co8(«  - 


(fc  >  0). 


welches,  um  einen  Sinn  zu  bebalten,  erfordert,  dafs  auch  die  Kon- 
stante a  >-  0  sei.  Die  Integrationen  nach  Ö  können  vermittelst 
der  (1)  vollzogen  werden.    Es  ergibt  sich  dann  die  Gleichung: 


t  fe- 


=  -2  J  ^"''  («i  +  {x^  cy  +  «*  +  (^  -  c)0  ' 


(fc,   B   >   0). 
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In  dieser  Formel  darf  man  links  vermöge  der  Prinzipien  der 
§§  7S  und  47  a  geradezu  gleich  Null  setzen  and  rechts  anf  Grund 
der  in  §  81  angestellten  Untersuchung,  welche  auch  auf  unser 
Integral  als  speciellen  Fall  des  dort  behandelten  erstreckt  werden 
kann,  u  bis  zu  Null  hin  abnehmen  lassen.  Dadurch  gewinnt  man 
uQter  Berücksichtigung  der  Relationen  (7)  und  (7')  daselbst  die 
erste  Laplacesche  Formel: 


f    COBCfl 


und  wenn  man  diese  nach  c  differentiiert,  auch  die  andere: 


h 


Man  beachte ,  dafs   diese  Formel   nicht  noch   weiter  nach  e 
differentiiert   werden   dürfte,   denn   man  käme   dadurch  auf  die 

Integralfunktion  ,^  coscÖ,  deren  Faktor  tl,  _i    n,  ™  ^^' 

endlichen  nicht  mehr  unendlich  klein  ist,  deren  zwischen  unend- 
lichen Grenzen   genommenes   Integral  mithin  keinen  Sinn  melir 


Das  Integrieren  hingegen  könnte  fortgesetzt  werden.  Nach  e 
z.  B.  zwischen  den  Grenzen  0  und  a  vollzogen,  ergibt  es  die 
Formel: 


Tranafonuationen. 
94.    Die  Substitution  x  ^  ay .  —  Eine  der  früher 

'^      y 

mehrfach  angewandten,  wichtigen  linearen  Substitution  x=a-\-i 
analoge,  sehr  nützliche  Substitution  ist  die  folgende: 

(1)  x  =  ay  —  j. 

Da  diese  Gleichung  in  Bezug  auf  x  linear,   in  Bezug  auf  y 
quadratisch  ist,  so  liefert  sie  zu  jedem  Werte  von  y  nur  einen 
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Wert  Ton  x,  der  durch  die  (1)  Belbst  angegeben  wird,  hingegen 
zu  jedem  Werte  von  x  zwei  Werte  von  y,  nämlich: 

Wir  setzen  a  und  b  beide  positiv  voraus;  dann  ist  die  abso- 
lute Wurzel    V{^)  H immer  gröfser  als  jr-,  mitbin  von 

den  beiden  Werten  von  y  stets  der  eine  positiv,  der  andere 
negativ.  Beschränken  wir  uns  also  auf  den  ersteren,  so  gehört 
zu  jedem  Wert  von  x  auch  nur  ein  und  ein  ganz  bestimmter 
Wert  von  y.  

und  während  x  alle  möglichen  reellen  Werte  von  —  oo  bis  oo 
durchläuft,  durchläuft  y  alle  Werte  von  0  bis  co. 

X  ist  nicht  nur,  wie  schon  bemerkt,  eine  durchaus  eindeutige, 
sondern  auch  eine  stetige  Funktion  von  y.  Denn  da  sie  für 
1/  ^=  0  negativ  unendlich  und  fUr  y  =  ra  positiv  unendlich  wird 
und,  weil  ihre  erste  Derivierte: 

dii  '    y» 

immerfort  positiv  ist,  mit  y  zugleich  beständig  vrachst,  so  folgt, 
daTs  sie,  während  y  alle  Werte  von  0  bis  oo  durchläuft,  alle  mög- 
lichen reellen  Werte  von  —  oo  bis  oo  annimmt,  und  dals  nicht 
zwei  verschiedenen  Werten  von  y  ein  und  derselbe  Wert  von  x 
entsprechen  kann.  Auch  ersieht  man  hieraus,  dafs  genau  das- 
selbe für  alle  negativen  Werte  von  y,  die  die  andere  Wurzel  (2) 
liefert,  gelten  würde,  d.  h.  dafs  auch  für  sie  die  Funktion  (1) 
stetig  von  —  oo  bis  oo  wächst.  Nur  für  y  =^  0  selbst  erleidet 
sie  eine  Unterbrechung  der  Stetigkeit,  indem  sie  von  «zu  —  oo 
überspringt. 

Besonders  anwendbar  und  interessant  ist  diese  Transformation 
(1)  für  eine  beliebige  Funktion  tp  von  x*. 

Hat  dann  das  ursprüngliche  Integral  die  reinen  Zahlenwerte 
l,  m  za  Grenzen,  und  bezeichnet  man  die  aus  der  (2o)  her- 
geleiteten zugehörigen  Grenzwerte  von  y  bezw.  mit  A,  ft,  so  hat 
man  mit  Berücksichtigung  der  (1')  die  Relation: 
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jy(x>)  dx  =  j,.(«!,  -  J-)".  («  +  ^)  ■  % 

I  1 

Hier  kann  TermitteUt  der  Substitution: 

P      ^  =  — ^ 

das  zweite  Integral  auf  der  rechten  Seite  so  umgeformt  werdeo, 
dafs  88  genau  dieselbe  Funktion  wie  das  andere  Integral  entbält 

und,  wenn  man  p  ^^  —  setzt,  auch  mit  demselben  Faktor  a  statt 
^        a 

mit  b  multipliciert  ist.    So  gewinnt  man  die  Relation : 

(3)     j<p(x»)dx  =  aj<p(ay^j^  ■dy  —  aj<p(^--ayyd,j. 

Von  ganz  besonderem  Interesse  ist  diese  Transformation  in 
den  Fällen,  wo  die  beiden  Integrale  rechts  dieselben  Grenzen 
haben  und  in  ein  Integral  zueammeugefafst  werden  können. 
Dies  tritt  ein  für  die  speciellen  Werte: 

denen  in  Anbetracht  der  Stetigkeit  der  (1)  die  ans  der  (%)  her- 
geleiteten Werte: 

A  ^  0,    11  =  oe ,     also     —r  =  'x>,    —  :^  0 
aA  an 

zugehöreu-    Dann  verwandelt  sich  die  (3)  in: 

j  <p(xydx  =  2a{qi(ajf—  -^  ■  dy, 

oder,  da: 

(3')  (^<,j,_iy=„.j,.  +  ^_2a6, 

also  93  tat/ 1  eine  gerade  Funktion  von  y  ist,  in; 

(3.)  j,p(i')da:  =  o|,f(oj,-iy.  dl,. 
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Diese  Formel  ist  anwendbar  auf  die  speciellen  Funktionen 
sin  (ar*)  oder  cos  {*')  oder  c"*",  deren  zwischen  unendlichen 
Grenzen  genommenen  Integrale  uns  bereits  bekannt  Bind.  Den 
Fall  fp  (aj»)  =  e-**  betrachten  wir  genauer. 


95.    Anwendung  auf  das  Integral  [  e-**  dx.  —  Aus  dem 

bekannten  Integral  (77) : 

leitet  man  yermittelst  der  (So)  des  vorigen  Paragraphen  unter 
Berücksichtigung  der  (3'),  wenn  man  alle  Konstanten  gleich 
hinüberschafiFt,  sofort  die  Formel  ab: 

(1)  j'e"'"'''"^dj/  =  1^  e-'»*  (o,  6>o), 

oder,  wenn  man  noch  a^,  b''  durch  die  positiven  «,  ß  und  a,  b 
durch  deren  absolute  Quadratwurzeln  ersetzt: 

(2)  jr"'-^<ij,  =  ||/j|.-'i«       (.,j>o). 

Die  Parameter  k  und  ß  dürfen  auf  Grund  unseres  bekannten 
Prinzips  auch  imaginär  vorausgesetzt  werden,  natürlich  mit 
wesentlich  positivem  reellem  Bestandteile,  so  dafs,  wenn  man 
diese  Vertauschung  schon  in  der  (1)  mit  a  oder  h  vornimmt  und 
z.  B.  a  ^  fc  +  öi  setzt,  auch  der  reelle  Teil  des  Quadrats,  &"  — ö*, 
gröfser  als  Null  sein  mufs.  Die  Notwendigkeit  dieser  einschrän- 
kenden Bedingung  ist  evident  Denn  ersetzt  man  in  der  (2) 
z.  B.   ß  durch  das  imaginäre  ß  -\-  yi,   und   wäre  hier  ß  negativ, 

so  würde  der  Faktor  e  *"  für  y  ^  0  unstatthaft  unendlich  grofs, 
während  er  allerdings  an  den  Grenzen,  für  i/  ^  +  «j  ,  wo  er  gleich 
1  würde,  kein  Hindernis  darstellte.  Ebensowenig  dürfte  der  reelle 
Bestandteil  eines  imaginären  a  negativ  sein,  weil  dann  der  be- 
treffende Faktor  e—'V  gerade  umgekehrt  zwar  für  y  =:  0  gleich 
1,  aber  an  den  Grenzen  unstatthaft  unendlich  grofs  würde. 

Unter  diesen  Bedingungen  können  wir  also  z.  B.  die  Gleichung 
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(2')  I  c"'*""^*.  dy  =  ||/^|  g-a|V?(^;^l      („,  ^  >„), 

denn  da  die  Ausdrücke  auf  ihren  beiden  Seiten  offenbar  völlig 
stetige  Funktionen  von  ß  und  y  dnd  und  wegen  der  (2)  füi 
y  =  0  Gleichheit  zwischen  diesen  Auedrücken  besteht,  so  sind 
sie  nach  dem  Prinzip  des  g  68  überhaupt  gleich. 

Und  nun  gilt  die  Gleichung  (2')  auch  noch  für  den  Greni- 
fall  ^  ::=  0,  denn  man  überzeugt  sich  leicht  —  hinsichtlich  des 
Integrals  durch  Anwendung  des  in  den  g§  69  f.  angegebenen  Ver- 
&hrenB  — ,  dals  die  Funktionen  stetig  sind  bis  j3  =  0  incl^  mit- 
hin dem  Prinzip  des  |  73  gemäfs  die  (2')  auch  für  ^  ^  0  Gültig- 
keit besitzt 

Ebenso  könnte  a  imaginär^),  und  wiederum  sein  reeller 
positiver  Teil  gleich  Null  genommen  werden.  Und  alle  diese 
verschiedenen  Fälle  lieXsen  sich  alsdann  noch  miteinander  kom- 
binieren. 

Setzen  wir  z.  B.,  um  nur  eine  dieser  Kombinationen  durch- 
zuführen, in  der  (2*)  jS  =  0  oder  in  der  (2) : 

ß=ri  =  ye'^\    also    |V^|  =  |V7|  •  J^'=  ||/||  (1  +  i), 
{y  >  0) "), 


so  erhält  man: 

"•■-i^dj,  =  |l/3.e-lV^la-IV5^'l 


\' 


woraus  die  beiden  nicht  unwichtigen,  z.  B.  in  der  mathematiHcben 
Wärmetheorie  gebrauchten  Formeln  entspringen: 


(«,  y  >  0)- 


j  e—v  cos  -^  dt,  =  ly^l  6-[T^I  cos  iV2  «  y| , 

L-Vain^dy  =  ||/^|e-IVJ^I  sin  |V2^| 

Das  Integral  1  e-""  „,    ,  -^^  dx. 

0 

96.  Seine  Reduktion.  —  Wir  wollen  nun  an  einem  Beispi^'^ 
zeigen,  wie  man  mit  Hülfe  aller  bisher  erworbenen  Kenntni^^^ 
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bei  einiger  Übung  immer  ohne  Mühe  im  stände  sein  wird,  den 
Wert  eines  vorliegenden,  mehr  oder  minder  komplizierten  Integrals 
zu  bestimmen  oder,  falls  dies  nicht  ausführbar  sein  sollte,  zu 
erkennen,  ob  und  welcher  Reduktion  es  fähig  ist. 
Das  ziemlich  komplizierte  Integral: 

*•  ^  J  j)^  +  a:«      ' 

dem  man  bei  physikalischen  Problemen  und  insbesondere  in  der 
mathematischen  Wärmelehre  begegnet,  hangt  von  drei  Parametern 
ab,  von  denen  k  wesentlich  positiv  «ein  muls,  die  wir  aber  sämt- 
lich reell  und  positiv  voraussetzen  wollen. 

Dieses  Integral  läTst  sich  auf  eine  weniger  zusammengesetzte 
Transcendente  zurückführen.  Dazu  kann  man  verschiedene  Wege 
einschlagen,  auf  die  mau  sämtlich  durch  die  Erwägung  geleitet 

wird,  dals,  wenn  einer  der  Faktoren  e— *•',  —r—, — -  fehlte,  man 

'  p*  +  x»  ' 

den  Wert  des  verbleibenden  Integrals  vermittelst  der  wichtigen 
Laplaceschen  Formeln  [79;  84,  (l^)]  in  geschlossener  Form  an- 
zugeben im  stände  wäre.  Ist  es  daher  möglich,  einen  jener 
Faktoren  durch  ein  bestimmtes  Integral  auszudrücken,  so  liefse 
sich  nach  Umkehmug  der  Integration sordnung  die  nunmehr 
erstere  Integration  vollziehen,  und  man  erhielte  ein  neues,  ein- 
faches Integral  von  voraussichtlich  einfacherem  Charakter. 

Unter  allen  hier  möglichen  Methoden  dürfte  wohl  die  ein- 
fachste  sein,   den    Faktor  — - — ; — ;   durch   das   bestimmte   Inte- 
ns +  a:» 
gral  (28): 


p'  +  afl        J 


zu  ersetzen.  Dadurch  verwandelt  sich  die  (1)  zunächst  in  das 
Doppelintegral : 

f  e-^vdy  Jc-(*  +  v>''cos  2Kzdx, 

und  weiter,  da  das  innere  Integral,  in  dem  k  -\-  y  immer  positiv 
bleibt,  nichts  anderes  ist  als  das  Laplacescbe  Integral  des 
§  79,  nach  Einsetzung  seines  bekannten  Wertes  in  das  einfache 
Integral: 
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Hmk 


Wie  man  sieht,  iat  dieses  schon  viel  leichter  zu  handhaben 
als  die  (1),   da,   abgesehen    von   dem  Faktor  i  hiernnr 

eine  ExponentialgrÖlBe  yorhaaden  ist,  während  dort  eine  solche 
mit  einem  trigonometrischen  Faktor  und  einem  Binom  verbunden 
war.     Aber  vermittelst  der  Substitution: 

IV*  +  y\  =  e,    also:    j,  =  0,  ^  =  \fk\;  y=  co,  0=^, 
kann  man  sich  auch  noch  von  dem  Faktor  .  beireien  und 

\WTy\ 

gevrinnt  dann  die  Formel: 

/n\  f         y^t      C082osa;,  |,/~i       ..    f     -ptfi-^ 

(2)  J  «-'"   ■  ^T^r^  ^^  =  IV^ie'"*  J  «  '"da. 

0  IVII 

Jetzt  ist  unser  Integral  genau  auf  das  Integral  (1)  des 
vorigen  Paragraphen  zurückgeführt,  jedoch  mit  dem  Unterschiede, 
daJs  es  dort  zvrischen  unendlichen  Grenzen,  von  —  a>  (oder  0] 
bis  OD,  genommen  war,  wodurch  allein  seine  Darstellung  iB  ge- 
schlossener Form  ermöglicht  wurde,  während  wir  hier  zur  unteren 
Grenze  eine  beliebige  positive  Konstante  haben  und  aus  diesem 
(jrrunde  eine  wenn  auch  einfache  Transcendente  eigener  Art 
vorliegt. 

Es  ist  übrigens  bemerkenswert,  dals  die  vorstehende  Gleichung 
auch  noch  für  den  Grenzwert  i  =  0  gültig  ist  und  dann,  wie 
es  auch  sein  mnts,  vermittelst  der  (1)  des  vorigen  Paragraphen 
auf  die  Laplacesche  Formel  (84): 

f  CO8  2aa;  ,  a 

-  öj:  =^  i^r—  e-ä'*p 


jf  +  x-         -2p' 
zurückführt. 

Behufs  weiterer  Vereinfachung  transformieren  wir  nun  das 
Integral  auf  der  rechten  Seite  der  (2)  mittels  derselben  Sub- 
stitution, die  wir  in  §  94  in  Anwendung  gebracht  haben,  nur  dab 
wir  dabei  die  umgekehrte  Ordnung  einhalten.     Wir  setzen  also: 

«  -.1  ■  .,„,«*  «    ,    „ 

pe =  M,     mithm:    p^^ä  _| — -  =  »»  -|-  Spa; 
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und  erhalten  statt  der  rechten  Seite  der  (2): 


(.)ivj|.-......(5Lj.-.M„+|.-..|.|y|r^j..„). 


Hier  bleibt  das  erste  Integral,  wie  es  ist;  in  das  zweite 
fuhren  wir  aber,  genau  den  Weg  des  §  94  rückwärta  weiter  ver- 
folgend, noch  die  neue  Variable: 

ein.     Das  gibt: 

„.  =  ,.-4,«;    ^Wf-^  +  i 


,PI-^,.=,IV*|  +  ^. 


iL|i/z: 

du\\f  ipi 
u  =  <o,v=  ^i    u=p\^\- 
mithin: 

Somit  gelangen  wir  zu  der  äulserst  eleganten  Fonnel: 

r   _,^    co«_2«£^ 
J  J»'  +  I" 

=  IV«!  ■  2^  "'"(«""*■]  «""■''»  +  «"■■]«-•''»), 

durch  welche  unser  Integral  auf  eine  einzige,  sehr  einfache  Tran- 
Bcendente,  nämlich  auf  das  Integral  f  e-^'d«  zurückgeführt  wird, 
das  unbestimmt  oder  zwischen  beliebigen  Grenzen  in  geschlossener 
Form  nicht  angebbar  ist,  aber  zwischen  unendlichen  Grenzen 
bekanntlich  den  Wert: 

CS.)  jV- <i«  =  l|v;;| 

repräsentiert  Die  Integrale  auf  der  rechten  Seite  der  (2a)  haben 
nun  zwar  auch  <a  zur  oberen  Grenze,  aber  ihre  unteren  Grenzen 
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sind  gewisse  andere,  und  zwar  voneinander  verschiedene  Kon- 
stanten, weshalb  sich  auch  die  beiden  Integrale  nicht  Tereinigen 
laseen. 

Wegen  ihrer  ungemeinen  Wichtigkeit  und  ihres  bäntigen 
Gtebrauches  hat  man  Tafeln  dieser  Transcendente  für  beliebige 
Grrenzen  konstruiert,  natürlich  aber  nur  in  der  Form: 

(S)  je-"' du, 

wo  6  beliebig  positiv  ist;  denn  beide  Grenzen  beliebig  oder  die 
obere  unendlich  und  die  untere  konstant  zu  nehmen,  wäre  von 
Uberfluls,  weil  vermittelst  der  (3o)  und  (3)  diese  Fälle  durch 
einfache  Subtraktion  erhalten  werden  können,  nämlich: 

J  e-^'du  =  -riV^I  —  f  e-^'d«; 

e  »  1 

J  e-"'  dw  =  { ß-"*  du  —  j  c""'  du. 

Uie  Tafeln  der  (3)  brauchen  nur  von  sehr  geringem  Um- 
fange zu  sein,  etwa  nur  sieh  von  Ö  =  0  bis  6  =  10  zu  erstrecken, 
da  die  £xponentialgrÖfse  e'*^  so  aulserordentlicb  schnell  abfallt, 
dals  über  jenen  Wert  von  6  hinaus  bis  zu  einer  noch  so  grofsen 
oberen  Grenze  der  Zuwachs  des  Integrals  verschwindend  klein  ist. 

Weiteres,  über  diese  Transcendente  ist  in  der  Theorie  der 
partiellen  EHfferentialgleichungen  beizubringen, 

97.    Befflerkungen  zu   der   letzten   Transfonnation.   —  In 

Bezug  auf  die  in  der  (2")  des  vor^en  Paragraphen  bewirkte 
Vereinfachung  des  Integrals: 

(1)  ^e—^\iu'  +  ip«\-äu 

ist  auf  folgende  Erscheinung  aufmerksam  zu  machen.  Obschon 
vrir  die  Konstanten  p,  Yk,  a.  sämtlich  positiv  vorausgesetzt  haben, 
kann  sehr  wohl  für  besondere  Werte  derselben  die  untere  Grenze: 

(.0  i-PI-p 

negativ  sein.  Bei  der  darauf  in  der  (1)  vorgenommenen  Sub- 
stitution: 
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(1")  IV«^  +  ip«!  =  f 

bleibt  in  dem  traosformierteii  Integral  die  obere  Grenze  un- 
verändert CO ,  seine  untere  Grenze  wird  aber  derjenige  WeH  von 
V,  den  die  (1")  liefert,  wenn  man  für  u  den  Auedruck  (1')  setzt. 
Ist  dieser  Ausdruck  nun  negativ,  so  würde,  weil  in  der  (1")  w  nur 
im  Quadrat  vorkommt,  aucb  noch  ein  späterer  Wert  von  u,  näm- 
lich der  zwischen  den  Grenzen  des  Integrals  (1)  liegende  nume- 
rische Wert   der  (1*),  tt  =;    p  |V^|  —  rnr'^'  ^^^^^  Wert  von 

V  ergeben,  der  mit  dem  unteren  Grenzwert  identisch  wäre.  Über- 
haupt würde  allen  Werten  von  it,  die  numeriach  kleiner  sind  als 
der  absolute  Wert  von  (1'),  und  die  sowohl  positiv  wie  negativ 
innerhalb  der  Grenzen  des  Integrals  (1)  liegen,  für  beide  Zeichen 
immer  ein  und  derselbe  Wert  von  v  entsprechen.  Dies  und  allein 
schon  der  Umstand,  dafs  in  dem  durch  die  Transformation  er- 
haltenen Integral  ein  zwischen  den  Grenzen  gelegener  Wert 
von  V  mit  seiner  unteren  Grenze  übereinstimmt,  widerspricht 
aber  der  Definition  und  den  Grundeigenschaften  eines  bestimmten 
Integrals,  dessen  zwischen  den  beiden  Grenzen  eingeschalteten 
Wei-te  der  Variablen  sämtlich  in  einem  Sinne  aufeinander  folgen 
müssen.  Mit  anderen  Worten,  das  transformierte  Integral  würde 
doch  nur  die  sich  stetig  in  demselben  Sinne  von  der  unteren  bis 
zur  oberen  Grenze  erstreckende  Ausdehnung  haben,  d,  i.  nur 
denjenigen  Teil  des  ursprünglichen  Integrals  (1)  wiedergeben, 
welcher  sich  von  dem  absoluten  Werte  der  unteren  Grenze  (1') 
bis  zu  CO  erstreckt,  den  unteren  Teil  der  (1)  aber,  dessen  hin 
und  her  gehenden  Elemente  sich  gegenseitig  aufheben,  gar  nicht 
in  sich  enthalten.  Denn  während  u  alle  Werte  von  dem  absoluten 
Werte  der  (1')  an  stetig  bis  zu  oo  durchläuft,  wachsen  offenbar 
gleichzeitig  die  Werte  von  v  aus  der  (1"),  so  daTs,  wie  es  auch 
die  Transformation  der  Integrale,  soll  anders  sie  nicht  unzu- 
reichend sein,  durchaus  erfordert,  zu  jedem  Werte  von  v  ein 
besonderer  Wert  von  «  gehört  und  namentlich  nicht  mehreren 
Werten  von  «  derselbe  Wert  von  v  entspricht. 

Doch  diese  Schwierigkeiten  werden  im  vorliegenden  Falle 
durch  die  besondere  Natur  der  unter  dem  Integral  (1)  befind- 
lichen Fnnktion  von  selbst  beseitigt.  Denn  da  dieselbe  nach 
Einsetzung  des  Wertes  des  Diflerentialquotienten  sich  als  eine 
ungerade  Funktion  von  u,  nämlich  als  die  Funktion: 
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— «'  " 

'\\u'-\-ipa\ 
erweist,  so  mule  bekanntlich  der  untere  Teil  des  Integrals  (l): 

sein,  und  das  ganze  Integral  (1)  daher  denselben  Wert  haben, 
als  wenn  es  sich  nur  von    p  \Vk\  —  t-!=4  bis  ao  erstreckte.   Dann 

1         Im  , 

handelt  es  sich  aber  um  eine  ganz  triviale  Transformation,  die 
nun  ohne  weiteres  zu  der  (2")  des  vorigen  Paragraphen  auch  bezüg- 
lich der  unteren  Grenze  führt,  denn  von  den  beiden  dem  Werte 

M  =  MVft|  —  j^  zugehörigen  Werten  v  =  +  (p\ik\  +  r^\ 
genügt  allein  der  positive  Wert  p  Wkl  -j-  ;-=  der  obigen  Bedin- 
gung  (!')■ 

Ausdrücklich   ist  hervorzuheben,   dafs   die  im   vorstehenden 
erörterte  Schwierigkeit   nie    eintritt,    wenn    die    untere   Grenze 

P  IV^I  —  ri=i   ^on   vornherein   positiv  ist.     Und  bei  dem  ersten 

Integral  in  der  (2')  des  vorigen  Paragraphen,  das  gar  keiner 
Transformation  unterzogen  wird  und  immer  von  dem  Werte 
seiner  unteren  Grenze  an,  mag  dieser  positiv  oder  negativ  sein, 
bis  zu   CO   zu  nehmen  ist,  kommt  sie  überhaupt  nie  in  Frage. 

98.  Speeielle  Fttlle.  —  1.  Die  Zahl  der  Parameter,  von  denen 
das  Integral 

(1)  J  «-'jir+^'i' 

abhängig  ist,  kann  leicht  reduciert  werden,  denn  durch  die  Sub- 
stitution X  =:  py  geht  es  über  in: 

1  f      ....  cos  2  «  p  a;  , 
p}  l-\-x^ 

und  wenn  man  noch  die  willkürlichen  positiven  Konstanten: 
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ap  =  ß,    Äp*  ^  y, 

ß  y 

also  die  ursprünglichen  Parameter  et  =  —,  k  ^  ^  setzt,  so  ver- 
wandelt es  sich  in  das  Integral: 


1  -f-  * 


2.   In  der  Formel  (2o)  des  \ 


(2) 

=  1*^1  •  2^«»"(<-"-je— *  +  «'"-je—  <»») 

sind  mehrere  an  sich  und  relativ  interessante  specielle  Fälle 
enthalten. 

So  gelangt  man,  wie  auch  dort  schon  bemerkt  worden  ist 
(S.  202),  für  Ä  =  0  zu  dem  Laplaceschen  Integral  des  §84, 
und  wenn  auch  die  Ableitung  desselben  auf  diesem  Wege  nicht 
gerade  empfehlenswert  ist,  so  gibt  sie  doch  eine  geeignete  Kontrolle 
ab  für  die  mit  dem  Integral  (1)  vorgenommenen  Rechnungen. 
Denn  da  dieses  Integral  offenbar  stetig  ist  in  Bezug  auf  ein  posi- 
tives  k    und    das    für   Je  ^  0    aus   ihm   entspringende    Integral 

— -— ; — -  dx  einen  Sinn  besitzt,  weil  — — ; — -  im  Unendlichen 

unendlich  klein  ist,  und  da  ferner  auch  die  rechte  Seite  der  vor- 
stehenden Gleichung  offenbar  eine  stetige  Funktion  von  h  ist,  so 
gilt  diese  (ileichung  vermöge  des  bekannten  Prinzips  auch  noch 
für  i  ^  0,  indem  man  links  in  ihr  geradezu  diesen  Grenzwert 
einsetzt,  rechts  aber  die  positive  Wurzel  aus  k  zugleich  mit  k  bis 
zu  Null  hin  abnehmen  läTst  Dann  wird  hier  aber  die  untere 
Grenze  des  ersten  Integrals  — oo,  des  zweiten  od,  so  dals  man 

J  c— "'  äa  =  \^x\,    bezw.    f  e-"'  du  ^  0 

hat  and  in  der  That  sich  die  Formel  ergibt: 

f  cos  2  a  a;  ,  x 

Jp-7  +  T.'^=2?«-- 
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Und  die  Eotwicklung  der  (Sq)  des  §  96  hatte  nicht  etwa  diese 
Formel  zur  Voraussetzung,  soudem  stützte  sich  lediglich  anf  das 
Laplacescbe  Integral  des  §  79. 

3.  Eine  andere  Species  der  (2)  liefert  der  Grenzfall  oc  :=  0, 
für  den  sie,  in  Anbetracht,  dale  alles  in  ihr  in  Bezug  auf  a 
stetig  ist,  offenbar  auch  Geltung  besitzt  Man  gewinnt  so  die 
nicht  selten  gebrauchte  Formel: 

(3j  ,    ,     _„  dx  =t  li^  ep'"    e-"'  du. 

"  pivri 

4.  Eine  Ansicht  der  Formel  (2)  zeigt  femer,  dals  sie  in 
Bezug  auf  a  symmetrisch  ist,  d.  h.  sich  nicht  ändert,  wenn  man 
statt  «,  das  bisher  wie  die  anderen  Parameter  positiv  voraus- 
gesetzt wurde,  — «  schreibt,  auch  nicht  rechts,  wo  dann  nur  die 
beiden  Integrale  ihre  Rolle  vertauschen.  Mithin  gilt  die  Formel 
gleicherweise  auch  für  ein  negatives  a.  Selbstverständlich  hat 
man  sich  aber  dann  bei  der  unter  Nr.  2  vorgenommenen  Speciali- 
sierung  vorher  über  die  Wahl  des  Zeichens  von  »  schlüssig  zu 
machen. 

Nicht  so  verhält  es  sich  in  Bezug  auf  p.  Links  bleibt  das 
Integral  zwar  auch  für  entgegengesetzte  Werte  von  p  ungeändert, 
rechts  aber  erhält  man  wesentlich  verschiedene  Werte,  indem 
namentlich  die  unteren  Grenzen  der  Integrale  völlig  andere 
werden. 

Dals  k  nicht  negativ  gesetzt  werden  darf,  liegt  auf  der  Hand. 


i  Integral  J^,^^,d3c. 


99.    Seine  Reduktion.   —    Als    letztes   Beispiel   wählen  wir 
das  Integral: 


«  l^ 


das  nicht  selten  vorkommt  und  uns  Gelegenheit  bieten  wird,  auf 

ein  sehr  beachtenswertes  Phänomen  die  Aufmerksamkeit  zu  lenken. 

Dieses   Integral    unterscheidet   sich    nur   dadurch    von   dem 

Integral  auf  der   linken  Seite  der  (3)  des  vorigen  Paragraphen, 
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dafe  der  Exponent  von  e  vom  ersten  Grade  ist.  Der  Parameter 
It  mufs  notwendig  positiv  sein,  doch  soll  auch  p  gröfser  als  Null 
vorausgesetzt  werden. 

Das  zur  Keduktion  des  Integrals  einzuschlagende  Verfahren 
ist  dasselbe  wie  bei  der  Aufgabe  des  §  96,  jedoch  mufs  man 
dabei  mit  der  gehörigen  Umsicht  zu  Werke  gehen.     Wollten  wir 

wie  dort  den  Faktor  — ■•p — -  durch  das  Integral  f  c-<p*  +  '^v  dy 

V    \  ^  i 

ersetzen,  so  würde  das  hier  gar  nichts  nützen,  indem  schon  die 
an  erster  Stelle  zu  vollziehende  Integration  nach  x: 

C  ^  f  -(^'^■'■^^Y         1   -  f 


auf  ein  Integral  führt,  das,  wie  wir  in  §  96  gesehen  haben,  wegen 
des  Wertes  seiner  unteren  Grenze  eine  in  geschlossener  Form 
nicht  darstellbare  Transcendente  involviert 

Hingegen  liefert  uns  die  zweite  der  Formeln  (1)  des  §  *91  **), 
wenn  wir  in  ihr  die  Variable  durch  y  bezeichnen  und  dann  x, 
das  nachher  nur  positive  Werte  annimmt,  für  Jt  und  p  iäj  0 
setzen,  einen  geeigneten  Ausdruck  für  den  obigen  Faktor,  nämlich: 

P^^fT»  ^  p  1""""  ^'"^^  '^^  *^  ^  *"■ 

Denn  vermittelst  dieses  Wertes  und  unter  Benutzung  der  Formel 


-o^  +  yi'dx  -. 


und  hieraus  scbliefslicb  rennöge  der  Subetitution  k  -\-  y  ^  x: 

I  -7 '  dx  =  —  I  —  sm  n  (2  —  ») 

(2)    "  '  . 

=  —IcoBpk    — ^—  dz  —  sinpft    — £-  dsj 

k  k 

(t  >  0,  p  >  0). 
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Man  kann  unser  lategral  auch  noch  von  einem  der  beiden 
Parameter  befreien.  Wendet  man  nämlich  auf  das  ursprüngliche 
Integral  die  Substitution  x  =  py  und  auf  das  reducierte  Inte- 
gral die  Substitution  pz  ^  i^  an  und  setzt  aniserdem : 

hp  =  if, 
wo  also  if  wiederum  eine  beliebige  positive  Eonstante  bezeichnet, 
so  wird: 

und: 

I  —  ma  p(e  —  k)  =   I  —  sin  («  —  f). 

Unser  Integral  hängt  also  nur  von  einer  Konstanten  ab,  und  da 
f  und  j)  ganz  beliebige  positive  Werte  repräeentieren ,  so  folgt 
ans  der  vorstehenden  Beduktion  der  Parameter,  dafs  man  in  der 
(2),  ohne  ihrer  Allgemeinheit  Abbruch  zu  thnn,  direkt  p  =  l 
setzen  und  die  Qleichung  aufstellen  darf: 

(2o)  f  f4ir^i  '^  =  fv  ^'"  (^  -  *)  <*  >  *'■ 


100.  Definition  und  Charakter  der  semikonTergenten  Reihen. 

—  Obgleich  man  an  dem  Integral  I  -p-j- — -  dx   sofort   erkennt, 

dafs  es  mit  wachsendem  Je  beständig  kleiner  wird,  ist  es  doch 
wünschenswert,  genauer  zu  wissen,  in  welchem  Verhältnis  seine 
Abnahme  und  das  Wachsen  seines  Parameters  zueinander  stehen. 
Aufschlufs  über  diese  Frage  erlangt  man  dadurch,  dafe  sich 
unser  Integral  in  eine  nach  negativen  Potenzen  von  k  fort^ 
schreitende,  wenn  anch  nicht  rein  konvergierende  Reihe,  die  das 
Integral  zur  Summe  hätte,  so  doch  in  eine  sogenannte  semi- 
konvergente Reihe  entwickeln  laTst.  Da  es  sich  hierbei  um 
ein  durchaus  in  die  Lehre  von  den  bestimmten  Integralen  ge- 
höriges Thema  handelt,  wie  es  sich  ja  auch  hier  von  selbst  uns 
darbietet,  so  wollen  wir  bei  seiner  hohen  Wichtigkeit  und  häufigen 
Anwendung  etwas  näher  auf  diesen  Gegenstand  eingehen. 

Unter  einer  semikonvergenten  Reihe  versteht  man  eine 
unendliche  Reihe,  deren  Glieder  zwar  anfangs  bis  zu  einem  ge- 
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wissen  Range  immer  kleiner  werden,  darüber  hinaus  aber  im 
Gegenteil  bis  ins  Unendliche  wachsen.  Da  jedoch  eine  solche 
Reihe  aufserdem  immer  die  Eigentümlichkeit  aufweist  —  und 
dies  gilt  a  fortiori  auch  in  Betreff  der  divergierenden  Glieder  — 
dafs,  bei  welchem  Gliede  man  sie  auch  abbricht,  ihr  Rest  stets 
numerisch  kleiner  ist  als  das  erste  weggelassene  Glied  und  dasselbe 
Zeichen  besitzt  wie  dieses,  und  da  die  Stelle  des  Umschlags  sich 
erst  in  einer  gewissen  Entfernung  befindet,  so  ersieht  man,  daTs 
sie  trotzdem  geeignet  ist,  einen  Näherungswert  abzugeben  für 
den  endlichen  Ausdruck,  durch  dessen  Entwicklung  sie  entstanden 
ist,  und  den  zur  Summe  zu  haben  ihre  Aufgabe  ist.  Denn  der 
Rest  der  Reihe  oder  der  Fehler  des  Näherungswertes  ist  nun 
immer  zwischen  zwei  Grenzen,  der  Null  und  dem  ersten  weg- 
gelassenen Gliede,  eingeschlossen  und  wird  daher  um  so  kleiner 
gemacht  werden  können,  je  schneller  die  Reihe  in  ihrem  kon- 
vergenten Teile  abfallt,  d.  h.  je  numerisch  kleinere  Glieder  in 
ihm  vorkommen.  Nimmt  man  also  n  Glieder  der  Reihe  und  be- 
zeichnet ihre  Summe  durch  5„,  das  folgende  Glied  durch  «n-t-n 
so  mufs  der  Wert  der  Reihe,  mithin  auch  der  Wert  des  durch 
sie  dargestellten  Ausdrucks  immer  zwischen  s„  und  s„  -|-  Un+i 
liegen.  Ihr  wesentlicher  Unterschied  von  den  rein  konvergenten 
Reihen  besteht  demnach  darin,  dafs  die  Genauigkeit  nicht  be- 
liebig weit  getrieben,  der  Fehler  nicht  beliebig  klein  gemacht 
werden  kann.  Sobald  aber  ein  sehr  kleines  Glied  in  der  Reihe 
vorkommt,  wird  man  sie  unmittelbar  vor  demselben  abbrechen: 
die  Summe  der  vorangehenden  GHeder  differiert  dann  weniger 
von  dem  wahren  Wert  des  fraglichen  Ausdrucks,  als  das  folgende 
Glied  ausmacht. 

Aus  leicht  ersichtlichem  Grunde  päegt  man  diese  Reihen 
auch  Grenzreiben,  s^ies  limites,  zu  benennen,  was  aber  nicht 
so  bezeichnend  ist,  denn  die  Eigenschaft,  die  Grenzen  eines  Aus- 
drucks anzugeben,  besitzen  auch  andere,  völlig  konvergente  un- 
endliche Reihen,  wie  es  z.  B.  von  der  in  g  47  (S.  89)  betrachteten 
Reibe  bekannt  ist. 

Auch  sonst  begegnet  man  vielfach  semikonvergenten  Reihen, 
so  in  der  Wahrscheinlichkeitsrechnung  zur  Bestimmung  der  An- 
zahl k  der  Kombinationen  und  in  der  mathematischen  Physik, 
wenn  es  sich  um  ein  anfänglich  verwickeltes  Phänomen  handelt, 
das  aber  im  weiteren  Verlaufe  der  Zeit  k  je  länger  je  mehr  eine 
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immer  gröfsere  RegelmäCsigkeit  und  eiaen  gesetzmafsigen  Charak- 
ter aonimmt 

101.  Entwicklung  des  Integrals  I  t—j^ — ^  dx  in  eise  semi« 

ft 
konvergente  Reihe.  —  Diese  Reihe  kann  sowohl  aus  der  reda- 
cierten  Form  des  Integrals  als  aus  dem  Integral  selbst  <")  her- 
geleitet werden.  Wir  ziehen  es  vor,  beide  Entwicklungen  zu  gebeu. 
1.  Man  wende  auf  das  transformierte  Integral: 

(1)  f%.i„(,-i), 


r' 


und   zwar  immer   auf  den   trigonometrischen  Faktor   wied»holt 
teilweise  Integration  an: 

(de    .    ,         ,,  cos  (z  —  il  {dz        ,        ,, 

J—  sin   (^r  —  i)   = i- J—   cos  {!S  —  fc), 

j|i  CO.  (.-.)=     ™iipi)  +  2J^.ta(,-*i 

1^  .in  (,-.)  =  -  e^Ülpi)  _  3|^  CO,  («  -  l^ 

Bricht  man  z.  B.  nach  sechsmaliger  Integration  ab  und  setzt 
der  Reihe  nach  die  Werte  der  Integrale  ein,  so  gibt  das: 

f^  ein  U--k\  =  -  """<^-^>  _  ^'°(^-^) 

2  .  '^^  <^  -  ^)  +  2.3-  "°  ^'  -  ^^  _  2  ■  3  ■  4  ■  ??lii:i^ 
'  z^  '  g*  «s 

-2.3.4.5.  "''';,-*'  -  2  .  3  .  4  .  5  .  6  j^  .in  (.  -  i), 

mithin : 

fdz    .     ,         ,,  1         I  -  2    ,    1  ■  2  .  3  •  4 

_  s,„  (.-  fc)  =  ^  -  ^  +  ^^ 

(lo)    * 

—  1  .  2  .  3  ■  4  -  5  ■  6  \-^  Bm(z  —  h), 

80  daTs  unser  Integral  in   eine   nach   negativen  Potenzen  Ton  k 
fortlaufende  und  durch  ihren  in  Form  eines  bestimmten  Integrals 
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geaaa  ausgedrückten  Best  ergäjizte  Reihe  entwickelt  ist.  Den 
Nachweis  der  Semikonvergenz  der  Reihe,  die  übrigens  auch  hier 
leicht  erkennbar  ist,  werden  wir  erst  am  Schluls  der  folgenden 
Entwicklung  führen. 

2.  Der  unter  dem  Integral: 


<^'  \e-.- 


dx 


befindliche  Faktor  ; — ; — -  kann  zwar  unmittelbar  durch  die  nach 

1  -|-  arä 

Potenzen  von  x^  fortschreitende  Reibe: 

(2')  p^  =l-i>  +  i«-a-H 

ausgedrückt  werden.  Da  diese  Reihe  aber  nur  konve^ert,  so- 
lange X  ein  positiver  oder  negativer  echter  Bruch  ist,  während 
sie  für  \x\  >  1  gleich  von  vom  an  divergiert  und  lür  x  ^  -^1 
eine  sogenannte  schwankende  Reihe  bildet,  die  je  nach  ihrer 
Gliflderzahl  abwechselnd  0  oder  1  zur  Summe  hat,  so  ist  sie  zur 
Darstellung  nnseres  Integrals  untauglich,  denn  es  ist  wohl  zu 
beachten,  dafs  alle  Bedingungen  einer  strikten  BieifaeDentwicklung 
auch  bei  der  Mnltiplikation  mit  c-*"  und  bei  der  nachherigen 
Integration  nach  x  erfüllt  sein  müssen,  und  dazu  ist  erforderlich, 
dafs  die  Reihe  für  alle  positiven  Werte  von  x  von  0  bis  od  ihre 
Konvergenz  beibehalte. 

Eine   dieser  Bedingung   Geniige   leistende   Entwicklung   des 
Bruches  t—— — ^    gelingt    mit   Hülfe    der  durch  ihren  Rest  er- 
gänzten Taylorseben  Reihe: 
/(^  +  A)=/{a:)  +  y/'(3:)  +  ... 

(0  <  .  ä  1). 
denn  auf  die  Funktion; 

/M  =  r-  /'w  =  -i'  -^"w  =  (-')'  ■  S-  ■  ■  ■• 


angewendet,  ergibt  sie: 
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:  +  *- 


+(-i)--v+(-')-(?+v 


und  da  die  FunktioB  —    and   ihre  Derivierten   stetig    sind  von 

2  ^  n  bis  2  =:  0  excL,  so  gilt  diese  Oleichnng  den  bekannten 
Bedingungen  zufolge  (s.  „AnwenduDgen"  17)  für  jedes  beliebige 
positive  x  und  jedes  noch  so  grofse  positive  A  und  auch,  iras 
aber  hier  nicht  in  Betracht  kommt,  für  beliebige  negative  Werte 
von  X  und  A  oder  ein  positives  A  <^  \x\.  Es  ist  daher  such  statt- 
haft, in  der  vorstehenden  Gleichung  x  =  1  za  nehmen  und  i 
den  stets  positiven  Wert  x'*  beizulegen,  wodurch  sie  sich  in 

fip  =  1  -  ars  +  .  .  -  +  (-  I)->a;=-» 

verwandelt  Diese  Reihe,  in  der  die  Glieder  natürlich  abwechselnd 
positiv  und  negativ  sind,  stimmt,  wie  es  auch  sein  moTs,  mit  der 
(2')  überein,  gilt  aber  jetzt,  weil  sie  durch  den  Best  er^zt  ist, 
fiir  alle  Werte  von  x. 

Gehen  wir  nun  zu  unserem  Integral  (2)  über,  so  ei^bt  sich 
aus  der  (2")  zunächst: 

Da  hier  die  Integrale  nuter  dem  Summenzeichen  Gammafonk- 
tionen  positiver  ganzer  Argumente  sind,  so  hat  man: 

r  -**    ,,.,_.,  r(2s+  1)  _   (2s)! 

je«  äx-       j„  +  ,       —  piT-i. 

und  was  den  Rest  anbetrifft,  der  der  Kürze  halber  durch  r  be- 
zeichnet werde,  so  wäre  er  ohne  den  unter  dem  Integralzeichen 
befindlichen  Nenner  nichts  anderes  als  das  dem  Werte  5^=11 
zugehörige  und  an  die  Stelle  des  Restes  tretende  folgende  Glied 
dieser  Reihe,  nämlich: 

rf2n  +  l)  _  (2m)! 

".      '^    ■        fca»  +  .        —  l       >■)     ■fcä»+r 

Da  aber,  um  r  selbst  zu  erhalten,  noch  ein  jedes  der  wesentlicb 
positiven  Differentialelemente  dieses  Integrals  durch  (1  -|-  sa:')"''^', 
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also,  weil  ex*  iminer  positiv  und  additiv  ist,  darch  eine  die  Ein- 
heit übersteigende  positive  Grörse  zu  dividieren  ist,  so  liegt 
offenbar  der  wahre  Wert  von  r    zvrischen   den  Grenzen   0  und 

( — 1)"  ■  j^i^li ;  oder  ee  ist,  wenn  d  wiederum  einen  gewissen, 

aber  unbekannten  positiven  echten  Bruch  bezeichnet: 

'  =  (-l)--g^-6  «.S.S.). 

Hieraus  erhellt,  daTs  der  Rest  stets  numerisch  kleiner  ist  als  das 
erste  fortgelassene  Glied  und  dasselbe  Zeichen  wie  dieses  besitzt. 
Vermöge  der  obigen  Werte  hat  man  also  jetzt: 

(2»)1 

1  1    -L  «» -^  ^^  '^        MMH  -TV         ^ 

(2,)S 


=  ^' 

(-!)•  •l4Ä¥l  + (-!)■■ 

1.3        1 

■2.3-4        1.2.3-4.5.6 

k'                        V 

1  .  ,^_ 

und  kann  nun  von  dieser  letzten  Reihe  beliebig  viele  Glieder 
nehmen  und  den  zugehörigen  Rest  addieren.  Zugleich  weifs  man 
aber  auch,  dafs  der  Wert  des  Integrals  immer  zwischen  der 
Summe  der  n  in  Betracht  gezogenen  Glieder  und  der  Summe  der 
n  ■]-  \  ersten  Glieder  liegt.  Bricht  man  also  die  Reihe,  sobald 
ein  sehr  kleines  Glied  in  ihr  vorkommt,  unmittelbar  vor  diesem 
ab,  so  differiert  die  erlangte  Summe  um  weniger  von  dem  wahren 
Werte  des  Integrals,  als  das  kleine  folgende  Glied  ausmacht. 

So  weist  die  (2g)  alle  für  eine  semikonvergente  Reihe  charak- 
teristischen Eigenschaften  auf,  auch  betreffe  ihrer  schlielslichen 
Divergenz,  die  eine  Folge  davon  ist,  data  die  Fakultäten  im  Zähler 
schneller  zunehmen  als  die  Potenzen  im  Nenner,  was  allerdings 
um  so  später  eintreten  wird,  je  gröfser  h  ist.  In  der  That,  aus 
der  Beschaffenheit  des  allgemeinen  Gliedes: 

(2s)!  _  i.  w  1     2^.1  ^ 


vrird,  also  die  Reihe  konvergiert,  dafa  aber,  sobald  2s  >-  fc  ge- 
worden ist,  die  folgenden  Glieder  immer  gröfser  werden  und 
von  da  an  die  Reihe  divergieri  Gleichzeitig  ergibt  diese  Be- 
trachtung, daXs  dasjenige  Glied,  für  welches  28<;A;,  2«-|-2>A:, 
das  kleinste  der  ganzen  Reihe  ist. 
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102.    Differentiicren    unter    d«m    Integralzeichen.  —  Der 

Methode  der  doppelten  Integration  oder  der  Einführung  eines 
neuen  Integrale  unter  dem  Integralzeichen,  welche  sich  als  eines 
der  wirksamsten  Uittel  zur  Auffindung  und  Auswertung  be- 
stimmter Integrale  erwiesen  hat,  gerade  entgegengesetzt  ist  das 
Verfahren  der  Differentiation  unter  dem  Integralzeichen  in  Bezug 
auf  einen  Parameter  gemäfs  den  in  den  §§  18  £.  entwickelten 
Formeln.  Durch  dieses  Verfahren,  welches  wir  bisher  noch  gar 
nicht  benutzt  habendi),  das  aber  ebenfalls  in  zahlreichen  Fällen  zu 
demselben  Geschäft  zweckmäMg  in  Anwendung  gebracht  werden 
kann,  läTst  sich  zweierlei  erreichen:  1)  die  unmittelbare  Dar- 
stellung neuer  Integrale  durch  endliche  Ausdrücke,  2)  die  Auf- 
stellung einer  Gleichung  zwischen  einem  vorliegenden  Int^ral 
und  seinem  Differentialquotienten ,  wodurch  die  Auswertung  des 
Integrals  auf  die  Integration  einer  Differentialgleichung  zurück' 
geführt  wird. 

"^1.  Wir  müssen  uns  auf  ein  einziges  Beispiel  der  direkten 
Differentiation  unter  dem  Integralzeichen  beschränken  ^i)  nnd 
wählen  dazu  die  Eulerschen  Formeln: 

(1)  p-^   =  -. (0<a<l 

^  '  ^  X  -\-  \  Sin  an 

and 


I       ,    „        /i    I    1  mna»  •  sin  6 

(0    <    fl    <    1,      -«    <   Ö    <    7l), 

TOn  denen  die  erstere  wiederholt  nach  dem  Parameter  a,  die 
andere  z.  B.  nach  0  differentiiert  werden  kann.  Doch  erzielt  man 
dadurch  Resultate  von  nur  geringem  Interesse. 

Differentiiert  man  aber  die  aus  der  (1)  vermittelst  der  Sub- 
stitution  a;  =^  —  («  >  0)  gewonnene  Gleichung : 


i j-    -  =     .        -  (0<a<i,B>0) 

\a-\-x  sin  a  w 

wiederholt  nach  cc,  so  erhält  man  bemerkenswertere  Formeln: 
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1  unter  dem  Integralzeichen. 


rx— >  dx 

= 

«(1— a)«' 

~i 

l(«+*)' 

.man 

' 

<i*            «! 

(1 

-  o)  (2  -  a) 

i«»- 

X)' 

Isvaan 

JCa  +  a:}» 

(0  <  o  <  1,    tt  >  0). 

Fortgesetzte  Differentiation  führt  also  auf  eine  beliebig  lange 
Reihe  von  Resnltaten,  die  sich  dadurch  auszeichnen,  dafs  im 
Nenner  der  Integralfunktion  immer  höhere  ganze  Potenzen  Ton 
a  -^-  X  erscheinen. 

2.  Um  an  einem  Beispiele  zu  zeigen,  wie  man  sich  durch 
das  angedeutete  Verfahren  eine  Differentialgleichung  verschaffen 
kann,  wählen  wir  das  in  den  §§  96  ff.  behandelte  Integral: 

(2)  «  =     c-*-^  ■  -^1 — -,  ■  dx, 

das  sich  mit  ziemlich  gleicher  Leichtigkeit  nach  den  Parametern 
«  oder  k  differentiieren  läfst  So  erhält  man  für  seine  Deri- 
vierte  nach  h: 

du  f    ,   _._,     cos  2az      , 

dh  J  p-'  -\-  x^         ' 

und  wenn  man  nun  diese  Gleichung  von  der  mit  p'  mnltiplicierten 
Gleichmig  (2)  subtrahiert,  so  fallt  in  der  unter  einem  Integral- 
zeichen vereinigten  Integralfunktion  der  Nenner  p^  -j-  x*  ganz 
heraus.    Dadurch  wird  die  rechte  Seite  auf  die  bekannte  La- 

placesche  Formel  (79):  J  c-**'  ■  cos  2aa;dx  :=   I/t-  e  ",  redu- 
ciert  and  die  Relation  gewonnen: 
du 
~lk  ~ 

Man  hat  also  eine  lineare  Differentialgleichung  der  ersten  Ord- 
nung mit  konstanten  Koeffizienten  von  u  und  seiner  Derivierten, 
die  sich  nach  der  bekannten  Methode  oder  auch,  weil  die  Gleichung 
vom  ersten  Grade  ist,  stets  integrieren  lafst. 

Von  der  weiteren  Ausführung  der  Aufgabe,  bei  der  es  sich 
namentlich  noch  um  die  Bestimmung  der  Konstanten  handelt. 
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sehen  wir  ab,  bemerken  aber,  dafe  es  eine  empfeblenewerte  Übang 
ist,  die  Reduktion  des  Integrals  (2)  aach  anf  diesem  Wege  herbei- 
zuführen. 

Die  Differentiation  nach  «  miilste,  um  x*  herauszubringen, 
zweimal  geschehen,  würde  also  auf  -3-^  und  mithin  auf  eine  Dif- 
ferentialgleichung der  zweiten  Ordnung  fuhren,  im  übrigen  aber 
keine  wesentUcben  Änderungen  zur  Folge  haben. 

*103.    Sonderbeweis  der  Eulerschen  Formel: 

Die  früher  auf  Grund  unserer  allgemeinen  Sätze  über  die 
komplexen  Parameter  bewiesene  Gültigkeit  dieser  Formel  läfst 
sich  pekuliär  mit  Hülfe  der  Differentiation  nnter  dem  Integral- 
zeichen auch  auf  folgende  einfache  Art  darthnn. 


Man  setze: 


^  dx   : 


j-w 


ß  +  my"  • 

und  bilde  die  ersten   Derivierten  von  u  und  v   nach  Ö.    Zu- 
nächst ist: 

Teilweise  Integration  ergibt  aber: 

mithin : 

k-\-HiF      ,.  ,  eii^        w 
M  =:  — -  —  l  e-'*  +  **''  •  x"  dx. 
a       J 

Vermöge  dieser  Relation  verwandelt  sich  die  (1)  in: 

,,  ,  äu  ai 

('•>  -m=^k  +  Ti-''- 

Ferner  erhält  man  direkt: 

,„  ,  d«  —  ia r{a)     ai 

^^'  m  ~  (fc-|-ei)-+"»  ~  ~ if+Ti ■  "■ 
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Es  haben  also  u  und  v,  deren  völlige  Identität  erwiesen 
werden  soll,  die  EigenBchaft  gemein,  daSa  sie,  nach  6  differentiiert, 
dieselbe  Differentialgleichung  der  ersten  Ordnung  ergeben,  woraus 
folgt,  dafs  sie  nur  am  eine  nach  6  Konstante  voneinander  diffe- 
rieren   können.     Denn    bezeichnen    wir   den    (nicht   konstanten) 

Koeffizienten  —  ; — ; — rr-.  durch  m,   so   ist   die  m  und  v  gemein- 

k  -\-  6i  ' 

schaftliche  Differentialgleichung: 
deren  Tollständigee  Integral 

S  =  «/"'• 

nur  eine,  in  ImdO  einbegriffene,  willkürliche  Konstante  enthält. 
Nun  ist  aber  für  ö  ^  0 : 


«  =  J« 


,  ,  r(a)  ,         ,  r(a) 

^dx  :^  -^^-^ ,    und  auch   v  =  -~- , 


also  tt  =:  V  t^s).    Mithin  ist  die  Konstante  gleich  Null  und  daher 
überhaupt : 


104.  Beihenentwieklung.  —  Inte^ale  Kwischen  imaginSren 
Grenzen.  —  Ein  anderes  Mittel  zur  Auswertung  oder  Verein- 
fachung bestimmter  Integrale  besteht  in  der  Entwicklung  eines 
Faktors  der  Integralfunktion  in  eine  Beihe  und  in  der  darauf  zn 
vollziehenden  Integration  der  einzelnen  Glieder  der  Reihe.  Bei 
diesem  wichtigen,  in  §  101  in  Anwendung  gebrachten  Verfahren 
ist  aber  wohl  darauf  zu  achten,  dals  im  Verlauf  der  ganzen  Rech- 
nung nor  konvergente  Reihen  auftreten,  denn  selbst  wenn  die 
Endresultate  durch  solche  Reihen  dargestellt,  aber  vermittelst 
divergierender  Reihen  erhalten  wären,  so  würden  sich  betreffs 
ihrer  Gültigkeit  Zweifel  erheben.  — 

Endlich  ist  noch  auf  die  bereits  in  §  65  (S.  126)  berührte 
Methode  der  Integration  nach  imaginären  Variablen,  also  auch 
zwischen  imaginären  Grenzen  hinzuweisen.  Aber  so  wirksam  und 
bedeutend  diese  Methode  auch  ist,  so  müssen  wir  doch  daiauf 
Verzicht  leisten,  näher  auf  dieselbe  einzugehen. 
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Die  Doppelintegrale. 


Erstes  Eapit«!. 

Theorie  des  Doppelintegrals. 

105.  Uerleitung,  Bedeutung  und  Grundeigenschaften  des 
Doppelintegrals.  —  In  diesem  zweiten  Teile  unserer  Vorlesung 
habeu  wir  uns  mit  der  Lehre  von  den  mehrfachen  bestimmten 
Integralen  zu  befassen,  und  zwar  werden  wir  nacheinander  zu- 
nächst im  gegenwärtigen  Abschnitt  die  doppelten,  darauf  die 
dreifachen  und  BchlielsHch  die  vielfachen  Integrale  einer 
genaueren  Behandlung  unterziehen  «*).  Die  doppelten  und  drei- 
fachen Integrale  lassen  wir  hier,  obwohl  man  auch  sie  natürlich 
von  jeder  geometrischen  Betrachtung  befreien  und  rein  analytisch 
untersuchen  könnte,  um  des  Vorzuges  einer  weit  kürzeren  und  an- 
schaulicheren Daretellangsweise  willen  aus  geometrischen  Gesichts- 
punkten heraus  entstehen,  oder  legen  ihnen  vielmehr,  wie  das 
Folgende  zeigen  wird,  mechanische  Vorstellungen  zu  Grunde. 

Von  der  auf  die  beiden  Achsen  OX,  07  bezogenen  unend- 
lichen Ebene  sei  ein  bestimmtes,  beliebig  grofses  und  durch  irgend 
welche  gerade  Linien  oder  eine  beliebig  gestaltete  graphische 
Kurve  begrenztes  Stück  F  abgesondert  und  an  jeder  Stelle  mit 
einer  gewissen  Dichtigkeit 

(I)  (■=/(«,») 

behaftet,  so  daXs  man  es  mit  einer  Masse  in  zwei  Dimensionen 
zu  thnn  hat  Dann  führt  die  Aufgabe,  die  Gesamtmasse 
dieses  Ebenengtückes  zu  finden,  von  selbst  auf  die  Kon- 
stituierung des  Doppelintegrals. 
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Notwendige  BeBchränkungeD  sind  nur,  dafs  1)  die  Dichtig- 
keit e  in  dem  ganzen  abgescfaloseeDen  Räume  F  durchauB  eine 
stetige  Funktion  von  x  und  y  sei,  d.  h.  sich  mit  diesen  Variablen 
selbst  nur  allmählich  ändere  und  nirgend  unendlich  werde,  und 
dafa  2)  auch  der  in  Bede  stehende  Raum  F  durchaus  nnr  end- 
liche Ausdehnungen  besitze. 

Zur  Lösung  dieser  Au^abe  ist  es  erforderlich,  das  Ebenen- 
stück f  in  Elemente  zu  zerschneiden,  wozu  wir,  obscbon  ihre 
Wahl  ganz  in  unser  Belieben  gestellt  ist,  natm^emäfs  zwei 
Systeme  mit  den  Achsen  paralleler  Geraden  in  Anwendung  bringen. 
Ob  die  Parallelen  jeden  Systems  sich  in  gleichen  Abständen  von- 
einander befinden  oder  nicht,  ist  an  sich  ganz  gleichgültig:  das 
Wesentliche  ist  nur,  dab 
ihre  Distanzen  mehr  und 
mehr  abnehmen,  damit 
an  der  Glrenze  das  ganze 
Stück  Ebene  F  in  lauter 
unendlich  kleine  Ele- 
mentchen zerteilt  sei 
Setzen  wir  endlich  noch, 
was  zwar  ebenfalls  keines- 
wegs notwendig,  aber  am 
einfachsten  ist,  ein  ortho- 
gonales Koordinaten- 
system voraus,  so  werden 
die  Elemente  sämtlich  die  Gestalt  von  Rechtecken  haben. 

Es  seien  (Fig.  16)  die  Seiten  des  an  der  Stelle  (x,  y)  ge- 
legenen Elementarrechtecks  entsprechend  dx  und  dy,  so  ist  sein 
Inhalt 
(1)  dxdtf. 

Um  aber  zu  dem  Ausdruck  für  seine  Masse  zu  gelegen, 
beachte  man,  dafs  bei  nicht  homogener  Masse  die  Dichtigkeit, 
d.  h.  das  Verhältnis  der  Masse  zum  Volumen,  ein  Grenzbegriff 
ist  —  genau,  wie  die  Geschwindigkeit  bei  ungleichförmiger  Be- 
wegung — ,  nämlich  den  Wert  darstellt,  gegen  den  bei  gleich- 
zeitig bis  ins  Unendliche  abnehmendem  Zähler  und  Nenner  jener 
Quotient  konvergiert.  Daher  wird  die  Dichtigkeit  q  des  Ele- 
mentes dxdy^  die  an  seiner  einen  Ecke  genau  gleich  f{x,  y)  ist, 
in  Anbetracht,  dafs   sie  ja  eine  stetige  Funktion   von  x  und  )i 
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sein  soll,  sowie  wegen  der  kleinen  Dimeneionen  des  Rechtecks, 
überall  gleich 

e  +  ö 
gesetzt  werden  dürfen,  wo  a  eine  kleine,  zugleich  mit  dx  und  dy 
bis  zu  Null  hin   abnehmende  (positive  oder  negative)  Qrörse  be- 
deutet.    Mithin  hat  man  als  Masse  des  Elementes: 
(2)  dxdy  •  {fi  -\-  e)  ^  dxdy  -fix,  y)  -\-  adxdy, 

und  folglich  für  die  Masse  des  ganzen  Ehenenstückes  F 
offenbar  das  genau  über  die  Ausdehnungen  von  F  zu  er- 
streckende Doppelintegral: 

(II')  \]dxdy(fi  +  ö)  =  \\dxdyf{x,  y)  -\-  \\dxdy  •  a. 
Nun  ist  aber  auf  der  rechten  Seite  dieser  Gleichung  in  dem 
zweiten  Doppelintegral  augenfällig  jedes  Element  dxdye  unend- 
lich vielmal  kleiner  als  das  korrespondierende  Element  dxäyf(x,  y) 
des  anderen  Integrals;  daher  gilt  dasselbe  auch  für  die  beiden 
Integrale  selbst.  Es  darf  also  das  zweite  Integral  gegen  das 
erste  vernachlässigt  und   die  Gesamtmasse  von  F  pure  gleich 

(11)  j\dxd„f(x.y) 

gesetzt  werden.  Auch  ist  ja  in  Ansehung,  dafs  das  Integral 
\\dxdy  den  Inhalt  des  Ebenenstückes  F  ausdrückt,  an  sich  ein- 
leuchtend, dafa  lim  Udxdy  ■  fl  als  Produkt  einer  endlichen  mit 
einer  bis  zu  Null  abnehmenden  Gröfse  gleich  Null  sein  mufs. 

Ähnlich  verhält  es  sich  mit  einer  anderen  Ungenauigkeit,  die 
obige  Snmmation  so  lange  darbietet,  als  man  die  Elementarrecht- 
ecke noch  nicht  unendlich  klein  genommen  hat.  Denn  so  lange 
kann  durch  sie  im  allgemeinen  unmöglich  das  Stück  Ebene  voll- 
ständig erschöpft  werden,  sondern  werden  rings  herum  an  seinem 
Rande  kleine  Figuren  irgend  welcher  Gestalt  übrig  bleiben,  deren 
Summe  aber  gegen  den  Flächenraum  selbst  nur  von  einer 
Dimension  ist  Geht  man  also  zur  Grenze  über,  so  gibt  das 
offenbar  soviel  als  den  an  jeder  Stelle  noch  mit  einem  durchaus 
endlichen  Faktor  p  behafteten  Flächeninhalt  eines  überall  un- 
endlich schmalen  Streifens  von  endlicher  Länge,  mithin  eine 
jedenfalls  gegen  Null  konvergierende,  zu  vernachlässigende  Grölse. 

Es  wird  demnach  in  der  That  nnter  den  beiden  angenommenen 
Beschränkungen  durch  das  DoppeUntegral  (II)  in  aller  Genauig- 
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keit  die  Masse  des  endlich  begrenzten  Ebenenstöckes  dargestellt. 
Zugleich  leuchtet  aber  auch  ein,  dafs  bei  Nichtbeachtung  obiger 
Bedingungen  diese  Genauigkeit  berechtigten  Zweifeln  unterläge; 
denn  falls  q  unendlich  wäre  oder  das  Ebenenstück  unendliche 
Ausdehnung  hätte,  ao  würden  die  vorhin  TemachläBsigten  Glieder 
aus  zwei  Faktoren  bestehen,  von  denen  zwar  der  eine  bis  ins  Un- 
endliche abnimmt,  der  andere  aber  von  vornherein  unendlich  grob 
wäre,  und  solchen  Ausdrücken,  denen  vrir  schon  mehrfach  be- 
gegnet sind,  kann  man  einen  bestimmten  Sinn  nicht  beilegen. 

Der  vorstehenden  mechanischen  Auffassung  des  Doppelinte- 
grals könnte  man  augenscheinlich  auch  eine  rein  geometrische 
substituieren,  indem  man 
(3)  fix,  »)  =  ^ 

setzte  und  e  als  dritte  Ordinate  der  durch  diese  Gleichung  ge- 
gebenen krummen  Fläche  ansähe.  Es  würde  alsdann  das  Doppel- 
integral  (II)  das  körperliche  Volumen  ausdrücken,  welches 
von  unserem  in  der  Ebene  der  x,  y  abgesonderten  Räume  F^  der 
zugehörigen,  auf  dieser  Ebene  senkrechten  Cjlinderdäche  und 
dem  durch  diese  letztere  eingeschlossenen  Stück  der  Fläche  (3) 
begrenzt  wird.  Und  zu  Raumelementen  hätte  dieses  Volumen 
lauter  rechtwinklige  unendlich  dünne  Parallelepipenden ,  deren 
Gmndäächen  dxdy  und  deren  Höhen  die  aus  der  (3)  sich  er- 
gebenden zugehörigen  Werte  von  x  wären.  Unter  diese  Auf- 
fassung fällt  auch  als  specieller  Fall  unsere  frühere  geometrische 
Definition  eines  Doppelintegrals  zwischen  konstanten  endlichen 
Grenzen  (§  52,  1.),  wo  es  sich  dann  immer  um  solche  Integrale 
handelt,  für  welche  die  Cylinderfläche  eich  auf  zwei  Paare  zn 
den  Achsen  der  x  und  y  beziehentlich  paralleler  Ebenen  reduciert. 
Fig.  17  (a.  f.  S.)  liefert  dazu  ein  Beispiel"*).  —  Doch  mübten  wir 
bei  dieser  geometrischen  Begriffsbestimmung  spater  des  Analogons 
für  die  dreifachen  Integrale  entraten. 

Was  den  Umfang  der.  durch  das  Doppelintegral  (11)  an- 
gedeuteten Summation  nach  x  bezw.  y  anbetrifft,  so  wird  derselbe 
am  zweckmäfsigsten  —  und  im  allgemeinen  ist  man  dazu  sogar 
gezwungen  —  durch  eine  oder  mehrere  Ungleichheiten  näher 
bestimmt.  Diese  Ungleichheiten,  die  je  nach  der  Natur  des  zu 
behandelnden  Problems  von  der  verschiedensten  Art  sein  können, 
werden  die  Grenzbedingungen  der  Aufgabe  genannt. 
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Erstreckt  sich  z.  B.  die  Integration  über  eine  ganze  Ellipse 
von  den  HalbachBeu  a.  nad  ß,  und  liegt  diese  symmetrisch  um 
den  Nullpunkt,  so  AaSa  ibr  Mittelpunkt  in  0  (Fig.  16)  und  «  in 
die  OX,  ß  in  die  0  Y  lallt,  eo  ist  die  Ellipsenkurve  durch  die 
Gleichung 

(*.)  5  +  1^  =  ' 

gegeben ,  und  ein  jeder  Punkt  {x,  y)  innerhalb  der  Ellipse  mufs, 
■wie  aus  der  analytischen  Geometrie  bekannt  und  an  sich  klar 
ist,  die  Ungleichheit  erfüllen; 


(4) 


+  &<!• 


die  also  hier  die  Grenzbedingung  der  Aufgabe  darstellt,  in  der 
aber,  sowie  in  allen  mit  ihr  Torzunebmenden  Manipulationen,  die 
Gleichheit  als  Grenzfall  mit  einbegriffen  ist 

Fig.  16.  Fig.  17. 


Y 

b  I 

ß 

)~      T"  a      X 


Erstreckt  sich  aber  die  Massenbestimmung  auf  ein  Kechteck 
mit  den  Achsen  bezüglich  parallelen  Seiten,  so  hat  man  bei  den 
aus    Fig.  17    ersichtlichen    Abmessungen    offenbar    die    doppelte 

Grenzbedingung : 

(5)  n-^x-^a      und       ß^y^b. 

Endlich  ist  noch  zu  bemerken,  dafs  bei  dieser  AuffasBungs- 
weise  des  Doppelintegrals  das  Differential  dxdy  immer  stiU- 
schweigend  absolut  vorausgesetzt  wird,  und  daTs  man,  obwohl 
dazu  die  Inkremente  dx,  dy  entweder  beide  positiv  oder  beide 
negativ  sein  könnten,  doch  immer  das  erstere  wählt,  also  stets 
von  der  algebraisch  kleineren  zu  der  algebraisch  grölseren  Grenze 
integriert.  Bei  der  rein  analytischen  Konstruktion  des  Doppel- 
integrals (§  51),  wo  die  Grenzen  den  Integralzeichen  angeschrieben 
wurden,  war  diese  Forderung  nicht  unbedingt  notwendig,  und 
durfte  in  dem  Integral 


.y  Google 


328  3ach«ter  ÄbBohnitt.    Erttea  E&pitel. 

Ja,  }<&/(«:,  9) 
ebensogut  auch  ci<Z.p,  h  <^a  sein. 

Dafs  die  Ordnung  der  Integ^rationen  beliebig  ist,  d.  b, 
daJj  man  hat: 

(III)  \dy\dxf(,x,y)  =  \dx\ayfix,y), 

ist  bei  unserer  jetzigen  Bedeutung  des  Doppelintegrals  evident, 
denn  die  Torstehende  Formel  zeigt  nur  eine  andere  Folge  in  der 
Sununation  der  Teilchen  ein  und  desselben  Raumes  an,  die 
natürlich  beidemal  dasselbe  Resultat  ergehen  mah.  Auf  der 
linken  Seite  der  (III)  gibt  die  erste  Integration  dy\dxf{x^^) 
die  Masse  eines  horizontalen  Streifens  in  der  Hohe  des  kon- 
stanten y  (Fig.  15,  S.  224)  and  von  der  konstanten  Breite  dy,  die 
also  als  konstanter  Faktor  heraustritt.  Das  Resultat  dieser  Inte- 
gration, das  die  Variable  x  nicht  mehr  entfaält,  ist  nur  noch  eine 
Funktion  von  y,  so  dafs  die  zweite  Integration,  nach  y,  nun  alle 
übereinander  liegenden  Streifen  des  horizontalen  Systems  um- 
falst  In  dem  Ausdruck  anf  der  rechten  Seite  der  (lU)  hat  man 
gerade  umgekehrt  in  dem  ersten  Integral  dx{dyf{x,y)  einen 
vertikalen  Streifen  von  der  konstanten  Breite  dx  und  in 
der  konstanten  Entfernung  x  von  der  0  Y\  das  Doppelintegral 
\dx\dy  f(x,  y)  liefert  aber  dann  als  die  Summe  aller  neben- 
einander liegenden  Massenstreifen  offenbar  ebendieselbe  Gesamt- 
masse wie  das  Integral  links. 

Unter  Einhaltung  der  beiden  anfangs  aufgestellten  Beschrän- 
kungen kann  in  den  vorstehend  erörterten  allgemeinen  Eigen- 
schaften der  Doppelintegrale  nie  eine  Schwierigkeit  zu  Tage 
treten.  Auch  lielsen  sie  sich  sämtlich  in  aller  Strenge  rein 
analytisch  beweisen,  und  zwar  genau  so,  wie  wir  im  früheren  die 
entsprechenden  Eigenschaften  der  einfachen  Integrale  abgeleitet 
haben,  weshalb  es  auch  nur  ermüden  würde,  wollten  wir  diese 
Entwicklungen  noch  einmal  wiederholen. 

106.  Explicite  Entwicklung  der  Grenzen.  —  Will  man  die 
den  Ungleichheiten  zu  entnehmenden  Grenzen  an  die  Integral- 
zeichen anschreiben,  so  mufs  man  sie  zuvörderst  aus  den  Gren»- 
bedingungen  entwickeln,   d.  h.  die  Ungleichheiten   nach  x  und  y 
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auflösen,  wofern  sie  nicht  schon  durch  die  besondere  Form  der- 
selben direkt  gegeben  sind,  wie  es  z.  B.  der  Fall  ist  hei  den 
Bedingungen  (&)  des  Torigen  Paragraphen,  die  unmittelbar  er- 
kennen lassen,  dafs  man,  um  die  Gesamtmasse  des  Rechtecks  zu 
erhalten,  nach  x  von  »  bis  a,  nach  y  Yon  /S  bis  &  zu  inte- 
grieren hat. 

Ist  dies  aber  nicht  der  Fall,  sondern  enthalten  die  Ungleich- 
heiten die  Variablen  x  und  y  noch  meliert  miteinandBi,  so  ist 
oft  ihre  Trennung  auch  gar  nicht  möglich,  oder,  wenngleich  zu 
bewerkstelligen,  nicht  einmal  vorteilhaft,  weil  die  Grenzen  weit 
ersichtUcher  aus  der  geometrischen  Betrachtung  hervortreten. 
Hat  man  sie  aber  bei  einer  möglichen  Auflösung  thatsächlich 
ermittelt,  so  mufs  immer,  wie  wir  am  Schlufs  des  §  105  gesehen, 
jede  der  beiden  Integrationsfolgen  ein  und  dasselbe  Resultat 
ergeben. 

Wir  wollen  diese  explicite  Entwicklung  der  Grenzen  an 
dem  Beispiel  (lo)  des  vorigen  Paragraphen,  bei  dem  es  sich  um 
eine  Ellipse  mit  den  Halbachsen  a  und  ß  handelt,  in  aller 
Strenge  vollständig  durchfiibren.  Dazu  sind  aus  der  Ungleichheit 

a)  ^  +  $<^ 

die  extremen  Werte  von  x  und  y  ausfindig  zu  machen. 

Es  werde  mit  der  Integration  nach  x  begonnen. 

Da  alle  drei  Glieder  der  Ungleichheit  (1)  als  Quadrate 
wesentlich  positiv  sind,  so  folgt  aus 

«»  ^  ^     ß^ 

zunächst,  dafs  alle  möglichen  Werte  von  y  so  beschafien  sein 
müssen,  dafs 

ist  Und  da  femer  auch  x  selbst,  wie  y,  natürlich  positiv  oder 
negativ  sein  kann,  a  und  ß  aber  nur  positiv  sind,  so  folgt  weiter, 
da^  für  jedes  der  vorstehenden  Bedingung  Genüge  leistende 
konstante  y,  d.i  für  einen  beliebigen  horizontalen  Streifen, 

durchaus  —  ■<  1/1  —  ^  sein  muls,  also  alle  diesem  y  zuge- 
hörigen Werte  von  x  der  Bedingung  unterliegen: 
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wie  dies  auch  geometrisch  aus  Fig.  16  (S.  227)  mit  Evidenz  her- 
vorgeht. 

Hat  man  nuB  so  die  AusdehunDg  eines  jeden  horizontalen 
Streifens  bestinunt,  so  ergibt  sich  sofort  aus  der  (1')  oder  anch 
wiederum  aus  der  unmittelbaren  Anschauung  der  Figur  far  die 
GesamtausdehnuDg  der  übereinander  liegenden  horizon- 
talen Streifen  die  Ungleichheit 
(1")  -ß<V<ß, 

welche  besagt,  dafs  sich  die  zweite  Integration  von  y  =  —  ^  bis 
y  =  ß  za  erstrecken  hat. 

Es  kann  sich  auch  ereignen,  dafs  die  zu  untersuchende  Un- 
gleichheit —  sogar  schon,  wenn  sie  vom  zweiten  Grade  ist,  noch 
häufiger  aber  hei  einem  höheren  Grade  —  keine  ununterbrochene 
Suite,  sondern  mehrere  voneinander  getrennte  Abteilungen  för 
die  aufeinander  folgenden,  die  Ausdehnung  der  betrefTenden  Inte- 
gration konstituierenden  Werte  von  x  und  y  lieferte.  Man  konnte 
z.  B.  —  1  <:a:-<l,  B  <i  X  <:^5  erhalten,  während  in  das  Inter- 
vall von  1  bis  3  kein  Wert  von  x  hineinfiele.  Die  Folge  davon 
wäre,  dafs  man  das  zugehörige  Integral  in  die  beiden  Teilintegrale 
von  —  1  bi^  1  und  von  3  bis  5  zu  zergliedern  hatte. 

Transformation  des  Doppelintegrals. 

107.  Bedeutung  der  Koordinaten.  —  In  §  105  haben  wir 
gesehen,  wie  man  durch  Zerteilung  einer  mit  Masse  belegten 
Ebene  in  Elemente  findet,  dafs  allgemein  das  Gewicht  der  Ebene 
durch  ein  Doppelintegral  ausgedrückt  wird.  Die  Elemente  brauchen 
aber  dazu  keineswegs  wie  dort  Rechtecke  mit  den  orthogonalen 
Achsen  bezw.  parallelen  Seiten  zu  sein;  sie  können  vielmelir 
durch  zwei  Systeme  irgend  welcher  Kurven  erzeugt,  mithin 
immer  so  ausgewählt  werden,  wie  sie  sich  für  die  Behandlung  des 
gerade  vorliegenden  Problems  am  vorteilhaftesten  erweisen.  So- 
mit erwächst  uns  die  Aufgabe,  von  jenen  bisher  allein  betrachteten 
kleinen  Rechtecken  aus  das  Doppeliutegral  für  eine  ganz  all- 
gemeine Elementareinteilung  der  Ebene  zu  transformieren.  Man 
ersieht  hieraus,  wie,  geometrisch  betrachtet,  die  Transformation 
oder  Formveränderung  der  doppelten  (und  ebenso  auch  der 
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dreifachen)  Integrale  aufs  engste  zneammenhängt  mit  der 
Theorie  der  Koordinaten,  ans  der  wir  daher  in  den  folgenden 
Untersuchungen  verschiedene  Sätze  zu  benutzen  haben  wej-den. 
Vor  allem  aber  müssen  wir  uns  vergegenwärtigen,  welche  Be- 
deutung den  Koordinaten  —  zunächst  nur  tür  zwei  Dimensionen 
—  eigentlich  beiwohnt. 

Von  den  einfachsten,  den  beiden  rechtwinkligen  Koordi- 
naten, hat  eine  jede  das  Geschäft,  dem  Punkte  {x,  y)  der  Ebene, 
den  man  durch  sie  bestimmen  will,  eine  gerade  Linie  als  geo- 
metrischen Ort  anzuweisen:  die  Abscisse  x  versetzt  ihn  auf 
eine  zur  OY  Parallele  in  der  Entfernung  x  von  derselben,  die 
Ordinate  y  auf  eine  dagegen  Senkrechte  in  der  Entfernung  y 
von  der  OX.  Der  Punkt  liegt  also  auf  zwei  ganz  bestimmten 
Creraden,  deren  Durchschnitt  mithin  die  Stelle  bezeichnet,  die  er 
in  der  Ebene  einnehmen  soll.  —  Diese  rechtwinkligen  Koordi- 
naten sind  vollkommen  symmetrisch. 

So  weisen  immer  die  beiden  Koordinaten,  welcher 
Art  sie  anch  sein  mögen,  dem  botreffenden  Punkte 
irgend  zwei  Linien  als  geometrische  örter  an,  in  deren 
Durchschnitt  der  Punkt  also  selbst  gelegen  ist,  wie  z.  B. 
in  dem  bekannten  System  der  Polarkoordinaten  r,  6,  die  aber 
nicht  symmetrisch  sind,  der  stets  absolut  zu  nehmende  Radius- 
vektor r  ihm  als  den  einen  Ort  eine  Kreislinie,  und  der  Winkel  6 
als  zweiten  Ort  die  vom  Mittelpunkt  des  Kreises  ausgehende 
Gerade  zuweist,  die  zu  irgend  einer  festen  Linie,  z.  B.  der  Rich- 
tung OZ,  die  Neigung  Ö  besitzt. 

In  der  That,  sind  ganz  allgemein 
^  (t 
die  beiden  Bestimmungsstücke  oder  neuen  Koordinaten, 
so  werden  diese  doch  auf  irgend  eine  Weise  von  den  einfachsten, 
den  orthogonalen  Koordinaten  x,  y  abhängen  müssen,  da  ja,  sowie 
nunmehr  jene  den  Punkt  der  Ebene  bestimmen  sollen,  derselbe 
auch  schon  durch  diese  bestimmt  ist  Mit  anderen  Worten,  A 
und  (t  werden  irgend  welche  Funktionen  von  x  und  y  sein,  z.  B.: 
(1)  1=  ,p{x,y),     p  =  *(a;,  y). 

Und  dadurch  wird  vollständig  unsere  obige  Behauptung  bestätigt. 
Denn  es  sei  ein  gewisser  Punkt  (i,  fi)  der  Ebene,  also  i-  und  (t 
gegeben:  dann  sind  bekanntlich  die  (1)  die  auf  die  rechtwink- 
ligen Achsen  der  x^y  bezogenen  Gleichungen  zweier  Kurven,  in 
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denen  X,  (i  irgendwie  als  Pai^meter  erscheinen,  so  dals  in  der 
That  dem  Punkte  (A,  fi)  zwei  Karren  als  Orter  angewiesen  sind. 
Und  wo  Bie  sich  treffen,  ist  der  Punkt  gelegen. 

108.  Das  allgemeine  Element  der  Ebene  und  das  trans* 
formierte  Doppelintegral.  —  Es  handelt  sich  nnn  nm  weiter 
nichts,  als  die  Gröfse  oder  den  Aasdruck  für  das  Element  der 
Ebene  zu  ermitteln,  das  den  allgemeinen  Koordinaten  ^,fi  zu- 
gebörL 

Genau  wie  wir  es  oben  für  die  Koordinaten  x,  y  gethän 

haben  (105),  lege  man  aach  sowohl  1  als  fi  successiTe  Werte  bei, 

die  in  unendlich  kleinen  oder  doch  wenigstens  bis  ins  Unendliclie 

abnehmenden  Intervallen  aufeinander  folgen  sollen.  So  bekommt 

Fig.  18.  Fig.  19. 


man  zwei  Systeme  Linien 
irgeud  welcher  Art  (Fig.  18), 
z.  ß.  bei  den  schon  vorhin 
(107)  erwähnten  Polarkoor- 
^"^ dinaten  ein  System  konzen- 
trischer Kreise  und  ein  System  von  sich  sämtlich  in  dem  gemein- 
samen Mittelpunkt  der  Kreise  schneidenden  Geraden.  Welches 
aber  auch  das  System  l,  ft  sei,  immer  werden  die  ihm  angehörigen 
Elemente  Vierseite  sein,  die  von  je  zwei  unendlich  nahen  auf- 
einander folgenden  Linien  eines  jeden  der  beiden  Systeme  be- 
grenzt werden. 

Die  Gröfee  eines  solchen  Elementes,  das  natürlich  unendlich 
klein  von  der  zweiten  Ordnung  ist,  haben  wir  also  jetzt  za  be- 
rechnen. Dabei  sind  seine  Seiten  als  geradlinig  anzusehen,  denn 
da  sie  unendlich  klein  sind,  so  wird  der  Fehler,  den  man  daduicb 
begeht,  beliebig  vielmal  kleiner  als  das  Element  selbst,  nämlich 
unendlich  klein  von  der  dritten  Ordnung  sein. 

Sei  (Fig.  19)  PiP^P^Pt  das  zu  berechnende  Viereck.  Seine 
Ecke  P,  liege  an  der  Stelle  (A,  ft)  oder  sei  der  Durchschnitts- 
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pnnkt  der  beidaB  für  diese  konstanten  Werte  von  X  und  (t  auf 

X,  y  bezogenen  Begrenzungskurren  [107,  (1)]: 

(1)  A  =  9'(a^!/).      ^  =  *(a^y). 

Dann  sind  die  beiden  anderen  Begrenzangskurven  die  beziebent- 

lich  denselben  Systemen  angehörigen  benachbarten  Linien 

A  -f-  di    und    ft  -i-  dft, 
wo  dl,  du  unendlich  klein  und  immer  positiv  zu  nehmen  sind 
(§  105,  S.  227),  was  man  ganz  ein&cb  dadurch  erreicht,  daJÄ  man 
in  dem  Sinne  fortschreitet,  vie  die  Parameter  algebraisch  wachsen. 
Demnach  sind  die  vier  Eckpunkte  unseres  Vierecks 

-Pi>  -P»-  Pi,  Pi 

respektive  zu  bezeichnen  durch: 

(i,rt,  (i  +  'ii.rt.  (*■(•  +  *),  (*  +  <!»,(•  +  *). 
Setzt  man  alsdann  noch  diese  Ausdrücke  nach  x  und  y  um,  so 
läfst  sich  der  Inhalt  des  Vierecks  nach  den  Regeln  der  analyti- 
schen Geometrie  aus  seinen  yier  Ecken  ohne  die  geringste 
Schwierigkeit  berechnen,  und  da  sich  finden  wird,  dais  das 
Viereck  als  ein  Farallelogramm  anzusehen  ist,  so  läuft  die 
Aufgabe  auf  die  Inhaltsbestimmung  eines  Dreiecks  hinaus. 

Denkt  man  sich,  behufe  Ermittelung  der  rechtwinkligen 
Koordinaten  der  vier  Eckpunkte,  x  und  y  aus  den  Relationen  (1) 
als  Funktionen  toq  X  und  fi  entwickelt,  so  werden  sich  gleich- 
zeitig mit  A,  ;*  auch  jene  Funktionen  ändern.  Doch  werden  wir 
Ton  ihren  dl  und  dft  entsprechenden  Inkrementen  aar  die  ersten 
Potenzen  berücksichtigen  oder  sie  auf  ihre  wegen  der  zwei 
Variablen  partiellen  Differentiale  reducieren,  weil  bei  der  nach- 
herigen Berechnung  des  Elements  die  Glieder,  welche  die  höheren 
Potenzen  der  Inkremente  enthalten,  als  unendlich  klein  Ton  der 
dritten  Ordnung  an,  doch  zu  vernachläsBigen  wären.  Danach 
haben,  auf  die  rechtwinkligen  Achsen  OX,  OT  bezogen,  unsere 
vier  Eckpunkte  offenbar  folgende  Koordinaten: 


(2) 


p, . . 

■  ■  r,y, 

p, . . 

..»  +  |idi,    y  +  ^dl, 

t, . . 

p,. . 

•-+s^*+i*.  »+a^'+i^'^ 
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Aus  diesen  Werten  ergibt  sich  nun  unmittelbar,  dafs,  wie  be- 
reits bemerkt,  das  Viereck  als  ein  Parallelogramm  anfzufasBCD  ist^ 
d.  b.  daTs  mit  Terschwindendem  Fehler  f.  ||  l-\-d).  and  ft  ||  f^-f-i^fi 
gesetzt  werden  kann.  Denn  diese  Linien  sind,  soweit  sie  als 
Seiten  des  Vierecks  in  Betracht  kommen,  als  gerade  anzosehen 
und  werden  also  parallel  sein,  wenn  die  trigonometrischen  Tan- 
genten der  "Winkel,  unter  denen  ihre  Richtungen  die  Achse  ÖX 
schneiden,  oder  die  Quotienten,  durch  welche  diese  Tangenten 
ausgedrückt  werden,  und  die  zu  Zählern  die  Differenz  der  be- 
treffenden Ordinalen,  zu  Nennern  die  Differenz  der  zugehörigen 
Abscissen  haben,  einander  gleich  sind.  Und  in  der  That,  bildet 
man  an  der  Hand  der  Werte  (2)  diese  Quotienten,  so  finden  sich 
z.  R  für  die  Tangenten  der  Winkel,  welche  die  Richtungen  PjPi 
bezw.  P,Pi  mit  der  OX  machen,  die  Quotienten: 


also  genau  dieselben  Werte.  Und  ganz  ebenso  würde  sich  (wiB 
auch  schon  ans  der  Symmetrie  folgt)  der  Parallelismus  der  beiden 
anderen  Seiten  P^Pj,  P3P1  nachweisen  lassen. 

Unser  Viereck  wird  demnach  als  Parallelogramm  durch  eine 
Diagonale,  z.  B.  P^Ps,  in  zwei  kongruente  Dreiecke  geteilt  und 
hat  zum  Inhalt  das  Doppelte  eines  dieser  Dreiecke. 

Die  Fläche  eines  Dreiecks  OAB  (Fig.  20)  aus  den  recht- 
winkligen  Koordinaten  seiner  drei  Ecken   wird  aber,  wenn  :r,  jr 
bezw.  Xi,  3/1  die  Koordinaten  von  B  und  A  sind  und  seine  dritte 
Ecke  im  Anfangspunkte  liegt,  durch  die  Formel  gegeben: 
AOÄB  =  i|(^yi-a;ij()|«6), 

also  durch  eine  Determinante  ausgedrückt,  wie  man  bekannt- 
lich die  Verbindungen  nennt,  welche  sich  bei  der  Auflösung  eines 
Systems  algebraischer  Gleichungen  ersten  Grades  im  Nenner 
ihrer  Wurzeln  einstellen,   und  die  immer  aus  der  Differenz  der 
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kreuzweise  gebildeten  Produkte  der  Koe^zienten  der  Unbekannten 
bestehen «'}. 

Betrefils '  dieser  Differenz  xy^  —  x^y  ist  noch  darauf  auf- 
mei^Bam  zu  machen,  dafB  sie  bei  einer  anderen  Lage  des  Dreiecks 
an  sich  leicht  auch  negatir  sein  könnte;  hangt  doch  ihr  Zeichen 
überhaupt  davon  ab,  ob  man  bei  ihrer  Bilduug  von  der  avAchse 
nach  der  y-Achse  oder  in  umgekehrter  Richtung  fortschreitet. 
Da  aber  natürlich  der  Inhalt  des  Dreiecks  immer  absolut  zu 
nehmen  ist,  so  hätte  man  sie  in  jedem  einzelnen  Falle,  wo  sie 
nicht  schon  den  numerischen  Wert  repräsentiert,  noch  besonders 
mit  dem  Minuszeichen  zu  behaften. 

Hat  das  Dreieck  nun  nicht  eine  Spitze  im  Nullpunkt, 
sondern  sind  die  Koordinaten  seiner  drei  Ecken  A,  B,  C  (Fig.  21) 


r--y-\ — ^» 

I         ~5  w 


hezw.  x,y;  ^n  Jd;  ^s,  y«,  so  kann  man  den  Anfangspunkt  z.  B. 
nach  (x,  y)  hin  verlegen  und  gewinnt  dann  offenbar  fiir  seinen 
Inhalt  den  Ausdruck: 

i|((a:.  -  ^)(».  -  y)  -  (^.  -  *)(!/.  -  y))\. 

Auf  unser  Dreieck  PiP»Pg  (Fig.  19,  S.  232)  angewendet, 
wird  am  bequemsten  der  Nullpunkt  nach  P^  Yerlegt.  Dann 
liefern  die  Koordinaten  (2)  tür  die  vier  Differenzen  in  der  ror- 
stehenden  Formel  die  Werte: 

Mithin  ist  die  Fläche  des  Vierecks  PiPjPiP^  durch  den 
Ausdruck  gegeben; 

|\8A  '8(1  8/»  ■  dl) 


(3) 


l)|  ■  ■"*' 
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der  also  ebenfalls  den  Charakter  einer  Determinante  an  sich  trägt 
and  auch  stets  beibehält.  Wie  auch  Datürlich,  ist  diese  Fläche 
(3)  eine  unendlich  kleine  Gröfse  der  zweiten  Ordnung :  was  man 
noch  weiter  hätte  bineinnehmen  können,  wäre  ein  Beitrag  zur 
dritten  und  den  höheren  Ordnungen  gewesen,  und  ist  deshalb 
gleich  TOD  vornherein  weggelassen. 

Dies  also  ist  das  allgemeine  Element  der  Ebene  und 
dies  die  Transformation  der  Doppelintegrale,  die  zugleich 
auch  die  Grundlage  bildet  fiir  die  ähnliche  Ableitung  des  all- 
gemeinen Elementes  einer  krummen  Fläche  (§  112  f.)  und  für 
die  Transformation  der  dreifachen  Integrale  (s.  §  123). 

Wie  schon  bemerkt,  muS&  man  von  der  Determinante  in  der 
(3)  durchaus  ihren  numerischen  Wert  nehmen,  weshalb  man  sich 
immer  erst  zu  vergewissern  hat,  welches  Zeichen  die  Differenz 
an  sich  besitzt;  und  sollte  es  sich  ereignen,  dafs  sie  in  einem 
Teile  der  Ebene  ihr  Zeichen  ändert,  so  miilate  das  Integral  in 
entsprechende  Teile  getrennt  werden.  Jedoch  läfst  sich  das 
immer  vermeiden. 

Man  darf  aber  nicht,  wie  es  wohl  häufig  zu  gescbelLen 
pflegt,  das  transformierte  Element  (3)  —  ein  Parallelo- 
gramm —  dem  ursprünglichen  Elemente  dxdy  —  einem 
Rechtecke  —  gleichsetzen,  denn  ganz  verschiedeneD 
Einteilungen  der  Ebene  an  gehörig,  findet  Gleichheit 
zwischen  ihnen  nicht  statt 

Es  kann  bei  diesen  Transformationen  vorkommen,  dafs  die 
Gleichungen  (1)  vieldeutige  Werte  fiir  A  und  n  ergeben,  so  data 
zu  einem  System  von  Werten  von  x  und  y  mehrere  Wertsysteme 
von  A  und  (i  gehörten  oder  umgekehrt  Dem  mufs,  da  natürhch 
bei  der  Summation  jeder  Teil  der  Ebene  nur  einmal  genommen 
werden  darf,  durchaus  vorgebeugt  werden.  In  einem  solchen 
Falle  hat  man  daher  genau  zu  fixieren,  welche  Werte  auszuwählen 
sind,  und  es  so  einzurichten,  dafs  keinem  Punkt  der  Ebene  zwei 
oder  mehr  Koordinatenpaare  zugehöreu,  was  den  gröfsten  Wirr- 
warr veranlassen  würde. 

Bei  rechtwinkligen  Koordinaten  ist  diese  Eindeutigkeit 
schon  von  vornherein  vorhanden ,  und  deshalb  stellen  sie  in  der 
That  das  einfachste  System  dar. 

Die  gewöhnlichen  Polarkoordinaten  hingegen  erlullen  diese 
Bedingung  nicht  schon  durch  sich  selbst    Bezeichnet  man  den 
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RadiosTektor  durch  l,  den  beweglichen  Winkel  durch  fi,  so  darf 
dieser  —  hei  nur  positiv  voransgeBetztem  X  —  offenhar  nicht  über 
4R  hinausgeben,  weil  durch  diesen  Umfang  der  Werte  von  ft 
augenfällig  Bchon  die  ganze  Ebene  erschöpft  wird  und,  sobald 
man   darüber    hinausginge,    einzelne    ihrer  ^j    22. 

Stellen  zweimal  genommen  würden.  Aller- 
dings könnte  man  für  k  auch  die  negativen 
Werte  zulassen,  wo  dann  (t,  auf  das  Inter- 
vall von  0  bis  n  zu  beschränken  wäre;  je- 
doch  wird  wegen  der  grolsen  Vorteile,   die 

damit  verknüpft  sind,  stets  das  erstere  vor-   ^  i  - 

ausgesetzt  Alsdann  ist  alles  eindeutig  und  vollständig  bestimmt: 
jeder  Kombination  l,  i*  entspricht  nur  eine  Kombination  x,  y,  und 
umgekehrt. 

Dies  zeigen  (Fig.  22)  sofort  die  bekannten  Relationen: 
(4')  X  ^  /cosft,      y  =^  Asinft, 

also 

X  =  l^x"  +  y'\;     cosfi  =  y,  sinfi  =  ^, 

wo  cos^,  sin^  schon  als  direkte  trigonometrische  Funktionen 
immer  eindeutig  sind  (66,  S.  131);  aber  auch  die  aus  den  vor- 
stehenden Formeln  hergeleitete  inverse ,  an  sich  mehrdeutige 
Funktion 

X  .    y 

ft,  =  arc  cos  y  =^  arc  sin  -^ 

ist  unter  obigen  Festsetzungen  völlig  bestimmt  und  besitzt  an 
jeder  Stelle  innerhalb  der  ersten  vier  Quadranten  nur  einen  ein- 
zigen Wert. 

Wir  wollen  liier  gleich  das  diesen  Polarkoordiuaten  zugehörige 
Element  der  Ebene  ableiten,  das  also  als  specieller  Fall  in  der 
(3)  enthalten  sein  mufs. 

Aus  den  Formeln  (4*)  erhält  man  für  die  partiellen  Deri- 
vierten  von  x  und  y  die  Werte: 

8y 

aas  denen  sich  sofort  durch  kreuzweise  Multiplikation  und  Sub- 
traktion der  Produkte 


I  cos  (i,  gA  ~  ^*°  **' 

-  A  sin  ft,     ^  =:  A  cos^. 
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(4)  kdkdp. 

als  das  verlangte  und  scbOD  von  selbst  stets  positive  Element 

der  Ebene  ergibt. 

Dieser  Ausdruck  für  das  Element  liefse  sich  auch  sehr  leicht 
geometrisch  ableiten,  wie  die  meisten  Transformationen  der  Ele- 
mente für  zwei  und  drei  Dimensionen,  während  darüber  hioans 
natürlich  an  eine  goometriBche  Entwicklung  derselben  gar  nicht 
zu  denken  wäre. 

Was  nun  endlich  das  transformierte  vollständige 
Doppelintegral  anbetrifft,  so  untersteht  es  Belbstverständlich 
genau  derselben  Definition  vne  das  ursprüngliche  Integral 
ugdxdy  des  §  105.  Danach  ist  in  dem  betreffenden  Ranme  F 
jedes  Element  der  Ebene,  d.  h.  jedes  Parallelogramm  (3)  mit  dem 
daselbst  stattfindenden  Msssenfaktor  q  zu  mulüplicieren,  der  aber 
jetzt  nicht  mehr  der  Funktion/  von  x,y  gleichgesetzt  werden 
darf,  sondern,  vermittelst  Substitution,  durch  A,  fi  ausgedrückt 
sein  mufs;  und  alsdann  ist,  um  die  Gesamtmasse  zu  erhalten, 
die  SuQimation  aller  jener  Produkte  über  den  ganzen  Raun  F 
zn  erstrecken.    Demzufolge  besteht  offenbar  die  Identität: 

(»)    ll-^''''  =  il|(l!|-f-l)|-''"- 

Diese  Gleichheit  liefse  sich  auch  rein  analytisch  naohweisen, 
was  aber  ohne  alles  Interesse  ist,  vreil  sich  dabei  nicht  die  ge- 
ringste Schwierigkeit  einstellt. 

Die  Grenz bedingungen  der  neuen  Integration  sind  nun  natür- 
lich auch  —  darch  blolse  Substitution  —  in  il  and  (i  umzusetzen, 
wobei  man  wieder  darauf  zu  achten  hat,  dafs  die  Werte  dieser 
Variablen  in  solche  Grenzen  eingeschlossen  sind,  die  alle  Zwei- 
deutigkeit beseitigen. 

Man  sieht  leicht  ein ,  wie  wir  bereits  im  Anfang  des  §  löT 
betont  haben,  dafs  durch  eine  schickliche  Transformation  unter 
gewissen  Umständen  die  Integrationen  unendlich  erleichtert  wer- 
den können. 

109.  Inhaltabestimmuog  der  Ellipse.  —  Um  die  vorstehende 
Theorie  recht  zu  veranschaulichen,  wollen  vrir  dieselbe  auf  eines 
der  trivialsten,  einfachsten  Beispiele  anwenden. 

Setzt  man  nämlich  q  konstant  nnd  gleich  1  voraus,  so 
geht  die  Gleichung  (5)  des  vorigen  Paragraphen  über  in: 
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und  die  MasBeubeBtimmang  reduciert  sich  demnach  auf  die  Be- 
rechnung eines  einfachen  Flächenraumes. 

Die  Summation  erstrecke  sich  über  eine  Ellipse  YOn  den 
Halbachsen  a,  ß.  Alsdann  zeigen  also  beide  Doppelintegrale  (1«) 
den  Inhalt  dieser  Ellipse  an  und  müssen  mithin  das  schon  aus 
einer  Aufgabe  der  reinen  Elementargeometrie  bekannte  Resultat 

ußx 
ergebeu. 

Für  das  transformierte  Doppelintegral  wählen  wir  den  Aus- 
druck in  gewöhnlichen  Polarkoordinaten,  den  wir  uns  bereits 
in  §  108  (S.  2S7f.)  vermittelst  der  Substitutionsgleichungen 
(1')  X  =  Icosft,    y  ^  Asin^  (o  ä  i«  Ä  2w) 

verschafft  haben.    Dadurch  erhalten  wir  statt  der  (lo)  die  Formel : 
(1)  jjdxdif  =  JjAdAdfi, 

wo  sich  also  rechts  ein  etwas  komplizierteres  Element  als  links, 
aber  doch  noch  eine  höchst  einfache  Funktion  befindet 

Was  die  Grenzbedingung  betriift,  so  wird  dieselbe  für  die 
rechtwinkligen  Koordinaten  durch  die  Ungleichheit 

P'>  S  +  ^  <  "    tS.  227,  (4)], 

für  Polarkoordinaten  aber  durch  die  Ungleichheit 

angegeben,  die   aus   der  Umformung   der  (2')   mittels  der  Werte 
(1')  hervorgeht. 

Sehen  wir  nun  genauer  zu,  wie  sich  die  Inhaltsbestimmung 
der  Ellipse  gestaltet,  je  nachdem  man  ihr  das  eine  oder  das 
andere  üoppelintegral  der  Gleichung  (1)  zu  Grunde  legt 

1.  In  dem  Doppelintegral  Hdxdy  läfst  sich  natürlich  die 
erste  Integratioa,  welche  man  auch  dazu  wählen  möge,  als  blofse 
Integration  eines  Difierentials,  immer  vollziehen  «sj.  Die  aus  der 
(2')  fiietaenden  expliciten  Grenzen  der  beiden  Integrale  kennen 
wir  schon  aus  §  106.  Sie  sind,  wenn  mit  der  Integration  nach 
X  begonnen  wird,  durch  die  Ungleichheiton  gegeben: 
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f  <y  <ß- 

Demnacli    gewinnt    man    znuächat  auB    dem  unbestimmten 
iDtegral  [dx  =:  x  -\-  G; 


\  ä.    =2»|yi-|!|, 


Dies  Integral  läTst  sich  unbestimmt  integrieren,  führt  aber 
wegen  der  Quadratwurzel,  die  es  enthält,  doch  noch  auf  einen 
zweiteiligen  Ausdruck,  deren  einer  ein  arcsinus  ist.  Die  Rech- 
nung selbst,  die  natürlich  das  Resultat  aßx  ergeben  würde, 
führen  wir  nicht  aus,  da  wir  ja  nur  erläutern  wollen,  wie  sich 
die  oben  entwickelte  Theorie  in  der  Anwendung  gestaltet,  was 
sich  an  einem  so  einfachen  Beispiele  am  besten  übersehen  läfst. 
Wir  werden  später  ganz  anders  schwierige  Anwendungen  durch- 
zumachen haben. 

2.  Bei  der  Ausmittelung  des  Doppelintegrals  ff  AdAdji  wird, 
weil  die  Polarkoordinaten  A,  ;*  der  Symmetrie  entbehren,  die 
Rechnung  eine  wesentlich  andere,  je  nachdem  man  zuerst  nach 
l  oder  nach  [i  integriert. 

Einfacher  ist  es,  mit  der  Integration  nach  i.  zu  beginnen. 
Für  die  obere  Grenze  dieser  stets  positiven  Variablen  ergibt 
sich  aus  der  {2"): 

1 
-l  <  I 


l/cos^fj    j^  sin^  [i  l 

während  die  untere  Grenze,  eben  weil  A  immer  absolut  zu  nehmen 
ist,  selbstverständlich  durch  die  Bedingung 

0  <  i 
angegeben  wird.    Dies  ist  auch  geometrisch  klar  (Fig.  23),  indem 
durch  diese  Integration  die  Summation  längs  eines  Sektors  dar- 
gestellt wird,  für  den  fi  konstant  ist. 
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Mitbin  hat  man  aus  dem  unbeatimmten  Integral 


2 
für  das  Integral  zwischen  den  obigen  Grenzen: 


2     coa'ft        sin'ft 


Dies  ist  nun  —  aber  es  fragt  sich,  innerhalb  welcher  Grenzen, 
—  nach  (i  zu  integrieren. 

Für  dieselben  stellen  sich  hier  gar  keine  Bedingungen  heraus, 
weil  das  nur  dann  geschieht,  wenn  die  auf  die  erste  Integration 
beziiglichen   Grenzen    schon    eine   Be-  Pj-  23 

dingung  für  die  andere  Variable  in- 
volvieren; denn  sonst  ist  ja  für  diese 
Integration  (nach  X)  nirgend  ein  Be- 
denken vorhanden,  welchen  Wert  auch 
immer,  falls  er  überhaupt  nur  möglich  ist,  die  zweite  Veränder- 
liche {(i)  besitze.  Das  heiM  dann:  die  zweite  Integration  (nach 
n)  erstreckt  sich  innerhalb  der  weitmöglichsten  Grenzen,  also 
von  0  bis  2«,  wie  wiederum,  in  Anbetracht,  dals  die  Sektoren 
offenbar  rings  herum  gehen,  auch  geometrisch  einleuchtet. 

Danach  bat  man: 


2  I  cos*^        sinä^  ' 


mit  welchem  Resultat  wir  diese  Auflösung  beschliefsen. 

Jetzt  nehmen  wir  das  Problem  zum  drittenmal  auf,  indem 
wir  an  erster  Stelle  die  Integration  nach  ft  verrichten,  also  mit 
dem  unbestimmten  Integral 

den  Anfang  machen.  Es  wird  sich  dabei  das  Phänomen  heraus- 
stellen, dessen  bereits  am  Schlufs  des  §  106  Erwähnung  geschehen, 
und  wir  nehmen  die  sich  hier  darbietende  Gelegenheit  wahr,  ans 
an  einem  so  einfachen  Beispiele  mit  jener  Erscheinung  näher 
bekannt  zu  machen. 

Die  aus  der  (2")  gezogene  Grenzbedingung  für  das  immer 
innerhalb  der  ersten  vier  Quadranten  gelegene  (i: 

niricblet,  laltgnl«.  jg 
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zeigt  Dämlicli,  date  hier  Werte  von  (i  Dur  esistiereD,  wenn  l  selbst 
BchoD  gewisse  Bediogungen  eriullt  Denn  weon  wir  —  was  bei 
dea  früheren  Auflösungen  ganz  gleichgültig  war,  hier  aber  not- 
wendig wird  —  eine  bestimmte  Grölsenordnung  für  die  Halb- 
achsen der  Ellipse,  z.  B. 

/J  <« 

festsetzen,  so  kann  man  die  letztere  Ungleichheit  durch  den  als- 
-  dindieren,  so  dafa  kommt: 

_L_  J_ 
(8)  sinV  <  j y. 


In  dieser  Ungleichheit  muTs,  da  ihre  linke  Seite  ein  Quadrat  ist, 
notwendig  auch  der  Quotient  rechts  gröfser  als  Null  sein,  was 
erfordert,  dafs 

X  <« 

ist.  Dies  ist  also  die  Bedingung,  die  A,  soll  es  überhaupt  ein  p 
geben ,  immer  zu  erfüllen  hat  Es  kann  mithin  die  Integration 
nach  i.  nicht  über  a  hinausgehen,  mit  anderen  Worten,  sie  er- 
streckt sich  von  0  bis  b. 

Wie  weit  geht  aber  nnn  die  Reihe  der  ft? 

In  Änbetraeht,  dafs  sin^^  den  Wert  1  nie  überschreiten  kann, 
wird  fi  gar  keinen  Beschränkungen  unterliegen,  solange  die  zweite 
Seite  der  Ungleichheit  (3),  d,  i.  der  Qaotient 
l i_ 


(8') 


l  1 


gröfser  als  1  ist,  was  der  Fall  ist,  solange  X  <z  ß  ist.     Für 

geht  also  die  Integration  nach  (i  rund  hemm. 

Ist  hingegen  der  Quotient  (3')  kleiner  als  1,  was  eintritt, 
wenn  X  :>  ß,  bewegt  sich  also  X  mit  Bücksicht  auf  seinen  ein 
fiir  allemal  feststehenden  oberen  Grenzwert  a  innerhalb  der 
Grenzen 
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SO  nimmt  o£Fenbar  in  dem  Bereiche  der  (3)  |sin^|  Werte  bis  zu 
1  hin  an,  die  stellenweise  gröfser  wären  &[b  derjenige  Wert  des 
Quotienten  (S'),  über  den  sin*^  nicht  hinausgeben  darf.  Daher 
kann  fiir  solche  A  die  Integration  nach  (i  nicht  mehr  ohne  Uuter- 
brechnng  von  0  bis  2«  herumgehen,  sondern  wird,  wie  leicht 
zu  sehen,  in  verachiedene  voneinander  getrennte  Strecken  zer- 
fallen. 

Bezeichnet  man  nämlich  durch  fi^  denjenigen  spitzen  Winkel 
ft,  der  für  ein  solches  als  konstant  angenommenes  X  an  der 
Grenze  der  zu  erfüllenden  Ungleichheit  (8)  liegt,  so  dals 
man  hat: 


/I 

- 

J_ 

/    1 

- 

1 

so  ist  aus  dem  Verlauf  des  sinos  in  den  vier  ersten  Quadranten, 
über  welche  man  überhaupt  nicht  hinausgehen  darf,  sofort  er- 
kennbar (Fig.  24),  dafs  in  dem  Intervall  von  (i^  bis  w  —  (t,  in 
der  ersten  Kreishälfte,  und  von  x -\- (i^   bis  2«  —  (t,  in  der 


Fig.  24. 


zweiten  Kreishälfte,  die  Werte  von  sinfi  numerisch  größer  als 
sinfti,  also  unzulässig  sind^»).  Daraus  folgt,  dafs  in  dem  von  ß 
bis  «  erstreckten  Integral  von  i.  die  Integration  nach  (t  sich  in 
drei  getrennten  Intervallen  vollzieht:  von  0  bis  (tj  im  ersten 
Quadranten,  von  «  —  (t^  bis  »  -|-  fij  zusammenhängend  im  zweiten 
und  dritten  Quadranten,  und  endlich  von  2«  —  /ti  bis  zu  2ä 
im  letzten  Quadranten. 

Aus  diesem  allem  ergibt  sieb: 
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?  tn  Bf.,  «  +  ^,        a» 

I* 

=  «/S'  +  4Jirfi-  i 

(* 

wo  in  dem  letzten  Integral  sieb  die  Integration  unbestimmt  aus- 
fübren  lälst,  freilich  durch  ein,  wenn  auch  nicht  schwieriges,  so 
doch  kompliziertes  Verfahren,  indem  man,  um  sieb  von  dem 
arcus  zu  befreien,  erst  teilweise  integrieren  müfste. 

Doch  lassen  wir  das  beiseite,  da  es  ans  nur  darauf  ankam,  diese 
merkwürdige  Teilung  der  Integration  hervorzuhehen  und  zu  er- 
läutern. Geometrisch  erklärt  sich  dieselbe  übrigens  auf  die  ein- 
fachste Weise.  Denn  integriert  man  zuerst  nach  [i,  wobei  X  als 
konstant  anzusehen  ist,  so  gibt  das  für  jedes  konstante  A  einen 
Kreisring  (erste  Fig.  24),  der  offenbar  so  lange  vollständig  ist, 
als  Jl  <:  ^,  weil  er  alsdann  ganz  in  die  Ellipse  hineinfällt;  für 
zwischen  ß  und  a  gelegene  Werte  von  i  hingegen  schneidet  et 
in  die  Ellipse  ein,  und  dann  erstreckt  sich  natürlich  auf  den 
aufserhalb  derselben  fallenden  Teil  die  Integration  nicht  mit. 
Dafs  man  aber  dabei  (geometrisch)  augenscheinlieb  nur  zwei,  und 
nicht  wie  oben  drei  voneinander  getrennte  Streifen  der  Ellipse 
erhält,  über  welche  sieb  die  Integration  nach  n  ausdehnt,  hat 
seinen  Grund  darin ,  dafs  analytisch  2  n  nicht  in  den  Anfangs- 
punkt 0  zurückkehrt. 

110.  Inhaltsbestimmung  der  Ellipse  Termittelst  der  Ivorj* 
scheu  Substitution.  —  Auf  welche  Weise  man  im  vorigen  Para- 
graphen auch  die  Einteilung  in  Elemente  vornahm  und  in  welcher 
Ordnung  man  auch  die  Integrationen  vollzog,  immer  wäre  doch, 
um  zu  dem  endgültigen  Resultate  aßit  zu  gelangen,  etwas  dabei 
zu  reebnen  gewesen.  Jetzt  aber  wollen  wir  auf  dasselbe  triviale 
Beispiel  eine  Substitution  anwenden,  die,  der  Natur  der  Aufgabe 
vollkommen  angepafst,  alle  Rechnung  vermeiden  macht. 
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Es  ist  dies  die  überhaupt  sehr  ■wichtige,  Yon  Ivory  her- 
rührende und  in  seiner  berühmten  Abhandlung  über  das  Attrak- 
tionsproblem der  Ellipsoide  zuerst  in  Anwendung  gebrachte 
Substitution,  deren  Formeln  sehr  ähnlich  sind  denen  der  Polar- 
koordinateu,  nur  noch  etwas  allgemeiner,  indem  in  sie  noch 
konstante  Faktoren  eingehen. 

In  der  Aufgabe,  die  uns  gegenwärtig  beschäftigt,  haben  wir 
es  aber  erst  mit  einem  speciellen  Fall  der  Ivoryschen  Sub- 
stitution zu  thuQ  (s.  u.  S.  249).  Derselbe  ist  charakterisiert 
durch  die  Gleichungen: 

(1)  X  =  ulcosfi,        y  =  ßXsioii, 

wo  «  und  ß  konstante  positive  Werte  bezeichnen  sollen  und  i,  fi 
gerade  wieder  so  zu  beschränken  sind  wie  bei  den  Polarkoordi- 
naten, d.  h.  i.  nur  positiv  und  ;*  von  0  bis  2»  zu  nehmen  ist. 
Dadurch  sind  diese  neuen  Koordinaten,  einschliefslich  des  Winkels 
(t  selbst,  auch  völlig  eindeutig  bestimmt,  denn  aus  den  (1) 
findet  sich 

(1-) 

und 


'-W- 


cos(i  =  ^.     sinn  =  ^  (o^f^iT). 

Auch  die  beiden  neuen  Liniensysteme  weisen  grofse  Analogie 
mit  dem  Polarsjstem  auf.     Sie  sind: 

1)  für  das  veränderliche  /i  lauter  vom  An&ngspuukte  aus- 
laufende gerade  Linien,  wie  die  aus  den  (1)  hergeleitete  Relation 

y  =  4*8/*-^ 

zeigt,  die  die  Gleichung  einer  durch  den  Nullpunkt  gehenden 
Geraden  darstellt.  Jedoch  ist  die  Neigung  derselben  gegen  die 
ar-Achse  nicht  wie  bei  den  Polarkoordinaten  der  Winkel  (t  selbst, 
sondern  diesem  Winkel  nur  proportional;  denn  wird  sie  durch  v 
bezeichnet,  so  hat  man: 

tgv  =  -ätg^ 

2)  Für  den  veränderhchen  Parameter  K  ein  System  von  kon- 
zentrischen ähnlichen  Ellipsen.  Denn  die  aus  der  (1')  entsprin- 
gende Relation 
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«  '  =  (^  +  (Ä 

drückt  die  Gleichung  einer  Ellipse  aus  mit  dem  Mittelpunkt  in 
(0,  0)  und  den  Halbachsen  ak  und  ßi.  Daraus  folgt,  data  die 
den  verschiedenen  Werten  von  K  zugehörigen  Ellipsen  sämtlich 
konzentrisch  und  in  Anbetracht,  dafs  ihre  Achsen  dasselbe  kon- 
stante Verhältnis  -3-  haben,  auch  ähnlich  sind. 

Das  neue  Flächenelement  endlich  wird  wieder  ans  den  pw^ 
tiellen  Differentialquotienten  von  x  und  y  nach  l  and  (ii 

dX  ^y  a   ■ 

dx 


durch  deren  kreuzweise  Multiplikation  und  Subtraktion  der  Pro- 
dukte gewonnen,  woraus  sich  unmittelbar  für  dasselbe  der  Aus- 
druck 

aßX 
ergibt. 

Diese  Einteilung  der  Ebene  besitzt  nun  vor  allen  anderen 
Systemen,  anch  dem  der  gewöhnlichen  Polarkoordinaten,  den 
Vorzug,  dals  Bie  sich  der  Grenzbedingung,  wenn  diese  auf  eine 
Ellipse  gehen  soll,  viel  besser  anschmiegt,  indem  dazu  nur  von- 
nöten  ist,  in  den  Transformationsformeln  (1)  die  Konstanten  a 
und  ß  den  beiden  Halbachsen  der  Ellipse  proportional  oder 
geradezu  gleich  zu  setzen. 

Ist  also  vermittelst  der  zwischen  den  beiden  Doppelintegralen 
bestehenden  Gleichheit 

fjdardy  =  cißj^kdldn 
der  Inhalt  der  Ellipse 

(^.)  S  +  |^  =  ' 

zu  bestimmen,  so  verwandelt  sich  die  Grenzhedingung 

„.  T  (,,    ^  ' 
vermöge  der  Fonneln  (1)  in: 

A'coBSfi  +  Assin';*  <  1,    iL    i»  <  1. 
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Die  Integration  nach  A  ist  mithin  von  0  bis  1  zu  erstrecken. 
DafB  sie  nicht  üher  diese  Grenze  hinausgehen  darf,  zeigt  auch 
die  das  System  der  Ellipsen  darstellende  Relation  (2),  welche  für 
A  =  1  die  Ellipse  (2«)  liefert,  um  deren  Berechnung  es  sich 
handelt. 

Für  die  andere  Variable  haben  sich  gar  keine  Grenzbedin- 
gangen  eingestellt;  es  ist  daher  nach  (*  im  weitesten  Umfange, 
von  0  bis  2  JE  zu  integrieren. 

Die  Grenzen  beider  Integrationen  sind  also  konstant  und 
unabhängig  voneinander.  Infolgedessen  ergibt  sich  für  den  Wert 
des  Doppelintegrals  oder  den  Inhalt  der  Ellipse  sofort  und  ohne 
alle  Rechnung: 


|Sif  AdAd^  =  yM)jfd^  —  oißn 


Man  ersiebt  aus  diesem  Beispiele  hinsichtlich  der  Zweckmäfsig- 
keit  einer  in  Anwendung  zu  bringenden  Transformation  aufs 
deutlichste,  dals  man  bei  ihrer  Wahl  immer  auf  zweierlei  sein 
Augenmerk  zu  richten  hat:  die  Substitutionsformeln  müssen 
der  besonderen  Natur  der  zu  transformierenden  Funk- 
tion genau  angepafst  sein  und  zugleich  die  Grenzbedin- 
gungen möglichst  vereinfachen. 


Zweites  Kapitel. 

Anwendung  der  Lehre  von  den  Doppelintegralen  auf 
die  Inhaltsbestimmung  krummer  Oberflächen. 

L   Theorie  der  Komplanation. 

111,  Torbemerkung.  —  Transformation  der  Koordinaten. — 

Wir  beschäftigen  uns  in  diesem  Kapitel'")  mit  dem  rein  geo- 
metrischen Problem  der  Inhaltsbestimmung  beliebiger 
krummer  Flächen  oder  dem  sogenannten  Problem  der  Kom- 
planation. 

Die  zu  dieser  Aufgabe  notwendigen  Formeln  werden  wir 
gleich  in  der  allgemeinsten  Gestalt  ableiten,  deren  sie  lahig  sind, 
wiewohl  man  leicht  auch  von  den  speciellen  Formeln  zu  den  all- 
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gemeinen  übergehen  könnte.  Aber  abgesehen  davon,  dafa  eratere» 
Verfahren  ebenso  kurz  ist,  hat  es  noch  den  Vorteil  voraus,  dafe 
man  alsdann  der  allgemeinen  Transformation  der  Variablen  über- 
hoben ist,  indem  dieselbe  schon  einen  Bestandteil  der  resnltieren- 
deu  Ausdrücke  bildet. 

Die  allgemeine  Formel,  um  die  es  sich  bandelt,  entspricht 
folgendem  GeBichtspunkte. 

Unter  Zugrundelegung  des  räumlichen  rechtwinkligen  Koordi- 
nateusjsteniB  der  x,  y,  s  wird  eine  krumme  Obertiäche  durch  die 
GrÖIse  der  dritten  Koordinate  e  bestimmt,  und  da  ist  es  die  ge- 
wöhnliche Methode,  dieselbe  unmittelbar  als  eine  Funktion  der 
beiden  anderen  Koordinaten  x,  y  darzustellen.  Da  diese  Dar- 
stellungsweise  aber  gegen  die  Symmetrie  verstölat,  so  drücken 
wir  vielmehr  eine  jede  der  drei  rechtwinkligen  Koordinaten  durch 
zwei  HnlfsTariahle 

aus,  indem  wir  die  drei  Gleichungen  aufstellen: 

(1)  x  =  (p(X,it),    y  —  i,{l,n),    g^i{X,(t), 

die    rein    symmetrisch    sind    und    durch  welche    ebenfalls  eine 

krumme  Fläche  völlig  bestimmt  wird. 

Auch  hier  hat  man  natürlich  dafür  zu  sorgen,  dafs  man  die 
Variablen  X,  fi  gehörig  beschränke,  damit  man  die  ganze  Fläche 
erhalte  und  keinen  ihrer  Teile  zwei-  oder  mehrmal.  Da  sich 
darüber  aber  keine  allgemeinen  Vorschriften  geben  lassen,  so  mufs 
dies  in  jedem  einzelnen  Falle  besonders  geschehen. 

Setzt  man  in  den  (1)  speciell 
(1')  X  ^  X,    y  =  y,    e  =  x(x,  y), 

so  erkennt  man,  dafs  die  allgemeinen  Formeln  (1)  die  Formeb, 
welche  bei  dem  gewöhnlichen  Verfahren  in  Anwendung  kommen, 
als  Species  in  sich  enthalten. 

Um  die  vorstehend  skizzierte  Methode  an  einem  Beispiele 
zu  erläutern,  wählen  wir  den  wichtigen  Fall  des  dreiachsigen 
Ellipsoids,  dessen  Oberfläche  für  rechtwinklige  Koordinaten  und 
für  die  Halbachsen  tx,  ß,  y  bekanntlich  durch  die  Gleichung 

(^)  ';^  +  f.  +  v.  =  ' 

bestimmt  wird. 
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Dieser  Gleichung    genau    angepafst    sind  die  Formeln   der 
allgemeinen  Ivoryachen  Substitution: 
(Ij)  3:  =  aco3Jl,    y  =;  ^sinAcosfi,     £^  :=  ysinAsiufi. 

Dieselbe  führt  die  beiden  Wiukel  k  und  n  ein,  durch  welche  ein 
jeder  Punkt  der  Fläche  bestimmt  wird;  und  wie  sehr  sie  auf  das 
Ellipsoid  pafst,  ersieht  man  an  der  Identität 

oos*A  -j-  sin^A(coB^f(  -|-  sin*^)  =  1, 
zu  der  man  durch  Einsetzung  der  Werte  (lo)  in  die  (2)  gelangt. 
Dazu  gesellt  sich  noch  der  Vorteil,  dafs  durch  die  HülfsgrÖfsen 
X,  n  alle  drei  Koordinaten  rational  ausgedrückt  werden. 

Um   das  ganze  Ellipsoid  zu  umfassen   und   um  jeden  Punkt 
der  Oberfläche  nur  einmal  zu  erhalten,  mufs  man,  wie  die  ein- 
fachsten  Deduktionen   zeigen,   l  von  0  bis  zu  2R   und   (t  von  0 
bis  zu  4R  gehen  lassen,  so  dafs  also  die  Grenzbedingungen  sind: 
0<;i<n:,        0<fi<2  3r. 

Diese  Transformation,  von  der  wir  schon  im  vorigen  Para- 
graphen einen  speciellen  Fall  kennen  gelernt  haben,  wird  uns  in 
vielen  noch  zu  erörternden  Fragen  die  wesentlichsten  Dienste 
leisten. 

112.  Gröfeenbegriff  der  krummen  Fläche.  —  Allgemeinste 
Transformationsformel.  —  Da  jede  Fläche  sich  in  zwei  Dimen- 
sionen ausdehnt,  so  versteht  es  sich  von  selbst,  dafs  ein  Element 
derselben,  wie  auch  immer,  unendlich  klein  von  der  zweiten  Ord- 
nung ist  und  ihr  Inhalt  mithin  durch  eine  doppelte  Integration 
zu  bestimmen  sein  wird.  Dieses  Element  des  Doppelintegrals 
oder  der  beliebigen  krummen  Fläche,  von  welchem  die  Wert- 
bestimmung ihres  Inhalts  abhängt,  soll  jetzt  aufgesucht  werden, 
wozu  wir  uns  vor  allem  darüber  Klarheit  verschaffen  müssen, 
was  man  denn  eigentlich  unter  der  Gröfse  einer  krummen  Fläche 
zu  verstehen  habe. 

An  sich  ist  die  krumme  Fläche  nicht  mit  der  Ebene  ver- 
gleichbar. Es  gibt  zwar  gröfsere  und  kleinere  Polyederflächen 
und  gröfsere  und  kleinere  ebene  Flächenstücke,  und  ein  jeder 
weifs,  was  das  heifst,  und  dafs  dieselben  völlig  bestimmt  sind. 
Die  Gröfse,  der  Inhalt  einer  krummen  Fläche  aber  ist  an 
sich  gar  nichts  Bestimmtes,  denn  es  läfst  sich  keine  polyedrische 
Fläche  angeben,  die  im  Vergleich  zu  jener  gröfser  oder  kleiner 
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wäre.  Auch  das  Archimedische  Axiom,  welchem  zufolge 
man  in  der  umhüllenden  Polyederliäche  eine  grölsere,  in  der 
eingeschriebenen  eine  kleinere  Fläche  hätte,  vermag  über  diese 
Schwierigkeit  nicht  hinwegzuhelfen,  weil  das  immer  schon  die 
Vorstellung  eines  Grörsenbegriffs  voraussetzen  wurde. 

Schon  mit  dem  Längenbegriff  der  krummen  Linie  ver- 
hält es  sich  ganz  analog.  Denn  wenn  man  auch,  eben  auf  Grund 
des  Archimedischen  Axioms,  sagt  —  und  es  sogar  hat  beweisen 
wollen,  dafs  (Fig.  25)  ein  System  umschriebener  Geraden  gröfser, 
und  ein  System  eingeschriebener  Geraden  kleiner  ist  als  die 
Kurve,  so  nahe  sie  auch  an  dieselbe  heranrücken,  so  ist  da.mit 
doch  nichts  gewonnen,  weil  auch  dies  schon  die  Vorstellung  von 
der  Grölse  des  Bogens  voraussetzt.  Es  liegt  dieser  Auffassangs- 
weise  eigentlich  eine  physikalische  Anschauung  zu  Grunde,  indem 
man  sich  nämlich  die  Kurve  als  ausdehnbar  denkt,  vermöge 
welcher  Eigenschaft  sie  thatsächlicb  zum  Zusammenfallen  mit 
der  umschriebenen  Linie  gebracht  werden  könnte  und  alsdann 
allerdings  an  Länge  zunehmen  würde. 

Fig.  26.  Fig.  27  ft. 


So  ist  also  die  gerade  Linie  nicht  mit  der  kmmmen  Linie, 
die  ebene  Fläche  nicht  mit  der  krummen  Fläche  vergleicbhar, 
und  können  wir.  mitbin  die  Gröfse  der  krummen  Fläche  als  reine 
Dehnitionssache  ansehen,  bei  der  nichts  zu  beweisen  ist  Wir 
stellen  folgende  Definition  auf; 

Es  seien  (Fig.  2fi)  lauter  auf  der  Fläche  nahe  beieinander 
gelegene  Punkte  in  der  Weise  durch  gerade  Linien  verbunden, 
dafs  durch  diese  eine  zusammenhängende  Reihe  ebener  Drei- 
ecke bestimmt  wird.  Dann  soll  unter  Gröfse  der  krummen 
Fläche  die  Grenze  verstanden  werden,  gegen  welche  der 
Gesamtinhalt  dieses  Systems  von  Dreiecken  konvergiert, 
wenn  man  die  Punkte  unendlich  nahe  aneinander  rücken, 
mithin  alle  Dreiecke  unendlich  klein  werden  läfst. 

Dementsprechend  denken  wir  uns  also  nun  —  analog  mit 
der   Aufgabe   des  §  108   (man  vergleiche  Fig.  19,  S.  232)  —  auf 
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anserer  Oberfläche  vier  solche  benachbarte,  in  unendlich  kleiner 
Entfernung  voneinander  liegende  Punkte  (Fig.  27  a): 
Pn  Ps,  Pa,  Pi, 

die  (in  der  Fundamentalebene)  den  Stellen 

(A,  /i),  (A  +  dX,  n),  (A,  (t  +  dfi),  (l  -\-dl,[i-\-  d{i) 
entsprechen  mögen,  und  verbinden  sie  durch  gerade  Linien:  bo 
ist,  streng  genommen,  das  Viereck  PiPsPiF^  kein  ebenes  Viereck, 
sondern  wird  durch  seine  Diagonale  PaPg  in  zwei  nicht  in  der- 
selben Ebene  befindliche  Dreiecke  geteilt  Da  aber  der  Neigungs- 
winkel der  beiden  Dreiecke  offenbar  nur  unendlich  wenig  von  2  R 
verschieden  sein  kann,  so  darf  an  der  Grenze  das  Viereck,  das 
schon  geradlinig  ist,  auch  als  ein  ebenes  angesehen  werden. 

Aber  dies  Viereck  ist,  mit  Vemachläesigung  verschwindender 
Fehler  der  höheren  unendlich  kleinen  Ordnungen,  auch  ein 
Parallelogramm,  wozu,  wie  in  §  108,  zu  zeigen  ist,  dafs  die 
betreffenden  Quotienten,  durch  welche  die  trigonometrischen 
Tangenten  ausgedruckt  werden,  einander  gleich  sind,  hier  aber 
immer  in  Bezug  auf  zwei   Achsen;   es  mufs  also  z.  B.  nicht  nur 

Pa  —  Pi  P4  —  Ps  n  1.      P.  —  Pi  P«  —  P» 

—^ ^  ■  ■■■ ,    ■■ — ,     sondern  auch     — =— ; ^  5 

ax  dx  dy  dy 

Zu  diesem  Nachweise  sind  vermittelst  der  Gleichungen  (1) 
des  vorigen  Paragraphen  J,  ft,  .  .  .  durch  die  ihnen  entsprechen- 
den rechtwinkligen  Koordinaten  zu  ersetzen,  auf  welche  man 
übergehen  mufs,  weil  uns  in  diesem  System  schon  alles  durch 
die  analytische  Geometrie  vorbereitet  ist.  Setzt  man  zur  Ab- 
kürzung die  partiellen  Differentialquotienten 

dx  dy  ,        de  

81  -  "'       8Ä  -  "'       gl  -  ''' 

dx_  _       ^  _  t     ^  _ 

Bft  "     8(i  "*    "     0(A  " 

flo  sind,  mit  Vernachlässigung  der  höheren  Ordnungen,  die  recht- 
winkligen Koordinaten  der  vier  Punkte 
ffürP,  ...x,y,z, 

P,  ...  X  +  adk,  y  -f-  bdk,  z  +  cdA, 
„   "9%  . ..  X  -\-  a^d^,  y  -\-  hyd}i,  z  -\-  Cx d/i, 
I   „  P^  ...  x-\-adi-\-ajdit,  y-j-bdX-^bid(i,  e-\-cd}.-\-Cidn. 

Nun  sind  hier  sogar  schon,  was  nicht  einmal  zur  Erfüllung  des 
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Parallelismos  DÖtig  wäre,    alle   Differenzen,  welche  Zähler  und 

Nenner  der  betreffenden  Quotienten  bilden,  selbst  einander  gleich, 

indem   sie   sich   auf  die   Differentiale   reducieren,   z.  B.   für   die 

Seiten  PjP,  und  P^P,  die  beiden  Zähler: 

e  -f~  cdi  —  X  =  cdi.  bezw.  0  -\-  cdl  -j-  Cidii  —  s  —  c,d(*  =  cd)., 

und  die  beiden  Nenner  dx: 

X  -\-  adk  —  x  =:  adX  bezw.  x-\-  adk  -}-  Oi^ft  —  x  —  a^dit  =  adl; 

und  ebenso  fände  man  für  die  Seiten  PgPi  and  P4P2   beide 

Zähler   gleich  Cjdfi,  beide  Nenner  dx  gleich  aidfi.     Um   wieviel 

mehr  werden  die  Quotienten  einander  gleich  sein. 

Danach  ist  das  Viereck  ein  Parallelogramm  und  mithin  das 
Dreieck  P,PjPs  seine  Hälfte,  so  dals  es,  um  den  gesuchten  In- 
halt des  Parallelogramms  zu  haben,  nur 
auf  die  Formel  ankommt,  die  den  Inhalt 
eines  Dreiecks  im  Räume  ans  den  Koordi- 
naten seiner  drei  Ecken  finden  lehrt. 
Diese  Formel  kann  man  erhalten  entweder 
durch  Projicierung  des  Dreiecks  auf  zwei 
Koordinateoebenen ,  was  eine  Zurückfiih- 
ruug  auf  die  analoge  Aufgabe  des  §  103 
wäre,  oder  auch  direkt  durch  Formeln  der 
Trigonometrie.    Wir  schlagen  diesen  letzteren  Weg  ein. 

Die  eine  Ecke  P,  des  Dreiecks  liege  im  Anfangs- 
punkt 0  (Fig.  27b)  der  rechtwinkligen  Koordinaten;  die  Koordi- 
naten der  beiden  anderen  Ecken  seien 

fiir  P.:  I,  ,j,  g,  für  Pg:  li,  ij„  £., 
(auch  ihre  Projektionen  ergäben  sich  hier  ohne  Schwierigkeit: 
man  hätte  nur  £  ^  0,  £,  =  0,  bezw.  ij  =  0,  »j,  =  0  zu  setzen); 
die  drei  Seiten  seien  q,  Qi,  s,  letztere  dem  Nullpunkt  und  dem 
Winkel  (p  des  Dreiecks  gegenüberliegend.  Dann  ist  der  Inhalt 
des  Dreiecks: 

ferner : 

p»  +  pi'  —  8» 
COßy  =  i ~'J . 

Da  aber,  in  den  Koordinaten  ausgedruckt, 

»*  +  s?  -s>  =  i> +  <,'  +  ('  +  !•  +  ,>  +  £,■ 

-  (I  - 1,)'  -  (1  - 1,)"  -  (f  - 1,)', 

also 
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uQd  folglich 

(.ftsiny  =  V(fp,)'-«l,  +VV,  +  tt,y 
ist,  so  gewinnt  man  für  den  Inhalt  des  Parallelogramms  (P^P^P^P^ 
in  Fig.  27a)  die  Formel; 

(1)  V«'  + 1'  +  £")  (1?  + 1,'  +  f,')  -  ({{.  +  v%  +  £?■)'• 

Man  kann  diese  Formel  leicht  auch  noch  auf  eine  andere 
Gestalt  bringen. 

Nach  einem  bekannten  Satze  aus  der  Algebra  ergibt  nämlich 
das  Produkt  zweier  Summen  von  je  vier  Quadraten  wiederum 
eine  Summe  tod  vier  Quadraten,  und  zwar  haben  in  dem  uns 
vorliegenden  speciellen  Falle,  wo  sich  in  jedem  der  beiden  Fak- 
toren die  vier  Quadrate  auf  drei  reducieren,  drei  Quadrate  des 
Produkts  zu  Basen  Determinanten  oder  in  sich  selbst  zurück- 
kehrende Differenzen.  Durch  Anwendung  dieses  Satzes  auf  die 
Formel  (1)  erhält  man  für  das  erste  Glied  des  Radikanden  den 
Ausdruck: 

«i.+ii,+sw+(ii,-ii,)'  +  (^e,-Ei.)'  +  (ti, -«,)•. 

und    mithin    für    den   Inhalt    des   ParaUelogramms    die    andere 
Formel  —  und  beide  leisten  gleich  wesentliche  Dienste: 

(2)  V(ii),  -  vLr  -h  (nt.  -  tn.y  +  «ii  -  HO'- 

Hat  aber  nun  das  Dreieck  eine  beliebige  Lage  im 
Räume,  so  braucht  man  sich  nur  den  Anfangspunkt  der  Koordi- 
naten nach  einem  der  Eckpunkte  des  Dreiecks  hin  verlegt  zu 
denken.  Dann  sind  die  neuen  Koordinaten  seiner  beiden  anderen 
Ecken'  gleich  ihren  ursprünglichen  Koordinaten  weniger  den 
Koordinaten  des  neuen  Anfangspunktes,  und  man  hat  wieder  den 
vorigen  Fall. 

Denkt  man  sich  also  z.  B.  den  Anfangspunkt  nach  der  Ecke 
Fl  des  Dreiecks  PiPaJPj  in  der  Fig.  27a,  mithin  nach  0  in 
Fig.  27  b,  d.i.  nach  (A,  ft)  oder  (x,  y.  e)  verlegt,  so  sind  jetzt 
offenbar  die  früheren  Koordinaten  g,  ij,  £  von  Pj  durch  die  auf 
P)  und  Pi  bezüglichen  Differenzen,  also  durch  die  aus  den 
Werten  (P)  fliefeenden  Ausdrücke 

'  81  ""'81" 


„Google 


264  Sechtter  Absolinitt.    Zweites  Kapitel, 

nod  ebenso  die  Koordinaten  £„  rj^,  g,  von  Pg  durch 

zn  ersetzen  and  in  (1)  und  (2)  zu  substituieren. 

Dadurch  ergeben  sich  tiir  den  Inhalt  unseres  Parallelo- 
gramms oder  für  das  allgemeine  Element  der  krammeD 
Fläche  die  beiden  Formeln: 


(lo)   dXdii 
und 


f((lf)'+(l!)'+(S)-)((|)V(|)V(a-)j 


dl  z 


vo  in  Anbetracht,  dals  dA,  dfi  stets  positiv  zu  nehmen  sind,  das- 
selbe auch  von  den  Quadratwurzeln  gilt. 

113.  Folgenm^n.  —  1.  So  wie  die  Aufgabe  des  vorigen 
Paragraphen  analog  ist  der  in  §  108  behandelten,  so  ist  auch 
der  für  das  allgemeine  Element  der  krummen  Fläche  gefundene 
Ausdruck  analog  demjenigen  des  §  108  für  das  Element  einer 
Ebene,  nur  dafa  jener  allgemeiner  ist  und  das  frühere  Resultat 
als  speciellen  Fall  in  sich  enthält  Denn  setzt  man  e  ^  0  und 
X  und  y  arbiträr,  d.  h.  ohne  Relation  zueinander  voraus,  so 
müssen  die  Gleichungen  der  krummen  Fläche  in  die  der  Ebene 
übergehen,  wo  ja  die  dritte  Koordinate  a  gleich  Null  (oder  kon- 
stant) ist  und  die  beiden  anderen  Koordinaten  völlig  beliebig 
und  unabhängig  voneinander  sind.     Und  in  der  That  verwandelt 

sich  dann,  indem  man  nunmehr  —r-  ^  0,  -—  =  0  hat,  die  (2») 

des  §  112  unmittelbar  in  die  (3)  des  §  108: 

/0a  8^  _  ^?y.\ 


2.  Unserer  Darstellung  der  drei  Koordinaten  x,  y,  e  der 
krummen  Fläche  als  drei  Funktionen  der  beiden  Variablen  k,  fi 
vermittelst  der  Gleichungen 

(1)  X  =  ip(i.,  n),      y  =  K-(Jl,  fi),      X  =  z(i,  ii) 

entspricht  auch    wieder   wie  bei  der   Ebene   die  Einteilung  der 
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Fläche  in  Elemente  durch  zwei  Systeme  von  Kurven.  Denn  eli- 
miniert man ,  während  fi  kouBtant  gesetzt  wird,  aus  diesen 
Gleichungen  l,  so  erhält  man  zwei  Gleichungen  zwischen  x,  y,  z 
und  dem  Parameter  ji,  die,  mittels  zweier  ihrer  Projektionen,  eine 
Kurve  darstellen,  welche  zugleich  mit  ;*  variiert.  Und  auf  <lie- 
selbe  Weise  verschafit  man  sich  das  andere  System  von  Kurven, 
wenn  man  X  konstant  macht  und  ^  eliminiert. 

3.  In  den  allgemeinen  Formeln  des  §  112  ist  auch  der 
häufig  vorkommende  und  schon  oben  [111,  (1')]  heaonders  hervor- 
gehi^bene  specielle  Fall  enthalten,  wo  die  eine  Koordinate,  z.  B.  £, 
direkt  durch  die  beiden  anderen  Koordinaten  ausgedrückt  ist. 
Dazu  hat  man  nur  pu,re  X  =  x,  yi  ^  y  za  setzen,  so  dafs  x  und 
y  mit  X  und  ft  zusammenlalleD  und  die  Gleichungen  (1)  sich  auf 
(lo)  x  =  X,      y  =  it,      z^x{x,y) 

reducieren. 

Dann  ist  nicht  nur  die  gegenseitige  Relation  zwischen  diesen 
Gröfsen  die  denkbar  einfachste,  sondern  nehmen  selbstverständ- 
lich auch  unsere  Ausdrücke  für  das  Flächenelement  eine  ein- 
fachere Gestalt  an.  Denn  unter  Benutzung  der  bekannten  Be- 
zeichnungen für  die  partiellen  Derivierten  von  2,  die  seit  Monge 
in  der  Flächentheorie  gäng  und  gäbe  sind,  nämlich: 

g£  _       »£_  _    .    /B*g  _        'd^e  _       8»g  _  A 
dx  ~  ^'  dy  ~  *'     \Zx^  ~  *"'  dxdy  ~  *'   dy^  ~   /' 
verwandelt  sich  in   diesem  Falle  wegen  der  dann  stattfindenden 
Werte 

'^x cy_ cz_ de  

U~    '  dA  ~    '  Bl  ^  äi  "  ^' 

—  =  0  ^=1   — =  — = 
z.  B.  die  (lo)  des  vorigen  Paragraphen  in  den  Ausdruck 

dxdy  V(i+i»')(i  +  g")-i>»2» 

der  sich  auch  leicht  direkt  aus  dem  Fundamentalsatze  der  ana- 
lytischen Geometrie  ableiten  läfst,  dals  irgend  eine  ebene  Figur 
gleich  ist  ihrer  senkrechten  Projektion  auf  eine  feste  Ebene, 
multipliciert  mit  der  secante  der  Neigung  der  beiden  Ebenen 
zueinander  oder  der  secante  des  Winkels  ihrer  beiden  Normalen. 
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Nun  ist  aber  hier  die  Projektion  unseres  Flächenelementes  (des 
Parallelogramms)  auf  die  Ebene  der  x,  y  das  Rechteck  dxdy,  nnd 

der  Faktor  l/l  +  \ör)  +  {ht)  '^"^""'^  '°  ^^^  TY^&t,  wie  mau 
weifs,  die  secante  des  Neigungswinkels  der  beiden  Ebenen  zu- 
einander aus. 

Umgekehrt  könnte  man  auch,  worauf  wir  schon  am  An&ng 
des  §  111  hingewiesen  haben,  von  der  speciellen  Formel  (2)  aus 
zu  dem  allgemeinen  Ausdruck  für  das  Flächenelement  übergehen, 
was  nicht  die  geringste  Schwierigkeit  hat,  aber  als  Übung  sehr 
empfehlenswert  ist.  Dabei  ist  zu  beachten,  dafs  man  alsdann  — 
ein  einfaches  Beispiel  zu  der  in  den  Elementen  der  DiETerential- 
rechnung  gelehrten  Vertauschung  der  Variablen  —  nicht  nur  dx 
und  dy  als  Funktionen  der  unabhängigen  Veränderlichen  A,  ^ 
anzusehen,  sondern,  um  nur  gleichförmige  Differentialquotienten 

dz  ,  dz 
■:r-  und  ■^- 
dx  dy 

hätte. 

i.  Der  Ausdrucksweise  der  drei  Koordinaten  x,  y,  z  durch 
X  und  ^  kann  man,  zur  Verdeutlichung  der  Auffassung,  leicht 
eine  geometrische  Interpretation  unterlegen.  Man  denke  sich 
nämlich  auf  irgend  einer  Hülfaebene  A  und  y.  als  rechtwinklige 
Koordinaten.  Alsdann  ist  das  Produkt  dXdit  das  rektanguläre 
Element  dieser  Ebene,  und  in  Bezug  auf  die  Schlufsformeln  des 
vorigen  Paragraphen  ist  ein  jedes  dieser  Elemente  mit  dem  da- 
selbst stattfindenden  Werte  der  Quadratwurzel  zu  multiplicieren. 
So  entspricht  ein  solcher  Ausdruck  der  Gröfse  des  zugehörigen 
Elementarparallelogramms  (bei  x,  y)  auf  unserer  krummen  Ober- 
fläche, und  der  ganzen  zu  ermittelnden  Oberfläche  wird  ein  ge- 
höriges Stück  der  Hulfsebene  korrespondieren. 

Gebraucht  man  speciell  die  Substitution  (lg),  so  ist  dadurch 
schon  die  Hulfsebene  bestimmt,  indem  sie  dann  zusammenfällt 
mit  der  Koordinatenebene  der  x,  y;  in  dem  dieser  Substitution 
zugehörigen  Ausdruck  (2)  bedeutet,  wie  in  Nr.  3  gezeigt,  die 
Quadratwurzel  den  inversen  Projektionsfaktor  des  ent- 
sprechenden Elementes  der  krummen  Fläche.  —  Handelt  es  sich 
z.  B.  um  das  Ellipsoid  (2)  des  §  lU,  so  würde  die  Hulfsebene  der 
durch  die  Halbachsen  a  und  ß  gelegte  Hauptschnitt  desselben  sein. 


.y  Google 


Eomplanation  det  EUipsoida. 


IL    Komplanatioo  des  KUipsoids. 

114.  luangriffiiAhiae  des  Problems.  —  Wir  gehen  jetzt  daza 
über,  die  vorsteheDde  allgemeine  Theorie  auf  das  Ellipsoid'') 
anzuwenden.  Wir  werden  bei  diesem  Problem  uns  etwas  länger 
verweilen  und  die  Fläche  des  Ellipsoids  auf  drei  bis  vier  ver- 
schiedene Methoden  quadrieren,  um  die  Vorteile  kennen  zu  lernen, 
die  man  durch  Einiiihrung  neuer  Variablen  erzielen  kann. 

In  diesem  Paragraphen  untersuchen  wir  zunächst,  wie  sich 
die  Aufgabe  gestaltet  und  wie  weit  ihre  Lösung  gelingt,  wenn 
wir  der  Komplanation  des  durch  seine  auf  rechtwinklige  Achsen 
bezogene  Mittelpunktsgleichung 

m  S  +  ?  +  ^  =  i 

gegebenen    Ellipsoids    einerseits    die   Formeln   (lg)   und   (2)   des 
vorigen  Paragraphen 

andererseits  die  Ivorysche  Substitution  [111,  {]„)] 

(2)  X  r=  a  cos  i,  ,  y  =  (3  sin  A  cos  (t,    ä  ^  y  sin  A  sin  ^ 

(0  <  1  <  k;     Q  <  fi  <2n) 
zu  Grunde  legen. 

Es  ist  klar,  dafs  man  bei  Anwendung  der  Formeln  (1)  die 
(I)  nach  z  auflösen  müfste,  um  die  Funktion  g  :=  %{x,  y)  zu  er- 
halten und  aus  ihr  die  partiellen  Derivierten  von  z  herzuleiten. 
Man  könnte  zwar  auch  zuerst  differentiieren  und  dann  den  Wert 
von  z  einsetzen,  aber,  wie  man  sieht,  einer  Auflösung  der 
Gleichung  entgeht  man  nie. 

Die  Gleichung  (I)  liefert 


=  =  +r|/ 


'---fr, 


also  eigentlich  zwei  Systeme  von  Koordinaten,  die  indessen  in 
Bezug  auf  die  Ebene  der  x,  y  völlig  symmetrisch  sind ;  und  da 
die  Funktionen  unter  dem  Integralzeichen  immer  eindeutig  sein 
müssen,  so  kann  man  ganz  gut  sich  auf  den  absoluten  Wert  der 
Quadratwurzel  beschränken,  so  dals  dann  die  Integration  sich 
nur  über  die  obere  Hälfte  der  Oberfläche  des  Ellipsoids  erstreckt. 

miiohlat,  InMgmle.  ]^7 
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—  Bevor  man  aber  zu  der  Integration  übergeht,  hat  man  selbst- 
verBtändlich  in  die  zweite  Formel  (1)  die  Werte  für  die  Deri- 
vierten  von  ^  einzusetzen. 

Bedient  man  eich  hingegen  der  Formeln  (2),  so  hat  mau 
diese  Substitution  in  einer  der  Schlufsformelu  des  g  112,  z.  R  in 

vorzunehmen. 

Beide  Methoden  verlaufen  wesentlich  verschieden.  Bei  jener 
wird  man  gar  keine,  bei  dieser  wenigstens  eine  Integration  voll- 
führen können,  wenngleich  das  Resultat  auch  nicht  in  der  besten 
Form  erscheint. 

I.    Zunächst  verfolgen  wir  diese  letztere  Methode  weiter. 
Nach   dem   eben   Bemerkten    haben   wir   zuvörderst  uns  die 
Werte  der  sechs  partiellen  Differentialquotienten 

dx      dy       dz 
8i'    äT'    äl' 

9(i '     dfi'     dfi 
zu  verschaffen,  um  sie  in  die  (2«)  einzusetzen.    Für  dieselben  er- 
geben sich  aus  den  (2)  beziehentlich  die  Ausdrücke: 
f — asinA,        ^cosficosA,        y^nficosi, 
[  0,  — ^ain^sin^,       ^isinilcos^. 

Bei  ihrer  Substitution  in  die  (2^)  braucht  man  aber  nun  nicht 
80  ängstlich  gerade  dieselbe  Ordnung  von  Minuend  und  Sub- 
trahend der  einzelnen  Determinanten  einzuhalten,  wie  sie  in  der 
(2o)  befolgt  ist;  sondern  da  von  den  Differenzen  doch  die  Qua- 
drate zu  nehmen  sind,  so  darl'  man  ersichtlicherweise  die  ver- 
schiedenen  Kreuzprodukte    der   Werte   (2'J,    von    denen    wegen 

^—  ^  0  noch  zwei  ausscheiden ,  ohne  Rücksichtnahme  auf  obige 

du 

Ordnung  voneinander  subtrahieren.  So  kommt  offenbar  unter 
der  Quadratwurzel  der  Ausdruck  zu  stehen: 

a'^'sin* Asin'fi  -|-  «»y^BintÄcos*^ 
-|-  ^ä}'Ssin*AcoBSA(cos'^  -|-  sin'^)', 
aus  dem  noch  im  letzten  Gliede  der  Faktor  (coB*f*  -|-  sina^i)»  als 
=  1  fortfällt. 
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DaB  Flächenelement  ist  also,   wenn  man   den  gemeinschaft- 
lichen Faktor  8in*>l  vor  die  Wurzel  treten  läfst: 


(2o)     dXdfi  sin  i,  y^^y'cos»A  -\-  «sginiif^iginSj*  -|_  y»co8*(t), 
wo  sin  A,  dessen  arcas  von  0  bis  ä  geht,  stets  positiv,  und  mithin 
auch  die  Wurzel  absolut  zu  nehmen  ist 

Auch  hier  setzt  sich  der  Radikand,  wie  in  der  (2g),  aus 
lauter  Quadraten  zusammen. 

Nun  erkennt  man  ohne  Schwierigkeit,  da&  vorstehender  Aus- 
druck nach  der  Variablen  k  integrabel  iet,  aber  nicht  nach  n. 
Denn  bei  der  Integration  nach  ft  müfste  unter  der  Wurzel  entweder 
«in^ft  oder  cos^ft  eliminiert  werden,  wodurch  dieselbe,  im  ersteren 
Falle  zum  Beispiel,  die  Form  erhielte: 

y/SsyScos'i  4-  ee*^äsinU  +  «»(y*  —  |3>JsinU  •  cos*(i, 
immer  aber  von  der  Gestalt  sein  würde: 


f       '      (cos«^' 
wo  k  und  l  nach  fi  konstant  sind:   und  eine  Quadratwurzel  von 
dieser    Beschaffenheit    konstituiert    bekanntlich    ein    elliptisches 
Integral  der  zweiten  Gattung. 

Nach  i.  hingegen  läfst  sich  wegen  des  noch  vor  der  Wurzel 
befindlichen  Faktors  sin  3.  der  Ausdruck  (2i)  unbestimmt  inte- 
grieren. Denn,  weil  sin'A  =1  —  cos»A,  kann  dieselbe  Wurzel 
auch  so  geschrieben  werden: 

(2o)  yce«(^2gio»^^j,acos»(i)-|-{/Jay'  — aa^»8in»(i— «»y*c08'ft)-coB«A, 
ist  also  dann  ebenfalls  von  der  Form 


yr+Tcosäx 

wo  k  und  l  konstant  in  Bezug  auf  l  sind. 
Danach  hat  man 

j  dl  sin  l  yr+TcösÜ 
oder,  vermittelst  der  Substitution 

cos  X  ^  e,        dlainl  =:  —  du, 
<3)  —  jd^yF+T?, 

and  diese  Integration  ist  bekanntlich  ausführbar. 

So  wäre  denn  nach   derselben  die  Oberfläche  des  Ellip- 
soids  wenigstens  durch  ein  einfaches  Integral,  von  elliptischer 
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Form,  atiBgedrückt,  und  mehr  läfat  Bich  überhaupt  nicht  erreichen. 
Aber  das  Resultat  hätte  weder  die  beste  Gestalt  noch  die  ge- 
eignetste Form,  sondern  wäre  im  Gegenteil  sehr  kompliziert  and 
unangenehm,  wie  man  sich  leicht  überzeugt,  wenn  man  einige 
Schritte  in  der  Rechnung  thut. 

Bezeichnet  man  nämlich  in  der  (2J,')  die  erste  der  beiden 
nach  i.  Konstanten  als  immer  positive  GrÖIse  durch  P  (wo  aber 
l  nicht  mit  dem  eben  gebrauchten  l  zu  Yerwechseln  ist),  die 
andere,  die  positiv  oder  negativ  sein  kann,  durch  m,  setzt  man 
also 

a»(^»8ini'(i  -|-  Y'^coB^fi)  =  l* 
und 

(3')  ß^y^  —  a*ß'äa^n  —  «»yi'cos'fi  =  m, 

so  hat  man  das  Integral  f  dA  sin  X)/l^  -\-  m cos* A  oder,  statt  der 
(3),  das  Integral 
(3o)  —  JdwVia  +  m«». 

Dieses  Integral  kann  also  nach  den  bekannten  Regeln  un- 
bestimmt gefunden  werden:  je  nachdem  m  positiv  oder  negativ 
ist,  ergibt  es  zwei  verschiedene  Formen,  entweder  einen  Loga- 
rithmus oder  eine  Funktion  invers  trigonometrischen  Charakters, 
welche  beiden  Formen  indes  ineinander  überführbar  sind,  indem 
das  eine  Integral  das  Imaginäre  des  anderen  ist 

Welches  Zeichen  aber  «»  hat,  hängt  von  dem  Grölsen Verhältnis 
der  drei  Achsen  des  Ellipsoids  zueinander  ab,  das  man  natür- 
lich von  vornherein  festsetzen  darf,  wie  man  will.  Und  da  ist 
es  offenbar,  dafs  man  sich  so  einrichten  kann,  dais  m  stets,  d,  h. 
für  alle  Werte  von  (i  positiv,  oder  immerfort  negativ,  oder  end- 
lich in  dem  einen  Intervall  von  fi  durchaus  positiv,  in  dem 
anderea  nur  negativ  ist,  welches  letztere  das  AUerunvorteilhafteBte 
wäre  und  eine  diesem  Zeicfaenwechsel  von  t»  entsprechende 
Teilung  des  Integrals  nach  (i  erforderlich  machen  würde.  Wählt 
man  aber  a  zur  gröfsten  oder  kleinsten  Halbachse,  so  tritt,  wie 
wir  jetzt  zeigen  wollen,  dieser  Fall  nicht  ein,  sondern  dann  be- 
hält m  immer  dasselbe  Zeichen  bei. 

Denn  setzen  wir  z.  B.  voraus,  »  sei  die  kleinste  Halbachse, 
während  wir  die  gegenseitige  Grölse  von  ß  und  y  ganz  unent- 
schieden lassen,  so  folgt  mit  Notwendigkeit,  dafs  sowohl  a^ß^ 
als  auch  «»y»  kleiner  ist  als  j3*y*;  und  da  aulserdem  die  beiden 
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«Tsterea  dieser  drei  Produkte  in  der  (3'J  noch  mit  sin*;*  bezw. 
cos^fi  multipliciert  sind,  deren  Summe  erst  =  1  ist,  so  mufs 
auch  die  Samme  dieser  beiden  Produkte  kleiner  sein  als 
jS*y»^*).    In  der  That,  ganz  allgemein  bewegt  sich  ein  Ausdruck 

6*008» (i  -|-  c»Bin»^  =  6»  -|-  {c*  —  b*)ain'(i, 
während  [sin^j  von  0  bis  1  geht,  offenbar  stetig  von  i^  bis  c\ 
kann  aber  darüber  hinans  keine  Werte  haben.  Zieht  man  ihn 
also  von  a*  ab,  so  erhält  man  für  alle  Werte  von  (i  etwas  Posi- 
tives, wenn  o*  {d.i.  ß^y')  gröfser  ist  als  &*  und  als  c',  etwas 
Negatives,  wenn  a*  kleiner  ist  als  b*  und  c*,  etwas  Wechselndes, 
wenn  a*  zwischen  6*  und  e'  liegt. 

Hiernach  ist  also  in  dem  von  uns  angenommenen  Falle 
(ce  kleinste  Halbachse)  m  immer  positiv  und  ym  stets  reell 
(während,  wenn  a  die  gröfste  Halbachse,  im  Gegenteil  m  immer 
negativ  wäre).  Das  Integral  {%)  kann  daher  jetzt  so  geschrieben 
werden :  

und  vrird  durch  die  gewöhnlichen  Mittel  ausgewertet.  Es  er- 
gibt sich: 


hf 


d  fUr  das  ganze,  von 
=  cos  l  von  1  bis  — '. 
i  Satzes  von  der  ümki 


und  für  das  ganze,  von  A  =  0  bis  A  =  jt,  mithin  in  Bezug  auf 
u  =  co&l  von  1  bis  — 1  erstreckte  Integral,  unter  Anwendung 
des  Satzes  von  der  Umkehrang  der  Grenzen: 


.-         1!.        -1+1"  +  - 


1  + 


F- 


Weiter  ist  nunmehr  die  Integration  dieses  Ausdruckes  nach 
(I,  vorzunehmen,  die  sich  von  0  bis  2x  zu  erstrecken  hat,  aber 
nicht  ausfuhrbar  ist.  Dabei  würde  man  finden,  dafs  dann  ein 
Integral  kommt,  welches  genau  eine  solche  Quadratwurzel  wie 
das  elliptische  Integral  der  zweiten  Gattung  enthält,  aber  unter 
einem  Logarithmus  befindlich,  also,  wie  wir  eben  zeigen  wollten, 
in  einer  ungeheuer  komplizierten  Form,  und  das  bleibt  sie  auch 
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ungeachtet  eiaiger  VereinfachungeD ,  die  sich  noch  anbringen 
liefsen. 

Ähnlich  sind  die  Resultate  bei  einer  anderen  Rangordnimg 
der  Achsen,  nnr  dals  dann  die  Quadratwurzel  unter  einer  invers 
trigonometrischen  Funktion  erscheinen  wurde. 

Aus  allem  diesem  geht  hervor,  dafs  diese  Methode  nicht 
empfehlenswert  ist  Nur  den  einen  Vorteil  bietet  sie,  daTs  sich, 
wie  leicht  einzusehen,  durch  sie  auch  ein  beliebiges  Stück  der 
Oberfläche  des  Ellipsoids  auf  ein  einfaches  Integral  zurück- 
fuhren läfst 

IL  Wir  wenden  ans  jetzt  der  Behandlungsweise  des  Problems 
vermittelst  der  Formeln  (1)  zu,  die  von  einfacherer  Zusammen- 
setzung sind,  aber,  wie  schon  bemerkt,  an  und  für  sich  gar  keine 
Integration  gestatten. 

Man   hat  damit  zu  beginnen,   in  den  Ausdruck  (1)  für  das 

Flächen element  die  Werte  von  ■?—  und  tt—  und  darauf  den  Wert 

dx  dy 

von  z  selbst  einzuführen. 

Die  Gleichung  (I)  des  Ellipsoids  gibt: 

-;  H j^  =  Ö,     also     —  =  —  i-  —  . 

Ebenso  hat  man  infolge  der  rotlkommenen  Symmetrie  der  (1), 
ohne  Recbnnng,  lediglich  durch  Vertauschung  von  x  mit  y  und 
von  a  mit  j3: 

B£  _  _  y^y_ 

dy  ß^  e' 

Danach  wird  die  (1): 


,    ,    y*  1  /  z>    ,    «*    ,    X' 


wo   die  Quadratwurzel   absolut  zu  nehmen   ist,   weil  z  hier  nur 
positive  Werte  hat  (vergL  S.  257). 

Wir  bemerken  noch,  was  bei  einer  anderen  Behandlung 
unserer  Aufgabe  (118;  120)  von  Nutzen  sein  kann,  dafs  diese 
Quadratwurzel  eine  geometrische  Bedeutung  hat  Läfst  man 
nämlich  vom  Mittelpunkt  des  Ellipsoids  ein  Perpendikel  herab 
auf  seine  Tangentialebene  im  Punkte  (x,  j/,  z)  der  Oberfläche,  so 
ist  die  Länge  dieses  Perpendikels  gleich 
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f  «<  ^  ^<  ^  , 

Ersetzen  wir  nim  noch  z  durch  t 


.=,|/r 


i^ 


(1') 

80  erhalten  wir  für  daa  Element  unseres  Doppelintegrals  den 
Ausdruck :  

a.,    .J'^^(^7^>-  +  ^(^-S 

der  also  im  Nenner  eine  ähnliche  Wurzel  wie  im  Zähler  auf- 
weüt.  Ein  Ausdruck  von  der  Beschaffenheit  des  vorstehenden 
trägt  aber  den  Charakter  eines  elliptischen  Integrals  in  alge- 
braischer Form  an  sich,  und  zwar  in  Bezug  auf  jede  der  beiden 
Variablen  x,  y,  weshalb  er  auch  weder  nach  x  noch  nach  y  inte- 
grahel  ist.  Da  er  aber  nicht  einmal  die  übliche  Form  eines 
elliptischen  Integrals  besitzt,  so  müfste  man  ihn  erst  auf  diese 
zubereiten,  wozu  zuvörderst  der  Bruch  mit  der  in  seinem  Zähler 
befindlichen  Wurzel  zu  erweitem  wäre,  um  daselbst  eine  rationale 
Funktion  zu  haben. 

Obschon  dann  der  Nenner  gleich  die  geraden  Potenzen  (bis 
zur  vierten  einschliefslich)  enthalten  würde,  auf  welche  Form 
man  sonst  erst  den  Ausdruck  zu  reducieren  hätte,  so  läfst  sich 
doch  auch  von  dieser  zweiten  Methode  nicht  behaupten,  daTs  sie 
zu  einem  genügenden  Resultate  führt  Nichtsdestoweniger  ist 
sie  am  geeignetsten,  durch  gewisse  geometrische  Betrachtungen 
auf  dem  einfachsten  Wege  das  Endresultat  in  seiner  passendsten 
Form  abzuleiten. 

Das  soll  im  folgenden  Paragraphen  geschehen. 

115.  Die  Catalansche  Lösung.  —  Die  geometrische  Be- 
deutung des  Flächenelements 

ist  uns  schon  aus  §  113,  3.  und  i.  bekannt  Nun  leuchtet  aber 
ein,  dafs  es  nnendlich  viele  Wertsysteme  von  x  und  y  geben 
muls,  für  welche  die  secante 
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A+(iy+(|r 


oder  der  zugehörige  arcus  ein  und  deoselben  Wert  hat,  also  kon- 
stant ist,  und  zwar  wird  sich  finden,  dafa  diese  Bämtlichen  Wert- 
Systeme  in  der  Projektionsebene  der  x,  y,  dem  einen  Hauptschoitt 
des  EUipBoids,  eine  gewisse  Ellipse  determinieren  oder  vielmehr 
einen  Streifen  zwischen  zwei  solchen  benachbarten  Ellipsen.  Dies 
zeigt  sogleich,  dals  sich  unser  Doppelintegral  auf  ein  einfaches 
Integral  wird  reducieren  lassen,  indem  man  nur  diesen  ovalen 
Ring  za  berechnen  und  dann  mit  der  konstanten  eecante  zu 
multipliciereu  hat 

Dazu  empfiehlt  es  sich  wieder,  um  über  die  Vorzeichen  der 
Koeffizienten  von  x*  und  y*  im  Zähler  der  (lo)  des  vorigen  Para- 
graphen ganz  nach  unserem  Belieben  verfügen  zu  können,  eine 
bestimmte  Rangordnung  der  Achsen  festzusetzen,  und  zwar  wollen 
wir  es  so  einrichten,  dafs  jene  beiden  Koeffizienten  negativ 
werden.  Bringen  wir  zu  diesem  Zwecke  zuvor  den  Faktor  von 
dxdy  in  der  (lg)  auf  die  Form 


)/'- 


so  erkennt  man  auf  der  Stelle,  dafs  wir  dann  y  zur  kleinsten 
Halbachse  wählen  müssen,  während  über  die  gegenseitige  Grobe 
von  a  and  ß  gar  keine  Bestimmung  getroffen  zu  werden  braucht. 
Der  Einfachheit  halber  möge  der  vorstehende  inverse  Projektions- 

faktor  des  Elementes  durch  v,  und  die  Koefflzienten  von  -^  und 

K^  in  seinem  Zähler,  die  mithin  jetzt  positive  echte  Brüche  sind, 

durch  P  bezw.  m'  bezeichnet  werden.     Alsdann  bat  man 

Y<i^i      1  —  4  =  '*<!.     1— £=»»'<  1 
und 


«'  ß^ 

WO  beide  Wurzeln  der  ganzen  Ableitung  nach  absolut  zu  nehmen 
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sind  und  v  daher  einwertig  ist  Dieses  v  ist  aber  offenbar  ein 
positiver  unechter  Bruch,  da  die  Subtrahenden  im  Zähler  beide 
kleiner  sind  als  im  Nenner,  wie  übrigens  auch  schon  daraus  folgt, 
dafs  ja  V  eine  secante  ausdruckt 

Ändert  sich  nun  v,  so  umfassen  die  rerschiedenen  Projektionen 
den  ganzen  betreffenden  Raum. 

Für  ein  konstantes  v  aber  bilden,  wie  die  aus  der  (2)  her- 
geleitete Relation 

(3)  (»■-!')  5 +  («--'»')|^  =  <"-!, 

in  der  alle  drei  Koeffizienten  positiv  sind,  zeigt,  die  zugehörigen 
Projektionen  eine  Ellipse  in  dem  Hauptschnitt,  deren  auf 
die  Achsen  der  x  und  y  bezogene  Mitteipunktsgleichung  man 
erhält,  wenn  man  die  (3)  in  der  Form  schreibt: 


Die  beiden  Halbachsen  dieser  Ellipse  sind  mithin 


H)/^=-i.|  -^  H^.^ 


mA 


(3.) 

wo  die  Faktoren  von  «  und  ß  für  jeden  Wert,  den  v  haben  kann, 
(positive)  echte  Brüche  bezeichnen. 

Für  ein  anderes  «  wird  natürlich  auch  die  Ellipse  eine 
andere,  und  es  ist  evident,  dafs  sich  diese  verschiedenen  Ellipsen 
nicht  schneiden  können,  sondern  sich  gegenseitig  einschlie[sen. 
Denn  sie  haben  sämtlich  denselben  Mittelpunkt  (welcher  zugleich 
der  Mittelpunkt  des  Ellipsoids  ist),  und  die  Gröfse  ihrer  beiden 
Achsen  nimmt  infolge  der  eben  hervorgehobenen  Beschaffenheit 
der  Ausdrücke  (3^,)  gleichzeitig  mit  v  immerfort  zu.  Aber  auch 
an  sich  ist  dies  klar,  denn  schnitten  sich  zwei  verschiedenen 
Werten  von  v  zugehörige  Ellipsen,  so  miifste  ihr  gemeinschaft- 
licher Durchschnittspunkt  dieselben  Koordinaten  x,  y  haben,  und 
es  entsprächen  mithin  in  der  (2)  einem  Wertepaar  a;,  y  zwei 
verschiedene  Werte  von  v,  was  sich  mit  der  Eindeutigkeit  dieses 
Ausdruckes  nicht  verträgt. 

Die  Grenzwerte  von  «  ergeben  sich  nun  auch  leicht.  Aus 
der  (1*)  des  §  114: 
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in  der  e  roell  sein   muls   und  nur  positive  Werte  bis  za  y  hin 
annehmen  darf,  fliefst  die  Grenzbedingung 


Der  unteren  Grenze 

W  5  +  1^=0 

entspricht  der  kleinstmÖgliche  Wert  von  v: 

w  =  1, 
weil  der  (2o)  nur  genügt  werden  kann,  wenn  gleichzeitig 

X  =  0,       y  ^  0 
ist,   also   in   der  (2)   nichts   von   1    abgezogen   wird.     Für  diese 
Grenze   verschwindet   somit  die   Gleichung  (3)   der  Ellipse,  und 
die  Ellipse  selbst  reduciert  sich  auf  einen  Punkt,  den  Mittelpunkt 
des  Hauptschnittes  durch  a  und  ß. 

Von  da  an  wächst  v  über  alle  Grenzen  hinaus  und  wird 
offenbar  unendlich  grofs  für  die  obere  Grenze  unserer  Un- 
gleichheit: 

i  =  ^  +  yl 

die  den  Nenner  in  der  (2)  zu  Null  macht.  Alle  diese  letztere 
Bedingung  erfüllenden  Wertepaare  von  x  und  y  gehören  alsdann 
der  Oberfläche  des  Ellipsoids  selbst  an,  und  die  durch  sie  be- 
stimmte Ellipse  ist  die  Durchschnittskurve  des  Ellipsoids  mit 
seinem  durch  a  und  ß  gelegten  Hauptachnitt. 

Noch  bemerken  wir,  dafs  die  verschiödenen  Ellipsen  dea 
ganzen  konzentrischen  Systems  weder  ähnlich  noch  konfokal 
sind,  denn  im  ersteren  Falle  müfste  das  Verhältnis  der  Achsen, 
im  zweiten  Falle  die  Differenz  der  Quadrate  der  Halbachsen 
konstant  sein,  was  beides,  wie  die  Werte  (3^)  zeigen,  nicht  zu- 
trifft. Unser  System  von  Ellipsen  ist  vielmehr  komplizierteTer 
Natur. 

Nehmen  wir  also  nun  einen  zwischen  zwei  unendlich 
nahen  Ellipsen  liegenden  Ring  und  betrachten  den  ent^ 
sprechenden  Teil  der  Oberfläche,  für  welchen  dieser  Ring  die 
Summe  der  Projektionselemente  dxdy  abgibt,  so  ist  nach  dem 
Vorhergehenden  auf  demselben  der  inverse  Projektionsfaktor  t 
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konstant,  und  mithin  nur  der  elliptische  Ring  auszurechnen  und 
mit  dem  konstanten  v  zu  multiplicieren.  Und  damit  ist  gleich 
eine  Integration  gemacht,  ^uad  es  bleibt  dann  nur  noch  nach  v 
zwischen  den  Grenzen  1  und  cd  zu  integrieren. 

Jener  Ring  wird  ohne  die  geringste  Schwierigkeit  gefunden. 
Denn  der  Inhalt  der  Ellipse,  auf  welcher  der  feste  Wert  v  statt- 
tindet,  und  deren  Halbachsen  die  in,  der  (3g)  angegebenen  Werte 
haben,  ist,  wenn  zur  Abkürzung 


^(v"  —  ;3){«>  — fflü) 


=  V 


gesetzt  wird,  gleich 


Der   King    wird    also   das   der   unendlich   kleinen   Änderung   i 
(Fig.  28)  von  v  zugehörige  Differential  dieses  Ausdruckes,  d.  i. 

aKß-r-av 

'^  dv 


>  wir  nur  deshalb  - 


'  statt  des  blolsen  dFacbreibei 


um  alle  Zweideutigkeit  zu  vermeiden. 

Somit  ist  eine  Integration  vollzogen  und  die  Oberiläche 
des  halben  Ellipsoids  nunmehr  nach  dem  Obigen  auf  der 
Stelle  durch  das  einfache  Integral  ausgedrückt: 


(4) 


«4'^'^ 


Fig.  28. 


Wie  man  sieht,  ist  die  unter  dem  Integralzeichen  behndlicbe 
algebraische  Funktion  irrational  und  enthält  unter  der  Quadrat- 
wurzel die  Variable  in  der  zweiten 
und  vierten  Potenz.  Wir  haben  also 
ein  elliptisches  Integral,  das  in 
endlicher  Form  nicht  weiter  ausdrück- 
bar ist,  und  folglich  wäre  unser  Pro- 
blem gelöst,  wenn  uns  nicht  noch 
obläge,  das  erhaltene  Resultat  in  die 
für  elliptische  Integrale  vorgeschriebene 
Mormalform  überzuführen.  Das  soll 
im  folgenden  Paragraphen  geschehen. 
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116.  Beduktion  auf  die  kanonische  Form.  —  Schon  Euler 
beechäftigte  sich  mit  den  elliptischen  Integralen,  aber  die  Aua- 
bildang  ihrer  Theorie  haben  wir  Legendre  za  verdanken,  der 
für  sie  gewisse  Haupttjpen,  die  sogenannten  kanonischen 
Formen  aufstellte,  auf  welche  man  sie  sämtlich  zu  ihrer  gegen- 
seitigen Vergleichung  zurückfuhren  muls,  und  gerade  erst  durch 
diese  Formen  hat  die  Theorie  der  elliptischen  Integrale  eine  eo 
bedeutende  Förderung  erfahren. 

Man  unterscheidet  zwischen  der  algebraisch  und  trigono- 
metrisch kanonischen  Form, 

In  der  ereteren,  die  wir  zunächst  allein  ins  Auge  fassen,  be- 
findet sich  unter  dem  Integralzeichen  die  Funktion 
1 

V{1  —  «i'Xl  —  fc^M»)' 

wo  der  „Modul"  k  numerisch  kleiner  als  1  sein  mufs  und  der 
erste  Faktor  ^1  —  «*  sich,  in  einer  anderen  Gattung,  auch  oben 
befinden  kann. 

Es  bandelt  sich  also  jetzt  darum,  unser  Resultat  des  vorigen 
Paragraphen,  das  Integral 


(1) 


Jrfv"""         V       V(„._,.)(,'-W 


auf  eine  solche  Normalform  zu  bringen,   wobei  wir  uns  aber  auf 
das  unbestimmte  Integral  beschränken. 

Wir  wenden,  was  ersichtlich  zweckmäfsig  ist,  auf  den  ersten 
Faktor  teilweise  Integration  an.    Das  gibt; 

[  V(i;ä  —  iaj  (y»  —  m*)        J  VC^s  —  i'){«a_ffl») 

Hier  ist,  im  neuen  Integral,  eine  andere  zu  v  reciproke 
Variable  einzuführen,  wobei  es  jedoch,  wie  sich  im  weiteren 
zeigen  wird ,  nicht  gleichgültig  ist,  ob  man  zu  ihrem  Zähler  l 
oder  tn  nimmt.     Wir  setzen 


dann  ist 


— ,      dv  = du: 
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-l- 


V(vä  —  (ä)  (V»  —  m») 


er)  !■  =  1  - 


(3)  =  -  I  '"  / 

'    ||/(l-„.)(,_^'„.)' 

WO 

m»  <  i» 
sein  mufs,  weil  mao  soDst  noch  nicht  die  kanonische  Form  hätte 
(die  einen  Modul  ft  ■<  1  voraussetzt),  und,  um  sie  zu  erbalten, 
Docbmals  tranetormieren  müfste.  Dieser  Bedingung  können  wir 
in  Anbetracht,  dafs  aber  das  Grölsenverbältnis  der  beiden  achten 
Brüche 

-^!,     m«  =  1— ^ 

zueinander  bisher  noch  keine  Festsetzung  getroffen  ist,  dadurch 
genügen ,  dafs  wir  jetzt  a'^  ß  annehmen ,  so  dafs  man  also  die 
Gröfsensubordination  bat 

a>  ß>y, 
die  übrigens,  für  besondere  Fälle,  die  Gleichheit  nicht  auaschlierst 
Wegen  seines  zweigliedrigen  Zählers  besteht  das  Integral  (3) 
aus  zwei  Integralen,  von  denen  erst  das  zweite  ein  rein  ellipti- 
sches ist;  das  erste  weist  ausser  der  Wurzel  noch  den  Faktor  u* 
im  Nenner  auf,  lälst  sich  aber  durch  eine  kleine  Kechnung  in 
ein  elliptisches  Integral  anderer  Gattung  umwandeln.  Und  das 
schlie&liche  Gesamtresultat  bleibt  auch  wirklich  gemischt  zwischen 
zwei  Gattungen. 

Es  ist  aber  die  trigonometrische  kanonische  Form  der  ellip- 
tischen Integrale  noch  üblicher  als  ihre  algebraische  Form,  und 
daher  sollen  die  weiteren  Rechnungen  in  jener  Form  durch- 
geführt werden. 

Die  trigonometrischen  kanonischen  Ausdrücke  werden 
aus  den  algebraischen  vermittelst  der  Substitution 

u  ^  sin  ^ 
hergeleitet,  welche  als  Haupttypen  für  die  erste  Gattung  die 
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(-, =  f,        ''"  =  F(ü,  ,.)     (^<.) 

JVCl-f)(l -*■»•)       JVl-i'sin-y 

und  für  die  zweite  Gattung  die  Normalform 


ergibt. 

Da  der  Modul  k  nur  im  Quadrat  vorkommt,  so  kann  k 
selbst  immer  positiv  angenommen  werden.  Der  konstante  Weit 
der  oberen  Grenze  tp  ist  die  Amplitude  des  Integrals  und  liegt 

immer  im  ersten  Quadranten  (<p  ^  -^V  indem  sie  für  weitere 

Auedebnungen  darauf  zurückfährbar  ist     Das  Radikal  ist  immer 
absolut  zu  nehmen  und  wird  zur  Abkürzung  durch 


bezeichnet.  Beide  Integrale  sind  also  von  zwei  Parametern, 
dem  Modul  k  and  der  Amplitude  tp  abhängig,  während  bekannt- 
lich eine  dritte  Gattung  noch  einen  dritten  Parameter  enthält. 
Die  zweite  Gattung  drückt  wirklich  die  Länge  eines  elliptischen 
Bogens  aus. 

Indem  wir  nun  die  vorhin  abgebrochenen  Rechnungen  wieder 
aufnehmen,  haben  wir  zum  Modul  k  den  aus  den  Belationen  (1') 

entspringenden  Wert  von  -^  zu  wählen,  wobei  wir  m  und  l  selbst, 

gleichwie  fc,  positiv  voraussetzen,  da  alle  diese  Gröfsen  in  den 
Radikalen  nur  im  Quadrat  vorkommen.     Es  ist  mithin 

0<^  =  A="^^<1        («>,.>r). 

Nun  könnten  wir  vermittelst  der  neuen  Substitution  «=:8iiHJ 
aus  dem  Integral  (3)  das  Resultat  in  der  trigonometrifichen 
kanonischen  Form  ableiten.  Statt  dessen  ziehen  vir  es  vor,  viel- 
mehr das  Integral  der  Formel  (2): 

(20  L.     "l"' Ti"^ 

••>■-■  .„.) 

unseren  Rechnungen  zu  Grunde  zu  legen,  indem  wir,  die  beiden 


f  V'—  \ 

JVK -'■)(«"- 

egen,  inder 
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letzten  Snbetitutionen  in  eine  einzige  zusammenfassend,  daseibat 
gleich 

^    '  Sin  ?)  sini»  ip 

einführen. 

BetreSis  des  geschloBsenen  Gliedes  in  der  (2)  ist  übrigens  zu 
bemerken,  dafs  man  auch  in  ihm  noch  nicht  sofort  zn  den  Grenzen 
1  und  oo  von  v  übergehen  könnte,  weil  man  dann  für  v  =  oo 

die  unangenehme  Form  —  erhalten  würde:  man  müfste  zar  Ver- 
meidung dieses  Übelstandes  zuvor  noch  etwas  von  dem  Gliede 
ablösen. 

Durch  die  Substitution  (2")  gebt  nach  einigen  einfachen 
Rechnungen,  die  im  einzelnen 

i»  —  sin*  cp 

v^  —  \  = ^- — - , 

sm^y 

,.,        P  cos"  tp  .  .  i*     „        T  „   ■  .    , 

sin»  ip  sm'g» 

ergeben,  die  (2)  über  in 

i   (    dV  ,  P  - —  sin '  gj 

«  -j-  rfi)  = — ,       ^ 

IJ      ""  Isin^icostp  yi — fc'sinäy 

I  I     1   f     P  —  sin'  y  dy 

I  '  J  Vi  —  fc'sinsy  "  Bin*  -p ' 

wo  die  Radikale  wieder  absolut  zu  nehmen  sind,  weil  die  heraus- 
getretenen Faktoren  sin  tp  und  cos  y  in  der  ganzen  Ausdehnung, 
die  immer  nur  einen  (beliebigen)  Teil  des  ersten  Quadranten 
ausfüllt  (siehe  unten,  S.  273),  durchaus  positiv  sind. 

Aber  auch  hier  hat  das  neue  Integral  noch  immer  nicht  die 
kanonische  Form,  ja,  es  ist  noch  nicht  einmal  ein  reines  ellip- 
tisches Integral,  weil  das  Radikal  im  Nenner  noch  mit  sin*y 
multipliciert  ist,  so  dafs  es  vor  allen  Dingen  darauf  ankommt, 
diesen  Faktor  zu  beseitigen. 

Stände   das  Radikal  ^  im  Zähler,  so  könnte  man  sich  von 

dem  Faktor  -^— —  durch  teilweise  Integration  befreien,  da  ia 
sin'y  ^  '        ■* 

1      d  cotg  y 

sin*y  rfy 

ist:  es  käme  dann  in  dem  neuen  Integral  die  Wurzel  allein  in 
den  Nenner,  und  in  seinen  Zähler  nur  wieder  eine  ähnliche  Ver- 
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bioduüg.  Verfahre  man  aber  bo  mit  dem  vorliegenden  Integral, 
wo  das  Radikal  Bchon  im  Nenner  steht,  so  würde  man  dadurch 
hier  A  in  der  dritten  Potenz  erhalten  and  sich  also  von  dem 
erstrebten  Ziele  nar  noch  weiter  entfernen.  Es  mnfs  daher  unser 
Bestreben  sein,  ^  in  den  Zähler  hineinznbringeD,  and  das  erreicht 
man,  wenn  man  im  Staude  ist,  es  zum  Faktor  auch  nur  eines 
Teiles  des  Zählers  zu  macheu.  Und  in  der  That,  setzt  man 
identisch 

I«  —  sin"9)  =  i»(l  —  it*8in«95)  -{-  (Ä'Z»  —  Ijein^y, 
ao  kommt 

l  J  /S  Bin*  qc  J      Bina  9    '    V  '  /  J  ^ 

woselbst  das  letztere  Glied  schon  rein  elliptisch  ist,  wahrend  auf 
das  erstere  sich  nun  die  teilweise  Integration  anwenden  läfsl 
Sie  gibt: 

=  —  ^  COtg  9  + 


fcotg(p(- 


I  \j 


äff 


!*'|=^^-i». 


Sin' 9)  s 

Vermöge  dieser  Resultate  heilst  jetzt  die  (4): 
f    dV  ,  l*  —  sinäip      1         IcosQi 

I)  -j-dv  =  j—. ^  ■  -; : ~^ 

J      dv  l  sm  93  cos  93    ^         sm  <p 

j>ZÄSsin«9J  —  j 


+  1 

Hier  ist  das  neue  Integral  von  dem  Charakter 

fa  +  &  sin'  QP  , 

woraus   sich   immer  Integrale   der   ersten   und   zweiten  Gattung 
gleichzeitig  bilden  lassen.    Denn  stellt  man  die  Relation  anf: 
a  -{•  b  sin'  y  '  ^  j_  *' 


so  wird  derselben  durch  die  Werte  genügt: 
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In  unserem  Falle  ist  also: 
r — f  +  ^^'^inam  ,..    .j 


(4.) 


J"'isr''*'  =  ü 


-  sin^^      1         I  c 
7  COB  tp     /]  Bi 


+0-1)1^-'!-^- 


Jetzt  gehen  wir  zu  den  Grenzen  über. 

Dieselben  waren  für  v  1  und  co.    Die  zugehörigen  Grenzen 

von  w  liefert  die  Relation  v  =  —. .     Für  v  =  1   ereibt  sie 

^  sin  9)  * 

sin  9)  :=  {,  welcher  Bedingung,  weil  l  ein  positiver  echter  Bruch  ist, 

immer  durch  im  ersten  Quadranten  gelegene  Werte  von  tp  genügt 

werden  kann ;  fiir  v  ^  oo  ergibt  sie  sin  9)  ^  0.   Demnach  hat  man : 

V  =  1:        0  <C  9)  =  arc  sin  Z  ■<  ^ , 
«  =  co:  sinqp  ^  0,        ^  =  0. 

Was  zuvörderst  die  beiden  geschlossenen  Glieder  anbetrilft, 
so  stellt  sich  auch  hier  der  Übelstand  ein,  wie  wir  ihn  ähnlich 
schon  bei  dem  geschlossenen  Gliede  der  (2)  konstatiert  haben, 
dafs  sie  nämlich  an  der  einen  Grenze  (91  =  0)  wegen  des  im 
Nenner  befindlichen  sin  9  in  der  unbestimmten  Form  oo  —  00  er- 
scheinen. Durch  Zusammenziehen  der  beiden  Glieder  wird  aber 
diese  Unbestimmtheit  beseitigt,  indem  sich  alsdann  aus  dem 
Zähler  und  Kenner  des  Bruches  der  Faktor  sing)  forthebt  und 
nach  einigen  einfachen  Reduktionen  an  die  Stelle  der  Differenz 
(der  beiden  Glieder)  der  Ausdruck  tritt 

f^^^  ("-'  +  '"'■  ""'''■)■ 

der  für  sin  qo  =  0  verschwindet  und  für  sin  tp  ^^l,  also 
schliefslich  den  Wert  annimmt: 


_  yi  _  i« .  yi  _  pkK 

Danach  gewinnt  man  aus  der  (4o),  unter  Berücksichtigung 
der  Scblursformel  (4)  des  vorigen  Paragraphen,  und  wenn  man 

Dirlohlat,  IntsBtBla,  jg 
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noch  (mit  Umkehrung  der  Zeichen)  die  Grenzen  qj  und  0  der 
Integrale  vertauscht,  fiir  den  Inhalt  der  ganzen  Oberfläche 
den  Ellipsoids  den  Ausdruck: 

2»:«^(y(l-i-)(l-Pf)  +  (I  -  l)]^  +  !  j^d») 

=  2«a^(V(l-i.)(l-i.i.)  +  (|--!yr(ft,y)  +  !.£(t,,)). 

Hier  sind  aber  noch  die  schon  ftniher  angegebenen  Werte 
von  l  und  1c  aus  den  drei  Achsen  einzusetzen: 

also: 

1  - ;  =    ,  »"     ,     i-i-  =  2l,     i-M.  =  £, 

!  «Vi«"  —  y>  "■  ß' 

wodurch  sich  der  letzte  Ausdruck  rerwandelt  in 


(I)    =  2  =.  (r'  +  j_£_  ((«.  -  rt  -B(*.  f )  +  r'  -F(*,  ?>))). 

Aber  auch  diese  Formel    läfst  sich    noch  etwas  gefälhger 
schreiben,  wenn  man  auch  in  die  Koeffizienten  der  beiden  ellip- 
tischen Integrale  die  Tranacendente  tp  einfuhrt,  nämlich 
(4")       y«*  —  ya  3=  (t  i  =  a  gin  qj,        y  =  «  yi  —  l"  =  u  cos  91 
setzt     Die  Formel  wird  dann: 

(lo)         2«(r'  +  ^  (sin^y  ■  -E(9)  +  cos^ip  ■  ^(9.))), 

indem    unter    den   Charakteristiken    der   Modul    als    konstanter 
Parameter  fortgelassen  werden  darf. 

Jeder  der  beiden  Ausdrücke  (I)  und  (lo)  gibt  also  endgültig 
die  Oberääche  des  ganzen  Ellipsoids  an,  für  dessen  Achsen  die 
Grölsenordnung 

(!')  «  >  ^  >  y 

gilt,  während  unter  der  Amplitude  tp  der  spitze  Winkel,  für  den 

(1")  aing.  =  /  =  yi  —  g-, 

D,gH,zed.yGOOgIe 


Flöcheoinbolt  der  RoUtionseUipBoide  und  der  Eagel. 
und  unter  dem  Modul  k  der  positive  echte  Bruch 


zu  verstehen  sind. 

Somit  ist  unser  Problem  gelöst. 

117.  Die  speeiellen  Fälle  der  UmdrehungselUpsoide  und  der 
Kugel.  —  Als  Veritikationsmittel  für  das  vorstehend  gefundene 
allgemeine  Resultat  ist  es  anzusehen,  wenn  man  von  ihm  zu  den 
speciellen  Fällen  des  Rotationsellipsoids  oder  gar  der  Kugel 
übergeht,  in  welchen  beiden  Fällen  sich  der  Inhalt  der  Oberfläche 
auch  auf  ganz  elementarem  Wege  finden  läfst.  Wenigstens  gilt 
das  von  der  Kugel,  aber  auch  für  die  UmdrehungsellipBoide  exi- 
stieren bekanntlich  einfachere  Methoden  der  Flächenberechnung. 

In  beiden  Fällen  nämlich  verschwinden,  wie  es  ja  notwendig 
geschehen  mnfs,  aus  dem  erhaltenen  Resultat  die  elliptischen 
Integrale,  was  indes  nur  für  das  Rotationsellipsoid  gezeigt  zu 
werden  braucht,  da  die  Kugel  wiederum  einen  speciellen  Fall  von 
diesen  Ellipsoiden  ausmacht 

Aber  auch  da  haben  wir  noch  zwei  Fälle  zu  unterscheiden, 
je  nachdem  a  =:  ß  oder  ß  =  7  ist,  mit  anderen  Worten,  je 
nachdem  die  kleinere  (2  y)  oder  die  gröfsere  (2  a)  der  beiden 
Achsen  die  Umdrehungsachse  des  Körpers  darstellt. 

I.    Die  Rotationsellipsoide. 
Für  a  =  (3  wird 

ft  =  1,     .4  :^  cos  rp, 
also 

E(k,  (p)  =  E{1,  tp)  =  \eos(pd<p  —  singi, 
..(..,)  =  FO,^)=j'^  =  logtg(f  +  f)-„gtg5 

Für  ß  =  y  wird 

i  =  0,        z/  =  1, 
also 

Fik,  q,)    und    E(k,  <p)  =  F((i,  ip)  =  E(0,  <p)  =  jd<p  =r  9). 

18* 
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Mithin  hat  man  für  die  Geeamtoberfläcbe  des  Rotationg- 
ellipsoidB,  desseD  UmdrehuugBachse  y  kleiner  aU  der 
Radius  «  des  Äquators  ist,  also  für  das  abgeplattete  Ellip- 
soid  (Sphäroid)  den  Ausdruck: 

und  für  dasjenige,  dessen  UmdrehuugBaclise  »  gröfser  als 
der  Radius  y  des  Äquators  ist,  also  für  die  Oberfläche  des 
länglichen  EUipsoids,  den  Ausdruck: 


oder,  wenn  man  die  Formel  (lo)  des  vorigen  Paragraphen  an- 
wendet : 

(IM  ^"''(''+ü^-9')- 

II.    Die  KugeL 

Der  Übergang  vom  RotationsellipBoid  zur  Kugel  kann  von 
jedem  der  drei  eben  gewonnenen  Resultate  aus  erfolgen,  in- 
dem man 

y  =  a 
setzt,  und  mufs  aelbstyerst^dlicb  jedesmal 

als  Inhalt  der  Kugelääche  ergeben. 

Diese  Reduktionen  erfordern  zum  Teil  etwas  umständliche 
Zwiscbenrechnungen ,  weil,  wie  die  (1"J  des  §  116  (S.  271)  zeigt, 
für  y  ^  «  aurser  n*  —  y^  auch  sin  qs,  und  mithin  auch  9  selbst 
zu  Null  werden,  so  dals  erst  die  Werte  der  Quotienten  ermittelt 
werden  müssen,  die  infolge  davon  in  den  obigen  drei  Ausdrucken 

unter  der  unbestimmten  Form  -^  erscheinen  ^•). 

Nur  bei  Anwendung  der  Formel  (IIo),  die  für  y  ^  a  in 

\  Sin  91  / 

übergeht,  wird  wegen  des  bekannten  Grenzwertes 
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lim  J^  =  1 

7  _  »  BIß  9 

eine   solche  ZwiBchenrechnung  überflüssig    und   uumittelhaT   das 
Resultat  erhalten: 

2Ä«(ce  -\-  a)  =  4)tce». 

11S<  Die  Jncoblache  Lösung.  —  Wir  gehen  jetzt  an  die 
Darstellung  der  Jacobischen  sehr  hübschen  Methode  der  Kom- 
planatioQ  des  Ellipsoids.  Sie  bat  den  Erfolg,  dafs  ^  im  Gegen* 
Satz  zu  den  allgemeinen  Transformatioasformeln  des  §  112  — 
durch  die  in  Anwendung  gebrachte  Umformung  das  ganze  Flächen- 
element rational  ausgedrückt  wird,  und  dafs  sich  ebenfalls 
eine  Integration  bewerkstelligen  lälst,  die,  je  nachdem  man  die 
Sache  angreift,  gleich  auf  ein  in  geeigneter  Form  erscheinendes 
elliptisches  Integral,  oder  aber  zu  einem  ebensolchen  komplizierten 
Integral  führt,  wie  es  sieb  uns  schon  früher,  bei  der  Behandlung 
des  Problems  in  §  114,  I  dargeboten  hat.  Auch  findet  man  durch 
diese  Methode,  dafs  es  Stücke  der  Oberfläche  des  Ellipsoids  gibt, 
die  sich  einEacher,  in  gewöhnlichen  Funktionen,  ausdrücken  lassen, 
also   einfacher  sind   als   die  Oberfläche   des  ganzen  Ellipsoids  '^). 

Der  Grundgedanke  der  Methode  ist  folgender: 
Wie  überhaupt  eine  jede  Gerade,  so  bildet  auch  die  Normale 
zur  Oberfläche  des  Ellipsoids  drei  Winkel  mit  den  rektangulären 
Achsen  von  solcher  Abhängigkeit  zueinander,  dais  die  Summe 
der  Quadrate  ihrer  cosinus  gleich  1  ist.  Diese  drei  Winkel 
werden  hier  durch  zwei  Winkel  ausgedruckt,  die  dieselbe  Rolle 
spielen,  wie  in  unserer  allgemeinen  Theorie  (Ulf.)  die  Gröfsen  X 
und  (t,  und  durch  welche  also  gleichfalls  die  Richtung  der  Nor- 
male angegeben  wird,  wobei  —  wie  es  auch  in  der  Mechanik 
immer  geschieht  —  zweckmäfsig  ihre  beiden  Riebtungen  von- 
einander zu  unterscheiden  sind.  Die  beiden  Hülfswinkel  sind 
nun  nichts  anderes  als  die  Winkel  6  und  qo,  welche  in  dem 
System  der  räumlichen  Polarkoordinaten  zwei  der  drei  Koordi- 
naten darstellen,  und  wir  gelangen  zu  ihnen  vermittelst  der 
Formeln,  die  zur  Transformation  der  rechtwinkligen  in  Polar- 
koordinaten dienen,  und  die  wir  daher  zunächst  abzuleiten  haben. 

Die  drei  räumlichen  Polarkoordinaten  irgend  eines  Punktes 
m  (Fig.  29  a.  f.  S.)  sind:  der  stets  absolut  zu  nehmende  Radius- 
vektor   Om^r,    der    von    0   bis   je   zu   zählende   Linienwinkel 
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mOX  ^  6,  den  der  Radiusrektor  mit  einer  der  drei  senkrechten 
Achsen,  hier  mit  der  OX  macht,  und  der  Flächenwinkel  ip 
zwischen  der  Ebene  der  x,y  und  der  Ebene  mOX,  der  in  einer 
Torweg  festgesetzten  Richtung  von  0  bia  2n  herunigezählt  wird, 
Fi     12»  ^  ^^  ^^"^  ^^'^  ^^  Ebene  mOX  nicht 

über  die  Achse  OX  hinaus  erstreckt  nnd 
daher  eigentlich  immer  nur  eine  halbe 
Ebene  umfafst.  Zam  Mals  hat  dieser 
Flächenwinkel  tp  natürlich  den  Linien- 
winkfll  mm"n,  den  die  tod  m  auf  OX 
gefällte  Senkrechte  mn»"  mit  ihrer  Pro- 
jektion f»"»  in  der  Ebene  der  x,y  bildet. 
—  Die  drei  rektangulären  Koordinaten  des 
Punktes  m  sind  aber  offenbar:  das  von  m 
anf  die  Ebene  XOY  herabgelassene  Lot  mn(||  OZ)  =  z, 
m"n{\\OY)  ^  y,  Om"  =  x.  Aus  den  beiden  rechtwinkligen 
Dreiecken  mOm",  mm"n,  die  alle  sechs  Koordinaten  als  Stücke 
enthalten,  ergeben  sich  nun  unmittelbar  die  verlangten  Trans- 
fonnationsformeln : 
(I)        X  =  rcosö,        y  =  rsinöcosqj,        e  =  rsindsin^i. 

Da  aber  die   Quotienten  — ,  — ,  —   die   direkten   Ausdrücke 

für  die  cosinus  der  drei  Winkel  sind,  welche  die  Richtung  0« 
mit  den  drei  positiven  Achsen  macht,  so  erhält  man  durch 
Division  mit  r  aus  den  Gleichungen  (1)  für  diese  drei  cosinus 
die  Werte: 

(lo)  cos  6,  sin  6  cos  <p,  sin  6  sin  9), 

also  einfache  trigonometrische  Verbindungen  der  beiden  Winkel 
6  und  9!,  von  denen  0  schon  von  vornherein  einen  der  drei 
Achsenwinkel  selbst  darstellt,  die  Bedeutung  von  tp  aber  oben 
genau  angegeben  ist 

Jetzt  gehen  wir  auf  unsere  Gleichung  des  EUipsoids  zurück: 

«  'i  +  f  +  ^  =  ^ 

oder  auch 

w  5  +  |^  +  ^-'  =  '>- 

Es  bandelt  sich  um  die  Tangentialebene  in  einem  beliebigen 
Punkte  (x,y,e)  seiner  Oberfläche. 
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irgend  eine  Funktion  von  x,  y,  e  und  wird  durch  den  aua  der 
Gleichung 

W  =  Q 
gezogenen  Ausdruck  für  z  die  (senkrechte)  Koordinate  einer  ge- 
wissen krummen  Fläche  dargesteUt,.  so  lehren  die  ersten  An- 
wendungen der  Inhcitesimalrechnung  auf  die  höhere  Geometrie, 
dafs  dann  die  Gleichung  der  Tangentialehene  in  dem  Punkte 
(a!,y,z)  dieser  Fläche 

(3.)  _  (*  _  ;r)  +  -^  («  -  3,)  +  -^  (.  -  .)  =  0 

ist,  wo  f,u,v  die  veränderlichen  orthogonalen  Koordinaten  der 
Tangentialebene  bezeichnen. 

Danach  ergibt  sich  als  Gleichung   der  in  Rede  stehenden 
Tangentialebene  des  Ellipsoids  aus  der  (2')  unmittelbar: 

5('-*)  +  ^("-»)  +  ^(''-^)  =  <'- 

oder  vielmehr,  wegen  der  (2): 

<»)  ^'  +  #«  +  ^-  =  >. 

was  auch  ohne  Hülfe  der  Differentialrechnung  rein  algebraisch 
abgeleitet  werden  könnte. 

Nun  seien 

K,  fi,  V 

die  drei  Winkel,  welche  die  Normale  zur  Oberfläche  des  Ellipsoids 
im  Punkte  (x,y,z),  d.  i  die  Normale  zur  Tangentialebene  in 
diesem  Punkte,  in  einer  bestimmten  Richtung,  über  die  wir  uns 
weiter  unten  entscheiden  werden,  mit  den  positiven  Achsfin- 
richtungen  bildet. 

Wiederum  aber  lehrt  die  analytische  Geometrie  des  Baumes, 
dafs,  wenn  man  die  Gleichung  einer  Ebene  hat; 

It  -\-  m«  -\-  nv  :=  p, 
die  Cosinus  der  drei  Winkel,  welche  ein  vom  Anfangspunkt  der 
KoordinateD  auf  dieselbe  herabgelassenes  Perpendikel  —  oder  jede 
damit  parallele  Linie  —  in  dieser  Richtung  hin  mit  den  drei 
positiven  Achsen  der  t,u,v  macht,  beziehungsweise  sind: 
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lyis  -\-mi-\-  n"! '  lyia  ^-  t»a  -1-  B*| '      ^  lyi»  J^m»-^n'{ 

(P  ==  0), 
wohingegen  gerade  die  umgekehrtea  Beziehungen  zwischen  p  und 
den  Vorzeichen  stattfänden,  falls  man  die  Wurzel  negativ  nähme. 
Auf  unser  Ellipsoid  angewendet,  gibt  das  die  cosinuB  der 
drei  Winkel,  welche  seine' nach  aufsen  gerichtete  Kormale 
mit  den  drei  Achsen  macht  (denn  der  Anfangspunkt  der  Koordi- 
naten ist  ja  der  Mittelpunkt  des  Ellipsoids),  und  es  gilt  das  obere 
Zeichen,  weil,  nach  der  (3),  p  positiv,  nämlich  =  1  ist,  Aas  der- 
selben Gleichung  (3)  findet  sich 

j  X  y  g 

a*  '  ^»  '  '   ya^ 

mithin  als  Wert  der   absolut  zu  nehmenden  Quadratwurzel,  die 
zur  Abkürzung  durch  q  bezeichnet  werde, 


Demnach  ist 


li/^'  +  s!  +  £■! 

\}/  ai  +  ll^  +  y'\- 


cos  l  =.  — - ,       cos  u  =  ^ ,       cos  V  =3  — -  , 

oder,  wenn  man  diese  cosinus  durch  die  Ausdrücke  (1«)  ersetzt: 

(4)     coB  ö  =  -T- ,     sin  Ö  cos  w  =  -^ ,     sin  d  sin  m  =  — . 

Für  die  nach  innen  gerichtete  Normale  gelten  natürlich  dieselben 
Werte,  aber  mit  entgegengesetzten  Zeichen  behaftet. 

Diese  Gleichungen  sind  nun  noch,  gemäfs  der  allgemeinen 
Theorie  des  §  111,  nach  x  ,  y,  e  aufzulösen,  und  da  ist  nicht  zu 
übersehen,  dafs  q  selbst  noch  eine  Verbindung  dieser  dreiGröfsen 
ist  Der  durch  S  und  tp  ausgedrückte  Wert  von  q  läfst  sich  aber 
gleich  den  vorstehenden  Relationen  selbst  entnehmen.  Denn  zu- 
nächst geben  sie 

qacoiß  =  —,      qßsmßcoeq)  =  -^,       qy&m6sirnp  =  — i 

und   wenn  man   nun  quadriert  und  addiert  und  der  Abkürzung 
halber  noch 


(40        ya»c08>e  -1-  ^»sin»eco8»9)  +  ySBia»öeinSg)|  =  J 
gesetzt  wird,  so   erhält  man  unter  Berücksichtigung   der  (2)  auf 
der  Stelle 
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(4")  i  =  2' 

und  vermöge  dieses  Wertes  aus  den  (4)  die  Relationen 

,,,  «*  cos  ö  ÖS  gju  ^  cos  cp  r*  sin  Ö  sin  w 

W     ■'  =  -^-.    ä'  =  '^ — 3-^.     '=        ^        ■ 

um  deren  Ermittelung  es  sich  handelte,  und  in  denen  6  tiud  ip 
die  Stelle  der  in  den  Gleichungen  (1)  des  §  111  durch  A  und  (i 
bezeichneten  Gröfsen  vertreten. 

Übrigens  könnte  man  die  drei  Formeln  (5)  gleich  von 
vornherein  als  Substitutionsgleicbungen  iur  das  Ellipsoid  auf- 
stellen. Denn  wenn  man  die  eben  vorgenommenen  Rechnungen 
in  umgeänderter  Ordnung  vollzieht,  so  findet  eich: 

,  ,,  **    I    y'  _i_  £i  ci'  coB°  H-\-ß^  sin'  0  cos'  y  -H  y*  sin'  8  sin'  y 

'■°-'  ^  "•"  ^  "•"  ^  ~  3S  ' 

was  rechts  identiscb  =  1  ist  und  eben  die  Gleichung  des 
Ellipsoids  darstellt  Aber  es  ist  bei  geometrischen  Problemen, 
die  man  der  höheren  Analysis  unterwerfen  mufs,  also  nur  ana- 
lytisch lösen  kann,  gerade  das  Wesentliche,  sich  von  der  geo- 
metrischen Bedeutung  der  Operationen  Rechenschaft  zu  geben, 
ganz  abgesehen  davon,  dafa  es  in  der  Regel  gerade  die  geometri- 
scben  Betrachtungen  sind,  durch  welche  die  erheblichsten  Simpli- 
fikationen  erzielt  werden. 

Man    bat  jetzt    nur    noch    die  sechs  Sifferentialquotienten 

-777 ,  t:—  ;  ttt;  ,  .  -  ■  zu  bilden,  um  sie  alsdann  in  eine  der  Schlufs- 

formein  des  §  112  einzusetzen.  Diese  Rechnungen  sind  etwas 
unangenehm  und  lielsen  sieb  durch  andere  Betrachtungen  ver- 
meiden, die  aber  hier  auch  zu  weit  führen  würden. 

Die  Differentialquotienten  können  in  einer  solchen  Form 
entwickelt  werden,  dafs  ihre  Zähler  rational  und  ihre  Nenner 
sämtlich  ^*  werden.  Dazu  mufs  man  einen  jeden  derselben  ein- 
zeln auf  einen  Nenner  bringen. 

Zunächst  hat  man: 
d^ sin  6  cos  Ö  , 


-  ( — a*  +  ß'cos'tp  -\-  y»sin^<p), 


d^ ( — ß^  -{-  y'jsin'flsiny  cosy 

äy  ~  5  ' 
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Alsdann  kommt,  nach  AuBfuhning  der  verschiedenen  Reduk- 
tionen ^<) : 

e«  _  __  tt'sine  _  ««cosfl    3^ 

W  ~'        ^  ^^    '  dö 

«»sinö  ,,,      ,       .      ...    X 
= -jj —  (p*co8»9  +  y*  Bin*  91), 

dy  ß'  cos  6  cos  y        ^*  sin  g  cos  y     0^ 

_  _  _  _  _ 

a'j^'cosdcosy 

—  ^i  ■ 

3«  y»  CO8  6  sin  y        y'  sin  ß  sin  y     8^ 

dÖ  ~  3  ^i  86 

a^y'cosösiny 

~"  ^ä  ' 

dx  a^cosÖ     8z* 

8y  "~  ^*        8y 

K3  (_  öl  _|_   yl) 

= i — ^-T— ! — i-i  siD^dcosdsmycosy, 

8y  ß*  sin  Ö  ain  y        ß*  ain'Ö  cos  y     8^ 

Öy  ^  z/»  8y 

^»sinösiny ,  ,      ,.    ,      ,  .  ,„, 

8^   ySsinflcosy        y^sinflsiny     8z/ 

8y  ""  5  5»  8y 

__  y'""^^'=°^y(K3co8»e  +  /Ja  sin»  Ö). 

Nun    haben   wir    fUr    diese   Werte  den   Atisdmck  (2d)  des 
§  112,  d.  h.,  wenn  wir  zur  Abkürzung 

ex  8y  _  8£  8^  _    j 

Zi)  8y        öy  8Ö  ■"  ^ 

dy_  dz_  _  'dy_  d0_  _   „ 

0Ö  8y        8y  86  ' 

8«  8^_  8£  8^  _  ^ 

0fl  Sy        Sy  80 
setzen,  den  Ausdruck 

(6)  m  dy  V^»  -|-  B»  +  G" 

zu  berechnen  und  zu  diesem  Behufs  von  den  secbB,  wie  folgt, 
angeordneten  Differentialquotienten: 
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8£  Sy  8£ 

dx  dy_  de_ 

89) '  dtp'  8qt> ' 

alle  TerschiedeBen  Kreuzprodukte  und  die  ihnen  zugehörigen 
Determiaanten  zu  bilden,  ^wobei  es,  wie  in  den  gleichartigen 
Rechnungen  in  §  114,  L  (S,  258),  gleichgültig  ist,  welche  Pro- 
dukte man  zu  Minuenden  und  welche  zu  Subtrahenden  wählt,  da 
von  den  Differenzen  doch  die  Quadrate  zu  nehmen  sind. 
Man  erhält: 


A  =      ^J  sin*  9  sin  y, 

A^ 

=     ^/  9in*esin''y, 

^  =  "^™»-«. 

B* 

=  ^^^l^sin'flcossö, 

C  =  "'^'^'  sin"  6  cos  q>, 

C« 

oc*  3*  V* 
=     -^f-  sm<  fl  cos'  (p. 

Die  einfache  Gestalt  dieser  Resultate  ist  wesentlich  dem  Um- 
stände zu  verdanken,  dafs  der  in  allen  drei  als  Faktor  enthaltene, 
der  Einheit  gleiche  Ausdruck  auf  der  rechten  Seite  der  (5')  in 
Fortfall  kommt. 

Demnach  wird  das  Radikal 


=  — 5r^  ■  V8m»68inäqD  -j-  cos»ö  +  sm^öcos«?!  ■  sinÖ, 

wo  die  Wurzel  absolut  zu  nehmen  ist,  weil  der  ganze  Ausdruck 
bekanntlich  immer  positiv  sein  mufs  und  auch  der  herausgetretene 
Faktor  sind,  dessen  arcus  von  0  bis  n  geht,  nirgend  negativ 
wird.  Und  da  zudem  noch  die  Wurzel  augenlallig  :=  1  ist,  so 
gewinnt  man  für  die  (6),  das  Element  unseres  Doppelintegrals, 
den  Ausdruck: 

der  in  der  That,  wie  schon  prädiciert  wurde,  rational  und  un- 
endlich ein&ch  ist,  und  das  ist  es  eben,  was  diese  Behandlungs- 
weise  des  Problems  so  sehr  interessant  macht. 

Um  das  ganze  Ellipsoid  zu  umfassen,  ist  die   Integration 
nach  Q  von  0  bis  %,  diejenige  nach  tp  von  0  bis  2  »  zu  erstrecken. 


(6.) 
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E3  leuchtet  ein,  dafs  dann  jeder  Punkt  der  OberSäcbe  ein-  und 
nnr  einmal  in  die  Integration  einbezogen  wird. 

Somit  ist   der   Jacobinche   Ausdruck   für   die  Oberfläche 
eines  Ellipsoids  das  Doppelintegral 


<')  \y 


et'jJ'y^BJP^dödy 


co8*e  -|-  ^*sinäöco8»9  -|-  y»  sin*  Ö  sin»  9)** 

A.ls  rational  ist  in  ibm  die  Integralfunktion  ad  libitum,  d.  h, 
ebensogut  nach  6  wie  nacb  rp  integrabel.  Aber  die  Integration 
nach  6  taugt  nicbtn  and  würde  zu  einem  ähnlich  komplizierten 
Resultate  führen,  wie  es  bei  der  Ivorjschen  Substitution  in 
§  114,1.  (S.  260f.)  der  Fall  war.  Wie  leicht  zu  sehen.  Denn 
wenn  man  im  Nenner  sin*d  fortschafft,  so  nimmt  das  betreffende 
Integral  die  Form  ant 

](l  -\-mcos'0y' 

wo  l  und  m  konstant  nach  d  sind,  und  verwandelt  sich  Ternuttekt 
der  auch  a.  s.  0.  angewandten  Substitution  cos  0  =  2  in  doi 
Integral 

f       dx 


}_(t-\-mx^y' 

das  noch  ganz  leicht  unbestimmt  zu  integrieren  ist  und,  zwischen 
seinen  Grenzen  genommen,  aus  einem  algebraischen  Gliede  und 
einer  von  arctg  abhängigen  Funktion  besteht.  Aber  das  darauf 
nach  <p  zu  bildende  und  von  0  bis  2  sc  zu  erstreckende  Integral 
dieses  Ausdruckes  wäre  es,  welches  eine  gleich  schwierige  und 
verwickelte  Zusammensetzung  besafse  wie  das  Integral  nacb  (i, 
von  dem  auf  S.  261  die  Rede  war. 

Wenn  man  hingegen  umgekehrt  zuerst  die  Integration  nnch 
ip  vollführt,  die  auch  keine  Schwierigkeit  bat,  so  findet  man  nach 
derselben  ein  elliptisches  Integral,  das  zwar  noch  nicht  von 
kanonischer  Form  ist,  aber  leicht  dahin  gebracht  werden  kann. 
Man  bringt  zunächst  wieder  im  Nenner  der  (7)  cos  tp  oder  ain  ip 
fort,  wodurch  man  z.  B.  im  letzteren  Falle  ein  Integral  von  der 
Form 

}(l  4-  mcos'qo)»  }{l  -\-  mcos'91)» 

D,gH,zed.yGOOgIe 


DsB  Krümmungsmafs  ebener  fiarTen. 

bekommt,  in  dem   l  und  m  konstant  nach  93  sind, 
man  nun  wieder  wie  vorhin 

,  dx 

coso)  =  X,  dtp  ^= ■■ 

Vi  —  ^^ 

BO  erhält  man: 


'\w^ 


dx 


xi-{l+mx^y' 


Weiter  fuhren  wir  dies  nicht  aus,  aber  wer  eich  in  der 
Integralrechnung  üben  will,  wird  gut  thun,  dieses  sowie  andere 
ähnliche    Beispiele    selbst    ganz    durchzurechnen.      Man    mü^Bte 

natürlich  wieder  genau  zu  dem  Resultat  des  §  116  gelangen. 

119.  Die  Krümmaag  ebener  Kurreii  und  das  GauTssohe 
Analogen  für  die  Krümmung  der  FlSchen.  —  Man  kann  zu  dem 
80  einfachen  Jacobischen  Ausdruck  (60)  oder  (7)  des  vorigen  Para- 
graphen auch  durch  die  einfachste  Überlegung  gelangen,  wenn 
man  sich  auf  einige  oder  eigentlich  nor  auf  einen  einzigen  all- 
gemeinen Satz  aus  der  von  Gaufs  eingeführten  äufserst  wichtigen 
Theorie  des  Krümmungsmafses  der  Flächen  stützt,  die  mit 
der  gröfsten  Wahrscheinlichkeit  noch  die  Quelle  vieler  Ent- 
deckungen sein  wird.  Wir  wollen  daher  auch  auf  diesem  Wege 
die  Jacobische  Formel  ableiten,  da  die  vorstehend  befolgte 
Methode  doch  etwas  unelegant  ist,  indem  man  sich,  an  die  all- 
gemeine Transform ationsformel  anknüpfend,  durch  dick  und  dünn 
hindurchschlagen  mufs.  Doch  werden  wir,  als  zu  weit  von 
unserem  Ziele  abliegend,  die  Hülfasätze,  deren  wir  aus  der  vor- 
erwähnten Theorie  zur  Herleitung  des  Gaufsschen  Ausdrucks 
benötigt  sind,  nicht  näher  begründen. 

Wir  holen  etwas  weiter  aus  und  sprechen  zunächst  von  dem 
allgemein  bekannten,  von  Euler  und  Monge  behandelten  Ana- 
logon  in  der  Ebene. 

Denken  wir  uns  eine  ebene  Kurve,  so  versteht  man  unter 
Krümmung  eines  Bogens  oder  arcus  derselben  die  Gröfse 
der  Ablenkung  im  Endpunkte  dieses  Bogens  von  der  Richtung, 
die  die  Kurve  im  Anfangspunkte  des  Bogens  hat,  mit  anderen 
Worten,  die  Gröfae  des  Winkels,  den  die  nach  derselben  Seite 
hin  gerichteten  Tangenten  der  Kurve  in  diesen  beiden  Punkten 
unter   sich   bilden,   oder    auch    die   GrÖ^e    des  jenem   gleichen 
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Winkels  der  beiden  zugehörigen,  ebenfalla  nacb  ein  nnd  derselben 
Seite  gerichteten  Normalen  (Fig.  30  a). 

Nun  pflegt  man  aber  bekanntlich  Winkel  auch  durch  Bogan 
eines  Kreises  vom  Radius  1  darzustellen.  Zeichnet  man  also 
einen  Hiilfskreis  mit  dem  Radius  1  (Fig.  80  b)  und  zieht  seine 
zwei    den   beiden  Normalen   der 


Fig.  30. 


kels  0  durch  die  Läng< 


ersten  Figur  parallelen  und 
gleichgerichteten  Radien,  so 
schlief sen  diese  einen  Winkel 
ein  oder  schneiden  einen  Kreis- 
bogen ab,  „a",  der  das  Mafs 
ist  für  die  Ablenkung  der  Rich- 
tung des  arcus.  Die  Erümmang 
\jA  ■  des  ganzen  Bogens  wird  aber 
nun  der  Quotient  dieses  Win- 
unseres  arcus,  also  der  Quotient 


sein.  Und  in  der  That,  je  gröfser  bei  übrigens  gleicher  Länge 
des  Bogens  oder  konstantem  s  die  Ablenkung  ist,  um  so  mehr 
ist  offenbar  (Fig.  30  c)  dieser  Bogen  gekrümmt. 

Dementsprechend  ist  unter  specifiscber  Krümmung  der 
gegebenen  Kurve   an   einer  bestimmten  Stelle   die  Grenze 

lim—  zu   verstehen,   gegen  welche  jenes  Verhältnis   konvergiert, 

wenn  man  den  Bogen  s  bis  ins  Unendliche  abnehmen  läfst,  in 
der  Weise,  dafs  er  immer  die  Stelle  in  sich  enthalt,  deren  Krüm- 
mung man  haben  will  Man  erhält  also  diese  Krümmung,  wenn 
man  ein  an  der  fraglichen  Stelle  gelegenes  unendUch  kleines  Stück 
der  Kurve  dividiert  in  den  Winkel,  den  die  nach  einer  Seite 
gerichteten  Normalen  seiner  Endpunkte  miteinander  einschlielsen. 
Da  femer 

hm  —  =  

s        ,.     s 
lim  — 
<S 
ist  und  bekanntlich 


den  Krümmungsradius  der  Kurve   an  der  betreffenden  Stelle 
ausdrückt,  so   ergibt  sich   noch,   dafs   die  (im  allgemeinen  sieb 
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yon  Stelle  zu  Stelle  ändernde)  Krümmung  einer  Kurve  iu 
einem  bestimmten  Punkte  der  reciproke  Wert  des  zu- 
gehörigen KrümmungeradiuB  ist 

Dieser  Begriff  der  Krümmung  läfst  Bich  nun,  wie  durch  die 
Analogie  so  nahe  liegt,  auf  beliebig  krumme  Flächen  aus- 
dehnen. Und  es  ist  merkwürdig,  dafs  dies  erst  so  spät,  von 
Craufs,  geschehen  ist,  während  man  früher,  eelbst  Euler  und 
Monge,  immer  nur  Kurven  auf  Flächen  verzeichnet  hatte, 

Nimmt  man  also  auf  einer  krummen  Fläche  einen  Punkt  an 
und  begrenzt  um  diesen  Punkt  herum  ein  Element  der  Fläche, 
so  dafs  der  Funkt  immer  —  auch  wenn  man  das  Element  bis 
ins  Unendliche  abnehmen  läfst  —  an  einer  übrigens  ganz  be- 
liebigen Stelle  in  ihm  liegt  (Fig.  31,  links),  pj„  gj 
und  legt  man  an  den  ganzen  Kontur  des  Ele-  — 
mentes  die  Normalen  zur  Fläche,  sämtlich  in  \£) 
demselben  Sinne  (entweder  alle  nach  aufsen, 
oder  alle  nach  innen):  so  kann  man  sich  jetzt, 
wie  vorhin  einen  Kreis,  eine  Hülfskugel  mit 
dem  Radius  1  beschrieben  und  durch  ihren  Mittelpunkt  lauter 
allen  jenen  Normalen  parallele  und  gleichgerichtete  Radien  ge- 
zogen denken.  Die  Gesamtheit  dieser  Radien  wird  eine  Kegel- 
öffnung bilden  und  ein  Stück  der  Kugelfläche  herausschneiden,  wie 
es  in  Fig.  31  (rechts)  schematisch  angedeutet  ist.  Wird  dasselbe 
wieder  durch  6  und  obiges  Flächenstück  durch  s  bezeichnet  — 
wo  aber  jetzt  «  und  s  GrÖfsen  von  zwei  Dimensionen  bedeuten  — , 
so  ist  nun  der  Quotient 


wieder  das,  was  Gaufs  die  totale  Krümmung  {(mrvatura  integra) 
des  ganzen  Flächenstückes  nennt,  und  wenn  man  hier  s  bis 
ins  Unendliche  abnehmen  läfst,  so  ist  dieser  (im  allgemeinen  von 
Punkt  zu  Punkt  wechselnde)  Grenzwert 

lim  — 

das  Krümmungsmafs  (mensnra  curvaiurae)  der  Fläche  in  dem 
angenommenen  Punkte. 

Wir  haben   es   hier  bloCs  mit  diesem  Grenzbegriff  zu  thun. 
Wir  führen  für  ihn  die  besondere  Bezeichnung  k  ein,  setzen  also 
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(1)  lim  -  =  fc. 

Legt  man  durch  den  angenommenen  Punkt  alle  möglichen 
Normslschnitte  auf  das  Element,  so  hat  bekanntlich  von  den 
unendlich  vielen  Schnittkurven  eine  die  gröfste  Erümmong  und 
eine  die  kleinste  Krümmung,  und  diese  beiden  Kurven  sind  senk- 
recht zueinander.  Ea  läfst  sich  zeigen,  dafs  unser  h  durch  diese 
beiden  Hauptkrümmungen  auadrückbar ,  nämlich  einfach  ihr 
Produkt  ist. 

Im  Unendlichen  bat  man  aleo  aus  der  (1): 

(1.)  ,  =  ^«, 

obwohl  das  eigentlich  nicht  so  ohne  weiteres  als  Gleichung  auf- 
gestellt werden  darf,  weil  es  nur  an  der  Grenze  streng  richtig  ist 
Wollte  man  genau  verfahren ,  so  müfste  man  vielmehr  schreiben 

»  =  ]-.  +  ., 

wo  aber  t  mit  abnehmendem  s  und  tf  unaufhörlich  gegen  Null 
konvergiert  und  als  von  der  dritten  Ordnung  unendlich  vielmal 
kleiner  als  diese  Gröfsen  und  daher  zu  vernachlässigen  ist. 

Ist  also  das  Krümmungsmafs  k  des  Flächenelementes  s  be- 
kannt,  BO   kann  man   vermöge   der  (lg)  immer  aus  der  inversen 

Krümmung  -^  und  dem  Hillfsfaktor  a,  dem  Element  einer  Eugel- 

fläcbe  vom  Radius  1,  das  Element  s  finden,  und  eo  ist  das  Ele- 
ment jeder  Fläche  auadrückbar  durch  das  entsprechende 
Stückchen  Kugelfläche. 

Für  h  gibt  es  nun  verschiedene  einfache  analytische  Aus- 
drücke,  je  nachdem  man    die  Gleichung  der  Fläche  in  dieser 
oder  jener  Gestalt,  entweder  in  der  Form 
F(x,y,g)  =  0, 
oder  in  der  Form 

(2)  ^=/(a:,»), 
oder  in  der  allgemeinsten  Form  [§  111,  (1)] 

in  Anwendung  bringt 

Wir  begnügen  uns  hier  mit  der  gewöhnlichsten  Gleichung  (3)- 
Dieselbe  liefert  auch  die  einfachste  Formel  für  k,  die  man  in  der 
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GaitCsBcheD  Abbandlun^;  abgeleitet  finden  kann,  und  die  jetzt 
auch  schon  in  mehrere  Lehrbücher,  z.  B.  in  Coarnot*')t  über- 
gegangen ist,  woselbst  aber  ihre  Herleitung  nicht  ganz  ge- 
nügend ist. 

In  dieser  Formel  ist  k  durch  die  partiellen  Derivierten  der 
ersten  und  zweiten  Ordnung  von  der  Ordinate  z  der  Fläche  (2) 
ausgedrückt.     Werden  dieselben  nach  Monges  Vorgang  durch 

dz  dz 

^  ==  p,  ^  =  q; 

d*z  _  d^z    __  ^  —  t 

djc»  ^  *"'         öx  dy  "  *'         81/'  ^ 
bezeichnet  (113,  3.),  so  erhält  man: 

<«  *  =  (i  +  p.  +  «V 

Diese  Formel  ist  auch  ganz  leicht,  nur  mit  ein  paar  Zeilen, 
zu  beweisen  und  sehr  geeignet,  sich  an  ihrem  Beweise  selbst  su 
üben. 

Zähler  und  Nenner  des  Quotienten  (2o)  haben  übrigens  auch 
für  sich  eine  uns  schon  bekannte  Bedeutung:  der  Ausdruck 

rt  —  s* 
kommt  in  der  Theorie  der  Maxima  und  Minima  der  Funktionen 
zweier  Variablen  vor,  und 

1 

1  +  P'  +  g» 

ist,  wie  wir  aus  §  113,  3.  and  4.  und  §  115  wissen,  das  Quadrat  des 
Cosinus  des  Winkels,  den  die  Normale  zu  dem  betreffenden  Ele- 
ment der  Fläche  (2)  mit  der  OZ  bildet. 

ISO.  Herleitnng  der  Jacob  Ischen  Formel  Tennittelst  des 
Gaufsschen    Ausdrucks    für    das     KrümmungsmaTs.    —    Der 

Jacobische  Ausdruck  (7)  des  §  118  für  die  Oberfläche  des 
Ellipsoids  ergibt  sich  fast  unmittelbar  aus  der  vorstehenden 
Formel  (2p)  für  das  Krümmungsmafs  der  Flächen, 

Bezeichnet  man  nämlich,  wie  üblich,  die  Elemente  durch  den 
vorgesetzten  Buchstaben  ä,  also  das  Element  unserer  Fläche  bezw. 
der  Hülfskngel  etwa  durch 

d^    und    da, 
welche  Symbole  aber  nicht  gewöhnliche  Differentiale,  d.  i.  einen 

Dlrlohlftt,  Ibtagralfl.  ig 
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unendlich  kleinen  Zuwachs  von  ift  und  o  oder  simple  Difl'erenzen, 
80Dd«Tn  vielmehr  Produkte  von  solchen  Differentialea  anzeigeo, 
80  hat  man  nach  der  (1)  des  §  119  fUr  das  Krümmungemafs  der 
Fläche  z  =f(x,y) 

.  _  dra 

und  mithin  für  das  Fläcbenelement: 

dt  =  -rd«, 


*5t  ' 

drückt,  weshalb  wir  nachher  auch,  für  die  wirkliche  Berechnung 
und  analytische  Ausdrucksweise ,  zu  den  wahren  Differentialen 
(den  Produkten  der  Inkremente  zweier  Veränderlichen)  werden 
übergehen  müssen. 

Ein  endliches  Stück  der  Fläche  wird  also,  wenn  mau  ent- 
sprechend nur  ein  Integralzeichen  schreibt,  durch  die  Formel 
gegeben : 

(1)  p*  =  ji.<i», 

wo  auf  der  Hülfskugel  die  zu  f  dip  gehörige  Auedebung  von  f  do 
durch  das  S.  287  erläuterte  Verfahren  zu  bestimmen  ist. 

Handelt  es  sich  nun  um  die  Fläche  des  Ellipsoids,  so  er- 
geben sich  aus  seiner  Gleichung 


fi  +  Sl  +  i" -1 

„.  +  ^.  + ,,  - 1 


durch  direkte  Differentiationen  für  die  partiellen  Derivierten  von 
g  die  Werte: 

Y^    ^  Y'    y . 

Ton  denen  g  und  t  wegen  ihrer  Symmetrie  mit  j)  bezw.  r  keiner 
besonderen  Berechnung  bedürfen,     p  und  g   ünden   sich    auch 
schon  §  111,  li.  (S.  262)  abgeleitet. 
Danach  ist: 
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"  ci.»ß»e^yy»\a»  ~^  ß»  ''    y^J  ~^  «a  ßt 


Vermöge  dieser  Werte    verwandelt  sich  somit  die  (2o)  des 
Torigen  Paragrai^ien  in 


V«*  '^  ß<^  y*J 


also  in  einen  naob  x,y,e  nnd  ix,ß,y  völlig  symmetrischen 
Ausdruck,  wie  es  auch  in  Anbetracht,  dafs  sich  die  Krümmung 
auf  dem  EUipsoid  ganz  sjounetriseh  nach  den  drei  Richtungen 
verteilt,  der  Fall  sein  mufs. 

Für  den  reciproken  Wert  von  Ar  erhält  man  mithin,  wenn 
zur  Abkürzung  noch 

(,4    i"    ^4    +    j,.     —    ^i 

gesetzt  wird, 

wo  ^  identisch  ist  mit  dem  ^  in  der  (4')  des  §  118  (S.  280), 

Während  nämlich  der  eben  gefundene  Wert  für  das  Krüm- 
mungsmals  des  ElUpsoids  ganz  allgemein  gilt,  gebrauchen  wir 
jetzt,  wo  es  darauf  ankommt,  das  Element  da  der  Rugelfläche 
durch  wirkliche  Differentiale  auszudrucken,  zur  Darstellung  von 

-j-  dm  die  Jacobische  Substitution  (5)  des  §  118  (S.  281)  ver- 
mittelst der  beiden  Hülfswinkel  d  und  ip,  deren  Bedeutung  S.277f. 
näher  erklärt  ist.    Aus  diesen  Formeln  (5)  und  (4')  ffiefst  aber: 
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C08Ö 

Va^cossfi  +  ß^ 

i8m*ÖC0B»y 

sin  6  C08  9 

+  y= 

'sin' 

'Ösinäy' 

V«»  coa"  H  -\-  (3ä 

sin  fl  sin  9 

+  1" 

'sin' 

•flsinäy' 

7°         Va*C08»Ö  +  ß'aiu* 6 cos' ip  -\-  y'sinäÖBinSy 
woraus  sich  durch   Addition   der  Quadrate  unmittelbar  die   Re- 
lation ergibt: 

_1_  __  1 

^»         a*coB'ft  -|-  p^  aia*  0  cos'^  rp  -|-  j'*8m*Ösin»9' 
die  unsere  obige  Behauptung  bestätigt. 

Da£s  übrigens,  wie  schon  S.  262  f.  erwähnt  ist,  unser  z/  die 
Länge  des  vom  Anfangspunkt  der  Koordinaten  auf  die  Tangential- 
ebene des  Ellipsoids  im  Pnnkte  (z,yte)  herabgelassenen  Per- 
pendikels angibt,  ist  leicht  zu  sehen  und  folgt  aua  den  Formeln 
(3o)  bis  (4)  des  §  U8  (S.  279  f.). 

Um  nun  das  Element  dea  unserer  Kugeltläche  doreh  die- 
selben beiden  Variablen  6  und  9  der  Jacobischen  Substitution 
ausgedrückt  zu  erhalten,  erinnern  wir  daran,  dafs  diese  Variablen 
im  Grunde  nichts  anderes  sind  als  die  gewöhnlichen  räumhchen 
Polarkoordinaten  [3.  278,  (1)].  Für  diese  wird  aber,  wie  aua 
bekannten  elementar  geometrischen  Betrachtungen  folgt,  das  Ele- 
ment einer  Kugelääcbe  vom  Radius  r  durch  den  Ausdruck 
r^siaOdddqi,  im  vorliegenden  Falle  also,  wo  r  =  1  ist,  durch 
(1")  da  =  sind  de  dtp 

gegeben.  Doch  brauchen  wir  nicht  einmal  zur  Ermittelung 
dieses  Ausdrucks  die  Geometrie  zu  Hülfe  zu  nehmen,  wenn  wir 
auf  das  in  der  (2Ö)  des  §  114  (S.  259)  durch  die  Ivorjsche  Sub- 
stitution [S.  257 ,  (2)]  ausgedrückte  Element  der  Fläche  des 
Ellipsoids  zurückgreifen.  Denn  setzt  man  daselbst  a  ^  ß  =^  y, 
80  verwandelt  sich  das  EUipsoid  in  eine  Kugel  vom  Radius  «, 
jene  Substitutionsformeln  werden  genau  die  unsrigen: 

z  ^  a  cos  ö,        y  =1  a  sin  fl  cos  <p,        £  =  a  sin  6  sin  <p, 
und   durch   ihre   Einführung   in   den   Ausdruck  für  das  ellipsoi- 
dische  Flächenelement  erhält  man   für  das  Element  der  Kugel- 
ääche : 
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«* rffl dip sin Ö  ycos"Ö  +  sin»fl(8iD*y  -j-  co8'^<p) 
=  a^  dddip  sin  6, 
was  also  für  et  ^^  1   in   der  That   sich  auf  den  obigen  Ausdruck 
für  dca  reduciert. 

Vermöge  der  Werte  {!')  und  (1")  für  -r-  und  dto  geht  aber 

nun  die  (1)  Bofort  in  den  Jacobischen  Ausdruck  über: 

f  dt  =  a'ß^v^  f  f Bmdd8d,p 

J  J  J  («*  cos'  Ö  +  |3»  Bin»  fl  cos*  (p  -\-  y'  sin^  Ö  sins  95}' ' 

Hiermit  beBchliefaen  wir  unsere  Behandlung  des  ProblemB 
der  Komplanation  der  Ellipsoide. 

ISl.  Geschichtliche  Skizze.  —  Wir  geben  noch  einen  kurzen 
Überblick  über  die  in  mancher  Hinsicht  interessante  GcBChichte 
des  Problems. 

Während  die  KotationsellipBoids  natürlich  schon  längst  kom- 
planiert  werden  konnten ,  wofür  man  ja  einfache  allgemeine 
Methoden  zur  Verfügung  hatte,  hat  unseres  Wissens  für  das 
dreiachsige  EUipsoid  zuerst  Lagrange  dieses  Problem  behandelt, 
in  der  2.  Ausgabe  seiner  „Theorie  des  Fonctions",  die  1813  er- 
schien, und  zwar  vermittelst  der  von  Ivory  in  seiner  berühmten 
Abhandlung  vom  Jahre  1809  in  Anwendung  gebrachten  Sub- 
stitution. Einige  Zeit  darauf  nahm  Legendre  die  Sache  wieder 
auf,  in  der  Absicht,  die  resultierenden  Integrale  auf  elliptische 
zurückzuführen,  womit  er  sich  ja  sein  Leben  lang  abgab.  Er 
wandte  zwei  verschiedene  Methoden  an,  die  eine  durch  Reihen, 
die  aber  eigentlich  voraussetzt,  dafs  man  das  Resultat  schon 
kennt.  Seine  andere  Methode  ist  sehr  schön,  aber  sehr  kom- 
pliziert: er  teilt  die  Oberfläche  des  EUipsoids  in  Elemente  durch 
die  zueinander  normalen  Krümmungslinien  von  der  gröfsten  und 
der  kleinsten  Krümmung,  So  kommt  er  scbliefslich  auf  elliptische 
Integrale,  jedoch  nicht  blofs  der  ersten  und  zweiten,  sondern 
auch  der  dritten  Gattung.  Diese  letztere  ist  bekanntlich  von 
höherer  Ordnung  und  läfst  sich  im  allgemeinen  nicht  auf  die 
anderen  zurückführen.  Aber  hier  fand  Legendre,  dafs  es  sich  um 
einen  speciellen  Fall  handelte,  wo  diese  Reduktion  möglich  ist, 
vermittelst  der  Reduktionsformeln,  die  er  selbst  schon  in  seinem 
grofsen  "Werke  über  die  elliptischen  Funktionen  gegeben  hatte. 
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Darauf  veröffentlichte  in  den  dreiläiger  Jahren  Jacobi  im 
Crelleschen  Journal  seine  Substitution,  die  unstreitig  deo  ein- 
fachsten Weg  zur  Lösung  des  Problems  bezeichnet,  zumal  wenn 
man  noch  manche  Simplifikationen  anbringt,  wie  sie  zum  Teil 
Jacobi  seihst  schon  gab,  und  insbesondere,  wenn  man  den  zwar 
fremdartigen,  aber  so  einfachen  Satz  aus  der  Gaufsschen  Kriim- 
mungstheorie  entlehnt. 

Die  in  §  115  gegebene,  dem  Datum  nach  spätere  Lösung 
rührt  von  Catalan  her '9)  und  hängt  im  Grunde  doch  mit  der 
Jacobischen  znsammen,  insofern  als  sie  auch  durch  geometrische 
Betrachtungen  eine  Variable  vermeidet.  Für  eine  elementare 
Darstellung  ohne  alte  fremden  Zuthaten  eignet  sie  sich  jedentalls 
am  meisten. 

Aufserdem  gibt  es  noch  eine  Menge  anderer  Uehandlungs- 
weisen,  auf  die  wir  uns  aber  nicht  einlassen.  Wir  bemerken  nur 
noch,  dafs  man  durch  die  Ivorysche  Substitution  des  §  114,1. 
schliefslich  auf  ein  Integral  kommt,  von  dem  man  auch  zu  den 
elliptischen  übergehen  kann  (vergl.  S.  259  ff.  und  284  f.),  and  es 
ist  merkwürdig,  dafs  dies  Lcgendre  entgangen  ist,  da  sich, 
wenn  man  genau  zusiebt,  die  desfallsige  Substitution  in  seinem 
eigenen  Buche  findet,  wo  er  eine  grofse  Anzahl  von  Litegralen 
aufgestellt  hat,  die  alle  einer  Reduktion  auf  elliptische  Integrale 
fähig  sind. 
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Siebenter  Abschnitt 

Die  dreifachen  Integrale, 

inshesoDdere  angewandt  auf 

das  Problem  der  Attraktion  der  Ellipsolde. 


Erstes  Eapit«!. 

Theoretische  Grundlagen  des  allgemeinen 
Attraktionsproblems. 

122.  Geschichtlicher  Überblick  über  die  erste  Periode  des 
AttrsktionSproblems  der  Ellipsoide.  —  Das  Problem  der  At- 
traktion der  Ellipsoide  ist  das  famoseste  der  Integralrechnung. 
Es  hebt  schon  mit  Newton  an.  Nach  ihm  beschäftigte  sich  eine 
grofse  Anzahl  von  Mathematikern  mit  demselben.  Zunächst  der 
bekannte  Maclaurin,  der  eine  gemischte,  damals  namentlich  bei 
den  Engländern  übliche  Methode,  wo  Geometrie  und  Rechnung 
lland  in  Hand  gehen,  anwandte  und  schon  sehr  weit  damit  kam. 
Dann  folgen  die  Untersuchungen  von  d'Alembert  und  La- 
grange, die  aber  gar  keine  neuen  Resultate  gewannen  und  nur, 
mit  der  allergröfsesten  Anstrengung,  zu  Wege  brachten,  rein 
analytisch  zu  beweisen,  was  Maclaurin  schon  geometrisch  ge- 
funden hatte. 

Den  nächsten  Schritt  that  darauf  Legendre  und  löste  das 
Problem  für  die  ümdrehungsellipsoide ,  was  für  jene  Zeit  schon 
mit  ungeheueren  Schwierigkeiten  verknüpft  war. 

Damit  war  man  aber  noch  lange  nicht  zum  Ziele  gelangt. 
Man  vermutete  schon  das  Resultat  für  das  dreiachsige  Ellipsoid: 
—  gefunden  hat  es  zuerst  Laplace  durch  eine  sehr  schvrierige 
Methode,  vermittelst  Reihen,  die  zudem  noch  den  Übelstand  dar- 
bieten, nicht  einmal  immer  zu  konvergieren. 
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Nun  nahm  Legendre  das  Problem  toq  neuem  anf  uod 
verfolgte  einen  immens  komplizierten  Weg,  wo  kaum  durchzu- 
kommen iBt 

Wesentliche  Simplifikationen  wurden  dann  erst  in  diesem 
Jahrhundert  zu  Wege  gebracht,  die  aber  im  voraus  zu  erwähnen, 
doch  unverständlich  bleiben  würde.  Wir  verden  daher  die 
näheren  geschichtlichen  Details  bei  der  Behandlung  des  Pro- 
blems  eelbBt  einschalten. 

123.   Ausdruck  für  das  Baumelement  in  Polarkoordinaten. 

—  Weil  wir  es  hier  mit  drei  Uimensionen  zu  thun  haben,  so 
gebrauchen  wir  eigentlich  die  allgemeine  Transformationsfonnel 
für  das  Banmelement,  also  das  Analogen  zu  den  in  den  §§  108, 
(3)  und  112,  (lg)  und  (2«)  abgeleiteten  allgemeinsten  Ausdrücken 
für  das  Element  der  Ebene  und  das  Element  einer  beliebigen 
krummen  Fläche,  denen  sie  auch  in  der  äufseren  Form  ganz 
analog  ist,  indem  sie  sich  wie  diese  aus  Determinanten  zusammen- 
setzt. Da  wir  aber  bei  unserem  Problem  nur  die  Transformation 
der  rechtwinkligen  in  Polarkoordinaten  benutzen  werden,  so  be- 
gnügen wir  uns  allein  mit  dem  Ausdruck  für  das  diesem  System 
entsprechende  Raumelement,  der  sich  durch  einfache  geometrische 
Betrachtungen  direkt  herleiten  lälst,  natürlich  aber  auch  als 
specieller  Fall   in  der  allgemeinen  Formel  enthalten  sein  mülste. 

Übrigens  verhält  es  sich  hier  im  Räume  —  ganz  im  all 
gemeinen  —  ebenso  wie  in  der  Ebene.  So  wie  da  die  speciellen 
Werte  einer  jeden  der  neuen  Veränderlichen  X,  (i  als  Funktionen 
von  X  und  y  die  Bedeutung  hatten  {§  107),  dem  Punkte  in  der 
Ebene  eine  gewisse  Kurve  anzuweisen,  so  auch  im  Räume:  die 
neuen  Veränderlichen 

A,  (i,  V 
können  als  Funktionen  von  x,  y,  e  entwickelt  werden,  und  z.  B. 
X  kennen,  heifst  dann,  eine  gewisse  Fläche  kennen,  auf  der  sich 
der  Punkt  befinden  mufs.     Denn 

tp{x,y,g)  =  X, 
wo  X  eine  Konstante  bedeutet,  ist  ja,  anf  die  gewöhnlichen  senk- 
rechten Koordinaten  bezogen,    die  Gleichung    einer   durch  die 
Ordinate  a  gegebenen  Fläche.   So  wird  also  die  Lage  des  Punktes 
im  Räume  durch  drei  Flächen    (die  im  allgemeinen  von  ver- 
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schiedener  Art  sind)  bestimmt,  indem  er,  auf  jeder  derselbeo  ge- 
legen, ihr  Durchschoittspunkt  Bein  muls. 

Lätet  man  sich  aber  nun  die  Parameter  X,  n,  v  allmählich 
ändern,  indem  man  ihnen  in  unendlich  kleinen  Intervallen  auf- 
einander folgende  Werte  beilegt,  so  entstehen  diesen  Werten  zu- 
gehörig drei  Systeme  von  Flachen,  die  den  ganzen  Raum  in  nach 
allen  drei  Dimensionen  hin  unendlich  kleine  Stückchen  zer- 
schneiden. Und  ein  solches  Stückchen  ist  das  Kaumelement, 
das  stets  adäquat  sein  wird  der  besonderen  Natur  der  Variablen 
A,  fi,  V. 

Für  die  zu  Grunde    liegenden    rechtwinkligen  Koordi- 
naten sind  die  drei  Flächen  drei  zueinander  und  zu  den  Achsen 
senkrechte  Ebenen,  und  das  zugehörige  Raumelement  ist  mithin 
ein  unendlich  kleines  rechtwinkliges  Parallelepipedon 
dx  dy  du. 

Für  Polarkoordinaten  aber  gestaltet  sich  dies  alles  wie 
folgt; 

Irgend  ein  beliebiger  Punkt  im  Räume  ist  der  Pol.  Von 
diesem  gehen  die  positiven  Radienvektoren  r  aus.  Ein  beliebiger 
derselben  wird  als  fest  gedacht:  die  Achse.  Durch  diese  wird 
eine  beliebige  Ebene  gleichfalls  fixiert:  die  (jrundebene.  Der 
bewegliche  Radiusvektor  r  bildet  die  erste  Koordinate.  Die 
zweite  Koordinate  ist  dann  der  Linienwinkel  Ö,  den  der 
bewegliche  Radiusvektor  mit  der  Achse  macht;  er  wird  von  0 
bis  zu  2R  gezählt  Die  dritte  Koordinate  endlich  ist  der 
Flächenwinkel  9:,  den  —  stets  nach  derselben  Richtung  bin  — 
die  durch  den  Linienvinkel  d  bestimmte  Ebene  mit  der  Grund- 
ebene bildet;  er  wird  von  0  bis  zu  4  R  gezählt.  —  Liegt  schon 
ein  rechtwinkliges  Koordinatensystem  zu  ürunde,  so  lälst  man 
gewöhnlich  den  Pol  mit  dessen  Anfangspunkte  0,  die  Achse  mit 
der  positiven  Richtung  der  x-Ächse  und  die  Grnndebene  mit 
der  Ebene  der  x,y  zusammenfallen. 

Alsdann   bestehen  zwischen  den  rechtwinkligen  Koordinaten 
x,y^z  und  den  Polarkoordinaten  r ,  0 ,  9  irgend  eines  Punktes  m 
im  Räume  die  Beziehungen: 
(1)        a:  =  rcosö,    y  =  r  sin  ö  cos  91,    z  =  rsinCfsin^i. 

Diese  Transformationsformeln  haben  wir  bereits  gelegentlich 
der  in  §  118  behandelten  Aufgabe  aus  Fig.  29  (S.  278)  hergeleitet, 
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der  wir  aber  hier  die  zur  Ermittelung  des  KaumelementeB  für 
Polarkoordinaten  geeignetere  Fig.  32  substituier en.  In  beiden 
Figuren  sind  dieselben  Stücke  durch  die  gleichen  Buchstaben 
bezeichnet.  Aber  Fig.  32  liegt  ganz  in  der  durch  den  Radius- 
vektor Ott*  =  r  und  die  Achse  OX  bestimmten  Ebene.  Es  ist 
Fig.  82.  *'^°  ^'^  Neigung  dieser  Ebene  zur  Ebene  der 

X,  y  unser  Winkel  rp,  ferner  /.  mOX  =  d, 
und  in  dem  Rechteck  mm"Om'  Seite  Om"  als 
Projektion  von  r  auf  0  X  direkt  gleich 
X  =  rcosö;  Seite  Om'  hingegen,  parallel  und 
gleich  mm"  =  rsinfl,  ist  die  Projektion  von  r 
auf  die  Ebene  der  y ,  z  oder  der  Durchschnitt 
der  beiden  Ebenen  mOX  und  YOZ.  Während  also  Fläcben- 
winkel  ip  in  Fig.  29  den  Linienwinkel  mm"n  zum  MaTse  bat, 
wird  er  hier  durch  den  Winkel  gemessen,  den  Om'  mit  der 
positiven  Achse  der  y  einschliefst,  so  dafs  dann  die  Projektion 
von  Om'  auf  die  y-Achse,  hezw.  die  zur  Ebene  der  x,  y  senk- 
rechte Projicierende  des  Punktes  m'  den  beiden  Koordinaten  y 
und  e  von  m  parallel  und  gleich  sind  und  für  dieselben  die 
obigen  Werte  in  der  (1)  ergeben. 

Nun  heifst  oÖenbar:  r  kennen,  wissen,  dafs  der  Punkt  m  auf 
einer  Kugelüäche  liegen  mufs,  deren  Mittelpunkt  0  und  Radius  r 
iat;  d  kennen,  wissen,  dals  der  Punkt  sich  auf  der  Oberfläche 
eines  gewissen  ümdrebungskegels  befindet,  dessen  Achse  OX  und 
halber  Winkel  an  der  Spitze  H  ist;  während  93  endlich  dem 
Punkte  eine  gewisse  Ebene  anweist,  die,  aber  nur  nach  einer 
Seite  hin,  durch  OX  gelegt,  mit  der  Ebene  der  x,  y  den  Winkel 
ff  bildet.  Mithin  ist  der  Punkt  m  oder  (r,  ö,  9>)  oder  {x,  y,z) 
der  Durchschnittspnnkt  dieser  drei  Flächen. 

Das  Raumelement  bei  m  oder  an  der  Stelle  (r,  6,  f))  liegt 

also   zwischen   zwei  solchen  unendlich  nahen  Kugeläächen  bezw. 

Fig.  33.  Oberflächen  zweier  ümdrehungskegel  und  zwei 

/\  benachbarten  Ebenen   des   Systems  (p.     Seine 

//T  Gestalt  und  GrÖfse  ergibt  sich  aus  der  näheren 

/4^  irsiii»         Betrachtung  der  Fig.  33. 

y^  In  der  durch  den  Winkel  rp  bestimmten 

o  ^~      X   Ebene  mOX  ist  bei  m,  wo  /.{r,  x)  =  Ö,  der 

Radiusvektor  Om  =  r  um  seinen  Zuwachs  dr  verlängert  und  um 

0  als  Mittelpunkt  mit  dem  Radius  Om   ein  unendlich  kleiner 
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Kreisbogen  beachrieben,  der  dem  Zuwachs  dß  des  Winkels  6  ent- 
spricht, also  die  Länge  rdO  besitzt.  So  wird  in  dieser  Ebene 
ein  kleines  Figiirchen  determiniert,  welches  nichts  anderes  ist 
als  das  ebene  Fläcbenelement  für  Polarkoordinaten.  Seiner 
unendlichen  Kleinheit  wegen  ist  es,  mit  Vernachlässigung  der 
Fehler  höherer  Ordnung,  als  ein  geradliniges  Rechteck  zu  be- 
trachten. Sein  Inhalt  ist  mithin 
(2')  rdßdr. 

Dieser  Ausdruck  mufs  natürlich  als  specieller  Fall  in  unserer 
früheren  allgemeinen  Formel  für  das  Element  der  Ebene  ent- 
halten sein,  und  in  der  That  haben  wir  ihn  schon  damals  direkt 
aus  derselben  hergeleitet  [s.  §  108,  (3)  und  (4)]. 

Denkt  man  sich  nun  die  ganze  Figur  um  OX  als  Achse  ge- 
dreht, bis  sie  in  die  dem  Zuwachs  dtp  des  Flächenwinkels  y  ent- 
sprechende benachbarte  Ebene  hineinfällt,  so  ist  klar,  daTs  ein 
jeder  ihrer  Punkte  einen  Kreisbogen  beschreibt,  speciell  Punkt  m 
den  Bogen 

(2")  rsinödgj, 

und  dafs  durch  diese  drehende  Bewegung  unseres  Flächen- 
elementes das  verlangte  Eaumelement  erzeugt  wird.  Da  der 
Bogen  (2")  seiner  unendlichen  Kleinheit  wegen  als  geradlinig 
und  als  senkrecht  gegen  die  ursprüngliche  Ebene  anzusehen  ist, 
so  ist  das  Baumelement  selbst  —  wiederum  unter  Vernachlässi- 
gung der  Fehler  höherer  Ordnung  —  als  ein  rechtwinkliges 
Parallelepiped  von  der  Grundfläche  rdrdO  und  der  Höhe 
rmtßdq)  zu  betrachten.  Sein  Inhalt,  der  gesucht  wurde,  ist 
mithin 
(2)  r^  Bin  Sdr  de  dip. 

124.  Die  Grandformeln  der  Attraktion  zwischen  zwei  mate- 
riellen Piiiik(«n.  —  Für  unser  Problem  werden  aus  der  analyti- 
schen Mechanik  nur  die  all  er  einfachsten  Grundlehren  als  bekannt 
vorausgesetzt:  die  Zusammensetzung  und  die  Zerlegung  der  Kräfte, 
die  an  materiellen  Punkten  wirksam  sind,  vornehmlich  also  das 
Parallelogramm  and  das  Parallelepipedon  der  Kräfte. 

Nach  dem  Newtonschen  Gravitationsgesetz  ist  die 
Anziehung  zwischen  zwei  Masseneinheiten  umgekehrt 
proportional  dem  Quadrate  ihrer  Entfernung.  Da  aber 
gewisse  Dinge  in  unserem  Problem  unabhängig' sind  von  diesem 
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Gesetz,  so  Dehmen  wir  zunächst,  um  allgemeine  Formeln  zu  er- 
halten, an,  dals  die  Anziehung  zwischen  zwei  Masseneioheiten  in 
der  Entfernung  r  irgend  eine  von  der  Entfernung  abhängige 
noch  nicht  naher  bestimmte  Funktion 

(1)  ,,(,) 

sei. 

Nun   ist,  wenn   wir   uns  fürs  erste  die  Massenteilchen  oder 

Massen,  welche  eine  gegenseitige  Anziehung  aufeinander  ausüben, 

in  Punkten  konzentriert  denken,  der  Fundamentalsatz  für  die 

Fig.  34.  Attraktion,  dafs  ceieris  paribus,  d.  b.  bei 

r gleichbleibender  Entfernung   die  Ge- 

samtanziehuDg  zwischen  zwei  solchen 
materiellen  Punkten  den  Massen  proportional  ist  Be- 
finden sich  also  in  dem  einen  Punkte  m  Masseneinheiten,  in  dem 
anderen  Punkte  aber  nur  eine  Masseneinheit,  so  wird  in  der 
Entfernung  r  die  gegenseitige  Anziehung 

m  ■  ip(r) 
statthaben;  hat  man  aber  auch  noch  in  dem  zweiten  Punkte  eine 
Masse  m'  (Fig.  31),  so  wird  die  totale  gegenseitige  Anziehung 
(2)  mm'.,,(r) 

sein. 

Speciell  ist  für  das  obige,  von  Newton  beobachtete  und 
unter  seinem  Namen  gebende  Naturgesetz,  wenn  durci)  die 
Konstante 

h  =  9)(1) 

die  Gröfse  der  Anziehung  zwischen  zwei  Masseneinheiten  iu  der 
Einheit  der  Entfernung  bezeichnet  wird, 

(I.)  ?'W  =  i. 

Termi 
(2.) 


vermöge  welches  Wertes  dann  die  ^2)  übergeht  in 
mm'k 


Die  Formel  (2)  bezw.  (2,)  drückt  also  die  GrÖfse  der 
totalen  Anziehung  zwischen  m  und  m'  in  der  Entfemusg  f 
aus,  d.  h.  die  Kraft,  mit  der  m  nach  m'  und  ebenso  m'  nach  m 
hinzutreiben  strebt,  indem  hier  immer  actio  und  reactio  gleich- 
zeitig vorhanden  und  gleich  grofs  sind.  Was  eflektiv  geschieht, 
ist  eine  andere  Frage. 
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Das  sieb  auf  diesen  Fundamentalsatz  gründende  Problem  ist 
nun  eigentlich  in  seiner  grörsten  Allgemeinheit,  „die  Grörae  der 
gegenseitigen  Anziehung  zweier  ganz  beliebiger  ausgedehnter 
Körper  zu  bestimmen".  Aber  wir  behandeln  im  folgenden  gleich- 
sam nur  den  Anfang  dieser  Theorie,  nämlicb  das  Problem  der 
Attraktion  eines  ausgedehnten  Körpers  auf  einen  mate- 
riellen Punkt,  wo  also  die  zweite  Masse  m  in  einem  Punkt 
konzentriert  gedacht  oder  unendlich  klein  angenommen  wird. 
Das  allgemeine  Problem  ist  noch  viel  komplizierter  und  bildet 
gewissermafeen  eine  Wiederholung  dieser  specielleren  Aufgabe. 

125.  Aufgabe.  —  Die  Anziehung  einer  beliebigen 
Masse  auf  einen  materiellen  Puukt  tn  zu  bestimmen. 

Zur  Auflösung  dieser  Aufgabe  ist  es  erforderlich,  die  an- 
ziebende  Masse  in  Elemente  zu  zerschneiden. 

Da  wir  zunächst  keine  bestimmte  Einteilung  des  Raumes  ins 
Auge  fassen,  so  wollen  wir  fürs  erste  das  Kaumelement  — 
ähnlich  wie  in  §  120  (S.  289)  das  Flächenelement  —  einfach 
durch  das  Symbol 

dv 
bezeichnen.    Weil  es  sich  aber  hier  nie  um  rein  geometrische 
Bäume,  sondern  um  materielle  Körper,   um  Massen  handelt,   so 
mufs  uns  von  der  anziehenden  Masse  auch  noch  die  Dichtigkeit 

9 
an  jeder  Stelle  bekannt  sein,  d.  h.  der  Faktor,  womit  man   das 
Raumelement  zu  multiplicieren  hat,  um  das  Massenelement 

Qdv 
zu  erhalten.  Dieses  Produkt,  in  dem  der  Dichtigkeitsfaktor  q  im 
allgemeinen  eine  Funktion  der  einzelnen  Stellen  des  anziehenden 
Körpers,  also  eine  Funktion  der  rechtwinkligen  Koordinaten 
x,y,e  sein  wird,  konstituiert  mithin  das  Funktionalelement 
unseres  Problems. 

Hiernach   verwandelt  sich   die  (2)   des  vorigen  Paragraphen, 
welche  die  Elementaranziehung,    d.i.  die  Anziehung  eines 
Massen  dementes   des  anziehenden   Körpers   auf  den   materiellen 
Punkt  m  in  der  Entfernung  r  angibt,  in  den  Ausdruck 
(1)  Mß  ■  ip(r)dv. 

Geht  man  nun  den  ganzen  Körper  durch,  so  erhält  man 
unendlich  viele  verschiedene  Elementaranziehungen,  verschieden 
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der  Ricbtnng  und  der  Gröfse  nach,  und  um  die  Gesamt- 
anziehaog  des  Körpers  zu  haben,  hat  man  alle  diese  £le- 
mentaranziehuDgen  zu  vereinigen.  Das  könnte  geschehen  dnrck 
anendlich  oft  wiederholte  Anwendung  des  Parallelogramms  der 
Kräfi,e,  indem  man  die  erste  Elementaranziehung  mit  der  zweiten, 
ihre  Resultante  mit  der  dritten  u.  s.  w.  £  Tereinigte.  Das  thut 
man  aber  nicht  Man  zerlegt  lieber  eine  jede  der  Elementar- 
anziehungen in  ihre  Komponenten  nach  drei  aufeinander  senk- 
recht stehenden  RicbtuDgen,  die  zwar  itn 
allgemeinen  ganz  beliebig  sind,  falls  man 
aber  dem  Räume  rechtwinklige  Koordi- 
naten zu  Grunde  gelegt  hat,  den  Achsen 
derselben  natürlich  parallel  genommen 
werden  (Fig.  35).  Und  wie  immer  in  der 
Mechanik,  werden  diese  Komponenten  — 
zur  ungeheueren  Erleichterung  der  Rech- 
nung —  mit  dem  positiven  oder  negativen 
Zeichen  verseben,  je  nachdem  ihre  Rich- 
tungen den  von  vornherein  als  positiv 
festgesetzten  Richtungen  der  drei  Achsen 
gleich  oder  entgegengesetzt  sind,  denn  ein  Drittes  ist  nicht  mög- 
lich. Die  wirklichen  Kräfte  hingegen,  die  tausend  verschiedene 
Richtungen  haben,  werden  immer  absolut  genommen. 

Macht  die  Richtung  der  Elementaranziehung  (1),  also  r,  mit 
den  drei  positiven  Achsen  bezw.  die  Winkel 

so  sind  bekanntlich  ihre  drei  Komponenten  entsprechend: 
(l*)  mp  -  (p(r)tiosi.dv,  mg  ■  rp{r)co3[tdv,  mg  -  (p(r)coBvdv. 
Jeder  dieser  drei  Ausdrücke  stellt  einen  Wert  dar,  womit  gleich- 
sam ein  jeder  Punkt  des  Körpers  behaftet  ist.  Um  also  die 
Komponenten  der  Totalanziehung  des  Körpers  auf  den  Punkt  » 
zu  erhalten,  hat  man  für  jede  der  drei  Richtungen  die  sämthchen 
ihr  zugehörigen  Werte  (1')  zu  summieren,  was  offenbar,  als  über 
den  ganzen  Körper,  also  räumlich  nach  den  drei  Dimensionen 
zu  erstrecken,  dreifache  Integrationen  ei^ibt. 

Mithin  erhält  man,  indem  man  gleich  das  konstante  m 
heraussetzt  und  der  Bezeichnung  des  Raumelementes  durch  dv 
entsprechend,  nur  ein  Integralzeichen  schreibt,  für  die  drei 
Komponenten  A,  B,  C  der  Totalanziehung  die  Ausdrucke: 
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A  =  t»  f  p  ■  93  (r)  •  COB  X  dv, 

B  =  m  f  p  ■  q3{r)  ■  cosftdi), 

C  ^  t»  f  e  •  91  (*■)  -  cos  V  dv. 

Die  wahre  Anziehung  oder  die  Resultante  iBt  also  dem 
Parallelepipedon  der  Kräfte  zufolge 


yjA*  +  B»  +  C». 
Doch  für  gewöhnlich  macht  man  von  dieser  Resultante  keinen 
Gebrauch,  da  es  gerade  die  Komponenten  sind,  aus  denen  sich 
weitere  Schlufsfolgerungen  ergeben. 

Somit  wäre,  durch  Aufstellung  der  analTtischen  Formeln, 
unser  allgemeines  Problem  gelöst  Und  nun  kann  man  nur  zu- 
sehen, was  daraus  wird  und  welcher  Vereinfachungen  es  sich 
fähig  erweist,  wenn  q  und  tp  bestimmte,  näher  gegebene  Werte 
annehmen  und  dem  anziehenden  Körper  eine  bestimmte  Gestalt 
gegeben  wird. 

Fürs  erste  ist  aber  schon  aus  den  obigen  Formeln  ersicht- 
lich, daTs  alle  drei  Komponenten  der  Attraktionskraft  des  an- 
ziehenden Körpers  stets  proportional  sind  der  Masse  m  des 
angezogenen  Punktes,  also  z.  B.  bei  doppelter  Masse  m  doppelt 
so  grofs  werden.  Um  sich  daher  mit  diesem  konstanten  Faktor 
nicht  herumschleppen  zu  müssen,  päegt  man  m  auf  die  Einheit 
zu  reducieren,  d.  h.  den  angezogenen  Punkt  mit  der  Masse  1  zu 
behaftec. 

Ist  ferner  der  Körper  homogen,  d.h.  seine  Dichtigkeit  9 
konstant,  was  im  allgemeinen  das  Problem  unendlich  simpli- 
äciert  —  obschon  für  q  auch  solche  Funktionen  sich  denken 
liefsen,  die  speciell  in  einem  gerade  vorliegenden  Falle  eine  noch 
weit  gröfsere  Vereinfachung  herbeiführen  würden  — ,  so  tritt 
auch  9  als  ein  solcher  konstanter  Faktor  heraus  und  kann  dann 
wieder,  wie  Torhin  m,  gleich  1  gesetzt  oder  zum  Mafs  für  die 
Dichtigkeit  genommen  werden. 

Dann  hat  man  also  für  die  Komponenten  die  Ausdrücke: 

1A  =  J9(f}  ■  cosA  ■  du, 
B  ^  \(p{r)  •  CQ%^  ■  dv, 
C  r=  [^(r)  ■  cosr  ■  dv. 
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Ist  endlich   noch   die   Anziehung  das  Newtonache  GraTita- 

tionsgesetz : 

9'M=  ^  [121,(1.)], 

und    setzt    man    auch    hier    den   Einheitsfaktor    der   Attraktion 

k  :=  \,  was  gleichzeitig  mit  m  =  l  and  q  =  1  gestattet  iat,  da 

ja  diese   drei  Eonstanten   in  gar  keiner  gegenseitigen  Beziehung 

zueinander  stehen,  so  gehen  die  Komponenten  in  folgende  Form 

über: 

(Ii>)     A  =  I  — ^cosA,    B  =  j  — cosft,     C  ^^  l  — ^cosi», 

SchliefsUch,  sieht  man,  hängt  alles,  wenn  erst  einmal  die 
Funktion  <p(r)  näher  bestimmt  ist,  davon  ab,  wie  der  an- 
ziehende Körper  begrenzt  ist. 

Wir  behandeln  nun  im  folgenden  von  der  hier  gelösten  all- 
gemeinen Aufgabe  nur  den  einen  speciellen  Fall,  wo  der  an- 
ziehende [Körper  ein  homogenes  dreiachsiges  Ellipsoid  ist 
und  die  Attraktion  dem  Newtooschen  Gesetze  folgt. 


Zweites  Kapitel. 

Attraktion  der  homogenen  Ellipsolde  auf  einen 
inneren  Punkt. 

126.  Einleitaag.  —  Das  Problem  der  Attraktion  der  Ellip- 
soidß  bietet  ungeheuere  Schwierigkeiten,  die  hauptsächlich  davon 
abhängig  sind,  wie  man  den  Kaum  in  Elemente  teilt  oder  ob 
man  geschickt  die  Variablen  wählt.  Nun  ergibt  sich  aber  bei 
den  ersten  Schritten,  die  man  zu  thun  hat,  das  merkwürdige 
Resultat,  dafs,  wenn  man  die  gewöhnlichen  Polarkoordinaten  ein- 
führt und  ihren  Pol  in  den  angezogenen  Punkt  t»  binverlegt,  so 
dafs  er  also  infolge  der  durch  die  Anziehung  bewirkten  bestän- 
digen Ortsveränderung  des  Punktes  m  jeden  Augenblick  wechselt 
—  während  es  doch  eigentlich  natürlich  wäre,  ihn  mit  dem 
festen  Anfang  der  x,y,e,  dem  Mittelpunkt  des  EUipsoids,  zu- 
sammenfallen zu  lassen  — ,  sich  dann  die  Sache  ungemein  einfach 
stellt  für  einen  im  Innern  des  Bllipsoids  gelegenen  angezogenen 
Punkt  und  für  jede  beliebige  innere  Lage  desselben  die  voll- 
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stäodige  LÖ8nng  des  Problems  gewonoen  wird.  Es  ist  dies  (vergl. 
§  122)  die  von  Lagrange  befolgte  Methode,  durch  die  er  zu 
dem  Resultat  gelangte,  das  Maclaurin  schon  durch  seine  ge- 
mischte Methode  gefunden  hatte  und  auf  reinem  Rechnungswege 
auch  gar  nicht  hätte  ableiten  können,  denn  damals  kannte  man 
noch  gar  nicht  eine  solche  Elementareinteilung  des  Kautnes,  noch 
weniger  ihre  Bezeichnungsweise. 

Jedoch  genügt  es  nicht,  die  Anziehung  auf  einen  inneren 
Punkt  zu  kennen.  Ebenso  Tonnöten  ist  das  Resultat  für  einen 
aufserhalh  des  EllipBoids  gelegenen  Punkt.  Jene  spielt  z.  B.  eine 
Rolle  bei  der  Bestimmung  der  Gestalt  der  Erde,  die  hervor- 
gebracht ist  dttrch  ihre  Ächsenrotation,  als  sie  noch  in  flüssigem 
Zustande  war,  wobei  eben  die  Wirkung  einer  flüssigen  Masse  auf 
jeden  ihrer  Punkte  in  Betracht  kommt.  Hingegen  ist  es  die 
Attraktion  auf  einen  äufsereu  Punkt,  deren  Kenntnis  in  vielen 
anderen  Problemen  unerläfslich  ist,  wie  z.  B.,  wenn  es  sich  um 
den  Einäufs  handelt,  den  die  Erde  auf  den  Mond  ausübt. 

Für  einen  äufseren  Punkt  aber  ging  nun  jene  Methode, 
welche  dort  so  glückte,  durchaus  nicht:  nach  einer  Integration 
lag  man  vollständig  fest,  und  das  bat  eben  die  Mathematiker  so 
viel  beschäflägt.  Die  Einführung  von  Polarkoordinaten  nach  der 
Lagrange'scheo  Methode  läfst  einen  hier  also  völlig  im  Stich; 
eine  andere  Betrachtung  aber  wird  zeigen,  wie  man  diesen  Fall 
auf  den  ersteren  schon  gelösten  zurückführen  kann.  Und  zwar  ist 
es  das  Ivorysche  Theorem,  das  wir  weiter  unten  (§  133)  zu 
erweisen  haben  werden,  durch  welches  diese  Redaktion  bewerk- 
stelligt und  somit  die  Lösung  des  Problems  der  Attraktion  der 
ElUpsoide  überhaupt  zum  Abschlufs  gebracht  wird. 

Zuerst  also  haben  wir  den  Fall  des  inneren  Punktes  zu 
behandeln. 

127.  Aufgabe.  —  Die  Attraktion  eines  homogenen 
EUipsoids  auf  einen  inneren  Punkt  unter  Voraussetzung 
des  Newtonschen  tiravitationsgesetzes  zu  bestimmen. 

Auflösung.  —  Wählt  raaa  den  Dichtigkeitsfaktor  p,  die 
Masse  m  des  angezogenen  Punktes  und  den  konstanten  Attrak- 
tionsfaktor k  sämtlich  zu  Malseinheiten  für  ihre  betreffenden 
Gebiete,    so    werden    die  Komponenten   der  Totalanziehung   des 
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Körpers  auf  eineD  materiellen  Punkt  nach  drei  aufeinander  senk- 
rechten Achsen  durch  die  Gleichungen  (I^)  des  §  125  gegeben: 

(I)         ^  =  j-^COflX,      B  =  J-^C08fl,       G  =  j-^COtiV. 

Der  anziehende  Körper  ist  das  durch  die  Gleichung 

«  1  +  ,^  +  ^  =  ' 

heatinunte  Ellipsoid,  mit  dessen  Mittelpunkt  und  Achsen  der 
Anfangspunkt  und  die  korrespondierenden  Achsen  der  recht- 
winkligen Koordinaten  vorerst  noch  zusammenfalteu. 

Während  aber  die  Gleichung  (1)  für  alle  Punkte  der  Ober- 
fläche des  EUipsoids  gilt,  kommt  es  uns  bei  unserem  Problem 
noch  auf  gewisse  Ungleichheiten  an,  durch  welche  die  innerhalb 
oder  ausserhalb  des  Ellipsoida  (I)  gelegenen  Punkte  voneinander 
unterschieden  werden.  Diese  Ungleichheiten  ergeben  sich  un- 
mittelbar aus  folgender  Betrachtung.  Je  nachdem  ein  Punkt 
f  =  (x,y,  e)  auiserhalb  oder  innerhalb  des  EUipsoids  liegt, 
trüft  seine  Verbindungslinie  mit  dem  Mittelpunkt  des  ElUpsoids 
entweder  selbst  oder  in  ihrer  Verlängerung  die  Oberfläche  dee- 
selben.  Zur  Abkürzung  werde  dieser  Trel^onkt  P„  seine  Koordi- 
naten entsprechend  Xj,yi,  Bi  genannt,  ferner  OP  =  r,  OPj  =  r, 
gesetzt:  so  leuchtet  ein,  dafs  r  und  ri  den  Koordinaten  von  P 
und  Fl  beziehentlich  proportional  sind  and  mithin  die  gleichen 
Verhältnisse  statthaben: 


r  :  fi  =  a;  :  a:,  =  y  :  y^  =  e  :  e^. 
Je  nachdem  also  r  kleiner  oder  gröfser  als  r,  ist,  werden  auch 
x,y,B  bezüglich  kleiner  oder  gröfser  sein  als  a?!,  y, ,  «i,  woraus 
wegen    der  (1)   folgt,   dafs  alle   Punkte   (x,y,z)  im   Innern 
des  EUipsoids  die  Ungleichheit 

m  ^+yi  +  £l<i 

alle  aufserhalb  gelegenen  Punkte  hingegen  die  Ungleichheit 

fi")  ^  +  ü!  +  fl  >  1 

''^  ^  «»  ^  /3»  ^  >»  ^  '■ 

erfüllen  mUsseiL 

.  Jetzt  verlege  man  den  Anfangspunkt  der  Koordinaten  in  den 
der  Voraussetzung  nach  innerhalb  des  Elhpsoids  liegenden  an- 
gezogenen Punkt,  dessen  auf  das  ursprüngliche  System  bezogenen 
Koordinatenwerte 
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sein  mögen.     Die    neuen    Achsen   werden    natürlich   den  alten 
Achsen   parallel    und  gleichgerichtet  angenommen.     Dann  sind 


Fig.  36. 


offenbar  (Fig.  36)  für  jeden  be- 
liebigen Punkt  im  Räume  seine 
ursprünglichen  Koordinaten  Xyy,e 
und  seine  neuen  Koordinaten 
x*,  y',  e*  durch  die  Belationen 
miteinander  verknüpft :  . 

X  =  a^  -{-  a, 

y  —  y'  ~\-h, 

e  =  b'  -\-  c. 
Vermittelst    dieser  Werte    wird, 
wenn  man  die  Accente  wieder  fortläfet,  die  auf  die  neuen  Achsen 
bezogene  (rleichung  des  EUipsoids: 

'•^»J  «»  '  j3»         ^         yä  ~   ^' 

and   die   Ungleichheit,  die  jeder  Punkt  {x,y,e)  im  Innern  des 

B^llipsoids  zu  erfüllen  hat: 

(^  +  '')■ 


(U) 


«> 


_  +  v 


■  <  1- 


Nun  haben  wir  nur  noch  die  Polarkoordinaten  r,B,ip  ein- 
zuführen und  zu  ihrem  Pol  den  angezogenen  Punkt,  zu  ihrer 
Achse  die  Achse  der  x,  zu  ihrer  Grrundebene  die  Ebene  der  x-,  y 
zu  wählen.  Dann  hat  man  nach  den  Formeln  (2)  und  (1)  des 
§  123  für  das  Kaumelement  an  der  Stelle  {x,y,iii) 

dv  =  r^äüBdrdQd^, 
und  fiir  die  Koordinaten  des  Punktes  {x,y,z) 

a:  ^  rcosö,  y  =  r  sin  Ö  cos  9,  e  =  r  sind  sin  9), 
Der  RadiasTcktor  r  ist  dann  eben  der  nach  jedem  Punkte  des 
anziehenden  Ellipsoide  hingezogene  Strahl  oder  die  Entfernung 
des  fuiziehenden  Elementes  von  dem  angezogenen  Punkt,  und 
mithin  sind,  wie  S.  278  gezeigt  worden  ist,  die  cosinus  der  drei 
Winkel  J. ,  ft ,  V ,  die  er  mit  den  positiTen  Richtungen  der  drei 
senkrechten  Achsen  macht: 

coBi  =  cosfl,    cos(i  =:  sinöcosg^,    cosv  =  sindsin^). 

Diese  Werte  für  die  cosinus  und  für  dv  sind  nun  in  die  (I) 
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einzusetzen.     Dadurch  werden,  indem  sich  r>  ganz  herandiebt, 
die  EompoDent«n  der  Geschwindigkeit: 

A  =  jcoeÖBinfldrÄöd?!, 

B  :=  f  sin'flcoeyrfrdöd?», 

0  =  f  sin' 6  sin  9  dr  dö  dy . 
Wir  brauchen  aber  diese  Integrationen  nur  für  eine  Kom- 
ponente zu  fahren,  denn  wenn  anch  die  Torstehenden  Ausdrücke 
selbst  nicht  symmetrisch  sind,  so  ist  doch  nach  der  Natur  de« 
Problems  und  wie  auch  durch  die  allgemeinen  Formeln  (I)  un- 
mittelbar bestätigt  wird,  von  Hause  aus  alles  symmetrisch  in 
Bezug  auf  die  drei  rechtwinkligen  Achsen  oder  die  Richtungen 
der  X,  y,  z.  Hat  man  also  A  gefunden,  so  ist  nur  nötig, 
s  mit  b,  a  mit  ß,  oder  a  mit  c,  a  mit  y  zu  vertauschen, 
um  B  bezw.  C  zn  erhalten. 

Wir  haben  uns  demnach  allein  mit  dem  dreifachen  Integral 
zu  befassen: 
(2)  A  =  JffcoBÖsinÖdrdödy. 

Hier  hat  es  keine  Schwierigkeit,  welche  Integration  auch 
immer  an  erster  Stelle  vorznuehmen.  Wir  wählen  dazu  die  Inte-, 
gration  nach  r.    Das  gibt  einfach 

Jdr  =  r+  a 
Die  Grenzen  dieses  Integrals  mufs  die  Ungleichheit  (1«) 
liefern,  nachdem  man  Polarkoordinaten  in  sie  eingeführt  hat 
Dadurch  reirwandelt  sie  sich  in 
„  (rcosfl  +  o)'    ,    (rsinficosy  +  ft)'   ,    (r sin fl sin  y  +  c)' ^  . 

^^  f  J? 1 p 1 ^ <  '■ 

Entwickeln  wir  dieses  nach  Potenzen  von  r  und  bezeichnen 
zur  Abkürzung  die  (nach  r  konstanten)  Eoe^zienten  bezw.  durch 
l,  m,  n,  so  Sndet  sich 
-  _   cos»e 

a'  p- 

a  cos  d    ,    &  sin  d  cos  m    ,    c 
"'  =  -^+  ß'  +- 

Die  (2')  lautet  nunmehr: 
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lr>-{-  2mr  <  n, 
kann   aber  noch  nach  Multiplikation  mit  l,   daa  als  Snmnie  von 
laater  Quadraten  immer  poeitir  iBt,  auf  die  für  die  folgenden 
Untersuchungen  geeignetere  Form  gebracht  werden: 
(2„)  (Ir  +  m)»  <  m^-\-ln. 

Diese  Ungleichheit  ist  jetzt  behufs  Ermittelung  der  Grenzen 
des  Integrals  Idr  zu  diskutieren. 

Zunächst  ist  schon  rein  geometrisch  klar,  dafs  sich  die  Sache 
hinsichtlich  der  Grenzen  ganz  verschieden  gestaltet,  je  nachdem 
der  angezogene  Punkt  innen  oder  aufsen  liegt:  für  einen  inneren 
Punkt  existieren  nach  allen  Richtungen  Tiagsherum  Elemente, 
nicht  aber  so  für  einen  äufseren  Punkt.  Denn  wenn  man  dann 
vom  angezogenen  Punkte  aus  einen  umhüllenden  Kegel  an  das 
EUipsoid  legt,  so  gibt  es  in  allen  Richtungen  aufserhalb  dieses 
Kegels  gar  keine  r.  Dasselbe  mufs  natürlich  auch  die  Rechnung 
ergeben,  und  es  ist  wenigstens  interessant  zu  sehen,  wie  analytisch 
dies  Resultat  gewonnen  wird. 

Je  nachdem  der  angezogene  Punkt  ein  innerer  oder 
äufserer  ist,  ist  wegen  der  (1')  und  (l")  das  nach  r,ti,tp 
konstante  n  positiv  oder  negativ.  Der  Grenzfall  n  =  0,  wo 
dann  der  angezogene  Punkt  auf  der  Oberfläche  des  Ellipsoids 
selbst  liegt,  kommt,  da  er  am  ersteren  Falle  participiert,  für  sich 
nicht  weiter  in  Betracht. 

Ist  nun  »  positiv,  also  der  angezogene  Punkt  ein  innerer  und 

«3  -!-  yj»  -I-  ya  ^  ^' 
80  ist  In  und  daher  auch  m^  -|-  In  stets  gröfser  als  Null,  wie  es 
die  (2o)  erfordert,  da  ihre  linke  Seite  als  ein  Quadrat  immer 
positiv  ist.  Was  für  Werte  also  auch  m,l,  n  oder  fl  und  ip 
haben  mögen,  in  diesem  Falle  lä&t  sich  die  Bedingung  (2«) 
immer  erfüllen.  Ist  hingegen  —  für  einen  äufseren  Punkt  — 
n,  also  auch  In  negativ,  so  gäbe  es  Werte  von  m> -j-  I»  unter 
Null,  und  durch  diese  Werte  würde  die  Bedingung  (2«)  nie  er- 
füllt werden  können. 

In  unserem  Falle  des  inneren  Punktes  (»  >■  0)  gibt  nun  die 
Ungleichheit  (2^)  für  jeden  Wert  von  l,  m,  n  oder  0,  f  die 

Grenzen  

—  IVm»  +  ln\  <  /r  +  «1  <  \^m'  +  ln\. 
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denn  wenn  auch  der  DomeriBche  Wert  der  Quadratwurzel  aus 
(Ir  ~\-  m)^  oder  |Ir  -|-  m\  grölser  alB  Null  ist,  also  zwischen  0 
und  ly«»*  +  itt|  liegen  mala,  bo  ist  es  wegen  des  Wertes  von  m, 
der  ^  0  sein  kann,  doch  auch  möglich,  dafa  (algebraisch)  Ir-f  m 
negativ  sei. 

Man  hat  also,  indem  man  durch  das  positive  l  dividieren  darf, 

J3J        -m-  ly».-  +  i.|  ^  ^  ^  -  I»  +  IV».'  +  i.|^ 

in  welcher  Ungleichheit  wiederum  die  Gleichheit  als  Grenzfall 
mit  eingeacblosseD  ist 

Dies  ist  die  eine  Grenzbedingung  für  r.  Die  andere  ist  die 
stets  für  den  Radiusvektor  im  System  der  Polarkoordinaten  be- 
stehende EinBchränkung ,  dafa  er  durchaas  absolut  zu  nehmen 
ist,  also 

r  >  0 

sein  muÜB.  Daher  kommen  in  der  letzten  Ungleichheit  nur  die 
positiven  Werte  in  Betracht  Obzwar  nun  m  ^  0  sein  kann,  ist 
doch  jedenfalls  \^m^  -\-  ln\  >  \m\,  woraus  folgt,  dafa  selbst  ins 
Bchlimmsten  Falle,  d.  h,  wenn  m  wirklich  positiv,  also  — m  snb- 
traktiv  ist,  die  obere  Grenze  in  der  (3)  stets  positiv,  die  untere 
aber,  selbst  für  m  -<  0,  stets  negativ  ist  und  diese  mithin  durch 
0  eraetzt  werden  mula. 

Demnach  hat  man  für  einen  inneren  pQnkt,  und  welches 
auch  die  Werte  von  l,m,n  oder  von  d  und  <p  sein  mögen,  die 
Grenzbedingung : 

(3.)  0<r<^ÜL  +  J|»i  +  I3. 

Dagegen  würde  für  einen  äufeeren  Funkt  (n<CO)  die  Sache 
sich  ganz  anders  stellen:  die  Grenzen  würden  variieren  und  alles 
sehr  kompliziert,  Ja  unlösbar  werden.  Wir  kommen  spater  auf 
diesen  Fall  noch  einmal  zurück  (S.  31S). 

Für  das  zwischen  den  Grenzen  (3«)  erstreckte  Integral 
idr  ^  r  -^  C  ergibt  sich  nun  unmittelbar  der  Wert 

-  "  +  IV»"  +  '«I 


i 

mitbin  für  die  Komponente  Ä  nacti  Einsetzung  dieses  Wertes  ii 
den  Ausdruck  (2)  das  Doppelintegral 
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(A)       A  =  jj  cos  e  .in  e  (-'"  +  l[°"  +  '"l)  M  d,p, 

das  über  alle  möglichen  Werte  von  B  und  9,  also  ringsherum, 
d.  h.  nach  ö  von  0  bis  sr,  nach  qi  von  0  bis  2 »  zu  erstrecken  ist. 
Doch  gilt  das  wiederum  nur  für  den  inneren  Punkt,  In  dem 
Fall  des  äufeeren  Punktes  wäre  in  vielen  Richtangen  gar  kein 
Elementarkegel  nach  r  zu  integrieren  gewesen  (Fig.  S7),  und 
daraus  folgt,  wie  wir  weiter  unten  gleichfalls  noch  zeigen  werden, 
dafs  sich  dann  die  Integrationen  auch  nicht  über  alle  6  und  g> 
erstrecken. 

Fig.  87.  Fig.  88. 


Nun  scheint  eich  aber  der  Ausdruck  (A)  wegen  der  ungeheuer 
komplizierten  Natur  der  in  der  Integri^fanktion  enthaltenen 
Wurzel  doch  nicht,  weder  nach  ß  noch  nach  ip,  integrieren  zu 
lassen.  tilücklicherweiBe  fällt  der  Teil  mit  der  Wurzel  ganz  aus, 
d.  h.  es  ist,  aber  nur  vermöge  des  Um&uges  der  beiden  Inte- 
grationen, 


II 


IV»"  -i-ln\. 


(Ä')  I  IcoagBing''       ^"  'dfldy  =  0. 

In  der  That,  es  ist  leicht  zu  sehen,  dafs  in  diesem  Doppel- 
integral oder  dieser  Doppelsumme  die  Elemente,  die  entgegen- 
gesetzten Richtungen  entsprechen,  aus  zwei  GliedersTstemen  be- 
stehen, die  sich  in  ihrer  Vereinigung  gegenseitig  aufheben,  aber 
nur  dann  in  allen  ihren  Grliedem,  wenn  die  Integration  ganz 
herumgeht,  für  einen  äufseren  Punkt  also  nicht  Damit  aber 
diese  Destruktion  stattfinde,  mufs  noch  —  sonst  hätte  das  Ganze 
keinen  Sinn  —  vorausgesetzt  werden,  dafs  an  je  zwei  entgegen- 
gesetzten Stellen  die  unendlich  kleinen  Faktoren,  die  Differentiale 
dd ,  d^,  beziehentlich  einander  gleich  seien,  was,  wenn  auch  nicht 
notwendig,  doch  stets  erlaubt  ist  Mit  anderen  Worten,  die 
Flächen  Systeme  müssen,  wenigstens  an  jenen  Stellen,  äquidistant 
sein,  und  daher  mögen  der  gröfseren  Einfachheit  halber  über- 
haupt alle  dti ,  dqi  konstant  angenommen  werden. 

Was  nun  die  anderen  im  Doppelintegral  (A')  vorkommenden 
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OröfeeQ  betrifft,  so  ist  zDuächst  kl&r,  d&fs  die  zwei  entgegen- 
gesetzten RicbtuDgen  zagehörigen  Winkel  6  immer  Supplemente 
zueinander  sind  (Fig.  38,  a.  t.  H.),  also: 

Ö     und     «  —  ö, 
dafs  aber  das  zweite  <p  das  erste  um  2  R  übertrifiFt,  diese  beiden 
Winkel  mithin 

<p     und    «  -(-  y 
sind,  weil  ja  Winkel  <p  immer  von  der  Grundebene  ans  nach 
einer  Seite  bin  bis  zu  4  R  gezählt  wird. 

Daraufl  ergibt  sich  für  die  zwei  entgegengesetzten  Richtongen 
entsprecbenden  einzelnen  Bestandteile  von  {Ä')  folgendes: 

dddrp  ist  konstant, 

cosö  wird  entgegengesetzt,  sin  ff  bleibt  dasselbe, 

I,  aus  lauter  Quadraten  bestehend,  bleibt  dasselbe, 

»  ist  konstant, 

m  wird  entgegengesetzt,  aber  m^  bleibt  dasselbe, 
also  auch 


yw  +  In 


bleibt  dasselbe. 


l 

Alles  in  allem  sind  demnach  die  beiden  fraglichen  EtemeDte 
des  Doppelintegrals  (Ä')  namerisch  einander  gleich,  aber  mit 
entgegengesetzten  Zeichen  behaftet,  und  heben  sich  lolglicb 
gegeneinander  auf. 

Für  einen  äufseren  Punkt  hingegen  findet,  wie  schon  be- 
merkt, diese  merkwürdige  Destruktion  nicht  statt. 

Somit  ist  die  (A')  erwiesen. 

Zu  demselben  Ergebnis  führt  die  Zerlegung  des  Doppelinte' 
grals  {Ä')  in  die  Summe  der  beiden  Teilintegrale 


ji()ded^  +  j\()d6dv. 


Denn  dadurch  werden,  wie  in  der  eben  abgescblossenen  Unter- 
suchung, seine  sämtlichen  Elemente 

auf  zwei  Gruppen  verteilt,  deren  erstere  alle  dem  ersten  Teil- 
integral angebörigen  Elemente,  also  alle  möglichen  Kombinationen 
der  sämtlichen  Werte  von  fl  von  0  bis  «  mit  allen  Werten  von 
9)  von  0  bis  a  umfalst,  die  andere  aber  aämtlicbe  Elemente  des 
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zweiten  Teilintegrals ,  d.  i.  die  Eombiuationen  derselben  Beihe 
von  Werten  toq  6  mit  allen  Werten  von  9  zwiscbeu  «  und  2  3t 
in  sich  vereinigt.  Da  aber,  wie  aus  der  obigen  Diskussion  folgt, 
fiir  jedes  Element  des  ersten  Teilintegrab  ein  Element  im  zweiten 
Teüintegral  vorbanden  ist,  das  ibm  gleich  und  entgegengesetzt 
ist,  nämlicb  das,  welches  aus  jenem  Element  erbalten  wird,  wenn 
man  8  durch  jt  —  d,  91  durch  31  ^  ip  ersetzt  (wo  6  and  q>  be- 
liebige Werte  von  0  bis  a  annehmen  können),  so  heben  sich  beide 
Gruppen  vollständig  gegeneinander  auf. 

Bis  hierbin  gilt  übrigens  alles  für  alle  drei  Komponenten 
auf  gleiche  Weise,  wie  auch  schon  ans  ihren  Ansdriicken  auf 
S.  308  hervorgeht,  die  sich  blofs  in  Bezug  auf  die  Variablen  6 
und  q),  nicht  aber  in  Bezug  auf  r  (mithin  auch  nicht  hinsichtlich 
der  Gröfsen  l,m,  n)  voneinander  unterscheiden. 

So  hat  man  nun  mit  einem  Schlage  für  die  Komponente  A 
der  Attraktion  auf  einen  inneren  Punkt  das  rein  rationale,  also 
noch  einer  beliebigen  Integration  fähige  Doppelintegral 

(A)  A  =  —{  {coBßsiaOjdßd^. 

Ehe  wir  aber  hierin  weitergehen,  wollen  wir  noch  einige 
Worte  über  den  Fall  des  äufseren  Punktes  hinzufugen  und  zeigen, 
dals  da  die  Integration  nach  0  und  (p  nicht  ringsherum  geht. 

Wir  haben  schon  gesehen  (S.  309),  dafs  dann 
M  <  0, 
also  anch  In  negativ  ist,  nnd  daher  wird  hier 
{%)  «t^  -f-  I«  >  0 

wirkliche  Bedingung,  da  es  Werte  von  l  (nnd  auch  von  m), 
d.  h.  Werte  von  8  und  7  geben  kann,  lür  welche  dieses  Binom 
negativ  ist.  Dadurch  wird  also  nur  ein  gewisser  Spielraum  für 
6  und  ip  übrig  gelassen,  indem  nur  diejenigen  ihrer  Werte  in 
Betracht  zu  ziehen  sind,  die  der  (2o)  und  aufserdem  der  oben 
hergeleiteten  Ungleichheit  (3)  (S,  310)  genügen,  durch  welche  die 
extremen  Werte  von  r  bestimmt  werden.  Diese  beiden  Grenz- 
werte von  r  sind  aber  entweder  gleichzeitig  positiv  oder  gleich- 
zeitig negativ.    Denn  da  In  negativ,  so  ist  jedenfalls 


IV«»  4-  ln\  <  \m\, 
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BO  dafs  das  Zeichen  ron  —  m  immer  aach  das  Zeichen  des  ganzen 
Zählers  und  des  ganzen  Ansdrucks  Bein  wird.  Je  nachdem  also 
m  poeitiv  oder  negativ  ist,  sind  beide  extremen  Werte  "von  r, 
mithin  auch  alle  zwiachealiegenden  Werte  negativ  oder  poaitir. 
Oa  aber  dnrchaas  r  >•  0  sein  mu&,  ao  ist  iUr  einen  äußeren 
Pttokt  immer  notwendige  Bedingung,  die  als  zweite  zu  der  (20) 
hinzutritt: 
(2Ö)  m  <  0. 

Nur  dann,  wenn  6  und  <p  so  beschaffen  sind,  dals  diese 
beiden  Bedingungen  erfüllt  werden,  gibt  es  r  und  ist  eine  Inte- 
gration möglich  nach  r,  und  die  Grenzen  dieser  Integration  sind 
aledann  die  in  (3)  angegebenen,  für  welche  sich  nun  als  zu- 
gehöriger Wert  von  \dr  =  r  -^  C  sofort 

t 
ergibt. 

Untersucht  man  aber  die  Bedingungen  (2Ö)  und  (2a'),  so  findet 
sich,  analytisch  und  geometrisch,  dals  es  solche  r  nur  in  den 
Richtungen  gibt,  die,  vom  angezogenen  Punkte  aus,  in  das  Ellip- 
soid  oder  dag  Innere  des  UmhUllungskegels  bineinliallen. 

Dann  kommt  auch  in  dem  nunmehrigen  Integral 

gar  nicht  die  entgegengesetzte  Richtung  vor,  denn  das  würde, 
indem  für  k  —  0  und  it  -\-  ip  cos^,  cosqc),  sin^),  also  sämtliche 
Glieder  von  m  entgegengesetzt  werden,  mit  einem  Zeichenwechset 
von  m  verknüpft  sein,  während  doch  der  (2d)  zufolge  diese  Grö^ 
nur  negativ  sein  darf.  —  Auch  leuchtet  dies  geometrisch  un- 
mittelbar ein. 

Und  dafs  hier  überhaupt  von  einer  Destruktion  wie  beim 
inneren  Punkt  nicht  die  Rede  sein  kann,  ze^t  schon  die  Form 
des  vorstehenden  Ausdrucke  für  die  Komponente:  da  derselbe 
eingliedrig  ist,  würde  sich  alsdann  die  ganze  Anziehung  auf  Null 
reducieren. 

Kurz,  direkt  ist  hier  nicht  durchzukommen,  wenigstens  nicht 
anders  als  mit  der  gröfsten  Anstrengung. 

Wir  wenden  uns  jetzt  wieder  unserer  eigentlichen  Aufgabe  zu. 
Setzt  man  in  den   zuletzt  erhaltenen  Ausdruck  (^j)  Tiir  die 


^11'^ 
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Komponente  der  Anziehung   auf  einen  inneren  Punkt  die  Werte 
von  m  und  I  ein,  bo  erhält  man 


0  sin  tf  cos  y    ,    c  sin  ü  sin  y 

^'      "^      y      „ 


flsinfldödfp. 


Wegen  des  dreigliedrigen  Zählers  besteht  dieses  Doppel- 
integral  aus  der  Summe  von  drei  Integralen,  yon  denen  aber 
wiederum,  aus  ähnlichen  Gründen  wie  oben  das  Integral  (A'), 
das  zweite  und  dritte  herausfallen ,  indem  sie  einzeln  zu  Null 
werden.  Denn  in  jedem  von  ihnen  haben  Bchon  allein  in  Bezug 
auf  y,  währenddes  also  d  konstant  ist,  die  Elemente  in  diametral 
entgegengesetzten  Richtungen  gleiche,  aber  entgegengesetzte  Werte, 
da  ja  für  die  daselbst  stattfindenden  Alimente  y  und  n  -|-  9 
die  in  den  Zählern  vorkommenden  Faktoren  cos  <p  und  sin  <p 
bezw.  — cosy  und  — rnnq?  sind,  während  in  dem  Nenner  l,  der 
nur  die  Quadrate  dieser  Funktionen  von  (p  enthält,  sich  nichts 
ändert  Es  ist  mithin  für  jeden  beliebigen  Wert  von  0  in  beiden 
Integralen  die  Summe  von  je  zwei  Elementen  gleich  Null,  und 
daher  auch 


I! 


b  flin'öcosÖcosDO  ,.  , 

s j 2:dMy  =  o 


e  sin^dcos 


-j dB  dif  -- 


Dasselbe  fände  man  auch  genau  wie  vorhin  bei  der  Unter- 
suchung des  Integrals  (Ä')  durch  Zerlegung  eines  jeden  der 
beiden  Integrale  nach  90  in  die  Summe  der  beiden  Teilinte- 
grale: 

if()dv  =  Jody  +  Jody. 

Somit  bleibt  einfach  übrig: 


-ih 


cos  3  ß  sin  0  dB  d<p 
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Hier  lassen  sich  nun  DOch  die  Greazen  beider  Integrale  yei- 
eio  fachen. 

Id  Bezug  auf  rp  ist  das  Doppelintegral  offenbar  das  Vier&che 

desselben,  aber  nach  ip  nur  von  0  bis  -^  erstreckten  Integrals, 

denn  ersicbtticherweise  iet  das  vorliegende  Integral  nach  tp  in 
allen  vier  Quadranten  dasselbe:  im  ersten  und  zweiten  Quadranten 

haben   die  supplementären  Winkel  (p   (<^  — )    und    x  —  9,  im 

dritten  und  vierten  Quadrantflo  die  äupplementswinkel  x  -|-  <p 
und  3t  —  JT  —  9>  =  — ip  ^  2x  —  ip,  im  zweiten  und  dritten 
Quadranten  endlich  die  beiden  Winkel  x  —  y  und  «  -|-  y  {wo  (p 
überall  denselben  spitzen  Winkel  bedeutet)  gleiche  numerische 
Funktionen,  worauf  es,  da  sich  nur  ihre  Quadrate  yorhnden,  allein 
ankommt.  Und  damit  ist  unsere  Behauptung  bestätigt.  6  wird 
währenddes  natürlich  als  konstant  betrachtet,  und  da  sein  be- 
sonderer Wert  zur  Sache  nichts  beiträgt,  so  gilt  die  eben  erwisBene 
Eigenschaft  auch  noch,  wenn  das  von  0  bis  x  sich  erstreckende 
Integral  nach  8  hinzutritt. 

Aber  auch  in  diesem  Integral  lassen  sich,  während  mm  f 
als  konstant  ansieht  oder  sich  gar  schon  die  desfallsige  Inte- 
gration ausgeführt  denkt,  die  Grenzen  vereiDfachen.  Denn  die 
Elemente  des  Integrals  sind  dann  iür  zwei  supplementäre  Werte 
von  6  (im  ersten  und  zweiten  Quadranten)  einander  gleich,  weil 
aufser  seinen  Funktionen  im  Quadrat  nur  noch  der  in  beiden 
Quadranten    positive    sind    vorkommt     Mithin    kann  man  die 

Grenzen  0  und  -^  nehmen  und  das  Ganze  verdoppeln. 

Alles  das  würde  auch  wiederum  die  wirkliche  Zerlegung  in 
Teilintegrale  ergeben. 
So  hat  man  endlich 


,  ,  ,      .             -j"  I  I                  cos* fl sin ö dö dw 
(A)    A  ^ I  1  ^ 


«9         1   COB>Ö 


Ahnlich  sind  die  Ausdrücke  für  die  beiden  anderen  Kom- 
ponenten, die  genau  ebenso  entwickelt  werden  konnten,  sich  aber 
schon  der  blofsen  Symmetrie  wegen  (s.  S.  308)  aus  der  (Ai,)  ab- 
schreiben lassen,    indem   man   nnr  in  dem  konstanten  Faktor 
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vor  dem  Integral  -r-  mit  -3-  bezw.  — -  zu  vertauschen  hat    Denn 

in  dem  Nenner  der  Integralfanktioo  selbst  ist,  weil  er  allen  drei 
Komponenten  gemeinsam  ist  (s.  S.  313),  nichts  zu  vertauschen. 

Obwohl  nun  die  Rechnung  noch  nicht  so  weit  getrieben  ist, 
wie  es  möglich  ist,  so  lassen  sieb  doch  schon  aus  dem  Ausdruck 
(^)  und  den  analogen  A.asdTÜcken  für  die  Komponenten  B 
und  C  die  charakteristischen  Eigenschaften  der  Attraktion  des 
Ellipsoids  auf  einen  inneren  Punkt  mit  Leichtigkeit  deducieren. 

Das  soll,  ehe  wir  unsere  Aufgabe  zu  Ende  fuhren,  im  folgen- 
den Paragraphen  geschehen. 

128.  Hanpteigensohaften  der  Attraktion  eines  homogenen 
Ellipsoids  auf  einen  inneren  Punkt.  — 

L  Bringen  wir  zunächst  in  der  letzten  Formel  des  vorigen 
Paragraphen  den  Nenner  «"  des  vor  dem  Integral  befindlichen 
Faktors  unter  das  Integralzeichen  und  verfahren  ebenso  mit  ß' 
bezw.  y*  in  den  analogen  Formeln  für  B  und  C,  so  erhält  man: 


-II 


cos'flsingrfödy 


J  J  cos»  Ö  +  -^T  sin»  Ö  cos*  m  -1 — -  sin»  ö  sin»  q> 

cos^  6  siü  ff  du  d<p  

sin»  fl  cos»  ip  -}-  ^  sin»  Ö  ain'  (p 


--^"{{5. ^ 

J  J  ^C08»Ö  +  si 


.rf_ ^ 


cos^  B  sin  6  de  1^ 


-8«  I    .  ... 

-  sin»  fl  008^  qi  -\-  sin'  6  sin»  9) 

Diese  Ausdrücke  zeigen,  dafs  die  Komponenten  der  Total- 
anziebung  des  Ellipsoids  gar  nicht  abhängig  sind  von  seinen  drei 
Halbachsen  u,ß,y  selbst,  sondern  nur  von  den  beiden  Ver- 
hältnissen derselben: 

«  ,      « 

-3-     und     — , 

P  Y 

durch  welche  ja  gleichzeitig  auch  dag  Verhältnis  —  bestimmt  i 


.y  Google 


S18  Siebenter  Abaohnitt.    Zweites  Kapitel. 

Es  ist  folglich  die  Komponente  A  —  und  analog  Terbalt  es 
eich  mit  den  beiden  anderen  Eomponeuten  —  gleich  a,  mnlti- 
pliciert  mit  einer  (durch  die  obige  Fonnel  gegebenen)  Grölse,  die 
eich  nicht  ändert,  wenn  man  die  Achsen  des  Ellipsoids  so  ändert, 
dafe  jene  beiden  Verhältnisse  dieselben  bleiben,  mit  anderen 
Worten,  wenn  man  die  Achsen  nach  demselben  Verhältnia  ändert, 
wobei  selbstverständliche  Voraussetzung  ist,  dafs  der  an  seiner 
Stelle  unveränderlich  verharrende  angezogene  Punkt  auch  für 
das  neue  Ellipsoid  ein  innerer  sei,  man  also  die  Achsen  wohl 
beliebig  vergröfsem,  aber  nur  so  weit  verkleinem  darf,  bis  der 
Punkt  auf  die  Oberfläche  des  neuen  Ellipsoids  fallt. 

Es  seien 

<  ß',  / 
die  Halbachsen  des  neuen  Ellipsoids  und  die  Verhältnisse: 
K  a  a'        . 

wo,  innerhalb  der  eben  angedeuteten  Einschränkung,  ei,  mithin 
auch  8  beliebig  gewählt  werden  dürfen:  nehmen  wir  alsdann 

und  folglich 

^    '  a  ß  Y 

an    und    setzen   noch    zur    Abkürzung   die    Ausdrucke   in  den 

Formeln  (1) 


(1) 


11 


cos'  ßsinddß  dip 


cos»Ö  +  ^sin^öcos^qo  -| jBin*ÖBin»ip 


cos»  0  sin  Q  dt)  dtp 


J  J  ^co8»e  +  eiü'^öcoatip  -\-  t^Binäösin»^ 
cos'flainflrffldy 


11 


so  bleiben,  wie  die  (1")  zeigt,  diese  Gröisen  L,  M,  N  (die  natür- 
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Uoh  selbst  vonaiDander  verschieden  sind)  unTerändert,  wenn  mau 
die  Halbachsen  o,  ß,  y  sich  so  ändern  läfst,  dafs  ihnen  die 
neuen  Halbachsen  «',  jJ',  y',  was  für  Werte  auch  «*  oder  5 
haben  mögen,  proportional  sind.  L,  M.,  N  sind  also  Funk- 
tionen von  p  und  q  und  konstant,  solange  diese  beiden  Ver- 
bältnisse dieselben  bleiben. 

Es  hängen  demnach  die  Attraktionskomponenten,  die  man 
jetzt  schreiben  kann: 

(I„)  ^  =  — «i,    B==—bM,    C  =  —cIf, 

auf  die  einfachste  Weise  von  dem  im  Innern  liegenden  angezogenen 
Punkte  ab,  indem  sie,   wenn   das  Ellipsoid  a,  ß,  y   gegeben  ist, 

also  die  Verhältnisse  -^ ,  —  feststehen ,   einfach  den  Koordinaten 
ß      y 

a,}i.,c  des  angezogenen  Punktes  beziehentlich  proportional  sind, 
während  das  transcendente  Besultat  sich  allein  auf  die  Kon- 
stanten L,  M,  N  wirft. 

Legt  man  daher  eine  das  Ellipsoid  ^'S-  SS. 

durch BcliD eidende  Ebene  senkrecht  z.  B. 
gegen  die  Achse  «  (Fig.  39),  so  werden 
alle  dieser  Ebene  angehÖrigen  Punkte, 
weil  für  sie  a  dasselbe  ist,  im  Innern 
des  Ellipsoids  von  diesem  in  der  der 
Achse  tt  parallelen  Komponente  gleich 
stark  angezogen.  Und  in  einer  Parallelebene,  fUr  welche  a  das 
tn  fache  ist,  findet  auch  eine  ntmal  so  starke  Anziehung  statt. 

Genau  ebenso  verhält  es  sich  mit  den  beiden  anderen  Kom- 
ponenten. Für  die  Totalanziehung  yj.»  -|-  £»  +  C*  aber  ist 
daraus  durchaus  kein  Schlufs  zu  ziehen. 

Das  Ergebnis  unserer  Untersuchung  läXst  sich  also  in  den 
Satz  zusammenfassen:  Jede  der  drei  Attraktionskompooenten 
des  Ellipsoids  auf  einen  inneren  Punkt  ist  nur  von  der 
ihr  parallelen  Koordinate  dieses  Punktes  abhängig,  und 
zwar  ist  sie,  genauer,  proportional  der  Entfernung  des 
Mittelpunktes  des  Ellipsoids  von  derjenigen  Ebene,  die 
durch  den  angezogenen  Punkt  senkrecht  gegen  die  der 
Komponente  parallele  Achse  des  Ellipsoids  gelegt  ist. 

II,    Eine  andere  Folgerung  ist  noch  weit  interessanter: 
Bekanntlich  werden  Ellipsoide,  deren  Achsen  dasselbe  Ver- 
hältnis haben,  ähnlich  genannt  Es  handelt  sich  also  in  den  eben 
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gewoDDenen  Resultaten  um  zwei  ähnliclie  Ellipsoide,  die  zu- 
gleich konzentrisch  und  (wie  wir  selbstredend  voraussetzen) 
ähnlich  liegend  sind,  welch  letzteres  sich  darauf  bezieht,  dals 
die  drei  entsprechenden  Achsen  sich  in  denselben  Richtungen 
befinden,  während  doch  das  eine  Ellipsoid  auch  in  einer  anderen 
Lage  gedacht  werden  könnte. 

Hat  man  also  zwei  solche  Ellipsoide,  so  folgt  aus  dem  Vor- 
hergehenden, dals  jede  der  drei  Attraktionskomponenten  auf  einen 
im   Innern  beider   Ellipsoide  gelegenen  Punkt  und  mithin  auch 
_.  ihre  Resultante  für  beide  Ellipsoide  ein 

und  denselben  Wart  besitzt.  Das  gröfsere 
Ellipsoid  bringt  »Ibo  nur  dieselben  Kom- 
ponenten hervor  wie  das  innere.  Nun  kann 
man  aber  die  Anziehung  des  äufseren 
EUipsoids  als  die  Summe  ansehen  der  An- 
ziehung des  inneren  Ellipsoide  plus  der 
der  ellipsoidischen  Schale  zwischen  beiden  Flächen.  Demnach 
sind  die  Attraktionskomponenten  der  ellipsoidischen  Schale  anf 
einen  aufserhalb  derselben  im  inneren  Räume  liegenden  Punkt 
sämtlich  gleich  Null.  Also  ist  auch  ihre  Totalanziehung  gleich 
Null. 

Man  hat  mithin  den  Satz,  der  sich  auch  ziemlich  leicht 
geometrisch  beweisen  lälst:  Eine  homogene  ellipsoidische 
Schale,  die  von  zwei  konzentrischen,  ähnlichen  und  ähn- 
lich liegenden  ellipsoidischen  Flächen  begrenzt  wird, 
übt  keinen  anziehenden  Einflnis  aus  auf  einen  im  Innern 
befindlichen  Punkt  (Fig.  40). 

Dieser  Satz  ist  eine  Verallgemeinerung  des  analogen  Newton- 
schen  Satzes  von  der  Eugelschale,  den  er  als  speciellen  Fall 
(k  =  ß  ^  y,  af  =  ß'  =:  y')  19.  sich  begreift 

IIL  Jetzt  wollen  wir  nicht  das  Ellipsoid  a,  ß^y,  sondern 
den  in  seinem  Innern  beündlicben  angezogenen  Funkt  (a,b,e) 
sich  ändern  lassen,  und  zwar  nehme  er  verschiedene  Stellen 
auf  ein  und  demselben  Durchmesser,  d.  i  einer  durch  den 
Mittelpunkt  des  EUipsoids  gezogenen  Geraden  ein. 

Die  Richtung  dieses  Durchmessers  ist  natürlich  gegeben.  Sie 
sei  bestimmt  durch  die  drei  Winkel 


i.y  Google 


Hanpteigensohaft«ii  der  Attraktion  einoB  homogenen  EUipioids.      821 
die  er  mit  den  drei  Achsen  a,  ß,  y  macht.    Es  ist  alao 

008*^  -)-  COB»(t  -^-  C08*V  =    1. 

Der   angezogene  Punkt  auf  diesem  DurchmeBser  befinde  sich  in 
der  absolut  zu  nehmenden  Entfernung 

3 

vom  Mittelpunkt,  so  dafs  seine  drei  auf  die  rechtvinkligen  Achsen 
bezogenen  Koordinaten  sind; 

a  ^  s  cos  A ,     b  ^  s  cos  {i,    c  =  s  cos  w. 

Danach  hat  man  aus  den  (lg)  für  die  drei  Komponenten  der 
Attraktion,  welche  das  EllipBoid  auf  ihn  ausübt: 
(2)    A  =  — LscosA,    B  =  — Mscosft,    C  =  -^Ns&iav, 
wo  i,  M,  N  dieselben  Werte  repräsentieren  wie  in  den  Formeln 
(1)  und,  da  das  Ellipsoid  nicht  variiert,  konstant  sind. 

Aus  den  Werten  (2)   labt   sich    nun  nach  den  bekannten 
Regeln  die  stets  absolut  zu  nehmende  Kesultante 

B  =  y^»  +  _Ba  -|-  G'a 
der  Grölse  und  Richtung  nach  ermitteln. 

Für  ihre  Gröfse  erhält  man,  wenn  noch  zur  Abkürzung 


IVi«  cos^  A  +  Ja » cosa  ft  -|-  A » C083  v\  =  B^ 
gesetzt  wird: 
(3)  B  =  8  fifl. 

Ihre  Richtung  aber  wird  durch  die  drei  Winkel  bestimmt, 
die  sie  mit  den  drei  Achsen  in  ihren  als  positiv  angenommenen 
Kichtnngen  macht.     Nennen  wir  dieee  Winkel 

A',  ;*',  y, 

so  sind  die  Komponenten  von  R 

J.  :^  s üo  cos A',    B  =  sMt cos ^',     C  ^  sBt cos v'. 

Aus  der  Vergleichung  dieser  Ausdrucke  mit  den  Ausdrücken  (2) 

finden  sich  für  die  cosinus  von  A',  ;*',  v'  die  Werte 

,„,,          ,,             icosA            ,             JIfcosu            ,             Ncosv 
(3')  cosA'  = ^ — ,  cosft'  = R~^'  008»/  = ir~' 

durch  welche  die  Gröfse  der  Winkel  und  mithin  auch  die  Rich- 
tung der  Resultante  eindeutig  bestimmt  ist. 

Aus  diesen  Resultaten  ergibt  sich  zweierlei: 

Dltfchlet,  InMgnl*.  21 
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1)  Da  die  Wurzelgrörse  R^  kouBtant  ist,  bo  zeigt  die  (3)^ 
dak  für  auf  demselben  Durchmesser  liegende  angezogene  Punkte 
die  ReBultante  ihrer  Entfernung  vom  Mittelpunkte  des 
EllipBoidB  proportional  ist. 

Dies  ist  bei  der  Kugel  (für  eiueu  Punkt  im  Innern)  aucb 
der  Fall.  Zugleich  ist  daselbst,  wie  scboo  aus  der  allseitigeii 
Symmetrie  folgt,  aber  gleich  noch  besondere  bewiesen  werden 
wird,  die  Attraktion  immer  nach  dem  Mittelpunkt  hin 
gerichtet. 

2)  Für  das  dreiachsige  Ellipsoid  hingegen  ist  diese  Resul- 
tante im  allgemeinen  nicht  nach  dem  Mittelpunkt  gerichtet,  denn 
dazu  mülsten  offenbar  die  Winkel  A'  und  X,  (i'  und  ft,  v'  und  v 
einzeln  supplementär,  ihre  cosinuB  mithin  gleich  und  entgegen- 
gesetzt, also 

cosA'  ^  — cobA,     COSft'  ^  — cosfi,     cosv'  ^  — cobv 
sein,  und  daraus  würde  wegen  der  (3')  weiter  folgen,  isSa  dann 

B^  =  L  =  M  =  N 
wäre,  was,  wie  schon  S.  319f.  herrorgehoben,  keineswegs  zntrifit 
und  auch  an  sich  evidenterweise  im  allgemeinen  unmöglich  ist 

In  dem  Falle  einer  Kugel  aber,  d.  h.  wenn  man  hat: 
«  =  ß  =  y  =  r, 
wo  r  den  Kugelradius  bedeutet,  werden  thatsitclilich  die  drei 
GrÖfsen  L,  M,  N  einander  gleich,  und  ist  daher,  wie  eben  ge- 
zeigt, die  Totalanziehung  nach  dem  Mittelpunkt  gerichtet.  Denn 
die  Ausdrücke  (1)  enthalten  alsdann  augenscheinlich  gar  nicht  f, 
die  Nenner  der  drei  Integralfunktionen  reducieren  sich  sämtUcb 
auf  1  und  alle  drei  Ausdrücke  gehen  in  denselben  Wert  über: 


-.  M=  li  = 


8  j  j  coB^  esiadde  d<p. 


Zugleich  können  wir  nun  hieraus,  da  sich  die  Integrationen 
dieses  Doppelintegrals  unmittelbar  ausführen  lassen,  das  für  die 
Kugel  gültige  Resultat  selbst  herleiten.  Durch  die  Integration 
nach  9  verwandelt  sich  das  Doppelintegral  in 

^f  cos»Ö8in0dfl, 
worauf  die  zweite  Integration  vermittelst  der  Substituäon  cos6=^ 
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rj- 


dx  = 


als  seinen  Wert  ergibt. 

Somit  gewinnen  wir,  wegen  der  (I),  für  die  Attraktiona- 
komponenten  der  Kugel  auf  einen  inneren  Punkt  {a,b,c) 
die  einfachen  Ausdrücke: 


B  : 


C=-l^c. 


Sind  also  auch  in  dem  dreiachsigen  Ellipsoid  die  Resultanten 
im  allgemeinen  nicht  nach  dem  Mittelpunkt  gerichtet,  bo  bilden 
sie  doch,  wie  die  Formeln  (3')  zeigen,  für  alle  Punkte  auf  ein 
und  demselben  Durchmesser  dieselben  konstanten  Winkel  A',^',v' 
mit  den   drei  Achsen,   weil   alle   in  jenen   Formeln   enthaltenen 


Fig.  41. 


GrÖfsen  i,  p,,  v,  L,  M,  N  und 
Üq  seihst  konstant  sind.  Hieraus 
folgt,  daXs  diese  sämtlichen  Resultan- 
ten untereinander  parallel  sind. 
Wir  haben  mithin  den  Satz:  Die 
Resultanten  der  Attraktion 
eines  homogenen  EUipsoids  auf 
innere  Punkte,  die  auf  dem- 
selben Durchmesser  liegen,  sind 
mit  sich  selbst  parallel  und  der  Entfernung  des  an- 
gezogenen Punktes  vom  Mittelpunkt  des  EUipsoids  pro- 
portional (Fig.  41). 

IV.  Wie  aus  den  (1)  hervorgeht,  sind  die  Integrale  L,MtN 
samtlich  wesentlich  positiv,  weil  sie  aus  lauter  positiven  Elementen 
bestehen ,  indem  aufser  additiv  q^uadratischen  Gliedern  und  dem 
quadratischen  Faktor  cos>0  nur  noch  sind,  der  im  ganzen  ersten 
Quadranten  ebenfalls  positiv  ist,  in  ihnen  vorkommt.  Daher  sind 
die  Komponenten  (lo)  wirklich  gleich  den  negativen  entsprechen- 
den Koordinaten  des  angezogenen  Punktes,  multipliciert  mit 
positiven  Faktoren.  Und  das  ist  auch  ganz  in  der  Ordnung. 
Denn  solange  z.  ß.  a  positiv  ist,  ist  A  negativ,  ist  aber  auch 
ofiFenbar  die  Anziehung  nach  dem  auf  «  senkrechten  Hauptschnitt 
des  ElUpsoids  gerichtet.  Ebendahin  ist  sie  aber  offenbar  immer 
gerichtet,  auch  wenn  a  negativ  ist;  es  mufs  also  dann  die  Kom- 
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ponente  A  wirklich  positiv  sein,  und  das  wird  auch  durch  ihren 
Wert  — aL  bestätigt 

Dies  also  sind  die  Haupteigenschaften  der  Attraktion  eines 
homogenen  Ellipsoids  auf  einen  angezogenen  Funkt  in  seinem 
Innern. 

129.    Beendigung  der  Aufgabe  des  §  187.  —  In  dem  am 

Schlufs  des  §  127  für  A  erhaltenen  Doppelintegral  (A^)  lälat 
sich  noch,  weil  es  rein  rational  ist,  eine  beliebige  der  beiden 
Integrationen  vollziehen,  und  durch  jede  derselben  wird  es 
BchliefBlich  elliptisch.  Es  ist  ein  merkwürdiges  Veraehen  ^  denn 
etwas  anderes  kann  es  nicht  sein  — ,  wenn  Lagrange  in  seiner 
Abhandlung  über  diesen  (regenstand  in  den  Berliner  Memoiren 
von  1773  sagt"),  dafs  nur  die  Integration  nach  6  möglich  Bei, 
nicht  aber  die  nach  91,  während  doch  gerade  diese  die  aller- 
einfachste  von  der  Welt  ist  und  daher  auch  im  Folgenden  dotcli- 
geführt  werden  soll. 

Wir  haben  uns  also  mit  dem  Integral  zu  beEassen: 

j* dip 


wo  während  der  Integration  0  als  konstant  anzusehen  ist. 

Man  könnte  nun  hier  bekanntlich  beliebig  entweder  sinqp 
oder  cos  <p  eliminieren  und  dann  durch  die  Substitution  cos  ip  ^x 
z.  B.  die  Funktion  in  eine  algebraische  umgestalten.  Weit  ein- 
facher ist  es  aber,  cos  91  und  sin  q>  beide  bestehen  zu  lassen  und 
aufserdem  den  Nenner  so  zu  schreiben,  dafs  alle  seine  Glieder 
einen  Faktor  sin^^  oder  cos^qo  enthalten,  also  kein  konstantes 
Glied  vorkommt  Das  erreicht  man  offenbar  durch  Multiplikation 
von  — —  mit  cos*qo  -\-  ain^<p  ^=  1.  Dadurch  verwandelt  sich 
unser  Integral  in 


r d^ 

/cos^ö    ,    ainsö\       ,       ,    /cossß    ,    sin^ex   . 


(1) 

J  ( ^liüJl  _1-  -^^1-^  ^  cos*  m  -I-  f  ^^^^^-^  -U-  ■ 

(wo  beide  Koeffizienten  wesentlich  positiv  sind)  und  ist  mithin 
jetzt  von  der  Form: 
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f ^       ■  oder      {- 

J  p  C08»  <p  -\-  q  sm>  <p  I 


dfp 


>i/|t8. 


Wir  setzen  fest,  dafs  die  Qaadratwurzel  y—  (die  wir  blofB 

einfuhren,  weil  sie  uns  nützlich  ist)  ebenso  wie  die  übrigen 
Quadratwurzeln,  die  in  der  Entwicklung  noch  auftreten  werden, 
absolut  genommen  werden  sollen,  obwohl  man  sie  auch  negativ 
Toranssetzen  könnte,  da  auch  dann  das  Resultat  dasselbe  bliebe. 

Nun  ist      ,        =  — -— ,    Stände  also  im  letzten  Integral  im 
dtp  cos>9i  ° 

^hler  noch  der  Faktor  Vi^,  so  wäre  der  ganze  Zähler  die 
Derivierte  von  1/  — tgy   im   Nenner,  und   man  käme   durch  die 

=  X  auf  das  bekannte  Integral 

Verfahren  wir  dementsprechend,  ao  ei^ibt  sich  auf  der  Stelle 
(2)       f ,     ^      .   ,      =   -Larctg  (]/I  .teg>)^C 

was  auch  algebraisch,  aber  durch  langwierige  Bechnungen  hätte 
hergeleitet  werden  können. 

Für  J>i  9  <C  0  hätte  man  statt  des  arctg  einen  Logarithmus 
erhalten. 

Mithin  ist 

WO  aber  jetzt  l/pq  nicht  mehr  ein  beliebiges  Vorzeichen  hat, 
sondern  absolut  genommen  werden  mufs,  denn  das  Resultat  ist 
etwas  ganz  BeslJmmtes  und  repräsentiert,  wie  auch  aus  der  Be- 
schafTenheit  des  Integrals  sofort  ersichtlich  ist,  einen  wesentlich 
positiren  Wert,  den  man  aber  auch  erhalten  hätte,  wenn  man 
während  der  Rechnung  alle  Wurzeln  negativ  angenommen  hätte. 
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Wegen  ihres  häufigen  Vorkommeus  that  man  gut,    die  beiden 
Integrale  (2)  und  (2a)  zu  merken. 

So  gewinnt  man  denn  nun  unmittelbar  darch  Vergleiohnng 
dar  {2o)  mit  der  (1)  und  der  (1)  mit  der  {Ao)  äes  §  127  (S.  316) 
für  die  Komponente  Ä  sowie  vermöge  ihrer  ToUkommenen  Sym- 
metrie auch  tnr  die  beiden  anderen  Komponenten  die  Ausdrucke: 


(I) 


{^+TK 


0\  /COS*«    .     sin'flv 


B  =  ~^.b 


/C09»Ö      I      BUl«  H  \  /C08»ö      .      f 

\   ß^    -+"■    «=  A   ^»     "^  " 


'■■"j||/(. 


sinVy  ^  /CÜ8»«-    .     i 


Diese  Integrale  entbehren  zwar  noch  der  elliptischen  Form, 
können  aber  sogleich  auf  dieselbe  gebracht  werden,  wenn  man 
C08Ö  =  X  setzt  Denn  dann  werden  die  Zähler  x^dx,  während 
in  den  Nennern  jeder  der  beiden  binomischen  Faktoren  nur  die 
O'«  und  2"  Potenz  von  x  enthält,  so  dafs  man  entweder  sofort 
die  kanonischen  Formen  erhält  oder  doch  leicht  vermittelst  ähn- 
licher Substitutionen,  wie  sie  oben  in  §  116  in  Anwendung  ge- 
kommen und  bei  den  Verwandlungen  elliptischer  Integrale  ge- 
wöhnlich sind,  zu  ihnen  gelangt.  Zur  kanonischen  Form  gehört 
aber  auch,  was  nicht  aufser  acht  gelassen  werden  darf,  dais  in 
beiden  binomischen  Faktoren  unter  der  Wurzel  der  Subtrahend 
auch  wirklich  subtraktiv  sei. 

Wir  fuhren  diese  Reduktionen  nicht  durch,  werden  aber 
unsere  Integrale  weiter  unten  (§  134,  S.  346)  den  Normalformen 
noch  einen  Schritt  näher  bringen. 

Somit  wäre  für  einen  inneren  Punkt  das  Problem  gelöst. 
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180.  Schlutsbemerkung.  —  1.  In  dem  Resultat  des  vorigen 
Paragraphen  sind  natürlich  auch  die  Bpeciellen  Fälle  der  Um- 
drehungsellipsoide  {ß:=cl  oder  ^  =  13)  and  der  Kugel  (a:=jS  =  j') 
enthalten. 

In  allen  diesen  Fällen  vereinfachen .  sich  die  elliptischen 
Integrale  zu  endlichen,  d.  i,  integrablen  Ausdrücken. 

DcD  Fall  der  Kugel  haben  wir  bereits  in  §  128,  IIL  be- 
handelt. 

Für  die  ümdrehungsellipaoide  beschränken  wir  uns  auf 
die  folgenden  Andeutungen. 

Ist 

80  erhält  man  für  die  Komponente  A: 


Ist 
so  ergibt  sich  sofort 


Diese  Ausdrücke  können  nun,  nachdem  man  wieder  cosö  =  x 
gesetzt,  durch  die  bekannten  Manipulationen  weiter  ausgewertet 
werden,  und  es  sind  gute  Übungen,  die  Rechnungen  ganz  durch- 
zuführen. 

2.  Die  Ausdrücke  (I)  des  vorigen  Paragraphen  zeigen,  daTs 
für  den  inneren  Punkt  die  drei  Komponenten  die  einfachsten 
von  der  Welt  sind,  indem  ihre  transcendenten  Teile  als  Integrale 
zwischen  ein  für  allemal  festen  Grenzen  konstant,  d.  h.  von  der 
Lage  des  angezogenen  Punktes  unabhängig  sind. 

Für  den  äufseren  Punkt,  an  dessen  Betrachtung  wir  jetzt 
herangehen,  und  für  den  Schwierigkeiten  ganz  anderer  Art  er- 
stehen, sind  diese  Komponenten  keineswegs  so  einiacL    Es  sind 
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hier  die  Integrale  abhängig  von  der  Lage  des  dngezogenen 
Punktes,  welche  in  diese  elliptischen  TraDBcendenteu  mit  verwebt 
wird,  indem  sie  in  die  Qrenzen  der  Integrale  eingeht. 


Drittes   Kapitel. 


Attraktion  der  homogenen  Ellipsolde  auf  einen 
äufseren  Funkt. 

131.  Torbemerkniig.  —  Nach  Lagranges  Arbeit  über  einea 
inneren  Punkt,  die  wir  jetzt  im  wesentlichen  kennen  gelernt 
haben,  war  die  Behandlung  eines  äulseren  Punktee  noch  mit 
ungeheueren  Schwierigkeiten  verbunden,  und  die  LösuBg  sollt«, 
wie  es  lange  Zeit  schien,  unerschlossen  bleiben.  Erst  zu  Arfang 
dieses  Jahrhunderts  wurde  das  Problem  in  hohem  Grade  dorch 
Ivory  simplificiert,  indem  er  es  zur&ckfnhrte  auf  das  Problem 
für  den  inneren  Punkt,  und  da,  wie  wir  gesehen  haben,  dieses 
gelöst  werden  kann,  so  war  nunmehr  auch  der  Lösung  jenes  der 
Weg  gewiesen. 

Als  diese  Reduktion  erst  einmal  geschehen  war,  da  sah  mau, 
wie  einfach  und  natürlich  dieselbe  ist,  was  aber  nicht  etwa  sagen 
soll,  dafs  es  leicht  gewesen  wäre,  sie  zu  finden.  Noch  erhöbt 
wird  das  Interesse  des  Ivorjachen  Satzes  dadurch,  dafs  die 
Bflduktion  ganz  allgemein  für  jedes  Attraktionsgesetz  tp(r)  statt- 
findet. Da  aber  in  dieser  Allgemeinheit  iiir  einen  inneren  Punkt 
das  Problem  nicht  ausführbar  ist,  sondern  nur  für  das  Newton- 
sche  .Gravitationsgesetz  und  in  einigen  anderen  Fällen,  so 
versteht  es  sich,  dafs  dies  a  fortiori  auch  vom  äufseren  Punkte  gilt. 

Wir  haben  zunächst  folgenden  Satz  vorauszuschicken. 

182.  Lehrsatz.  —  Wenn  anders  die  Funktion  9)(r), 
welche  das  Gesetz  der  Anziehung  ausdrückt,  unbestimmt 
integrabel  ist,  oder  wenn  man  wenigstens  setzt,  ihr  In- 
tegral sei  bekannt,  so  ist  von  den  drei  Integrationen, 
durch  welche  ganz  im  allgemeinen  die  Komponenten  der 
Anziehung  eines  beliebigen  homogenen  Körpers  auf 
einen  beliebig  gelegenen  materiellen  Punkt  gefunden 
werden,  eine  stets  ausführbar. 
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Beweis.  —  Nach  §  12B,  (I)  hat  man  für  die  fraglichen  Kom- 
ponenten die  Ausdrücke: 

A  =:  \^(r)  ■  cosX  ■  dv, 
£  =  lq>(r)  ■  co8(*  ■  dv, 
C  =  {*p(r)  ■  cos  V  ■  dv. 
Wir  führen   rechtwinklige  Koordinaten   ein    mit   beliebigem 
und  festbieibendem  Anfangspunkte  und  betracbten  die  Anziehung 
des  bei  (x,  y,  e)   gelegenen  Massenelementes    des  anziehenden 
Körpers   auf  einen  irgendwo  in  der  Entfernung  r  befindlichen 
materiellen  Punkt  {a,b,  c).    Dann  hat  man 
(1)  r>  =  (i  -  «)■  +  (j,  -  b)'  +  («  -  e)., 

und  für  die  Winkel  X,  (t,  v,  welche  die  Elementaranziebung, 
also  r,  mit  den  positiven  Achsen  rieh  tungen  macht, 

X —  a  y—b  e  —  e 

cos  X  =  ,    cos  II  ^ ,     cos  V  =  . 

r  '  r  r 

Was  <p(r)  betrifft,  das  der  (I)  zufolge  mittelbar  eine  Funk- 
tion von  X,  y,  g  ist,  so  kennt  man  nach  der  Voraassetzung  ihr 
unbestimmtes  Integral  in  Bezug  auf  die  dabei  als  eine  Gröfse, 
als  Argument  anzusehende  Variable  r,  kann  also  z.  B. 

Jv(r).<ir=/«+C 
setzen,  wobei  die  willkürliche  Konstante  C,  weil  man  doch  gleich 
zu   dem   bestimmten   Integral   übergehen   mufs,   gleichgültig  ist 
Mithin  ist  Fir  42- 

^(')  =  ^' 

Diese  Werte,  sowie  noch 
dv  =  dxdyde, 
sind   in   die   obigen   Ausdrücke    für    die     "''''' 
Komponenten  einzusetzen;  doch  beschränken  wir  uns  wegen  ihrer 
vollkommenen  Symmetrie   wiederum   auf  die  Betrachtung  von  A 
allein.'    Man  erhält  demnach 


-\\\ 


df(r)    X  —  a     j    ,    , 


Hier  (also  für  die  Komponente  A,  Fig.  42)  lalst  sich  nun  von 
den  drei  Integrationen  die  nach  x  ausföhren.  Denn  da  während- 
des die  beiden  anderen  Variablen  y,e  als  konstant  anzusehen  sind 
und  aus  der  (1)  sich  ergibt,  dals  alsdann 
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d.  h.  die  partielle  Derivierte  von  r  nach  x  iBt,  so  folgt: 
df{r)    x  —  a  _  df{r)     dr  _  Ö/(r). 
dr  r  dr      dx  dx   ^ 

mit  anderen  Worten:  die  nach  x  zu  integrierende  Funktion  ist 
die  partielle  Derivierte  von  f(r)  nach  x.    Danach  hat  m&b 

(2)        A  =  ^^dgd,  .  \^^^^^d,  =  |j<iyiJ.(/(r)  +  0), 

WO  Belbstveretändlicb  das  Integral  von  ip{r)  nach  r,  d.  i.  eb«n 
/(r)  -|-  C,  noch  nicht  zwischen  hestimmten  Grenzen  genommen  ist 

Diese  muls  man  nnn  noch ,  je  nach  dem  Umfange  des  an- 
ziehenden Körpers,  einsetzen,  und  dazu  wird  es  jetzt  nötig,  äeu 
Körper  zu  partikularisieren. 

Unser  Satz  ist  also  allgemein  bewiesen. 

1S3.  Aufgabe.  —  Die  Attraktion  eines  (homogenen) 
Ellipsoids  auf  einen  äufseren  Punkt  zurückzuführen  auf 
die  Attraktion  eines  Ellipsoids  auf  einen  inneren  Punkt. 
(iTOrysches  Theorem.) 

Auflösung.  —  Jetzt  tritt  also  das  Ellipsoid  wieder  in  seine 
Rechte  ein. 

Seine  sämtlichen  Moleküle  werden,  auf  rechtwink%e  Koordi- 
naten bezogen,  durch  die  Ungleichheit  bestimmt 

w  5  +  g  +  7-'- 

Der  Anfangspunkt  der  Koordinaten,  im  Mittelpunkte  des 
Ellipsoids,  wird  hier  nicht  verlegt. 

Zuvörderst  kommt  es  darauf  an,  die  im  vorigen  Paragraphen 
allgemein  behandelte  Aufgabe  auf  das  Ellipsoid  (1)  anzuwenden, 
d.  h.  das  dreifache  Integral,  durch  welches  seine  Attraktions- 
komponente  A  angegeben  wird,  durch  Ausführung  der  Integration 
nach  x  auf  ein  Doppelintegral  zu  reducieren.  Dazu  hat  man  nur, 
da  ja  die  Funktion  /(r)  von  r  als  bekannt  vorausgesetzt  wird, 
die  Grenzen  des  Integrals 

(1.)  |'ii'''<i«=/W+c 
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zu  ermitteln.  Dieselben  werden  durch  die  aus  der  (1)  hergeleitete 
Ungleichheit 

bestimmt,  welche  aber   zugleich  auch  eine  Bedingung  involviert 
für  die  spätere  Integration  nach  y  und  0  in  der  (2)  des  §  132. 
Denn  da  als  Quadrat  x"  immer  positiv  ist,  und  a^  natürlich 

auch,  80  mufs  auch  der  andere  Faktor  1  —  ^ -in  der  (I'} 

stets  positiv,  also 

0")  g  +  ^<' 

sein.     Dies  ist  auch  geometrisch   klar.     Denn  die  in  (1")  natür- 
lich mit  einbegriffene  Gleichheit 

ß,     +    y, 

ist  die  Gleichung   des   auf  a  senkrechten  Hauptquerschnitts  des 

EUipsoids.     Nun   gibt  aber  offenbar  das  Integral  dydü  l -^      dx 

die   Attraktion   einea   der  Achse 

der  X    parallelen    prismatischen  '*' 

Streifens    von    dem   Querschnitt 

dyds  (Fig.  43),  woraus  folgt,  dafs, 

wenn   die   bei  dieser  Integration 

konstanten  Werte  von  y  und  s 

so  beschaffen   sind,   dals  sie  die 

(1")     nicht     erfüllen ,     vielmehr 

Kr  -\ ;  >  1  wäre,  es  dann  gar 

keinen  solchen  zum  EUipsoid  gehörigen  Streifen  gibt. 
Setzen  wir  also  zur  Abkürzung 

(^')  .||/7r|rr||  =  .. 

so  dafs  dann  die  Grenzbedingung  der  Integration  (lo) 

—  ^  <  a:  <  ^ 
ist,  und  bezeichnen  wir  femer  die  Grenzen  selbst  durch 

Xi     und     Xt 
und  die  ihnen  zugehörigen  Werte  des  Argumentes  r  der  Funktion 
/(r),  die  man  erhält,  wenn  man  Z\  bezw.  x^  in  das  stets  positive 
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r  =  V(«  -  «)•  +  {y-  »)•  +  C«  -  «)■ 
eiüBetzt,  enUprechend  durch 

ri     und    rj, 
80  hat  man  demDach 

x-i  ^  — ^,    a^a  ^  z/, 
und    für    das    zwischen    diesen  Grenzen  genommeDe  beBtimmt« 
Integral  von  (1d) 


|'{f><b=/(r,)-/(n). 


und  folglich  gemäfs  der  (2)  des  §  132  für  die  Komponente  Ä 

das  Doppelintegral 

(2)  A  =  jj  (/(r,)  -  /(r,))  <i!,  <i»        (|r'  +  ^  <  .)■ 

Somit  wäre  die  im  vorigen  Paragraphen  allgemein  bebandelte 
Aufgabe  auf  das  Ellipsoid  partiknlarisiert,  d.  h.  eine  Integration 
ist  aiisgeführt 

Dale  man  nun  noch  weiter  integrieren  könnte,  daran  ist, 
selbst  wenn  /  bekannt  ist,  gar  nicht  zu  denken.  Trotzdem  haben 
wir  durch  diese  einmalige  Integration  sehr  viel  gewonnen.  Denn 
wie  man  siebt,  hängt  das  Doppelintegral  A  von  sechs  Elementen  ab: 

a,  ß,  y;  a,  b,  c; 
durch  seine  jetzige  Form  vrird  es  uns  aber  möglich  sein,  zu  er- 
kennen, dals  sich  diese  sechs  Elemente  sämtlich  ändern  lassen, 
ohne  dafs  das  Integral  selbst  ein  anderes  wird.  Dadurch  erhält 
man  dann  notwendigerweise  eine  Relation  zwischen  den  Kom- 
ponenten zweier  EUipsoide  für  zwei  angezogene  Punkte 
—  denn  es  wird  sich  hier  alles  ändern  müssen  — ,  und  zwar 
wird  sich  herausstellen,  dafs  der  eine  angezogene  Punkt 
innerhalb  des  ihn  anziehenden  EUipsoids,  der  andere 
aufserhalb  seines  EUipsoids  liegt. 

Dies  ist  der  Grundgedanke  des  Ivorjschen  Theorems. 

Ehe  wir  aber  denselben  auszuführen  suchen,  müssen  wir 
noch  das  Integral  (2)  von  einem  Übelatande  be&eien,  der  darin 
besteht,  dafs  es  von  zweien  seiner  Elemente,  den  Halbachsen  ß  und 
y,  auf  doppelte  Weise  abhängig  ist,  indem  nicht  nur  der  zu  inte- 
grierende Ausdruck  selbst  eine  Funktion  von  ihnen  ist,  sondern 
diese  Elemente  auch  in  die  Grenzbedingung  (1")  der  Integration 
eingeben.     Von    dieser   letzteren  Abhängigkeit    wollen  wir  das 


.y  Google 


Ivoryachea  Theorem.  3S8 

Integral  losmachen,  was  man  ganz  einfach  dadurch  erreicht,  dafs 
mao  statt  y  and  e  neue  Variable  einfuhrt  Ivory  benutzt  dazu 
eben  seine  bekannte  TranBformation  (S.  245  j  249),  die  aber  keines- 
wegs einen  integrierenden  Teil  seines  Satzes  bildet,  vielmehr  ganz 
willkürlich  gewählt  ist.  Auch  werden  wir  von  ihr  keinen  Ge- 
brauch machen ,  sondern  bei  den  rechtwinkligen  Koordinaten 
stehen  bleiben. 

Dazu  wird  es  aber  jetzt  nötig  sein ,  die  Formeln  in  extenso 
hinzuschreiben,  um  sie  besser  übersehen  und  beherrschen  zu 
können,  und  das  ist  eigenthch  das  einzige,  was  man  in  unserem 
Problem  zu  thun  hat,  um  zu  sehen,  wie  naturgemäTs  weiter  zu 
verfahren  ist 

Dann  hat  man  also: 

= jj(/(j/(,-*).+(.-.).+(«|/.-fi-^-»y) 
(f:+$<')- 

Nun  ist  offenbar,    dafs  aus  der  Grenzbedingung  ß  und  y 
ganz  herausfällt,  wenn  man,  während  e  als  konstant  angesehen 
wird,  ehe  man  nach  y  integriert, 
(2i)  y  =  ßt,    dy  =  ßdt 

substituiert  und  überall  diese   Werte  einsetzt,    und   wenn  man, 
nachdem  dies  geschehen,  nunmehr  y  oder  t  als  konstant  ansieht 
und  vor  der  Integration  nach  e 
(2?)  e  =  y«,     de  =  ydu 

substituiert  und  diese  Werte  überall  einsetzt.  Wiewohl  diese 
beiden  Substitutionen  eigentlich  hintereinander  vorzunehmen  sind, 
so  können  wir  doch  gleich,  da  sie  so  leicht  übersehbar  sind,  das 
Schlufsresultat  hinschreiben : 


{3)A 


I   /■(V(/!»-6r+(r..-c)'+(«yi -!■-»■ -»)')| 
1  -  /  (V(^<-i).+fru-«).+(«vi -(•-„.+ ort ) 

mit  der  Grenzbedingung . 

p  ^w  <:  1 , 


-'^il 
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80  dafs  sich  also  jetzt  das  Doppelintegral  über  alle  Paukte  einer 
Kreisääche  vom  BadiuB  1  erstreckt  und  ß  und  y  in  den  Grenzen 
nicht  mehr  enthalten  sind.  Sind  also  auch  diese  Grenzen  nicht 
konstant,  sondern  gegenseitig  Toneinander  abhängig,  so  werden 
sie  doch  durch  eine  Ungleichheitsbedingung  determiniert,  die  ab- 
soluter Art  ist,  d.  h.  in  der  zu  t  und  m  nicht  noch  andere  Ele- 
mente der  Aufgabe  hinzukommen. 

Eine  einfache  Betrachtung  zeigt  nun,  dafs,  wenn  man  in  der 
(3)  die  Radikanden  der  beiden  Quadratwurzeln,  welche  die  Ärga- 
mente  von/  bilden,  in  ihre  einzelnen  Glieder  auflöst,  man  als 
Koeffizienten  der  verschiedenen  algebraischen  Gestalten,  in  denen 
die  Variablen  t  und  u  dann  einzeln  oder  gemeinsam  erscheinen, 
sechs  verechiedene  Verbindungen  der  sechs  Elemente 

(30  «./Str;     a.,b,c 

erhält.  Wäre  es  nun  möglich,  diese  sechs  Elemente  sämtlich  so 
zu  ändern,  dafs  jene  sechs  Koeffizienten  dennoch  dieselben  kon- 
stanten Werte  behalten,  so  hätte  man  nach  dieser  Verändening 
und  trotz  derselben  noch  dieselbe  Funktion  unter  den  Integral- 
zeichen and,  was  die  Hauptsache  ist,  sie  noch  zwischen  denselben 
Grenzen  zu  integrieren.  Man  erhielte  folglich  genau  dasselbe 
Integral,  und  die  vorerwähnte  Relation  wäre  analytisch  gegeben. 
Aber  man  scheint  dazu  allerdings  nicht  viel  Hoffnung  zu 
haben.  Denn  es  sollen  durch  sechs  Gröfsen  sechs  Bedingungs- 
gleichungen erfüllt  werden,  und  man  sagt  immer,  «  Gleichungen 
bestimmen  n  Gröfsen,  welchem  Satze  zufolge  es  in  unserem  Falle 
nur  ein  System  von  sechs  Werten  gäbe,  die  jenen  Bedingungen 
genügten,  und  das  wären  eben  «,  ß,  y,  a,  b,  c  selbst,  denn  für 
diese  sind  sie  augenscheinlich  erfüllt;  ein  zweites  System,  nach 
dem  wir  doch  gerade  trachten,  gäbe  es  aber  nicht.  Dem  ist 
jedoch  nicht  so :  jener  Satz  will  nur  besagen,  dafe  n  Gleichungen 
nicht  eine  unendliche  Anzahl  von  Wertsystemen  von  n  Gröfsen 
zulassen,  durch  welche  sie  befriedigt  werden  könnten-,  wohl  aber 
ist  eine  endliche  Anzahl  solcher  Wertsysteme  möglich,  wie  ja 
schon  eine  quadratische  Gleichung  zwei  Werte  fiir  die  Un- 
bekannte ergibt.     Und  so  auch  in  unserem  Falle. 

Wir  lösen  also  jene  "Wurzeln  rj  und  r,  [d.  s.  die  Argumente 
der  beiden  /  in  der  (3)]  nach  den  variablen  Gröfsen  t  und  «  ani 
Das  gibt,  mit  Zugehörigkeit  der  Vorzeichen  im  vierten  Gliede: 
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(4)  ^■2\^'-l/Ua'-\-b^+c^-a^)-2bßt-2cyu  +  'laail-ti-u^\. 

beide  Radikanden  unterscheiden  sich  also,  wie  man  sieht,  nur 
durch  das  Vorzeichen  eines  Gliedes  voneinasder.  Nehmen 
wir  nun  an,  wir  hätten  ein  zweites  Ellipsoid,  ein  you  dem  Ellip- 
soid  u,  ß,  Y  verschiedenes  (natürlich  aber  mit  ihm  konzentriscli 
und  ähnlich  liegend),  in  Bezug  auf  welches  wir  alles  —  denn 
auch  der  angezogene  Punkt  ist  ein  anderer  —  mit  accentuierten 
Buchstaben  bezeichnen  wollen: 
(4')  «',  (3',  r';     «'.  6'-c'i     A',B\C', 

und  nehmen  wir  ferner  an,  dafs  die  aus  diesen  neuen  Bestimmungs- 
stücken gebildeten  sechs  Koefßzienten  identisch  würden  den  kor- 
respondierenden Koeffizienten  in  der  (4),  deren  Zusammensetzung 
wir  jetzt  vor  Augen  haben,  so  würde,  wie  schon  bemerkt,  für 
beide  Systeme  (3')  und  (4')  das  Doppelintegral  in  der  (3)  offenbar 
völlig  ungeändert  bleiben,  und  daraus  ergäbe  sich  anmittelbar, 
dafs  alsdann  die  entsprechenden  Ättraktionakomponenten 
A,  A'  einfach  einander  proportional  wären.  Denn  wird  zur 
Abkürzung  jenes  Integral  durch  ü  bezeichnet,  so  hätte  man  nicht 
nur  A  :=  ßyÜ,  sondern  ebenso  auch  A'  =  ß'y'ü,  und  mithin 
die  Proportion 

f4.)  A  =  JL 

wobei  aber  die  Lage  der  EUipsoide  und  der  angezogenen  Punkte 
noch  ganz  allgemein  gehalten,  d.  h.  keinen  Beschränkungen 
unterworfen  ist 

Um   also  dies  Ergebnis   zu   erzielen,    wären  folgende  sechs 
Gleichungen  zu  erfüllen: 

(r,)   a'^  +  f'  +  c'a  +  «'^  =  «3  _i_  6*  ^_  cs  +  a,\ 
in)  a-a'  =  a«, 

(r,)  b-ß'  =  bß, 

(r.)  c'y'  =  er, 

in)  ß'^  -  «'i  =  ß^-  «., 

(fg)  y'^  —  «'*  =  ys  —  a*, 

in  denen  die  sechs  accentuierten  Buchstaben  als  die  Unbekannten, 
die  sechs  anderen  als  bekannt  angesehen  werden.  Natürlich 
müssen  die  Unbekannten,  zum  Teil  wenigstens,  von  den  ent- 
sprechenden gegebenen  (iröleen   verschiedene  Werte    aufweisen, 


w 
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Teil  es  BOiiBt  reine  Taatologie  wäre.  Elingegen  leuchtet  ein,  dab, 
wenn  dieses  System  auch  nur  eine  Auflösung  zuläist,  dieselbe 
gleich  iiir  beide  Wurzeln  r^  und  r^  ausreicbt,  weil  ja  deren  Ver- 
schiedeobeit  nicht  in  den  Werten  der  Koeffizienten  selbst  liegt, 
eondem  nur  in  dem  Vorzeichen  des  vierten  Gliedes,  dessen 
Koeffizient  2a«  ist;  ist  aber  o'«'  =  aoe,  so  ist  auch  — a'a,'  =^  —  aa. 
Ferner  miissen  natürlich  alle  sechs  Unbekannte  durchaus  reell, 
ihre  Quadrate  also  durchaus  positiv,  und  aufserdem  auch  noch 
«',  ß',  y"  selbst  wesentlich  positiv  sein.  —  Dafs  auch  a,  ß,  y  diese 
selbstverständliche  Forderung  erfüllen,  ist  leicht  einzusehen. 
Denn  a  mufete  wegen  der  (2')  schon  von  vornherein  in  der  (2^) 
positiv  sein;  und  was  ß  und  y  (nicht  ß'  und  y*)  anbetrifft,  ao 
sind  sie  erst  durch  die  beiden  Substitutionen  (20),  (2^)  in  den 
Ausdruck  (3)  hineingebracht,  und  da  die  Differentiale  eines 
Doppelintegrals,  dxdjf,  also  auch  didu,  nicht  nur  als  Produkt, 
sondern  auch  jeder  Faktor  einzeln  immer  absolut  zu  nehmen 
sind,  so  müssen  wegen  dx  =  ßdt  und  de  =  ydu  auch  die  Fak- 
toren ß  und  y  positiv  sein. 

Zunächst  untersuchen  wir,  ob  die  Gleichungen  des 
Systems  (r)  symmetrisch  sind  nach  den  drei  Richtungen, 
d.  h.  ob  in  ihnen  a,b,c  und  zugehörig  oi,  ß,y  (und  gleichzeitig 
die  entsprechenden  accentuierten  Elemente)  miteinander  per- 
mutiert werden  können  oder  nicht 

Bei  den  Gleichungen  (r,),  (r,),  (»-4)  ist  dies  offenbar  der 
Fall.  Denn  wenn  man  hier  z.  B.  a  mit  b,  a  mit  ß  und  ebenso 
die  zugehörigen  accentuierten  Buchstaben  vertauscht,  so  er- 
hält man: 

(r')  b'ß'  =  bß,    a'tt'  =  a«,     e'y'  =  cy, 

also  wieder  genau  dieselben  Gleichungen. 

Die  übrigen  drei  Gleichungen  hingegen,  (r^),  (r^),  (rg),  ent- 
behren scheinbar  dieser  Symmetrie.  Denn  führen  wir  in  ihnen 
dieselbe  Vertauschung  wieder  aus,  so  kommt: 


W)  S-  +  a"  +  c"  + 

W) 


-  «■  +  ß; 


■  r  -  ß; 

und  diese  GleichuDgen  sind  mit  Ausofthme  der  mittleren,  welche 
offenbar  mit  der  (rj)  übereinstimmt,  wesentlich  verschieden  Ton 
den  entsprechenden  Gleichungen  des  Systems  (r).  Also  individnell 
sind  diese  drei  Gleichungen  in  der  Tbat  nicht  symmetrisch  nach 
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den  drei  Richtungen,  wohl  aber  sind  sie  es  als  ein  System.  Denn 
man  erhält  (r\),  (rä),  (ri)  als  notwendige  Folge  aus  den  kor- 
respondierenden Gleichungen  (r):  (r'i)  durch  Addition  von  (r,) 
und  (rg),  (ri)  durch  Multiplikation  von  (rj)  mit  — 1,  (ri)  durch 
Subtraktion  der  (r^)  von  (r^). 

Somit  gelangt  man  durch  diese  Permutationen  teils  wieder 
zu  genau  denselben  Gleichungen,  teils  zu  solchen,  die  aus  jenen 
direkt  abgeleitet  werden  können. 

Gleiches  gilt  natürlich  auch  für  die  Vertauschung  von  a 
mite,  a  mit  y,  a!  mit  c',  a'  mit  y'.  Gibt<'>)  es  also  überhaupt 
Werte  für  «',  ß\  y',  o',  6',  &  (was  aber  noch  nicht  bewiesen  ist), 
darch  welche  das  System  (r)  befriedigt  werden  kann,  so  werden 
durch  dieselben  Werte  auch  die  beiden  anderen  Systeme  erfüllt, 
welche  aus  jenen  Vertauschungen  hervorgehen,  und  deren  eines 
das  System  (r')  ist 

Nun  wissen  wir  aber  (s.  S.  308),  dafa  man  durch  genau  die- 
selben VertauBchungen  von  a  und  «  mit  b  und  ß,  bezw.  mit  c 
und  y  aus  der  Attraktionskomponente  Ä  des  EUipaoids  "t,  ß,  y 
unmittelbar  seine  Komponenten  nach  den  beiden  anderen  Rich- 
tungen erhält  Für  die  Komponente  A  ergibt  sich  aber,  wie  wir 
gesehen  haben,  aus  den  sechs  Gleichungen  (r)  unter  Voraus- 
setzung ihrer  Erfüllbarkeit  die  Relation  -;;-  =  -r;;—, .     Und  da 

ßr      ßy 

wegen  der  dem  System  (r)  innewohnenden  gleichgearteten  Sym- 
metrie die  Integrale,  welche  für  die  Komponenten  B  und  C  an 
die  Stelle  von  (3)  treten,  für  beide  Ellipsoide  identisoh  bleiben 
würden,  weil  dies  mit  jenen  sechs  Koefäzient«n  in  der  (4)  der 
Fall  wäre,  so  mufs  es  auch  für  diese  beiden  Komponenten  ent- 
sprechende Relationen  geben,  indem  folgt,  dafs  die  eine  bereits 
erwiesene  Relation  nach  den  drei  Richtungen  permutabel  ist, 
also  gleichzeitig  die  drei  Proportionen  statthaben: 
A  —  AL  ^  -•  IL  _£_^ 
Wie  wir  nämlich  —  um  dies  noch  deutlicher  zu  machen  — 
oben  s—  ^  U  hatten,  wo  durch  ü  das  Integral  in  (3)  bezeichnet 
wurde,  so  wird  man  wegen  der  Symmetrie  der  Komponenten 
z.  B.  auch  —  :=  F  haben,  wo  V  das  Doppelintegral  ist,  weiche's 
man   aus   Ü  durch   die  Vertauschung   von  a  mit  b  und  m  mit  ß 

Diriehlet,  InUgitüe.  22 
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erhält.     Nqb    fol^    aber    aus  unseren  Betrachtungen  über  die 

secha  BedinfpingBgleichungen  (r)  und  ihre  Permutabilität,  dals 

man,  falls  sie  erfüllt  werden,  was  eigentlich  nur  die  Relation 

A        Ä'  B' 

-TT—  =  r^T— ;  zur  Folffe  hat,  bei  obiger  Vertatuchung  auch  -;— ;  =  Y 

ßy  ß'y'  6  1  e.  e  jj,y, 

erhält,  weil  ja  die  Oleichungen  (r'),  welche  durch  jene  Ver- 
tauschung aus  den  Gleichungen  (r)  hervorgehen,  auch  ohne  die- 
selbe notwendige  Folgerungen  des  Systems  (r)  selbst  sind. 

Dafs  man  so  also  gleich  die  Resultate  der  Reduktion  für 
alle  drei  Komponenten  erhält,  ist  der  Hauptvorteil  von  der  den 
sechs  Bedinguagsgleichungen  innewohnenden  Symmetrie.  An  sich 
ist  dieses  aber  nichts  Wesentliches,  denn  ebensogut  könnte  man 
auch  für  die  beiden  anderen  Komponenten  dieselben  Rechnungen 
wie  für  A  direkt  ausführen.         ' 

Vermöge  der  Gleichungen  (I)  ist  natürlich  auch  gleichzeitig 
die  Totalanziehung  des  einen  EUipsoids  aaf  den  Punkt  (a,b,c) 
zurückgeführt    auf   die    des    anderen   EUipsoids   auf  den   Fnnkt 

Da  es  nun  dieselben  Systeme  von  sechs  Bedingungsgleichungen 
(r,)  bis  (rg)  für  alle  drei  Richtungen  gibt,  so  können  wir  (was 
sonst  nicht  statthaft  wäre)  der  gröfseren  Deutlichkeit  halber 
Toraussetzen,  dafs  eine  gewisse  Rangordnung  zwischen  den  drei 
Achsen  (nunmehr  in  beiden  ElUpsoiden)  stattfinde,  dafs  also  z.  B. 

a<ß<yy     «'<ß'  <y' 
sei,  wobei  natürlich  für  specielle  Fälle  die  Gleichheit  nicht  aus- 
geschlossen ist. 

Dann  sind  also  die  in  den  Gleichungen  (r«)  und  (r«)  auf- 
tretenden Differenzen  sämtlich  positiv.  Zur  Abkürzung  bezeichnen 
wir  sie  durch  k^  bezw.  l^,  so  dafs  man  hat: 

^°>  \  y'i  _  „'"  =  ys  —  «*  =  1» 

und  ersichtlicherweise 

ist. 

Nun  haben  wir  noch  zu  sehen,  ob  man  den  Gleichungen  (r^) 
bis  (fa)  wirklich  genügen  kann  duroh  gehörige  Werte.  Das  er- 
weist einfache  algebraische  Betrachtung.  Man  kann  nämlich 
leicht  eine  Unbekannte,  z.  B.  m'^  (eine  Achse  ist  es  immer),  in 
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einer  Gleichung  allein  erhalten,  und  um  die  Diskasaioa  dieser 
Gleichung  bandelt  es  eich  eigentlich  allein.  Denn  hat  man  erat 
einen  geeigneten  Wert  für  o'  gefunden,  so  liefern  die  anderen 
Gleichungen  des  Systems,  wie  man  leicht  sieht,  die  anderen  Un- 
bekannten hinzu:  zunächst  die  (fj)  und  (r,)  [oder  die  (5')]  die 
beiden  anderen  Achsen  ß'  und  /,  und  darauf  die  (r,)  bis  (r,)  die 
drei  Koordinaten  a',  6',  cf. 

Die  Gleichnng,  die  nur  die  Unbekannte  cc'  enthält,  ergibt 
sich  wie  folgt: 

Aus  (r,),  (r,),  (r^)  hat  man 

„'I  jfi  /> 

und  setzt  man  dieae  Werte  in  (ri)  ein,  bo  findet  sich 

^(«'  -  "")  +  ^W  - 15")  +  -^(r"  -  /')  -  («■  -  «")  =  0 

oder  vielmehr,  weil  wegen  {r^)  und  (r^) 

«a  —  a'a  =  j3a  —  (3''  =  yä  _  y'a^ 

(^)         (^  +  |^.  +  ^->)(--«-)=»- 

Dieser  Gleichung,  welche  noch  alle  drei  Achsen  als  Un- 
bekannte enthält,  wird  genügt,  wenn  der  eine  oder  der  andere 
der  beiden  Faktoren  auf  ihrer  linken  Seite  zu  Null  wird.  Aus 
a?  —  «"a  =  0  erhalt  man  aber 

M  ^  a', 
und    obschon    einige    unserer   sechs   Elemente   auch  gleich  sein 
könnten,   wofern   nur  die  übrigen  differierten,  so  zeigt  doch  ein 
Blick   auf  das   System  (r),   daTs   «'  =  es   die   reinen   Identitäten 
nach  sich  zieht: 

ß'  ^  ß,  y'  =  y,  a'  =  a,  6'  =  6,  c*  =  c. 
Mithin   ist  diese  Auflösung  als  eine  sich  Ton  selbst  verstehende 
zu  verwerfen. 

Der  (5)  wird  aber  zweitens  genügt,  wenn  man  ihren  anderen 
Faktor,  welcher  wegen  der  (5')  gleich  so  geschrieben  werden 
kann,  dafs  er  nur  noch  die  Unbekannte  et'  enthalt,  gleich  Null 
setzt     Das  gibt 
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Diese  Gleichung,  welche  in  Bezug  auf  sc'*  vom  dritten  Grade 
ist,  ist  also  jetzt  aufzulösen  oder  zu  diskutieren,  wozu  wir  sie 
aber  in  der  vorstehenden  zur  Diskussion  gerade  sehr  geeigneten 
Gestalt  belaseen. 

Zur  Abkürzung  und  der  grölseren  Deutlichkeit  halber  setzen 
wir  noch 

und  darauf 

T  ist  also  eine  Funktion  von  t. 

Wir  behaupten  nnti,  d&Ts  unsere  Gleichung,  die  jetzt  einfach 

r=  0 

zu  achreiben  ist,  imtner  drei  reelle  Wurzeln  hat,  und  zwar  eine 
positive  und  zwei  negative.  Sie  gehört  nämlich  in  die  Klasse 
derjenigen  Gleichungen,  bei  denen  sofort  zu  erkennen  ist,  dab 
sie  lauter  reelle  Wurzeln  haben,  indem  sich  so  viele  Über^ge 
der  Funktion  (da  wo  sie  stetig  Ist)  vom  Positiven  ins  Negative 
nachweisen  lassen,  als  die  Gleichung  überhaupt  vermöge  ihres 
Grades  Wurzeln  besitzen  kann,  in  unserem  Falle  also  drei. 

Zu  diesem  Nachweise  fassen  wir  den  Lauf  der  Funktion  I 
für  ein  von  —  co   bis   co   stetig  wachsendes  t  näher  ins  Auge. 

Zunächst  ist  klar,  dafs  T  als  algebraische  Funktion  nur 
unstetig  sein  kann,  wenn  sie  unendlich  grofs  wird,  also  nur  an 
den  drei  Stellen,  wo  je  einer  ihrer  drei  Nenner  verschwindet, 
d.  i.  für 

Innerhalb  eines  noch  so  grofsen  Intervalles  aber,  in  dem  T 
keine  Unterbrechung  der  Stetigkeit  (durch  den  Übergang  ins 
Unendliche)  erleidet,  nimmt  sie  mit  wachsendem  t  offenbar  be- 
ständig ab.  Dies  folgt  scbon  daraus,  dafe  alle  ihre  Nenner 
(welche  allein  t  enthalten)  lineare  Funktionen  der  Variablen  sind, 
wird  aber  auch  ganz  handgreiflich  durch  die  Derivierte  von  T 

dT  _  _oä  fta c' 

dt   ~        P       it  +  k*y       ((  +  («)»' 
die  stets  negativ  ist,  dargethan.  An  den  Unstetigkeitsstellen  selbst 
hingegen  springt  T  plötzlich  vom  negativ  Unendlichen  ins  positiv 
Unendliche  über«i). 

Die  folgende  kleine  Tafel,  in  der  die  in  Betracht  zu  ziehenden 
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Werte  der  Veränderlichen  t  und  die  zugehörigen  Werte  Ton  T  nod 
ao^rdem  an  den  drei  Unatetigkeitsstellen  immer  noch  ein  durch 
das  unendlich  kleine  positive  £  angedeuteter,  unmittelbar  vorher- 
gehender nnd  unmittelbar  nachfolgender  Wert  verzeichnet  sind, 
dient  dazu,  den  Lauf  unserer  Funktion  besser  übersehen  zu 
können. 


Warte 

Wege 

( 

T 

t 

T 

-CO 

-1 

!      von  —  00  bis  —  P 

-P    (+0 

,     -P     „   -Ä* 

-f  (TS) 

.    -fc*    „      0 

0    (+e> 

„       +'=0       „     -1 

oo 

Durch  Fig.  44  wird  ihr  ganzer  Verlauf  noch  unmittelbarer 
veranschaulicht. 

Mithin  geht  die  Funktion  T  durch  Null: 
zwischen  t  =  —  P   und  i  =  —  k"  einmal  und  nur  einmal, 

„      t  =  —h^„t=     0      „      „      „      „ 

„  i=0„(=aü  „  „  „  „ 

weil  sie  zwischen  diesen  Grenzen  immer  durchaus  stetig   und 
durchaus  abnehmend  ist   Ihre  Fig.  44. 

sämtlichen  drei  Wurzeln  sind 
also  reell,  und  zwar  zwei 
negativ,  eine  positiv. 

Uns  interessiert   nur   die 
positive  Wurzel:  die  negativen  " 
Wurzeln    haben    in    unserem 
Problem  keinen  Sinn. 

Die  Aufgabe  aber,  die  WurzelD  der  Gleichung  T^O  zu 
finden,  ist  au  und  iiir  sich  eine  allgemeinere.  Denn  wenn  t 
irgend  eine  der  drei  Wurzeln  dieser  Gleichung  ist,  so  ist 
(a,b,  c)  ein  Punkt,  der  in  der  Fläche  zweiten  Grades  liegt: 


-  + 


i  +  k' 


-l' 
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velche  ein  Ellipsoid  auEdiückt,  wenn  t  positiv  ist,  ein  Hyper- 
boloid der  ersten  Oattnug  oder  einteiliges  Hyperboloid, 
wenn  (  zwischen  0  und  — i»  liegt,  also  nur  das  erste  Glied  links 
negatir  ist,  hingegen  ein  zweiteiliges  Hyperboloid  (oder  der 
zweiten  Qattung),  wenn  t  zwischen  — %>  ond  — I*  liegt,  also 
die  beideo  ersten  Glieder  links  negativ  sind.  Anfserdem  ist  diese 
Fläche  zweiten  Grades_der  gegebeneu,  mit  ihr  konzentriBcbeu 
und  ähnlich  liegenden' [Fläche  sweiten  Grades,  hier  also  dem 
EUipsoid 

7^  +  ^  +  7  =  1     "äer    _  +  -jX-j^  +  -^-p-p  =  l, 

konfokal,  worunter  man  versteht,  dafs  in  beiden  die  Differenz 
zwischen  den  Quadraten  der  entsprechenden  Halbachsen  dieselbe 
ist  (nämlich  =^  k'  zwischen  der  zweiten  ond  ersten,  =  I*  zwischen 
der  dritten  und  ersten  Halbachse),  was,  wie  man  sich  leicht  fiber- 
zeugt, der  Fall  ist,  wenn  die  drei  Hauptsehnitte  der  beiden 
(konzentrischen  ttnd  ähnlich  liegenden)  Körper  dieselben 
Brennpunkte  haben  (Konfokalismus). 

Die  altgemeine  Diskussion  der  Gleichung  T  =:  0  fällt  also 
mit  der  geometrischen  Aufgabe  zusammen:  durch  einen  ge- 
gebenen Punkt  (a,  b,  c)  im  Baume  Flächen  zweiter  Ord- 
nung zu  legen,  die  mit  einer  gegebenen  Fläche  dieser 
Ordnung  koofokal  (und  konzentrisch  and  ähnlich  liegend) 
sind. 

Nach  dem  Obigen  lassen  sich  immer  drei  solcher  Flächen 
finden:  ein  EUipsoid  und  zwei  Hyperboloide  der  verschiedenen 
Gattungen.  Und  in  der  That  gibt  es  nnr  diese  drei  konfokalen 
Flächen  durch  einen  Punkt. 

Uns  kommt  es  hingegen  nur  darauf  an,  durch  den  Punkt 
(a,  b,  c)  das  einzige  mögliche  konfokale  EUipsoid  zu 
legen,  und  wir  sind  es  im  stände,  wenn  wir  aus  unserer  Glei- 
chung das  t,  welches  positiv  ist,  entnehmen,  es  gleich  oe'*  setzen 
und  das  positive  o'  oder  [yT[  zur  kleinsten  Halbachse  des  Ellip- 
soidsWählen.    Seine  beiden  anderen  Halbachsen  sind  dann 


™        ( ß'  =  vsm^  =  y»"  +  y  -  «■. 

(  /  =  V«'"  +  !•  =  v«'«  +  r'  —  "', 

und  hat  maa  dies  gel'unden,    so    liefern  (r,)  bis  (r«)  liir  die 
Koordinaten  des  von  ihm  angezogenen  Punktes  die  Werte  hinzu: 
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(«")  "'=7-  ''=^.  '■  =  ?• 

Nun  ist  leicht  za  sehen,  dafs,  wepo  in  Bezug  auf  das  ur- 
sprüngliche Ellipsoid  a,  ß,  Y  der  angezogene  Punkt  (a,b,  c)  ein 
äufserer  war,  für  das  eben  gefundene  zugehörige  konfokale 
Ellipsoid  «',/!',/  der  angezogene  Punkt  (a',b',e')  ein  innerer  ist. 

Denn  da  in  den  Gleichungen  (r)  in  Bezug  auf  die  gestrichenen 
und  die  nicht  gestrichenen  Buchstaben  alles  symmetrisch  ist,  so 
enthalten  sie  offenbar  wie  die  Relation 

»"  ^  ß"  ^  f     ' 

so  auch  als  Folge  dieser  Symmetrie  die  reciproke  Relation 

£^  _L  *!!  _i_  £2.  —  1 
«.  +  ^=  .+  j.^  -  1 

in  sich,  und  diese  besagt,  dafs  der  von  dem  neuen  kon- 
fokalen Ellipsoid  a',  ß',  /  angezogene  bestimmte  Punkt 
(a',  b',  c')  ebenfalls  reciprok  —  so  macht  es  sich  von  selbst  — 
auf  der  Oberfläche  des  gegebenen  ElHpsoids  ce,  ß,y  liegt. 
Nun  soll,  wie  vorausgesetzt  ist,  der  von  diesem  angezogene  Punkt 
(a,  b,  c)  aufserhalb  desselben  liegen  oder 

sein;   durch  diesen  Punkt  geht  aber  das  neue  Ellipsoid  a',  ß',  y\ 
dessen  Achsen  sämtlich,  wie  aus  der  Vergleichung  der  (7)  mit 
unserer  kuhischen  Gleichung  (6)  oder  auch 
/fi  ^  £1  j ^ , c^  _  , 

t."o;  ^,s  -r  „,ä  _|_  ^i  _  „,  -r  ^,j  _l_  ^,  _  ^s  —  » 

unmittelbar  folgt,  gröfser  sind  als  die  entsprechenden  Achsen  des 
ELlipsoids  «,  ^,  y,  und  das  daher  natürlich  dieses  mit  ihm  kon- 
zentrische und  ähnhch  liegende  Ellipsoid  gänzlich  umschliefsen 
rnuTs.  Also '  liegt  jeder  Punkt  der  Überfläche  des  gegebenen 
EUipsoids,  mithin  auch  der  auf  ihr  befindliche  Punkt  (a',  b',  &) 
im  Innern  des  neuen  Ellipsoids  «',  ß\  y'.  Fig.  45  «»)  (a.  f.  S.) 
bringt  diese  Beziehungen  zwischen  den  beiden  EUipsoiden  und 
den  von  ihnen  angezogenen  Punkten  zur  unmittelbaren  An- 
schauung. 

Somit  sind  also  vermöge  der  Gleichungen  (I)  die  ge- 
suchten Attraktionskomponenten  A^  B,  G  des  gegebenen 
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EUipsoids  a,  ß,  y  auf  den  auf se reu  Pankt  (a,b,  c)  zurück- 
geführt  auf  die   Attraktionskomponenten   Ä\  B\  C  des 
neuen  bestimmten  Ellipsoids  «',  ß',  y'   auf  den   in   seinem 
p^     ^5     •  Innern  gelegenen  Punkt 

(a',  b',  d).     Und    das    war 
;  Absicht. 


Natürlich  könnte  man 
auch,  was  uns  aber  hier 
nichts  angeht,  wegen  der 
Beciprocität  in  unseren  Re- 
sultaten die  Attraktion  auf 
einen  inneren  Punkt  re- 
dacieren  auf  die  Attraktion 
auf  einen  äufseren  Punkt 
Es  wäre  dazu  nur  nötig, 
alles  umzukehren  und  vor- 

auBzuaetzen,    dafs    (a,b,  c)    im    Innern    des    gegebenen    ElUp- 

soids  liege. 

134.  Aufgabe.  —  Die  Attraktion  eines  homogenen 
EUipsoids  auf  einen  äufseren  Punkt  unter  Voraussetzung 
des  Newtonschen  Gravitationsgesetzes  zu  bestimmen. 

Auflösung.  —  Wollen  wir  nun  wirkliche  für  die  Rechnung 
brauchbare  Resultate  dem  vorstehenden  Paragraphen  entnehmen, 
so  müssen  wir  ein  solches  Attraktionsgesetz  fp(r)  supponieren, 
für  welches  wir  die  Auflösung  des  Ättraktionsproblems  auf  einen 
inneren  Punkt  leisten  können.  Das  ist  nach  unseren  früheren 
Untersuchungen  der  Fall,  wenn  wir  die  Anziehung  nach  dem 
Newtonschen  Gesetz  wirken  lassen,  welches  uns  ja  auch  als 
das  Naturgesetz  vor  altem  interessiert,  während  jede  andere 
Voraussetzung  nur  von  analytischem  Interesse  sein  kann. 

Für  jedes  Attraktionsgesetz  ^(r)  gelten  die  Formeln  (I) 
des  §  133; 

A  =  pi,A;    B=^,B'.    C=%0'. 
ß'y  cey'     '  et' ß' 

Wegen  ihrer  vollkommenen  Symmetrie  betrachten  wir  wiederum 
nur  die  Komponente  Ä. 

Nun  entspricht,  wenn  in  Gemäfsheit  des  Newtonschen  Ge- 
setzes 
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f(>-)  =  ^' 

ist,  die  Komponente  AI  dem  Problem  für  den  inneren  Punkt,  das 
wir  in  den  §§  127  und  129  bereits  gelöst  haben  und  das  wir 
jetzt  mit  der  im  vorigen  Paragraphen  behandelten  Aufgabe  ver- 
knüpfen, indem  wir  (unter  Beibehaltung  der  Bedeutung  der  da- 
selbst in  Anwendung  gekommenen  Buchstaben)  die  beiden  Un- 
gleichheiten aufstellen : 

«>  T  »,  -r    ,  ^  1 


5.  +  p  +  7l<I. 

d.  b.  voraussetzen,  dals  der  gegebene  Punkt  (a,&,c)  aufserhalb 
des  gleichfalls  gegebenen  Ellipsoids  tx,ß,y,  Punkt  (a',  b\  c")  aber 
—  der  übrigens  auf  der  Oberfläche  von  (»,^,y  liegt  —  innerhalb 
des  Ellipsoids  a',  ß',  y'  sich  befinde.  Die  auf  dieses  letztere  be- 
züglichen sechs  Gröfsen  sind  dadurch  bestimmt,  dafs  ce'^  die  ein- 
zige positive  Wurzel  der  kubischen  Gleichung  {6o)  des  §  133  (S.  343) 
^2  ^  ^ 


«'S    T  c'a  _|_   ^i  _   „2   ^   „'2   _|_  y2 

und  k'  selbst  die  positive  Quadratwurzel  aus  «''  ist,  während  man 
den  übrigen  fünf  Bestimmnngsetücken  (S*,  y\  a',  6',  c'  die  ebenda 
in  (6')  und  (6")  angegebenen  Werte  beizulegen  hat 

Die  AttraktioDskomponenten  eines  Ellipsoids  auf  einen  inneren 
Punkt  liefern  die  Formeln  (l)  des  g  129  (S.  326),  in  denen  natür- 
lich jetzt  alles  mit  gestrichenen  Buchstaben  zu  bezeichnen  ist, 
mit  Ausnahme  von  ö,  das  als  Integrationsvariable  im  Resultat 
nicht  enthalten  ist,  so  dafs  man  für  die  Komponente  A!  hat: 

A!  =  —  ~  .  a'    {  cos'flsinffdfl 

"'*  i//cosa6    ,    8in«fJ\  /co8»ö    ,    sin^öx ' 

p\  «"    ^    r  )V^^    r"  ) 

Zunächst  bringen  wir  hier  noch  den  Radikanden  im  Nenner 
auf  die  Form 


„Google 


846  Siebenter  Abwhnitt.    DriUea  KapiUl. 

nod  führen  nun  vermittelet  der  Substitution 

coBÖ  =  (,    —8\ned6  =  dt 
statt  der  trigonometrischeD  Funktionen  algebraische  ein.  Das  gibt 


noc 
A'  =  -4«a'ß'Y'(- 


oder,  wenn  man  noch   die  Nenner  auB  dem  Radikanden  weg- 
schafft, 


JV(«"  +  »"-«'■)<■)  ■  («"  +  fr"-«-)!')' 

und  hieraus  lassen  sich  der  Symmetrie  nach  auch  die  beiden 
anderen  Komponenten  B",  C  genau  in  analoge  Formen  giefBen, 
die  schon  einen  Schritt  näher  liegen  den  kanonischen  FormeD 
der  elliptischen  Integrale. 

Substituieren   wir  i 

nachdem   wir  noch  aus  (6")   und   (5')   des  §  133  a!  durch  ^, 

und  ß'^  —  a'*,  y'*  —  «'*  durch  /3*  —  «*  bezw.  y^  —  «"  ersetzt 
haben,  so  gewinnen  wir  für  die  gesuchte  Komponente  A  der 
Attraktion  auf  den  äufseren  Punkt  (o,  6,  c)  den  Ausdruck 

i^dt 


A  = 


-V"^fe 


l  («'<?'<  y' ,    «  --,  |J  <  y) 

und  entsprechende  Ausdrücke  für  die  Komponenten  B  und  C. 

Und  damit  hat  man  die  Formeln  als  Mittel  zor  Berechnung 
so  eingerichtet,  wie  es  notwendig  ist. 

185.  Haclaurinscher  Satz.  —  In  dem  vorstehenden  Resultat 
liegt  eine  einfache  geometrische  Wahrheit,  die  um  so  mebr 
hervorgehoben  zu  werden  verdient,  als  man  sich  so  lange  mit 
ihrem  Beweise  gequält  hat,  da  sie  nun  doch  sieh  so  schnell  und 
ohne  Schwierigkeit  aus  dem  IvoryscheD  Theorem,  von  dem  die 
Aufgabe  des  vorigen  Paragraphen  einen  Specialfall  bildet,  ergibt 


I 
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Die  ÄttraktioDskomponente  Ä  enthält  nämlich  blofs  die 
eine  Hülfsgröf&e  «',  welche  durch  unsere  kubische  Crleichung 

^   '  «'«  ^  «'»  +  ^s  —  «s  ^  ct'a  4-  j-s  _  aä 

beetimmt  wird,  und  dasselbe  gilt  natürlich  auch  von  den  anderen 
beiden  Komponenten,  weil  ß'  und  y'  ohne  weiteres  in  o'  aus- 
drückbar sind.  Wir  legen  uns  nun  die  Frage  vor,  ob  diese 
HülfsgröfBe  et'  und  damit  auch  die  kubische  Gleichung  (1)  eine 
Veränderung  erleidet,  wenn  man  das  gegebene  Ellipsoid  a,  ß,  y 
sich  ändern  läfst,  aber  so,  dafs  es  mit  sich  selbst  kontokal  (und 
konzentrisch  und  ähnlich  liegend^  bleibt  und  der  angezogene 
Punkt  (a,  b,  e)  noch  im  Äufseren  liegt. 

Man  sieht  auf  der  Stelle,  dafs  dadurch  in  der  Gleichung  (1) 
gar  nichts  geändert  wird.  Denn  wie  wir  wissen,  läfst  Bich  durch 
den  Punkt  (a,  b,  c)  nur  ein  einziges  mit  dem  gegebenen  Ellipsoid 
K,  ß,y  konfokales  Ellipsoid  legen,  das  also  auch  dasselbe  bleibt, 
wenn  es  sich  darum  handelt,  durch  (a,  b,  c)  ein  mit  dem  neuen 
Ellipsoid  konfokates  zu  legen.  Mithin  ist  a'  immer  die  eine 
Halbachse  ein  und  desselben  EUipsoids.  Daraus  folgt,  daFs  in 
der  Gleichung  (1)  der  Nenner  a'*  des  ersten  Gliedes  sich  nicht 
ändert.  Ebenso  verhält  es  sich  aber  auch  mit  den  Nennern  ihres 
zweiten  und  dritten  Gliedes,  welche  die  Quadrate  der  beiden 
anderen  Halbachsen  ß',  y'  des  EUipsoids  darstellen.  Denn  sind 
(Fig.  45,  S.  344) 

die  drei  Halbachsen  des  neuen  EUipsoids,  so  hat  man 

ß\  ~  «f  =  ^*  —  «',    y/  —  «,"  =  ya  —  «a, 
und  folglich 

ß.i  =3  „'a  _j_  ß3  _  «v  =  H'i  -|-  /Ja  —  a", 

y'"  =  «"  +  Yi  —  «/  =  «'*  +  }"  —  «'■ 
Es  bleiben  also  fiir  beide  EUipsoide  a,ß,y  und  ai,|}i,}'i 
die  Gröfsen  «',  ß^  —  «*,  y^  —  «^  nuj  damit  auch  in  ihren 
Ättraktionskomponenten  A,  Äi  das  allein  von  diesen  Gröfsen  ab- 
hängige Integral  unverändert  Demzufolge  ergibt  sich  aus  der 
{A)  des  §  134  unmittelbar  die  Relation 

-i  _  «ßr 

welche  besagt,  dafs  diese  Komponenten  dem  Produkte  der 
drei  Achsen  der  beiden  EUipsoide  proportional  sind,  und  das 
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gilt  also  für  alle  koDzentriechen  nnd  ähnlich  liegeoden  konfokalen 
Ellipsoide,  die  ein  und  denselben  äuiseren  Punkt  anziehen.  Da 
DUD  aber  bekanDtlich  dae  Volumen  eines  EUipsoids  ce,  ß,y 


ist,  so  sind  diese  Komponenten  auch  den  Volumen  der  Ellip- 
Boide  proportional,  und  da  die  Ellipsoide  homogen  und  hier 
natürlich  sämtlich  von  derselben  Dichtigkeit  dad,  uch  also  die 
Votumina  wie  die  Massen  verhalten,  so  sind  endlich  auch  die 
Komponenten  den  Massen  der  Ellipsoide  proportional. 

Dies  gilt  ihrer  Symmetrte  wegen  natürlich  von  allen  drei 
Komponenten,  und  deshalb  gilt  es  auch  von  der  Resultante. 

Denn  versteht  man  unter 

gewisse  Konstanten ,  die  sich  in  den  Ausdrücken  für  die  Kom- 
ponenten A,  B,  C  nicht  ändern,  wenn  das  EUipsoid  «,  jS,  y  in 
ein  konfokales  «i ,  ^i ,  y,  übergeht,  so  hat  man 

A  =  —aßr-L,    B  =  —aßy-M,     C  =  —ußy-N 
und. für  die  Resultante  B  =  \'^A*  -\-  B^  -^  <J^\ : 

B  =  «/Jy|Vi»  + JWä  + JV"»|. 
Dieselbe  ist  mithin  ebenfalls  dem  Produkt  der  drei  Achsen  oder 
den  Volumen   oder  den  Massen   der  konfokalen   Ellipsoide  pro- 
portional. 

Zugleich  ergibt  sich  hieraus  für  die  drei  Winkel 

welche  die  Resultante  mit  den  positiven  Achsen  macht: 
L  M 

cos  }.  =  ,   ,  .         cos  U  =  I   ,  -; , 

IVi^  +  j/^  + -^'f  lyx^  +  j/^  +  ^i 

N 
cosi*  ^=  — ,  ,  ,, 

IVi'  +  M'  +  N'\ 
woraus   folgt,  dafs   diese  Winkel  konstant  sind,  und  mithin  die 
Resultanten  der  Anziehung   der  konfokalen  Ellipsoide   auf  den 
Funkt  (a,  6,  e)  ineinander  fallen. 

Demnach  hat  man  folgenden,  aber  wegen  seiner  Herleitung 
aus  §  134  nur  für  das  Newtonsche  Naturgesetz  gültigen  Satz: 
Unter  sich  konfokale  konzentrische  und  ähnlich  liegende 
homogene  Ellipsoide  ziehen  ein  und  denselben  äufseren 
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PuDkt  nach  derselben  Richtung  au  mit  einer  Kraft,  die 
ihren  Massen  proportional  ist. 

Kennt  man  also  die  Anziehung  auch  nur  eines  dieser  kon- 
fokalen EllipBoide  anf  einen  äufseren  Punkt,  so  kennt  man  die 
eines  jeden. 

Dies  ist  der  berühmte  Maclaurinsche  Satz,  der  aber  wohl 
erst  von  Legendre  distiokt  ausgesprochen  ist.  Auf  seinen  Be- 
weis richteten  sich  alle  Anstrengungen,  denn  man  sieht,  wie  auch 
er  seinerseits,  ähnlich  wie  der  Ivorjsche  Satz,  darauf  abzielt, 
mit  Hülfe  des  inneren  Punktes,  für  den  man  schon  längst  im 
reinen  war,  das  Problem  fiir  den  äufäeren  Punkt  zu  lösen. 

Denn  nahm  man  das  extremste  unter  allen  jenen  konfokalen 
Ellipsoiden,  nämlich  das  durch  den  angezogenen  Punkt  (a,b,  c) 
selbst  hindnrchgelegte ,  bis  zu  welchem  hin  man  sie  also  an- 
wachsen liefs,  so  hatte  man  den  Grenzfall,  wo  der  angezogene 
Punkt  auf  der  Oberfläche  liegt,  und  der  an  beiden  allgemeinen 
Fällen  des  äufseren  und  des  inneren  Punktes  participiert,  also  in 
der  Behandlung  des  inneren  Punktes  mit  einbegriffen  ist,  wobei 
sich  sogar  alles  noch  einfacher  gestaltet.  Und  dann  brauchte 
man  nur  noch  die.  Proportion  anzusetzen,  um  aus  derselben  für 
jedes  beliebige  kleinere  konfokale  EUipsoid  die  Attraktion  auf 
den  äufseren  Punkt  (a,b,  c)  zu  erhalten. 

So  fuhren  also  das  Ivorysche  und  das  Maclaurinsche 
Theorem  beide  das  Problem  für  den  äufseren  Punkt  auf  das  für 
den  inneren  Punkt  zurück.  Aber  keineswegs  sind  beide  Sätze 
identisch,  wie  manche  Lehrbücher  vermeinen.  Beide  Wege  sind 
vielmehr  durchaus  voneinander  verschieden,  und  das  Ivoryscbe 
Theorem  ist  bei  weitem  allgemeiner.  Dieses  leistet  vollkommen  die 
Reduktion  des  äufseren  auf  einen  inneren  (den  korrespondieren- 
den) Punkt,  jenes  führt  die  Lösung  mittels  des  Grenzfalles  herbei 

136.  SchluTsberaerkung.  —  Die  in  den  beiden  vorangehen- 
den Paragraphen  gewonnenen  Resultate  zeigen,  worauf  wir  auch 
schon  in  §  130,  2.  aufmerksam  gemacht  haben,  dats  die  Kom- 
ponenten der  Anziehung  auf  einen  äolseren  Punkt  und  daher 
auch  die  Gesamtanziehung  nicht  so  einfach  sind  wie  liir  einen 
inneren  Punkt,  wo  nur  die  Faktoren  der  Integrale  die  Koordi- 
naten des  angezogenen  Punktes  enthalten,  so  dats  die  Kom- 
ponenten einfach  diesen  Koordinaten  proportional  sind  (vergl: 
§  128,  L,    S.  319).    In    den    Attraktionskomponenten    für    einen 
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änheren  Pankt  hingegen  kommt  auch  in  den  lotegralea  selbst 
noch  u'  vor,  welches  eine  Funktion  der  Koordinaten  deB  an- 
gezogenen Punktes  ist,  so  dals  auch  das  Integral  abhängig  ist 
von  der  Lage  dieses  Punktes,  und  jeder  angezogene  Punkt  kon- 
stituiert demzufolge,  auch  wenn  das  Ellipsoid  sich  nicht  ändert, 
eine  eigene  elliptische  Transcendente. 

187.  Geschichtliche  Skizze.  —  Das  Problem  der  Attraktion 
(s.  a.  §§  122,  126,  131i  13&)  nimmt  seinen  Ursprung  von  Newton 
her.  Newton  beschäftigte  Bich  mit  der  tiestalt  der  Himmels- 
körper, die  er  als  hervorgebracht  ansah  durch  die  Kotation  der 
früher  flüssigen  (homogenen)  Massen  um  eine  Achse,  und  dazu 
war  es  notwendig,  die  Anziehung  des  gesamten  Körpers  auf  jeden 
inneren  Punkt  zu  kennen.  Andere  Fragen  erforderten  aber  auch 
die  Kenntnis  der  Anziehung  auf  äufeere  Punkte.  Doch  wurde 
das  Problem  auf  Umdrehungskörper  beschränkt,  und  das  blieb 
es  auch  lange  Zeit  hindurch.  —  Newton  kam  nun  erst  so  weit, 
dafs  er  den  Satz  fand"),  dafs  für  innere  auf  demselben  Durcb- 
messer  gelegene  Punkte  eines  Umdrehungsellipsoids  die  An- 
ziehungen ihren  Entfernungen  vom  Mittelpunkte  des  Körpers 
proportional  sind.  Er  brauchte  also  nur  noch  für  einen  Punkt 
auf  jedem  Durchmesser  die  Attraktion  zu  kennen,  um  sie  für 
alle  inneren  Punkte  zu  haben.  Das  leistete  er  aber  nur  für  die 
Endpunkte  der  Umdrehungsachse  und  des  ÄquatorialdurchmesserB. 

Darauf  löste  Maclaurin  die  Aufgabe  für  den  inneren  Punkt 
des  Umdrehungsellipsoids  vollständig,  und  desgleichen  für  einen 
äufseren  Punkt  in  den  besonderen  Fällen,  wo  derselbe  in  der 
Verlängerung  der  Umdrehungsachse  oder  in  der  erweiterten  Ebene 
des  Äquators  liegt. 

Nächst  ihm  beschäftigte  sich  d'Alembert  mit  der  Attrak- 
tionstheorie, fügte  aber  nichts  Wesentliches  hinzu.  Er  dehnte 
nur  die  schon  bekannten  Sätze  auf  das  dreiachsige  Ellipsoid  ans 
und  that  dar,  dafs,  wie  man  schon  vermutet  hatte,  sich  hier  alles 
ähnlich  verhält 

Nun  unterwarf  Lagrange  die  ganze  Sache  der  Analysis 
und  löste  durch  Polarkoordinaten  im  wesentlichen  nach  der  oben 
befolgten  Methode  das  Problem  für  den  inneren  Punkt  voll- 
ständig. In  einer  späteren  Abhandlung  erwies  er  ebenso  die 
Sätze  für  die  äufseren  Punkte,  soweit  sie  von  Maclaurin  bereits 
aufgestellt  waren. 
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Maclaurin  hatte  schon  bemerkt,  dafe  in  diesen  hesonderen 
Fällen  die  Attraktion  auf  einen  äuTseren  Punkt  den  Massen  der 
anziehenden  Körper  proportional  ist,  und  man  vermutete  nun 
—  was  Legendre  wahrscheinlich  zuerst  aussprach  — ,  dats  dies 
allgemein  wahr  sei.  Dann  konnte  man  aber  (durch  Zurück- 
fübrung  auf  den  Punkt  der  Oberfläche,  s.  S.  349)  das  Problem 
fiir  den  äufseren  Punkt  allgemein  behandeln.  Das  hat  Legendre 
zuerst  gemacht  und  so  die  Attraktion  für  ein  beliebiges  Um- 
drehungsellipsoid  bestimmt,  indem  er  sich  dabei  der  Keihen- 
entwicklung  bediente.  Er  fand  nämlich  den  schönen  Satz:  „Hat 
man  einen  ganz  beliebigen  homogenen  pi„  4g 

Umdrebungskörper,  und  man  kennt 
die  Attraktion,  die  er  auf  einen  be- 
liebigen Punkt  in  der  ümdrehnngs- 
achse,  auch  wenn  derselbe  ausserhalb 
des  Körpers  liegt  (Fig.  46),  ausübt,  so 
kann  man  unmittelbar  eine  Reihe  auf- 
stellen, die  ganz  allgemein  die  Attraktion  (d.  h.  natürlich  ihre 
Komponenten,  deren  bei  einem  Umdrehungskörper  immer  nur 
zwei  in  Betracht  kommen,  weil  die  dritte  einer  der  beiden 
anderen  gleich  ist)  auf  einen  irgendwo  im  Räume  gelegenen 
Punkt  ergibt."  Wurde  nun  dieser  Satz  aufs  EUipsoid  angewandt, 
so  fand  sich  nun  eben,  dafs  die  Attraktion  auf  einen  äufseren 
Punkt  den  Massen  der  Ellipsoide  proportional  ist,  vorausgesetzt, 
dafs  sich  dieselben  konfokal  sind. 

So  vermutete  man  denn  mit  Grund,  dafs  dies  eine  allgemeine 
und  nicht  blofs  auf  die  Umdrehungsellipsoide  passende  Wahrheit 
sei.  Bewiesen  hat  es  zuerst  Laplace,  und  zwar  ebenfalls  durch 
unendUcbe  Reihen,  die  sehr  kompliziert  sind,  aber  doch  in  ihren 
Gliedern  nur  immer  die  Differenz  der  Quadrate  der  Halbachsen 
enthalten.  Das  Mifsliche  dabei  ist,  dafs  beide  Reihenentwicklungen 
des  Legendre  und  Laplace  nicht  immer  konvergieren,  sondern 
nur  fiir  weit  entfernte  Punkte,  so  dafs  für  nahe  Punkte  der  Satz 
eigentlich  noch  der  Bestätigung  bedurfte.  Und  das  geschah  nun, 
als  Legendre,  der  na'bh  Verlauf  mehrerer  Jahre  zum  zweiten- 
mal die  Sache  vornahm,  durch  blofse  Integration  den  Fall  des 
äufseren  Punktes  behandelte,  d.  h.  den  Maclaurinschen  Satz 
bewies.  Seine  Rechnungen  sind  aber  so  verwickelt  und  schwierig, 
dafs  sich  wirklich  die  Arbeit  kaum  lesen  lätst.  Trotzdem  bleibt 
sie  historisch  immer  vom  gröfsten  Interesse.    Das  war  i,  J.  1788, 
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Da  machte,  erst  zu  Ende  des  ersten  Jahrzehnts  dieses  Jahr- 
hunderts, Ivory  die  schöne  merkwürdige  Entdeckung,  die  nach 
ihm  den  Namen  trägt,  dafs  es  eine  sehr  rapide  Art  gibt,  tun 
von  der  Anziehung  des  inneren  Punktes  auf  die  des  äufseren  zu 
kommen.  Fast  um  dieselbe  Zeit,  aber  ohne  Kenntnis  des  Ivory- 
sohen  Satzes,  (aoä  auch  Ganls  die  Zurückfithnmg  des  ankeren 
auf  den  inneren  Funkt.  Beide  Reduktionen  sind  keineswegs  mit- 
einander  zu  verwechseln;  sie  unterscheiden  sich  wesentlich. 
Gaofs'  Methode  lost  zugleich  selbständig  das  Problem  fnr 
den  inneren  Punkt,  setzt  also  nichts  Fremdes  voraus;  Ivory 
hingegen  beruft  sich  auf  den  inneren  Pnnkt,  für  den  die  Attrak- 
tion schon  bekannt  sein  mnfs:  er  findet  sie  nicht  selbst  — 
Gaufs'  Arbeit  erschien  1813,  und  wenn  Ivorys  Abhandlung 
schon  1809  publicieit  war,  so  kann  es  nicht  Wunder  nehmen, 
dals  sie  nach  mehreren  Jahren  noch  in  Deutschland  unbekannt 
geblieben  war,  denn  es  fand  ja  damals  gerade  die  Kontinental- 
sperre statt,  wo  erst  alles  nach  Jahren  seinen  Weg  zu  uns 
heriibernahm.  Und  obwohl  1609  Lagrange  das  Problem  iiir 
den  inneren  Funkt  schon  längst  durch  bloläe  Integration  in  die 
beste  Form  gebracht  und  gewisserma&en  absolviert  hatte,  be- 
handelt es  Ivory  doch  noch  durch  Reihen,  was  ganz  unzweck- 
mäfsig,  im  übrigen  aber  Nebensache  ist 

Nach  dieser  Zeit  wurde  noch  viel  über  die  Attraktion  ge- 
arbeitet, was  wir  aber  nicht  aufzählen,  zumal  es  auch  kein  Inter- 
esse gewährt,  wenn  man  die  Methoden  selbst  nicht  kennt. 

Wir  werden  jetzt  das  Problem  noch  einmal,  auf  eine  ganz, 
andere  Manier,  behandeln. 
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Erstes  Kapitel 

Dftö  Problem  der  Attraktion  der  Ellipsolde. 

138.  Die  Hethode  der  Inte^ation  mittels  eines  diskonti- 
nuierlichen Faktors.  —  Die  vorbezeichnete  Methode  erweist  sich 
in  sehr  vielen  Problemen  als  äufserst  nützlich,  indem  sie  ins- 
besondere den  Vorzug  besitzt,  dafs  sie  mit  grofser  Leichtigkeit 
die  sonst  schwierigsten  Integrationen  auszuführen  gestattet.  Wie 
wir  nämlich  oft  im  früheren  zu  beobachten  Gelegenheit  hatten, 
wurden  Integrationen  in  vielen  Fällen  deshalb  so  schwierig,  weil 
ihre  Grenzen  nicht  einfach  genug  waren.  Diese  sollen  nun  eben 
durch  den  diskontinuierlichen  Faktor  vereinfacht  und  dadurch 
die  Schwierigkeit  der  Integrationen  umgangen  werden,  wenn  es 
auch  nicht  vermieden  werden  kann,  dafs  sich  alsdann  die 
Schwierigkeit  auf  einen  anderen  Punkt  der  Aufgabe  wirft,  die 
aber  sehr  häufig  doch  geringer  sein  wird  als  jene  erstere.  Denn 
da  der  diskontinuierliche  Faktor  sich  ebenfalls  in  Form  eines 
bestimmten,  aber  zwischen  konstanten  Grenzen  erstreckten  Inte- 
grals darstellt,  so  wird  zwar  die  Anzahl  der  Integrationen 
vermehrt,  die  Komplikation  der  Grenzen  hingegen  ver- 
ringert. 

Ganz  im  allgemeinen  verfährt  diese  Methode  auf  folgende 
Weise:  Es  liege  die  Aufgabe  vor,  eine  ganz  beliebige  Funktion 

Dirtshlet,  Integrale.  23 
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von  beliebig  vielen  Variablen  nach  allen  diesen  Variablen  zwischen 
veränderlichen,  gegenseitig  voneinander  abhängigen  Qrenzen  zu 
integrieren,  indem  der  Umfang  der  einzelnen  Integrationen  durch 
irgend  welche  Ungleichlieitsbedingungen  reguliert  sei.  Denn 
anders  als  bei  einfachen  Integralen,  lälst  eicli  mit  un be- 
stimmten mehrfachen  Integralen,  die  alles  sein  können, 
gar  nichts  anfangen.  Man  richtet  sich  dann  so  ein,  dals  man 
das  gegebene  Integral,  also  z.  B.,  um  präciser  zu  sein,  das  drei- 
fache Integral 
(1)  J/(i,s,.).<ixdji<i. 

mit  einem  Faktor  zu  multiplicieren  hat,  der  ebenfalls  eine  Funk- 
tion von  X,  y,  g,  aber  so  beschaffen  ist,  deXs  er  innerhalb  des 
ganzen  Baumes,  der  durch  die  vorerwähnten  Grenzbedingungen 
determiniert  wird,  für  ein  jedes  hineinfallende  Wertsystem 
X,  y,  e  gleich  1  ist,  aufserhalb  hingegen  überall  im  ganzen  un- 
endlichen Räume  gleich  0.  Hat  man  diesen  Faktor,  der,  wie 
man  sieht,  diskontinuierlich  ist,  erst  dem  Integral  (1)  hinzu- 
gefügt, so  gehen  einen  nun  die  Grenzen  der  gesamten  Integra- 
tionen gar  nichts  mehr  an:  man  kann  in  Bezug  auf  alle  vier 
Variablen  —  denn  auch  der  neue  Faktor  mufs  in  Form  eines  bis 
ins  Unendliche  ausgedehnten  Integrals  einer  neuen  Hülfsveränder- 
licben  erscheinen  —  zwischen  unendüchen  Grenzen,  und  zwar 
nach  x,y,e  von  — oo  bis  cd  integrieren,  da  ja  alsdann  alle 
hinzukommenden  aufserhalb  der  gegebenen  Grenzen  des  Integrals 
(1)  liegenden  Teile  verschwinden,  die  in  jenem  Baume  sich  ein- 
stellenden neuen  Faktoren  aber  ^  1  sind.  So  hat  man  denn 
nun  lauter  konstante  Grenzen,  und  das  ist  es,  was  viele  Probleme 
unendlich  vereinfacht. 

Einen  solchen  Ausdruck,  der  alle  Forderungen  der  eben  dar- 
gelegten Methode  erfüllt,  besitzen  wir  bereits  in  dem  una  von 
früher  her  bekannten  Integral 

f  sin  ip  , 

I coagm  ■  am. 

i     V 

Denn  wie  wir  in  §  *92  gesehen  haben  ^),  nimmt  dieses  Integral 
drei  von  der  Gröfse  der  Konstanten  g  abhängige  verschiedene 
Werte  an,  von  denen  die  beiden  ersteren,  uns  hier  allein  inter- 
essierenden, wenn  wir  sie  in  der  Form  schreiben: 
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coec/^  ■  dgp  =  1       für  ^  1  <;  3  <  1, 

cosgip  ■  dip  =:  0      für  ^  ■<  —  I  und  </  >■  1, 


l[ 


>B<p-d<p    =  ^    (fürs  =  ±1), 


— -l-^  +  —  =  1 
a»  T^  a»  ^  V»  ^ 


zusammengefalät  eine  diskontinuierliche  Fnnktiou  bilden,  die 
ersichtlicberweise  genau  bo  beBchaffen  ist,  dafs  wir  Bie  zu  unserem 
Zwecke  verwenden  können. 

So   läfBt  sich   z.  B.   mit  Hülfe  derselben   leicht  ein   Faktor 
fabricieren,  der  überall  innerhalb  eines  gegebenen  EUipsoids 

gleich  1,  aaTserhalb  desselben  aber,  d.  h.  für  jeden  Punkt  {x,y^z), 
der  der  Bedingung  genügt: 

„a  T  ^j   -r   j,i   .^   ^' 
im  ganzen  Baume  gleich  0  ist     Man  braucht  dazu  offenbar  nur 
iäx  g  den  auf  der  linken  Seite  der  Gleichung  des  Ellipsoids  be- 
findlichen Ausdruck  zu  setzen,  da  ja  das  diesem  Werte  von  g 
entsprechende  Integral 

/t  \  2  fsinm  /x^    ,    «"    ,    ^*\         , 

<'•>  «J-i^"=°«b  +  ^  +  ^)'"'''' 

eine  Funktion  von  x,y,s  repräsentiert,  welche  den  Formeln  (I) 
zufolge  die  Einheit  zum  Werte  hat  oder  verBchwindet ,  je  nach- 
dem der  dreigliedrige  Faktor  von  tp  (der  immer  positiv  ist)  unter 
oder  über  1  liegt  Und  dafa  diese  Funktion  nach  der  letzten 
Formel  (1)  auf  der  Oberfläche  des  Ellipsoids  seibat  =  \  (das 
arithmetische  Mittel  jener  beiden  anderen  Werte)  ist,  thut,  wenn 
man  dieses  Integral  als  diskontinuierlichen  Faktor  hei  einem 
gegebenen  mehrfachen  sich  über  das  ganze  Ellipsoid  erstreckenden 
Integral  benutzen  will,  nichts  zur  Sache,  weil  sich  ja  der  darauf  be- 
zügliche Teil  nur  über  eine  Fläche,  über  zwei  Dimensionen,  oder, 
genauer,    über  eine   unendlich  dünne   Schale   ausbreitet,    deren 
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OnmdMche  äie  Oberfläche  des  EltipBoide  uod  deren  Höhe  etwa 
de  oder  Vda:»  -(-  dy^  -\-  dz^  ist,  und  der  mithin  bei  einem  Inte- 
gral von  höherer  Ordnung  als  der  zweiten  als  ein  nur  unendlich 
kleiner  Teil  desselben  nicht  in  Betracht  kommt 

Hat  man  also  nun  irgend  eine  Funktion  /  von  x,y,z  ond 
dieselbe  über  das  ganze  Ellipaoid  zu  integrieren,  so  braucht  man 
dieses  dreifache  Integral  [f{x,y,z)dxdydx,  dessen  Grenzen 
sehr  verwickelt  sind,  nur  mit  dem  Faktor  (I^)  zu  multiplicieren, 
um  es  dadurch  in  ein  (vierfaches)  Integral  umzuwandeln,  dessen 
sämtliche  Grenzen  konstant,  nämlich  —  <»,  bezw.  0,  und  co  sind, 
und  das  mithin  in  den  meisten  Fällen  viel  leichter  zu  behandek 
sein  wird. 

Zu  den  auf  das  EUipeoid  bezüglichen  Aufgaben,  welche 
durch  Anwendung  des  diskontinuierlichen  Faktors  (le)  gelöst 
werden  können,  gehört  nun  auch  das  Attraktionsproblem,  das 
jetzt  auf  diese  Art  in  den  folgenden  Paragraphen  behandelt 
werden  soll,  und  zwar  unter  Zugrundelegung  eines  allgemeineren 
als  des  Newtonschen  Naturgesetzes,  indem  wir  die  Intensität  der 
Anziehung  irgend  einer  negativen  Potenz  der  Entfernung  propor- 
tional annehmen,  deren  Exponent  sich  jedoch  durch  diese  specihsche 
Behandlung  des  Problems  von  selbst  innerhalb  gewisser  Grenzen 
einschliefsen  wird.  Auch  zeichnet  sich  dieses  Verfahren,  bei  dem 
übrigens  ansschliefslich  von  der  reinen  Analjsis  Gebrauch  ge- 
macht vrird,  dadurch  vor  der  früheren  Methode  aus,  dafs  es  keine 
gesonderte  Behandlung  des  inneren  und  des  äuTseren  Fanktes 
erfordert,  vielmehr  während  der  ganzen  Untersuchung  eine 
Unterscheidung  der  beiden  Fälle  gar  nicht  stattändet  und  erst 
im  Schlufsresultat  dieselben  voneinander  zu  trennen  sind, 

139.  Zurückfühnmg  der  Attraktiouskomponenten  eines  KÜr* 
pere  auf  sein  Potential.  —  Bei  der  ersten  Behandlung  des  Attrak- 
tionsproblems  hatten  wir  immer  nur  eine  Komponente  der  Gesamt- 
anziehung  zu  betrachten  nötig  gehabt,  weil  der  anziehende  Körper, 
das  Ellipsoid,  nach  allen  drei  Richtungen  hin  symmetrisch  war, 
wie  schon  seine  Gleichung  zeigt,  die  sich  nicht  ändert,  wenn  man 
beriehungs weise  x  und  o  mit  y  und  ß  oder  e  und  y,  oder  y  und  fi 
mit  e  und  y  vertauscht  Für  einen  Körper  hingegen,  der  dieser 
Symmetrie  entbehrt,  hätte  man  alle  drei  Komponenten  einzeln 
berechnen  müssen.    Nun  wollen  wir  aber  jetzt  darthun,  dafs  es, 
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auch  wenn  der  Körper  noch  so  unregelmäfsig  ist,  immer  ein 
Mittel  gibt,  alle  drei  Komponenten  von  einem  Integral  abhängig 
zu  machen,  so  dafs  man  nur  dieses  eine  Integral  auszuwerten 
braucht,  um  damit  auch  zugleich  die  drei  Komponenten  zu  haben. 
und  zwar  gilt  das  fiir  jedes  Attraktionsgesetz  <p(r)  und  für  jede 
beliebige  Dichtigkeit  q  ^  a^  ~\-  y^  -\-  e",  die  eine  rationale  ganze 
Funktion  des  Ortes  ist.  Jedoch  soll  der  Einfachheit  halber  wieder 
wie  ßHiher  g  konstant  und  ^  1  vorausgesetzt  werden. 

Nach  §  132  (S.  329)  hat  man,  wenn  alle  Buchstaben  ihre 
frühere  Bedeutung  beibehalten,  also 

r>  =  (I  -  a)'  +  iy-  b)'  +  (2  -  c)' 
ist,  für  die  vom  angezogenen  Punkte  (a,b,  c)  aus  in  der  Rich- 
tung   der    positiven  Koordinatenachse    OX  genommene    Kom- 
ponente Ä    der    Attraktion    eines    beliebig    gestalteten 
homogenen  Körpers  den  Ausdruck 


:|v(r). 


■  äv. 


und  damit  völlig  symmetrische  Ausdrücke  für  die  beiden  anderen 
Komponenten  B  und  C,  wo  also  die  Integration  über  das  ganze 
Volumen  des  gegebenen  Körpers  auszudehnen  ist.    Während  wir 

aber   dort  ,  ...  als  die  partiellen  Derivierten  von  r   nach 

X,  y,  e  betrachtet  haben,  wollen  wir  jetzt  diese  Quotienten  durch 
die  partiellen  Derivierten  von  r  nach  a,b,  c  ausdrücken,  was 

X  —  a dr 

~~r~  ~  ~  da'"  ' 

gibt.    Es  sind  also  -r—  und  3-,  .  .  .  gleich  und  entgegengesetzt, 

wie  es  auch  sein  mols,  weil  r*  in  Bezug  auf  x  und  a,  y  und  h, 
s  und  c  eine  alternierende  Funktion  ist,  d.  h.  eine  Funktion, 
in  der  diese  Gröfsen  nur  als  Differenzen  auftreten. 
Wir  können  mithin  auch  schreiben 


=  ^«-(-S) 


dv. 


und  ist  nun  wieder,   da   man  ja  das  unbestimmte  Integral  von 
93  (r)  nach  r  als  bekannt  voraussetzt, 

(1)  J'y(r).*=/(r),    also    ^  =  »(r) 
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(wo  wir  der  willkiirliclien  Konstanten,  weil  man  doch  gleich  zu 
bestimmten  Integralen  übergeht,  von  vornherein  den  bequemsten 
Wert  0  beigelegt  haben),  so  hat  man  auch 

^  =  _fMr).|L.,„^_fMr).,„. 

J     dr        da  J     da 

Da  nun  aber  a  ein  Parameter  der  Funktion  /(r)  ist  und  die 
-  Grenzen  der  Integration  gegeben  Bind,  also  nicht  affiräert  werden 
von  der  Variation  YOn  o,  d.  i  der  veränderten  Lage  des  Punkt«» 
(o,  b,  c),  mithin  konstant  sind  nach  a,  b,  c,  so  kann  man  auf 
Grand  der  bekannten  Elementareigenschaft  der  bestimmten  Inte- 
grale (18),  welche  offenbar  anch  auf  vielfache  Integrale  ausdehn- 
bar ist,  statt  unter  dem  Integralzeichen  vor  demselben  ditferen- 
tiieren.     Danach  ist 

und  ebenso  auch 

So  sieht  man,  hängt  alles  nur  von  dem  einen  drei- 
fachen  Integral 

(1)  jf(r)-iv 

ab,  indem  zugleich  mit  ihm  auch,  als  durch  einfache 
Differentiationen  zu  finden,  die  drei  Attraktionskom- 
ponenten  bekannt  sind. 

Die  Funktion  (I)  wird  das  Potentialintegral  oder  ein&cb 
das  Potential  der  Attraktion  des  anziehenden  Körpers 
genannt. 

Speciell  fiir  das  Newtonsche  Naturgesetz  ist 

»w  =  ^.  /«  =  -  7.  J/w  ■  ■*»  =  - 1* ' 
^  =  8SjT'  -^=8fJt'   '^^ifJt- 

Diesen  Vorteil,  den  das  Potential  darbietet,  wollen  wir  uns 
jetzt  bei  der  folgenden  Behandlung  des  Attraktionsproblems  der 
homogenen  Ellipsoide  zu  nutze  machen,  indem  wir  zunächst  nur 
das  Potential  ins  Auge  fassen,  au  geeigneter  Stelle  aber,  bevor 
seine  Reduktion  ganz  durchgeführt  sein  wird,  zu  seinen  Deii- 
vierten  übergehen,  um  aus  diesen  alsdann  die  endgültigen  Re- 
sultate für  die  Attraktioaskomponenten  selbst  herzuleiten. 
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140.    Das  Potential  der  Attraktion  eines  homogenen  Ellip- 

soida  unter  der  Annalime,  daTs  die  Anziehung  einer  negstlTen 

beliebigen  Potenz  von  r  gleich  sei.  —  Nach  der  Voraussetzung  ist 

<p  (r)  =  r-P  (p  >  0). 

Für  diesen  Wert  wird  die  (1)  des  vorigen  Paragrairiien 

woraus  eich  für  das  Potential 

und  weiter  fiir  die  Attraktionskomponenten 

.   _       1         Af-^ 

i)— i  ■  da]rP-''  ■■' 
ergibt.  Wir  fuhren  für  das  Potential  die  abkürzende  Bezeiohnnng 
T  ein;  jedoch  ist  es,  da  sich  in  den  vorstehenden  Ausdrücken  das 
doppelte  Minuszeichen  zerstört  hat,  bequemer,  darunter  vielmehr 
seinen  entgegengesetzten  Wert  zu  verstehen.  Dann  hat 
man  also 

CT  -  =  j^j;^ 

und 

.         dT       ^        dT      ^        dT 

da  00  oc 

Zn  der  nunmehr  vorzunehmenden  Beduktion  von  T  werden 
wir  die  folgenden  beiden  uns  schon  von  früher  her  (s.  S.  159 
nnd  161)  bekannten  Formeln  zn  benutzen  haben,  die  hier  gleich 
angeführt  werden  mögen: 

f"  r(a\     tt-i 

(I)  jc''^'>«-'Äi/'  =  pr^e     *         (0<9<i;ö^0) 

(wo  also  rechts  die  oberen  oder  unteren  Zeichen  gelten,  je  nach- 
dem Q  positiv  oder  negativ  ist),  und 


Multiplicieren  wir  also  jetzt  mit  dem  auf  unser  Ellipsoid 

£l  +  ül  +  Ü-  =  1 

passenden  diskontinuierlichen  Faktor  (I«)  des  §  138: 
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—    ~  •  COS  ( -j  +  It  H ;  W  ■  <^V 

and  ersetzen  zugleich  dv  dnrch  dxdydg,  so  hat  man,  wenn  zur 
Abkürzung  noch  die  drei  von  —  <»  bis  »  zu  eistreckenden  Inte- 
grationen durch  (»j  angedeutet  werden,  für  das  Potential  den 
Ausdruck 

denn  da  die  Grenzen  konstant  und  die  Variablen  unabhängig 
voneinander  sind,  so  darf  und  mufs  man  ineinander  muttipli- 
cieren. 

Nun   lassen  sich  hier   die  Integrationen   nach  x,y,  b   noch 

nicht  bewerkstelligen.    Drücken  wir  aber  den  Faktor  — —,   der 

eine  Funktion  dieser  Variablen  ist,  vermittelst  der  Hülfsformel  (I) 
ans,  in  der  rechts  eine  solche  Potenz 
1 
(±fl)« 
vorkommt,  so  erbalten  wir  zwar  ein  Integral  mehr,  erreichen  aber 
dadurch,  dafs  alsdann  vier  von  den  fünf  Integrationen  ganz  leicht 
hintereinander  ausführbar  sind.   Zugleich  schreiben  wir  die  Potenz 
rP-i  iu  Gemälsbeit  ihrer  Eindeutigkeit  —  denn  als  absolute  Ent- 
fernung  ist  ja  r,   a  fortiori   r^    (dieses  auch  als  Summe   von 

p— 1 
Quadraten)  immer  positiv  —  in  der   Form  (r*)   *  ,  so  dafs  wir 
mithin  in  (I) 

fl  =  T-i»    und    q  =  ^-^  (0  <  3  <  1) 

einzusetzen  haben  und  p  ^  2q  -\-  \  jetzt  auf  das  Intervall 

l<i><3 
beschränkt  wird.   Jedoch  lieiee  sich  diese  Beschränkung,  die  nur 
eine  Folge  unserer  besonderen  Behandlnngsweise  ist,  durch  einige 
unbedeutende  Modifikationen  leicht  beseitigen. 
Danach  findet  sich 
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1V) 


di> 


(1  <  y<  3), 

und  wenn  man  dieeen  Wert  in  den  letzten  Auedruck  von  T  sub- 
stituiert und  gleichzeitig  eämtliche  konstanten  Faktoren  allen 
Integralen  voranstellt  und  noch  die  bekannte  BednktionsfoTinel 
[§  58,  (1)]  der  Gammafimktiouen 

in  Anwendung  bringt, 

\  2  j      00-» 

X  cos  (^  +  1^  +  ^^y  .  e'^*'  .  dxdyde. 

Dafs  dieser  Ausdruck  trotz  der  in  ihm  enthaltenen  imagi- 
nären Faktoren  rein  reell  ist,  versteht  sich  nicht  nur  aus  der 
Natnr  des  Problems  von  selbst,  sondern  folgt  auch  aus  dem 

vorhergehenden  Werte  von  -jn:^,  der  zeigt,  dafs  alles  Imaginäre 

von  dem  diese  reelle  Potenz  vertretenden  Aosdruek  herrührt, 
mithin  wegen  der  Identität  beider  Aasdrücke  sich  gegenseitig 
zerstören  mufs.  Daher  ist  es  aber  möglich,  den  unter  den  Integral- 
zeichen befindlichen  Cosinus  durch  e»»««»"  zu  ersetzen^  denn 
wenn  auch  dadurch  noch  ein  sinus  in  die  Formel  hineinkommt, 
so  ist  doch  dieser  ganze  hinzukommende  und  nicht  hinzagehörige 
Teil  mit  i  multipliciert,  also  imaginär.  Man  braucht  sich  dann 
beim  Bchliefslichen  Resultat  nur  daran  zu  erinnern,  dafs  bloTs 
der  reelle  Teil  desselben  T  darstellt,  alles  Imaginäre  aber 
einfach  durchzustreichen  ist.  Diese  Operation,  vrelche  den 
Zweck  hat,  die  Gröfsen  unter  den  Integralzeichen  einander  mehr 
konform  zu  machen,  würde  aber  natürlich  nicht  gestattet  sein, 
wenn  unser  erster  Ausdruck  von  T  schon  Imaginäres  enthielte, 
denn  dann  wäre  nachher  die  Auffindung  and  Aussonderung 
dessenj  was  nicht  zu  T  gehört,  unmöglich. 
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(1) 


xF 


i!'"h' 


und  ersetzen  wir  nun  hier  r*  durch  Ediuen  Wert 

r«  =  (z  -  a)'  +  (y  -  J)»  +  (^  -  c)» 

=T  a;8  —  2  aa;  +  o«  +  yä  —  2  fty  +  &'  +  £«  —  2  c^  -f  c« 
und  sondeni  die  Glieder  des  Exponenten  der  Exponentialgrölse 
in  drei  Gruppen,  von  denen  eine  jede  die  zu  einer  der  drei 
Achsen  parallelen  Koordinaten  in  sich  begreift,  so  daTs  die  Ex- 
ponentialgröfse  selbst  in  ein  Produkt  von  drei  genau  symmetrisch 
geformten  Faktoren  zerfällt,  die  zur  Abkürzung  durch  X,  T,  Z 
bezeichnet  werden  mögen'*); 

Bo  lautet  nunmehr  die  (1) 

ä<fd^  5^  •  *T"  X  YZdxdydi 


ir( 


hi\' 


und  enthält  jetzt  die  drei  Variablen  a;,  y,  ss  in  einzelnen  Faktoren 
getrennt  voneinander.  Mithin  lassen  sich  die  auf  diese  Variablen 
bezüglichen  Integrationen  successive  bewerkstelligen,  indem  man 
währenddes  immer  alle  anderen  Variablen  als  konstant  betrachtet 
Die  Werte  dieser  drei  Integrale  aber  liefert  die  zweite  der  oben 
aufgeführten  Hülfsformeln ,  welche,  nachdem  man  ans  jeder  dw 
ExponentialgrÖfsen  X,  Y ,  Z  noch  einen  konstanten  Faktor  ab- 
gelöst hat,  genau  mit  unseren  Ausdrücken  übereinstimmt  Denn 
auch  diese  erfüllen,  da  7  und  ^  nachher  nur  positiv«  Werte 
annehmen,  die  Bedingung,  daTs  der  Koeffizient  von  3^  bezw.  jf' 
und  0«  gröfser  als  Null  ist 
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Danach  ist  z.  B. 


{xdx  = 

nach 

vollzogene] 

:  Reduktion 



,V^          .i'r 

So  kann  man  nun  gleich  das  Resultat  der  drei  Integrationen 
nach  x,y,g  hinacbreiben  und  erhalt,  wenn  zur  Abkürzung  noch 


\n 


gesetzt  wird,  für  die  Formel,  deren  reeller  Teil  T  ist, 

— -1..  .  e       ä      a         1      \     \  d<pd^ -ii   i     ■  ~ 

Es  ist  also  jetzt  nur  noch  ein  doppeltes  Integral  vorbanden, 
das  sich  aber,  wie  bald  bemerkbar,  ohne  Schwierigkeit  auf  ein 
ein&kches  mofs  reducieren  lassen.  Denn  jJ  und  der  Exponent 
von  e  sind  homogene  Funktionen  von  rp  und  ^,  von  der  Di- 


tritt  augenscheinlich  eine  Verein&chung  ein,  wenn  man  die  eine 
Veränderliche  beibehält,  statt  der  zweiten  aber  ihr  Verhältnis 
zur  ersten  setzt:  es  tritt  dann  eine  Potenz  der  neuen  Variablen 
heraus  und  der  Ausdruck  nimmt  eine  solche  Gestalt  an,  dala  man 
vriederum  die  Hülfsformel  (I)  anwenden  kann.  So  fallt  man  dieser 
Formel  wieder  zu,  die  folglich  doppelte  Dienste  thut:  einmal 
führt  sie  eine  geeignete  Form  ein,  und  ist  diese  benutzt,  entfernt 
sie  dieselbe  wieder. 

Man  setze  also  aus  dem  erwähnten  Qrande 
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WO  s  äie  neue  Variable  für  if>  ist  (denn  q>  wird  ja  während  der 

Integration  nach  ^  als  konstant  betrachtet);  dann  hat  man 

ds 
di>  ^  —  fp  —',     ifj^O,  s^oo;     1(1^00,8^0, 

80  dals  unter  BerückBichtigung  des  Minuszeichens  in  dii  nach  s 
gleichfalls  von  0  bis  oo  zu  integrieren  ist 

£b  hebt  sich  nun  (p  in  di)  gegen  — .    Femer  findet  sich, 
wenn  zur  Abkürzung  noch 


und 

gesetzt  wird, 
also 


)/('  +  i)('  +  ^)('  +  ^)  =  - 


^(f)'- 


l  £_,      s-4      1 


nnd  für  den  Exponenten  der  Ezponentialgröfse  unter  dem  Inte- 
gralzeichen 

i(pS. 
üo  kommt  hier  durch  die  blofse  Macht  der  Rechnung  in 
unsere  Formeln  der  Ausdruck  hinein,  welcher  bei  der  ersten  Be- 
handlung  des  Problems  durch  geometrische  Betrachtungen  erzeugt 
wurde  nnd  auf  die  Vetgleicbung  der  konfokalen  Ellipsoide  führt 
Denn  S  ist  ja,  wenn 

«ä  -j-  8  =^  «'^     also     s  =  a's  —  a." 
gesetzt  wird,  derselbe  Ausdruck 

«'*  ^  k'»  +  (3*  —  «»  ^  a'a  +  yi  _  «a ' 
den  wir  früher  hatten  (S.  339  fT.)  und  von  dem  wir  fanden,  dafe 
er  nur  eine  reelle  positive  Wurzel  in  Bezug  auf  k'"  {und  mithin 
auch  in  Bezug  auf  s)  besitzt 

Substituieren  wir  nun  die  der  neuen  Variablen  s  zugehörigen 
Werte  und  berücksichtigen  noch,  dafs  die  vor  dem  Integralzeichen 
befindliche  ExponentialgrÖfse  gleich 
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c     '  =  $"'6     *     =  —  e     * 

ist,  so  erhalt  man  für  den  Ausdruck,  dessen  reeller  Teil  T  ist: 


tpds  ■  B 


Hier  könnte  nun  sofort  noch  eine  Integration,  die  auf  ip  be- 
zügliche, ausgeführt  werden.  Es  wird  aber  zweckmäfaiger  sein, 
zuerst  die  partiellen  Derivierten  des  vorstehenden  Ausdruckes  uach 
a,  bezw,  b  und  c  (die,  wie  man  jetzt  sieht,  nur  in  S  und  zwar  toU- 
kommeu  STtometrisch  vorkommen)  zu  bilden,  da  uns  ja  die  Werte 
dieser  Differentialquotienten,  die  zur  Kenntnis  der  Attraktions- 
komponenten allein  erforderlich  sind,  hauptsächlich  interessieren. 

141.  Die  Attraktionskomponenteik  des  homo^neo  Ellipsolds 
ffip  (p  {r)  =  r^p.  —  Difereutiiert  man  eine  aus  einem  reellen 
und  einem  imaginären  Teile  bestehende  Funktion  nach  einem 
reellen  Elemente,  so  wird  das  Reelle  natürlich  wieder  reell,  das 
Imaginäre  aber  bleibt  imaginär.  Wenn  man  mithin  von  dem 
ganzen  die  Derivierte  darstellenden  Ausdruck  nur  den  reellen 
Teil  nimmt  und  der  reelle  Teil  der  in  Rede  stehenden  Funktion 
Tor  der  Differentiation  war  T,  so  hat  man  nach  der  Differen- 
tiation nach  a  z.  B.  die  verlangte  Komponente  -^  =  A. 

Da  einer  früher  (S.  358)  'gemachten  Bemerkung  zufolge  diese 
Diff'erentiationenauch  unter  dem  Integralzeichen  geschehen  können, 
und  da  im  Scblufsreaultat  des  vorigen  Paragraphen  a  (und  das- 
selbe gilt  von  b  und  c)  blofs  in  S,  also  im  Exponenten  der  Ex- 
ponentialgröfse,  vorkommt,  so  hat  man  nur  zu  nehmen 
e  2a 

da  ^     «ä-l-s 

und  erhält  somit,  wenn  man  zugleich  noch 


und 


■f(f-0'- 


setzt  und  die  konstanten  Faktoren  herausstellt,  für  den  Ausdruck, 
dessen  reeller  Bestandteil  z-—  ist: 
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ii 


d(päs  ■  ip^ 

gSfi 


Derselbe  ist,  wie  das  im  Nenaer  des  letzten  Faktors  befind- 
liche Radikal  zeigt,  nicht  mehr  symmetrisch  nach  den  drei  Rich- 
tungen, und  das  begreift  sich  auch,  weil  es  sich  hier  nicht  mehr 
tun  das  Potential,  sondern  schon  um  eine  Komponente  bandet 
Allerdings  braucht  man  nur  die  einzelnen  Buchstaben  miteinander 
zu  vertauschen,  um  B  und  C  zu  erhalten,  aber  der  Ausdruck 
wird  dadurch  ein  anderer. 

Um  nun  die  Integration  nach  9)  wirklich  auszuführen  zu  ver- 
suchen, kann  man  alles  nach  <p  Konstante,  also  namentlich  alles, 
was  blol^  s  enthält,  aus  dem  Integral  nach  (p  herausnehmen, 
wobei  wir  zugleich,  damit  die  IntegraUnnktion  ans  mehr  gleich- 
1  Teilen  gebildet  sei, 


und  zur  Abkürzung  noch 
setzen.     Dann  hat  man 


(1). 


wo  die  einzelnen  Faktoren  so  angeordnet  sind,  dafs  zunächst  nur 
rein  reelle  Faktoren  stehen  und  darauf  das  Imaginäre  folgt, 
welches  beginnt  mit  dem  auf  der  Linie  stehenden  i. 

Nun  sehen  wir  sogleich,  dafs  wir  das  Resultat  der  Integration 
nach  9  vermittelst  der  schon  im  vorigen  Paragraphen  benutzten 
Hülfsfonnel 

(I)  je^'^'if^-'dii;  =S^^e-''^'  <o<5<i;öso> 
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anzugeben  im  stände  sind.  Nur  erfordert  diese  Formel,  die  wir 
wegen  des  binomischen  Faktors,  der  siny  ersetzt,  sogar  zweimal 

in  Anwendung  zu  bringen  haben,  dals  -^  —  1',  welches  in  unserer 

Potenz  von  9  den  Wert  q  vertritt,  zwischen  0  und  1,  also  p 
selbst  zwischen  2  und  4  liege,  und  da  sich  schon  früher  die  Be- 
dingung herausstellte  (S,  360),  dafs  es  zwischen  1  und  3  liegen 
mufs,  bleibt  jetzt  nur  noch  das  Intervall  2  <^p  <^  3  übrig.  Aber 
es  wäre  leicht  zu  beweisen,  dals,  obwohl  das  Integral  auf  der 
linken  Seite  unserer  Hülfsformel  für  negative  Werte  von  q  sinn- 
los ist,  trotzdem  auch  hier  noch  p  jeden  Wert  in  dem  Intervall 
von  1  bis  3  haben  dürfte.  Denn  wenn  man  dieses  Integral  in 
Bezug  auf  6  zwischen  den  gehörigen  Grenzen  integrierte,  so 
erhielte  man  genau  eine  solche  Differenz  wie  in  unserem  Integral 
nach  ip,  zugleich  aber  <^  in  einer  um  1  niedrigeren  Potenz.  Doch 
dies  ist  nur  nebensächlich. 

Gleichzeitig  mit  der  Benutzung  dieser  Hülfsformel  können 
wir    die    Redaktion    unseres    obigen    Ausdruckes    (1)   sehr    ab- 
kürzen, wenn  wir  es  sofort  blofs  auf  -—  absehen,  indem  man 
da 

alsdann,  wie  S.  361  und  am  Anfange  dieses  Paragraphen  gezeigt 
ist,  nar  den  reellen  Teil  der  (1)  zu  beachten,  alles  Imaginäre 
aber,  das  sich  darstellt,  ohne  weiteres  wegzuwerfen  hat.  Um  das 
Imaginäre  aber  herauszufinden,  brauchen  wir  immer  nur  auf  das 
Integral  nach  91  nebst  den  imaginären  Faktoren,  die  es  multi- 
plicieren,  unser  Augenmerk  zu  richten.  Denn  was  hier  imaginär 
ist,  das  bleibt  es  auch  noch  nach  der  späteren  Integration  nach 
s,  bei  der  ja  i  als  konstanter  Faktor  heraustritt;  was  aber  hier 
reell  wird,  das  ist  es  auch  noch  nach  der  Integration  nach  s,  weil 
ja  alsdann  das  ganze  Funktionalelement  dieses  Integrals  reell  ist. 

Da   findet  sich   nun   zunächst,   dafs   der   fraghche  Teil   des 
zweiten  Gliedes  der  (1),  mit  dem  Faktor  e^*,  also 


(10 


gar  nichts  Reelles  gibt.  Es  kommt  nämlich  hier  sehr  viel  darauf 
an,  ob  das  0  der  Hülfsformel  positiv  oder  negativ  ist,  weil  davon 
das  Zeichen  des  Exponenten  der  auf  ihrer  rechten  Seite  befind- 
lichen Exponentialgröfse  abhängt.     Nun  ist  in  (1') 
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und  da  S,  in  dem  ja  s  nur  positive  Werte  (zwischen  0  und  co) 
anzunehmen  bat,  wesentlich  positiv  ist,  so  ist  es  a/orfton  auch 
iS  -|-  1   und   gilt   mithin   in  jenem  Exponenten  von  e  das  obere 

Zeichen  -|-.    Femer  ist  q  =  ^  —  1;  folglich  liefert  die  Holb- 

fonnel  für  das  Integral  in  (1')  den  Ausdruck 

(S  +  ly-' 

WO  der  Quotient  (wie  immer  in  dieser  Formel)  wesentlich  reell 
ist,  hingegen  die  ExponentialgröfBe  imaginär;  aber  diese  hebt 
sich  mit  der  vor  dem  Integral  befindlichen,  weil  beide  gleiche 
und  entgegengesetzte  Exponenten  haben.  So  hat  man  alsdann 
nur  den  reellen  Ausdruck 

(S+1)'    ' 
welcher  jedoch  durch  den  noch  übrigen  Faktor  t  rein  imaginär 
wird,  und  daher  geht  uns  das  ganze  zweite  Glied  der  (1) 
gar  nichts  au. 

Es  bleibt  mithin  nar  noch  entsprechend  das  erste  Ghed 
der  (1)  mit  dem  Faktor  c-'*: 

(1")  ie-T(T-')'je(s-j)9.'  .  ^T-^-^dip, 

übrig,  und  es  wird  ganz  aus  denselben  Gründen  wie  eben  folgen, 
daXs  dieser  Ausdruck  für  alle  diejenigen  Werte  von  s,  für  welche 

S  —  1  positiv,     also     S  >  1 
ist,  rein  imaginär  und  zwar  gleich 

ist  und  daher  gleichfalls  ohne  weiteres  wegzuwerfen  ist. 
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Hingegen  ist  noch  geoauer  za  unterBnchen,  was  aus  der  (1") 
für  diejenigen  Werte  von  s  wird,  fiir  welche 

S —  1  negatiT,    also     S  <  1 
ist.     Es  wird  sich  herausstellen,  dafs  für  diese  Werte  (1")  einen 
reellen  Bestandteil    liefert,    den    man    dann    nur   noch    in  (1) 
einzusetzen    hraucht,    am    die    gesuchte  Attraktionshomponente 

du 

Dazu  wird  es  zuvörderst  notwendig  sein,  in  ähnlicher  Weise, 
wie  wir  es  in  §  133,  S.  340  S.  mit  der  d^elbst  durch  T  bezeich- 
ueten  Funktion  gethan  haben,  für  ein  von  0  bis  x>  stetig 
wachsendes  s  den  Lauf  der  Funktion 

6'        .        c' 
"  ^'  +  s  +  y"  +  s 
etwas  näher  zu  yerfolgen,  am  aasfindig  zu  machen,  innerhalb 
welches  Intervalles  der  Werte  von  s  sie  kleiner  als  1  ist. 

Da  die  Variable  s  nur  in  den  Nennern  von  S  vorkommt,  so  ist 

klar  (was  überdies  durch  die  stets  negative  Derivierte  -j-  bestätigt 

wird),  dafs  S  mit  wachsendem  s  beständig  abnimmt.  Für  s  :^  oo 
wird  S  ^=  0,  so  dafs  an  dieser  Grenze  also  immer  iS  <;  1  ist 
An  der  anderen  Grenze  aber,  s  ^  0,  geht  S  in  den  Ausdruck 

„»    -r    ^*    "T    yi 

über,  der  gröfser  oder  kleiner  als  1  ist,  je  nachdem  (a,  i,  e) 
einen  aufserhalb  oder  innerhalb  des  anziehenden  Elüpsoids  a,  ß,  y 
liegenden  Punkt  bezeichnet  Ob  also  an  dieser  Grenze  S  >■  1 
oder  iS  <C  1  ist,  hängt  von  der  Lage  des  angezogenen  Punktes 
ab.  Daher  wird  es  jetzt,  am  Schlafs  der  Auflösung  eigentlich, 
notwendig,  zwischen  den  beiden  Fällen  des  inneren  und  aofseren 
Punktes  zu  unterscheiden. 

Für  einen  inneren  Pnnkt  ist  in  dem  ganzen  Intervall  von 
s^Obiss^^co  S<C1,  und  man  hat  mithin,  um  die  Korn- 
ponente  ^  der  Anziehung  auf  den  inneren  Punkt  {a^h^c)  zu 
erhalten,  von  dem  obigen  Ausdruck  (1"),  nachdem  man  seinen 
reellen  Teil  aufgefunden  und  allein  beibehalten  und  noch  mit 
den  übrigen  reellen  Faktoren  der  (1)  multipliciert  bat,  das  Inte- 
gral nach  s  zwischen  den  Grenzen  0  und  co  zu  nehmen. 
Für  einen  äufseren  Punkt  hingegen  ist  S  an  der  unteren  Grenze 

Dtrlsblat,  Intcgnk.  24 
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grölaer  als  1 ,  an  der  oberen  Grenze  aber  gleicli  0.  Daher  mnla 
es  notwendig  einen  und  nur  einen  ganz  bestimmten  positiven  Wert 
„tf"  von  3  geben,  für  welchen  die  stetig  abnehmende  Fanktion 
jS  ^  1  ist.  Gefunden  aber  wird  dieses  «  (genau  in  der  Weise, 
wie  wir  in  §  133  a.a.O.  mit  der  Gleichung  T  =  0  verfahren  dod) 
durch  Auflösung  der  kubischen  Gleichung 

s  —  _^!_  ^  _*!_  4- _£!_  —  1 
^  -  „>  _j_  s  ^  j5s  +  s  "^  j,»  4-  s  -  ^ 

nach  s.  Demzufolge  resultieren  in  dem  Intervall  von  s  =  0  bis 
s  =  tf,  wo  iS  >  1  ist,  wiederum  nur  die  rein  imaginären  Aus- 
drücke (lo),  die  wir  sofort  wegwerfen;  in  dem  Intervall  von 
s  ^=  B  bis  s  ^  oc  hingegen,  wo  S  ■<  1  ist,  also  (1")  einen  reellen 
Bestandteil  liefert,  bat  man  zur  Bestimmung  der  Komponente  A 
der  Anziehung  auf  den  äufseren  Punkt  {a,b,  c)  genau  ebenso 
zu  verfahren  wie  in  dem  Falle  des  inneren  Punktes,  mit  dem 
einzigen  Unterschiede,  dafs  derselbe  reelle  Ausdruck,  von 
dem  dort  die  Rede  war,  jetzt  nicht  von  0  bis  oo ,  sondern  nur 
zwischen  den  Grenzen  <f  und  ao  nach  s  zu  integrieren  ist 

Zunächst  also  handelt  es  sich  um  die  Ermittelung  des  reellen 
Teiles  der  (1"),  der  sich  wiederum  aus  der  Vergleichung  mit 
unserer  Hülfsforrael  (I)  ergeben  wird. 

Da  jetzt  in  derselben  fUr  8  das  negative  S —  1  zu  setzen 
ist,  mithin  auf  ihrer  rechten  Seite  die  unteren  Zeichen  gelten,  so 
erhält  man  sofort  fiir  das  Integral  nach  ip 


^(f-0 


(1  -  S)i-' 

also  für  den  ganzen  Ausdruck  (1") 


^(f-0 


i.-e-)', 


(1  -  «)■ 

wo  der  Quotient  durchaus  reell  ist,  die  folgenden  Faktoren  aber 
imaginär  sind.  Schreiben  wir  aber  die  Exponentialgröfse  in  ihrer 
reducierten  Form 

cos«(|-l)-.sm»(|-l), 

Bo  ist  nach  der  Multiplikation  mit  i  von  den  beiden   Gliedern 
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dieses  Binoms  aar  dag  erste  imaginär,  das  zweite  hingegen  wird 
reell,  weil  i»  das  Imaginäre  zerstört.  Der  einzig  reelle  Teil  von 
(1")  ist  demnacli 

oder,  wenn  man  noch  behufs  weiterer  Vereinfachung  die  Formel 
(2)  des  §  61 

r(<.)  .  r(l  -a)  =  jjij  (0  <  ,  <  1) 

anwendet,  also 


='"(f- 0-^(1 -0  = 


setzt,  gleich 

Dies  in  die  (1)  substitaiert,  erhält  man  nach  allem  Be- 
merkten, nnd  wenn  unter  0  die  einzige  positive  Wurzel  der 
kubischen  Gleichung 


A,  je  nachdem  der  angezogene  Punkt  (a,b,  c)  im  Innern  oder 
im  Äufseren  des  EUipsoide  a,  ß,y  liegt ,  die  sich  nur  durch  die 
unteren  Grenzen  0  und  Q  der  in  ihnen  vorkommenclen  elliptischen 
Integrale  voneinander  unterscheidenden  Ausdrücke: 


A — 1 -  -        ■  "  -  ^ 


bezw. 
A  =  - 


OKä ds-S        ^-{l   ~   S)        ^ 
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in  denen  iS  die  Funktion  (2)  bedeutet  und  (obwohl  sich  anch 
hier  wieder  die  Ungleichheit  2  <^p  <l  i  eingestellt  hat)  aus  deo 
S.  367  dargelegten  Gründen  dem  Exponenten  p  jeder  belie\nge 
Wert  in  dem  Intervall  2  <;  j>  <;  3  oder  vielmehr,  wie  sich  da- 
selbst durch  ein  leichtes  Raisonnement  ergab,  in  dem  Intervall 

1  <p  <  3 
beigelegt  werden  darf. 

Somit  ist  unsere  Aufgabe  gelost. 


142.  Die  AttraktioDBliomponenten  des  homogenen  Eilipsoida 
für  das  Newtonsche  Gesell.  ~  Aus  den  vorstehenden  Re- 
sultaten ist  auf  den  ersten  Blick  ersichtlich,  dafs  sich  fdr  das 
Naturgesetz 

vW  =  ^5-.    also    p  =  2 

die  Formelu  gerade  am  allereinfachsten  gestalten.    Denn  da  als- 

so  redttcieren  sich  die  Potenzen  von  5  und 

1  —  S  auf  die  Einheit,  während  sich  das  Produkt  der  Ganuua- 
funktionen  unter  Benutzung  der  Relation  (&)  des  §  61  in 

verwandelt 

Man  erhält  mithin  für  die  Komponente  A  der  Anziehung 
des  Ellipsoide  auf  den  inneren,  bezw.  den  äuTseren  Punkt  (a,b,c) 

.             2an  C  ds 

A  = 


i^+m^+m+f^ 


2o«  j"^ is 


00+^) 


Ausdrücke,  mit  denen  sich,  wie  jetzt  gezeigt  werden  soll,  die 
früher  in  §  134  auf  einem  anderen  Wege  gefundenen  Resultate 
durch  einfache  Umformungen  leicht  identificieren  lassen  ^). 
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*Für  die  Attraktionskomponente  A'  des  Elliptioids  a',  p,y' 
(o*  ■<  ^'  ■<  /)  auf  einen  inneren  Punkt  (a',  6',  c')  hatte  sich 
S.  346  der  Ausdruck  ergeben 


"-''\l 


(^  +  (^-^)'-)-(^+(^-^)") 


Wir  wenden  nun  auf  dies  Integral  die  TransformatioD  an 

,.  =  -.J— , 

werden  aber  zur  Erleichterung  der  Kechnnngen  den  Koeffizienten 
der  neuen  Variablen  s  einfach  mit  m  bezeichnen  und  erst  in 
die  Resultate  seinen  Wert  -7^  einsetzen. 

Dann  hat  man,  wenn  anter  t  die  positive  Wurzel  aus  t^  ver- 
standen werden  soll, 

.  1  ,,  m  ds 

t  =  ,  , — L.^L«=^,     dt  =  - 


'1  +««1'  2     (l+ms)!' 

t  =  0,  s  =  m;     (=l,s  =  0; 

ds  1  ds 


M,  =  _^ =--«! 


(1  +  ..S).  —     (,+I.f 

und  fnr  die  beiden  binomischen  Faktoren  dee  Radikanden 
1 


£ll  —  -L  '  "*"  ?* 


1  +MS         --    1  1  . 


1 


Durch  Substitution  aller  dieser  Werte  erhält  man  nach  voll- 
zogener Reduktion  für  A'  den  Ausdruck 
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der,  wie  man  sieht,  völlig  übereinstimmt  mit  dem  aas  nnserer 
neuen  Methode  hei^eleiteten  Besaltat  für  den  inneren  Punkt. 
Da  nun  zwischen  dieser  Komponente  A'  and  der  entsprechen- 
den Komponente  A  der  Anziehung  des  mit  dem  ElUpsoid  of,ß',f 
konfokalen  EUipsoids  n,  ß,y  (k  <i  ß  <i  y)  ^^^  ^^^  korrespon- 
dierenden äoXseren  Punkt  (o,  6,  c)  dem  iToryschen  Theorem 
zufolge  die  Relation  besteht  (s.  S.  337) 

ßr 
so  ergibt  sich  aas  dem  Toretehenden  Aasdruck  für  A',  wenn  man 
zugleich  noch 


einsetzt,   für  diß  Attraktionskomponente  Ä  aaf  den  korrespon- 
dierenden äulseren  Punkt  (a,  b,  e)  unmittelbar 


«ßr  C 


(»+^-)y(i+i)(i+^)(i- 


In  dieses  Integral  führen  wir  nun  vermittelst  der  Substitution 
s  =  s*  —  <J, 
durch  welche  in  dem  transformierten  Integral  die  obere  Grenze 
03  unverändert  bleibt,  die  untere  Grenze  aber  «  statt  0  wird, 
die  Grölae  0  aus  dem  vorigen  Paragraphen  ein,  d.  i.  (s.  S.  371) 
die  einzige  positive  Wurzel  der  kubischen  Gleichung 

«»  +  ff  ^  /3a  +  ö  ^  y"  +  <J 
die,  wenn  man 

«'*  —  «*  =  ff 

setzt,  mit  der  Gleichung  (6o)  auf  S.  S43  (vergl.  S.  364); 

^  ^  ^'  +  ''  -  1 

ot'a  ~  «'s  +  /3»  —  a«  ~  «''  -\-  y*  —  u'  ' 

zusammenfällt.    Alsdann  folgt  aus  den  Relationen 

ß'"  —  «'S  =  ß^  —  a»,     /*  —  «'»  =  ya  —  «» 
oder 
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a'i  —  «»  =  /S'a  —  ^a  =  yi  —  j.i  =  tf, 
die  zwischen  den  Halbachsen  der  beiden  konfokalen  Ellipsoide 
bestehen,  unmittelbar 

s  =  s'  -  «'»  +  a»  =  s*  -  (3'^  H-  ^«  =  s*  -  /«  +  rS 
mithin 
«  +  «'S  =  5'  +  «»,     s  +  j3'*  =  s'  +  j3»,     s  +  /a  =  s'  +  y». 

Durch  Substitution  dieser  Werte  in  den  obigen  Ansdruck 
für  die  Komponente  A  erhält  man  aber,  wenn  wieder  s  statt  s* 
geschrieben  wird,  aiif  der  Stelle 

J  (s  4-  «')V(s  +  «^)(s  +  ß^Ks  +  y^) 

wodurch  die  ToHständige  Übereinstimmung  der  beiden  auf  den 
äufgeren  Punkt  bezüglichen  Resultate  ebenEalls  erwiesen  ist 


'Zweites  Kapitel. 

Weitere  Verwendbarkeit  des  diskontinnierlloheii 

Faktors. 

Das  vielfache  Integral  fff--  x'-^das  y''-^dy  x'-^dz  ■  ■  ■ . 

148.  Reduktion  des  Integrals.  —  Zum  Scblufs  behandeln 
wir  noch  das  in  der  Übarschrift  aufgeführte,  Termittelst  des  dis- 
kontinuierlichen  Faktors  auf  Gammafunktionen  zurückfuhrbare 
vielfache  Integral,  welches  ganz  besonders  dazu  geeignet  ist,  die 
grofse  Fruchtbarkeit  und  die  Vorzüge  dieser  Methode  deutlich 
hervortreten  zu  lassen,  indem  es  sich  auf  viele  und  schwierige 
Probleme  der  verschiedensten  Art  als  anwendbar  erweist  und  die 
Lösung  derselben  in  hohem  Grade  erleichtert 

Unter  dar  Voraussetzung,  daTs  sämtliche  Variable  und  Kon- 
stanten 
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x,y,  g,  .  . .,    a,&,c,...>0 
Beien  und  der  Umfang  der  Iiitegrationen  durch  die  Ungleichheit 

«  +  ?  +  '  +  ■•■<  1 
bestimmt  werde,   verwandelt  sich  durch   Einführung  des  dieser 
Grenzbedingung  entsprechenden  diskontinuierlichen  Faktors 

2  r  sin  9  ,     ,        ,        ,         .        , 

-1  — ^  ■  C08(a!  ^  y  -j-  s  -\-  .  .  .)^  ■  dq> 

obiges  Integral  in  das  andere 

—         ■■■  a^-^dx^-^dyzf-^de  ■  ■  ■  — ^dip  coa{x  +  y  +  *  +  .  ■■)'Py 

in  dem  zwar  eine  Integration  mehr  zu  Terricbteu  ist,  aber  (was 
durch  die  über  und  anter  die  Integralzeichen  gesetzten  Striche 
angedeutet  werden  soll)  alle  Integrale  zwischen  den  so  sehr  ver- 
einfachten Grenzen  0  und  <k  zu  nehmen  sind. 

Wir  denken  uns  nun  zunächst  noch  einen  anderen  Faktor 
unter  den  Integralzeichen  hinzu: 

C-M-  +  ir  +  .  +  -.-)  (i>  0), 

von  dem  wir  uns  aber  jeden  Äogenblick  wieder  befreien  können, 
wenn  wir  —  falls  anders  es  erlaubt  ist  —  die  Konstante  i  =  0 
setzen.    Dann  haben  wir  also 

^{[{[•■e-'"-'^y^'^--^3f^-^da:t-^dyz'-^dz  ■  •  ■  ^±dfp 

X  cos(a:  +  y  +  «  +  .  .  .)?». 

Dieser  Ausdruck  ist  angenscheinlioh  rein  reell;  daher  ist  es 
aber  auch  erlaubt,  den  cos  {x  -\-  . ,  .)fp  durch  die  imaginäre  E^- 
ponentialgrö  fse 

e(-  +  ii  +  «  +  ...)v*  ~  cos(a;  -\-  .  .  .)ip  -^  i  ■  sin(a;  +  •  -  Ov 
zu  ersetzen,  indem  man  alsdann,  um  den  verlangten  Ausdruck 
zu   erhalten,  vom   Resultat  nur  den  reellen  Teil   za  nehmen 
hat.    So  kommt 

|f|||---  e-(*-»'i<«  +  i'  +  '  +  -.  )a:"-ida:y*-idj,^-id«  . . .  ^^d<p. 

D,gH,zed.yGOOgIe 
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Hier  ist  nun  die  Expouentialgrölse  io  einzolne  Faktoren  zer- 
legbar, deren  jeder  nnr  eine  der  Variablen  x,  j/,  2, .  .  .  enthält: 

e-(j(-liO»  .  g-W;-»!«)»  .  .  ., 
wodurcb   überhaupt   eine    vollständige   Trennung  dieser  Gröfsen 
in  der  Integralfunktion  sich  bewerkstelligen  läTst  and  völlig  gleich- 
gestaltete Ausdrücke  für  dieselben  erhalten  werden,  wie  z.  B. 

Demzufolge  können  diese  Integrationen  sämtlich  successive 
und  wegen  der  konstanten  Grenzen  in  beliebiger  Ordnung,  jede 
einzelne  nach  der  Eulerschen  Formel  des  §  71 

f  e-ck-vo-a^a-ida;  =  - — ^^^  (*,  a  >  0) 

ausgeführt  werden,  indem  man  währenddes  immer  alle  anderen 
Variablen  als  fest  betrachtet  Somit  ist  unser  letztes  vielfaches 
Integral,  wenn  zur  Abkürzung  noch 

a-\-b-\-c-\-...  =  m 
gesetzt  wird,  offenbar  gleich 

r(„).rw.rM...|p,.!a£.^^^. 

Wendet  man  nun  genau  dieses  Resultat  anf  eine  einzige 
Variable  an  *')  —  denn  die  Anzahl  der  Variablen  in  unserem 
vielfachen  Integral  ist  ja  ganz  beliebig  — ,  so  erhält  man: 


|||.,-„ 


^    ,  j       sin  <p  ,  „ ,    .     2  r  sin  Ol  dm 


wovon  jetzt  der  reelle  Teil,  den  wir  allein  gebrauchen,  aufzu- 
suchen ist. 

Von  dem  Ausdruck  links  ist  derselbe 


Ih^l 


reduoiert  sich  aber,  da  er  wegen  des  in  ihm  enthaltenen  dis- 
kontinuierlichen Faktors  in  dem  ganzen  auf  x  bezüglichen  Inter- 
vall von  1  bis  CO  verschwindet,  für  das  übrigbleibende  Intervall 
von  a:  =  0  bis  x  =  l  (wo  jener  Faktor  =  1  ist)  auf  das  ein- 
fache Integral 
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j  «-*'  a;"-^  dx. 

Daraus  folgt,  dafs  der  reelle  Teil  von  dem  auf  der  rechten 
Seite  tinaerer  letzten  Gleichung  befindlichen  Ausdruck 

2  fsinqo  dip 

7CJ     <p     '  {k  —  qpij"* 
gleich  ist 


rc,„)r    -    "*• 

Mithin  hat  man,  wenn  dies  Resultat  wieder  über  sämtüche 
ursprünglich   gegebenen    Variablen  x,y,e,...    erstreckt  wird, 
anter  allen  obigen  Bedingungen  die  exakte  Gleichung 
(ff---  x'-^dxf-^dye'-^dii.  •  ■  ■  e-''(«  +  if  +  '+-  ) 

r(m)  J 

Hier  ist  es  aber  nach  einem  früheren  Prinzipe  [§  41,  1)  und 
§  43]  sowohl  links  als  rechts  erlaubt,  k  bis  ins  Unendliche  ab- 
nehmen zu  lassen  oder  ^:=  0  zu  setzen,  wodurch  beide  Exponential- 
gröfsen  sich  auf  die  Einheit  reducieren  und  das  Integral  auf  der 
rechten  Seite  einfach 

\x"—^dx  =  — 

0  '" 

wird.  Demnach  ergibt  sich,  wenn  man  noch  die  bekannte  Re- 
lation tMr'(»«)  =  r(l  -}-  *")  anwendet  und  für  m  wieder  seinen 
Wert.o  -\-  b  ~\-  c  -\-  .  .  .  einsetzt,  die  Formel: 

fff... x'-^dx . «^-id« . ^-'d^ ...  -    r{a).rib)-r{c)--- 

(a,  b.  e .  X,  t/,  ' >  0), 

mit  der  Grenzbedingung 

144.  Transformation  des  Integrals.  —  Vermittelst  der  Sub- 
stitutionen 

also 
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dx  =  S-x'P-'dx^,     x^-^dx  =  ^^""^'da^,  .  .  ., 

nimmt  das  ReBoltat  des  Torigen  Paragraphen  die  sehr  brauchbare 
Gestalt  an 

[jf...  a»p-i(ia;  ■  y^i-^dy  ■  e^—^de  ■  ■  ■ 

_  «-P  £»«   y«r         r(a) .  r(b)  ■  r(c)  •  •  ■ 

-     p    ■    3    ■    r    ■■•r(l  +  a  +  6  +  c  +  ...) 

(a,  b,c ß,  ^.  y .  x.y,,,  .  .  .>  0), 

mit  der  Grenzbedingung 


(fT+(i;+(7)'+- 


<  1. 


Da  aber  nun  a,  b,  c,  .  .  .  beliebig  positiv  sind,  bo  kann  man 
fnr  diese  Grörsen  anch,  wofem  nur  auch  noch  Pt  q,r,  .  .  .  be- 
liebig   positiv    vorausgesetzt    werden,    respective  —,—,—,... 

schreiben,    wodurch   die  Gleichung    die    noch  einfachere  Form 
erhält: 

[ff...  x^-'^dx  ■  y*-^dy  ■  i^~^dz  ■  ■  ■ 

r(!L\.r('L\.r(!-\... 
_«^^r  \pJ       \i/      KrJ 

^■'■'■■■r(i  +  J  +  |  +  -^  +  ...) 

(a,  b,  c,  .  .  ..y,  q,r,  .  .  .,  «,  ;S,  y ,  .  .  .,  3;,  y,  t,  .  .  .  >  0), 

©'+a)'+(F)'+-<'- 

Diese  Formel,  die  sich  zur  LÖBUDg  zahlreicher  Probleme  als 
anwendbar  erweist,  enthält  eine  Fülle  von  Resultaten  in  sich, 
von  denen  in  den  folgenden  Paragraphen  einige  hergeleitet 
werden  sollen. 

Anwendungen  der  Formel, 

145.  KÖrperbereohnungen.  —  Beschränkt  man  sich  auf  ein 
dreifaches  Integral  (mit  den  Variablen  x,y,z)  und  setzt  außer- 
dem 

a,b,  c  :=  1, 

so  verwandelt  sich  die  eben  erhaltene  Formel  in 
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und  druckt  mithin  das  Volumen  des  Körpers  aus,  der  durch 
die  auf  senkrechte  Koordinaten  bezogene  Grenzbedingung 

definiert  ist. 

Beispiele.  —  1)  Es  sei 

p  =  q  —  r  =  i, 
also  die  den  Körper  bestimmende  Ungleichheit 

.         5  +  l  +  7<'' 

durch  welche,  vie  sich  leicht  ergibt,  eine  Pyramide  abgegrenzt 
wird,  die  zur  Basis  ein  rechtwinkliges  Dreieck  von  den  Katheten 
et  und  ß,  und  zur  Höhe  y  hat,  deren  Inhalt  mithin  =  lußy  ist. 
Und  in  der  That  liefert  die  rorstebende  Formel,  die  fUr  die  ge- 
gebenen Werte  sich  auf 

^jjdxdyd3  =  aßy.  jij 

reduciert,  dasselbe  Resultat,  da  r(i)  =  3 !  =  6  ist, 

2)  Hat  man 

p  ^  q  =  r  =  2, 
so  drückt  unsere  Grenzbedingung 

..  +  ^.  +  ,.  <  ' 

das  EUipsoid  a,ß,y  aus,  dessen  Inhalt  bekanntlich  ^aaßy 
ist.  Und  in  der  That  ergibt  sich  alsdann  aus  (F)  unter  Berück- 
sichtigung der  Relationen  (3)  und  (5)  auf  S.  110: 

jljdxdyd.  =  -^  -  ^—^  =  f^Y:^  =  '"''^"' 

wie  es  auch  sein  muls,  da  in  dieser  Formel  x,y,  e  nur  positiv 
zu  nehmen  sind,  also  nur  der  achte  Teil  des  EUipsoids  resaltiert 

3)  Für 

p  =  q  =  r  =  i, 
also 
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«  (0+(f)*+(7)'<' 

tmd 

erhält  man  aas  dieser  letzteren  Gleichnng  dae  Volumen  des 
Körpere,  der  begrenzt  wird  von  der  der  Ungleichheit  (1)  zu- 
gehörigen Fläche  TJerten  Grades. 

Der  auf  der  rechten  Seite  der  Gleichung  befindliche  Aus- 
druck läTst  eich  auf  ein  bestimmtes  Integral  zurückführen ,  dem 
eine  geometrische  Bedeutung  zukommt. 

Man  hat  nämlich  zunächst  auf  Gmnd  der  Forme)    ^,      ,    ., 

r(a  +  b) 
=  (0,6)  des  §  60: 

^%l^^^  =  I*'"'  ■  i\-=^r'dx    [S.  104,  {!„)], 

mithin  wegen  r(i)  =  yä 

und  wenn  man  hier  in  dem  Integral 

X  ^=  z',    also    xi~^dx  =  idn 


r(i) 4_  r      dl 


Wir  wollen  nun  zeigen,  dafs  dieses  Integral     -^»._   die 
Jyi  —  «* 

Länge  des  ganzen  Bogens  der  durch  die  Polargleichung 
(i)  r»  =  cos  2  9 

definierten   Lemniskate   von   ihrem  Doppelpunkt   bis   zum 
Scheitel  darstellt. 

In  der  That,  das  in  Polarkoordinaten  ausgedrückte  Bogen- 
element  einer  beliebigen  ebenen  Kurve  wird  bekanntlich  durch 
die  Formel  gegeben  
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Aus  (Zi)  gewinnt  man  aber 


dr  Bin  2  9  yi  y* ' 

woraus  für  das  Bogenelement  der  Lemniskate  sich 


»yi  +  r^TTi*-; 


ergibt.  Weiter  folgt  auB  der  Diskussion  von  (L),  daTs  r,  welches 
natürlich  im  Doppelpunkt  als  dem  Pole  =  0  ist,  für  den  Scheitel 
der  Lemniskate,  vo  <p  =^  0,  den  Wert  1  besitzt;  dafs  hingegen  9 

im  Doppelpunkt,  wo  cos  2  9  =  0,  gleich  —  ist.    Während  also  in 

diesem  ganzen  Intervall  91  beständig  abnimmt,  wächst  in  dem- 
selben r  stetig  von  0  bis  1.  Der  diesem  Intervall  zugehönge 
Bogen  der  Lemniskate  wird  demnach  erhalten,  wenn  man  das 
für  ds  gefundene  Differentialelement  nach  r  zwischen  den  Grenzen 
0  und  1  integriert. 

Zur  Abkürzung  möge  dieser  Bogen  durch  Ä  bezeichnet 
werden.  Dann  hat  man  also,  indem  wir  jetzt  die  Auswertung 
der  rechten  Seite  der  (2)  wieder  aufnehmen, 


[•      de 


mithin    ^  =  ^^. 


und  wenn  wir  diese  Relation  mit  der  anderen,  ans  Formel  (2) 
auf  S.  110  hergeleiteten: 

sin-;- 

4 
■  multiplicieren, 

(r(i))'  =  4V2S.A 

Werden  diese  Ausdrücke  in  (2)  eingesetzt,  so  ergibt  sich  als 
Inhalt  unseres  Körpers 

jjjda:dyd.  ^  ^  .  ii2i  ■  A  ■  J.Ä  =  ^ß  .  Ä', 

worunter  aber  wiederum,  wie  im  vorangehenden  Beispiel,  nur  der 
achte  Teil  seines  Volumens  zu  verstehen  ist. 
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146.  UerleituDg  der  zwischen  (a ,  b)  und  r{a)  bestehenden 

Relation  des  §  60.  —  Auf  zwei  Variable  reduciert,  lautet  die 
allgemeine  Formel  des  §  144: 


^('+7  +  1) 


und  wenn  hier  noch 

p,q,a,ß  =  l 
gesetzt  wird: 

«--;'-»-*  =  rTn^)    <••'.'■»>»> 

mit  der  Grenzbedingung 

0  <x-\-y  <\. 
Bei  dieser  vereinfachten  Grrenzbedingnng  läfst  sich  aber  eine 
beliebige  der  beiden  Integrationen  bewerkstelligen,  z.  B.,  während 
X  als  konstant  angesehen  wird,  die  nach  y  von  0  bis  1 — x  za 
erstreckende.  Das  gibt  für  das  zwischen  diesen  Grenzen  ge- 
nommene unbestimmte  Integral  f y*""^di/  =  -r-y*  +  C 

Es  bleibt  mithin  noch  der  Ausdruck W— — —  nach  x  zwischen 

0 

den  Grenzen  0  und  1  zu  integrieren,  was 

r(i  + 1)  ■  n«) 

-    ni  +  b  +  a) 
gibt  und  nichts  anderes  ist  als  die  Formel  des  §  60. 

147.  Bestimmung  von  Trägheitsmomenten.  —  Auch  Fro> 
bleme  der  Mechanik,  z.  B.  Schwerpunktsberechnungen  und  die 
Bestimmung  von  Trägheitsmomenten,  können  vermittelst  der  all- 
gemeinen Formel  des  §  144  ohne  alle  Schwierigkeit  gelöst  werden. 
Das   wollen   wir   noch  durch   Herleitung   der  für  das  Trägheits- 
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moment,  dae  bei  allen  BewegungsproblemeD  eioe  so  grotae  Rolle 
Bpielt,  gältigen  Formel  des  Däheren  darthun. 

Uater  Trägheitsmoment  eines  Körpers  verstellt  man  die 
Summe  aller  seiner  Massenelemente ,  ein  jedes  multipliciert  mit 
dem  Qoadrate  seiner  Entfernung  von  der  (dritten  senkrechten) 
Koordinatenachse  der  s.  Setzen  wir  also  den  Körper  homogen 
und  seine  Dichtigkeit  gleich  1  voraus,  so  dab  sein  Massenelement 
dxdydx  ist,  so  bat  man  für  das  Trägheitsmoment,  das  durch  T 
bezeichnet  werden  möge, 

T  =  JUCa;!"  _|_  yi^dxdydz  =  ^^^x'^dxdyde  -)-  jjji/*dj:dydf. 
Jedes  der  beiden  Integrale  rechts  macht  einen  speciellen  Fall 
der  auf  drei  Variable  beschränkten  Formel  des  §  144  aus.  Auf 
das  erste  Integral  reduciert  sich  diese  Formel  fiir  o  =  3, 
Ä  =  c  =  1,  auf  das  zweite  für  i  =  3,  o  ^  c  ^  1.  So  erhält 
man  für  das  Trägheitsmoment  des  durch  die  Grenzbedingung 

©'+a)*+(7y<^ 

gegebenen  Körpers  den  Ausdruck 

"  ^("+1  +  7  +  ^ 


r{ 


Als  Beispiele    wählen  wir    dieselben  drei  Körper,   deren 
Volumina  wir  in  §  145  berechnet  haben. 

1)    Für  die  daselbst  betrachtete  dreiseitige  Pyramide 

7+f+7<' 

hat  man 

p  =  3  ^  r  =^  1 
und  folglich 
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T  rägh  eitEmomente. 
2)  Füi  das  ElHpsoid 

„s   -T    ^s   -I-   j,.    ^  ^ 

hat  man 

j)  =  g  =  r  =  2, 


also 


j,^»£,.£(|K£W.(„.  +  « 


_lViLJ 


■  («'  +  ^') 


3)   Für  den  Körper 

©'+(f)"+(7)'<' 

ist 

p  =  q  =  r  =  i, 
also    unter  Berückaichtigang   der   Relation    fff)  ■  r'(J)  ^  stifi 
(8.  S.  382)  nnd  der  Reduktionaformel  (I),  S.  106: 

^  -  -p r(2  +  ä)    ■  ("  +  ^  > 

—   4>      J-KC?)    ^    ^'^•' 

=  A»V2•«^)■(«■  +  «■ 
In  Bezug  auf  die  letzten  beiden  Resultate  iet  wie  in  §  145 
zu  bemerken,  dafs  sie  nur  den  achten  Teil  des  Trägheits- 
momeutes  des  betreffenden  Körpers  darstellen,  nämlich  blofs  das 
Trägheitsmoment  für  denjenigen  Teil  des  Körpers,  in  dem  x,y,g 
poaitiT  sind. 
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Anmerkungen. 

HiDweiBC  auf  du   ,Heit"   beziehen  eich  anf  des  Herausgeben  ursprÜDgliche,  i 
Buche  jin  Ornnde  liejcende  Aawrbeitung  der  Dirichletscheo  Vorlesung. 


Anmerkangen  Evm  ersten  Teil. 

■)  §  3,  S.  11.  Statt  deiaeii  heirst  ea  im  Heft:  „wo  Bteti  hinia- 
cnfQgen  tet,  aaf  welchen  Wert  der  Veränderlichen  aioli  der  limea  bezieht'; 
B.  die  Vorrede,  S.  VIT. 

')   §  6,  S.  16.    Im  Heft  steht:  in  einer  „endlichen"  Reihe. 

*)  Ebenda,  S.  17.  Im  Heft  wird  noch  beionden  hervorgehoben,  ÜaTi 
der  Wert  der  Reihe  S,  lolange  die  AiiEahl  ihrer  Glieder  endlich  ist,  niobt 
feststeht,   sondern  sieh  gleichzeitig  mit  den  n  —  1  Zwischen  werten  ändert. 

*)  §  14,  S.  26.  Diese  Sätze  wurden  erst  gelegentlich  der  in  §  75  be- 
handelten Aufgabe  entwickelt,  wobei  aber  Diriohlet  selbst  bemerkte,  dat> 
'  sie  wohl  schon  im  früheren  öfters  angewandt  worden  wären. 

')    Ebenda.     Eigener  Zusatz. 

*)  §  16,  S.  27.  '  Der  Angabe  Kroneokers  („Vorlesungen  über  die 
Theorie  der  einfachen  und  Tielfachen  Integrale",  herausgegeben  von  £.  Netto, 
Leipzig  1394,  S.  65),  dafs  znerst  P.  du  Bois-Reymond  die  Bezeichnung 
„Mitt«lwertBätEe''  aufwandt  habe,  ist  entgegenzuhalten,  dafs  auch  schon 
Diriohlet  in  seiner  Vorlesung  diesen  Satz  immer  den  „Satz  vom  Uittel- 
wert"  des  bestimmten  Integrals  nannte.  Übrigens  hat  du  Bois  (s.  seine 
Doktordissertation  „De  aequilibrio  fluidomm",  Berolini  1669,  S.  21)  bei 
Dirichlet  nur  die  Vorlesung  über  die  partiellen  DifferentialgleichnngeD 
gehört 

0  §  16,  S.  28.  Dies  wurde  in  der  Vorlesung  noch  des  näheren  er- 
läutert. 

')  §  18,  S.  31.  Hier  wurde  noch  auf  die  Bedeutung  hingewiesen, 
welche  man  früher  und  schon  im  Altertum  mit  diesem  Worte  verband. 

*)  §  27,  S.  47.  Die  Entwicklungen  dieses  Paragraphen  sind  im  Haft 
etwas  kurzer  gefalst. 

")  §  29,  S.  50.  Die  Notwendigkeit  dieser  Forderung  wurde  in  dar 
Vorlesung  nur  an  einzelnen  Beispielen: 

ax'  +  bx'  +  ex  -^-  d     aa*  +  bx  +  c     nx"-i  +  ...  _1_ 

,,i^  +  px  -\-y        •    ax'  +  px  +  y'      ax»  4-  ...   ■        '  x' 
näher  erwiesen.   Statt  dessen  ist  der  Versuch  gemacht  worden,  den  Beweis 
allgemein  zu  führen. 
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")  §  30,  S.  51.  Biese  zweite  YerifikatiouBmethocIe  Btammt  aaa  der 
Vorleeang  d.  J.  J852 ,  wo  sie  zur  Herleitung  der  Formel  (3)  des  §  »Sl  jn 
Anwendung  gebracht  wurde. 

")    §  31,  S.  55.     Zur    weiteren   Begrändnng    dieser   Behauptung   wird 

Ina  Heft  noch  hinzugefügt,  dais  — ,  a  fortiori  —  in  keinem  Falle  den 

Wert  n  erreichen  kann,  da  ja  0  nur  bis  za  2n  iifehen  darf  und  »  wenigatens 
^  2  sein  mufs,  also  —  höchstens  =  n  ist. 

")  §  ^6>  ^-  ^-  Iis  f'eft  heiTst  es  nur:  „weil  dann  die  gebrochene 
Fotens  entweder  (wenn  p  gerade)  lauter  imat^näre  Werte  oder  doch  keinen 
so  ansgezeichneten  reeUen  Wert  hätte  wie  die  Wurzel  ans  jeder  positJTen 
Zahl,  den  man  dann  fast  immer  allein  im  Auge  bat." 

'*)  Ebenda,  S.  64.  Die  Worte  „und  ihr  Quotient,  also  auch  der  smnB' 
sind  eigener  Zusatz. 

"■)  §  41,  S.  73.    Im  Heft  steht  fälschlich:  ^  =  co. 

")  S.  76,  Überschrift  vor  §  43.  Aus  den  Angaben  des  Heftes  geht 
nicht  deutlich  hervor,  dafs  sich  die  Ausführungen  der  folgenden  beiden 
Paragraphen  speciell  auf  diesen  Fall  beziehen  solleu. 

"■)  §  45,  S.  81.  „aufser  für  x  =  0"  (Z.  6  v.  o.)  und  „da  man.  es  für 
X  ^  0  mit  speciellen  Fällen  der  Formel  (4)  des  §  41  zu  thun  hat"  sind 
eigene  Zusätze. 

")   §  46,  S.  86.    Dieser  Wert  ist  ^  l/ y  (s.  §  75). 

")   §  47,  S.  91.    Im  Heft  steht  nur:  man  hat  in  diesem  Falle  in  den     ■ 

Grenzwert«n  von  M statt  —  zu  schreiben. 

*•)  §  54,  S,  101.  „oder  auch  nur  ^  0"  und  „bezw.  x— i"  sind  eigene 
Zusätze. 

*■)  Ebenda,  S.  102.  Statt  dieses  Alinea  beifst  es  im  Heft  nur:  Ans 
denselben  Gründen  darf  in  dem  Integral  (I)  a  nicht  negativ  sein. 

■■)    Ebenda,  S.  103.     Im  Heft:  „so  grofs  auch  immer  a  sei°. 

")  §  56,  S.  104.  Dieser  Satz  war  in  §  6  der  „Anwendungen"  bereits 
bewiesen  worden,  ehe  er  hier  zur  Sprache  kam.     s.  S.  472,  Anm.  1. 

")  §  59,  S.  107.  Ohne  dieses  hinzugefügte  Alinea  würde  die  Dar- 
stellung eine  Lücke  aufweisen,  deren  Ergänzung  unerläfslich  erschien,  da 
■doch  auf  die  Existenz  eines  Minimalwertes  der  Gamraafunktion  wenigstens 
hingedeutet  werden  mufste.  Auffällig  ist  es,  dafa  auch  bei  Meyer  der 
§46:  „Minimum  der  Funktion  r{a)"  nicht  auf  Dirichlet  zurückgeführt  wird. 

")  §  59,  ebenda.    Von  „da  seine"  an  eigener  Zusatz. 

"')  §  60,  S.  109.    Eigener  Zusatz. 

*^)  §  61 ,  ebenda.  Dieser  Par^r^ph  beginnt  im  Heft  mit  der  Be- 
merkung:  Die  Formel  des  vorigen  Paragraphen;  (a,  6)  =  .  \.    lehrt 

uns  auch  in  den  speciellen  Fällen,  wo  (a,  b)  bekannt  ist,  besondere  Eigen- 
schaften der  Gammafunktion  kennen. 

")  §  62,  S.  111.  Diese  Begriffserweiterung  der  Gammafunktion  wurde 
in  der  Vorlesung  erst  bei  Gelegenheit  der  Aufgabe  des  §  87  behandelt. 
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")  §  64,  S.  121.    Von  nderen  Wert  man"  an  eigener  Zosatz. 

")  Ebenda,  S.  123.  Statt  diece«  Alinea  im  Heft  nur:  J;  =  logp, 
l  =  \ogq. 

")  Ebenda,  S.  123.  Die  auf  n  buügliohe  Bemerkung  ist  dgener 
Zaiatz. 

"}  §  65,  S.  126.  Dieaei  Vorhaben  M  aus  Zeitmangel  nnaDKgefatirt  ge- 
blieben.   Vergl.  §  104. 

*°)  Ebenda,  8.  127.  Dafnr  im  Heft:  „Ob  aber  die  Summe  noch  den- 
selben Sinn  hat,  oder  ob  en  noob  dasBelbe  Integral  iat",  wiieen  wir  nioht. 

")  Ebenda,  S.  128.  Statt  diese«  Satzes  im  Heft:  In  sehr  vielen  FäUen 
iit  die  Siib«titation  erlaubt,  also  das  bestimmte  Integra)  ebenso  für  imagi- 
näre wie  für  reelle  Werte  des  FarameteTB  gältig.  In  anderen  Fällen  ist  sie 
nioht  gestattet. 

")  Ebenda,  S.  129.  Die  Worte:  „Die  Berechtigung  zu  dieser  Sub- 
stitution gebt  sohon  daraus  berror,  dafs*  sind  eigener  Zaaatz. 

")   Ebenda,  S.  130.     Dafür  Dirichlet:  „es  wäre  gar  nichts". 

")  §  66,  8.  132.  Hier  war  eine  Riohtigatellung  verworrener  und 
ÖETenbar  falscher  Angaben  des  Originals  geboten. 

")  Ebenda,  8.  135.  In  der  folgenden  Betrachtung  cetzte  Dirioblst 
a;,  y  positiv  and  den  Anfangswert  von  (o,  im  ersten  oder  fünften  oder  »11- 
gemein  im  (2fc  4"  1)*™  Quadranten  voraus,  so  dafs  der  Winkel  bei  der 

Bewegung  nach  der  OY  hin  ^  —  wird.  Die  Verallgemeioerang  disBci 
Falles  bot  aber  keine  Schwierigkeit  und  dürfte  die  Klarheit  der  Daratellnng 
nicht  beeinträchtigt  haben. 

")  Ebenda,  S.  1S7.  Hier  folgt  im  Heft  noch  eine  nnr  unvollständig 
wiedergegebene  Bemerkung  Diriohlets:  „Noch. genauer  wäre  es  wohl, 
ZQ  berücke  ich  tigen ,  wie  lange  sieb  der  Punkt  in  demselben  Sinne  fort- 
bewegt hat  .  .  ." 

*')  Ebenda.  Von  „oder  ane  dem  Negativen"  an  eigener  Zusatz  tat 
Ergänzung  einer  im  Heft  angedeuteten  Lücke. 

*')  Ebenda.    Statt  dieses  Alinea  heifst  es  im  Heft:   „Gleichzeitig  mit 

(r>,  ist  auch  die  E^ponentialgröfse  e»        und  weiter  (Qber  ^"    s.  o.)   der 

ganze  Faktor   g«  e"  einwertig   und   stetig."     Dann  geht  es  aber,   nicht 

völlig  imEinklang  mit  dem  bisher  eingehaltenen  Gedankengange,  so  weiter:* 
„So  also  kompromittiert  uns  hier  die  stetige  Verändernng  von  51,  nicht,  d» 

wir  immer  noch  dae  beliebige  s  in  dem  letzten  Faktor  e  •>  haben.  Soll 
mitbin  der  ganze  Ausdruck  (3),  in  dem  s  aar  die  »  daselbst  angegebenen, 
sich  unstetig  folgenden  ganzen  Zahlenwerte  annehmen  kann,  stetig  sein,  m 
erfordert  das  notwendig  Konstanz  von  s,  wie  auch  schon  oben  bemerti 
wurde,  denn  bei  einer  möglichen  Änderung  von  s  kommt  ein  Faktor  hiniv, 
der  nicht  =  1  ist,  aUo  den  Auedruck  um  etwas  Endliches  ändert  Setit 
man  nämlich  a  -\-  y  für  «,  wo  f  =^  1,  2,  3,  ...,  »  —  1  sein  kann,  so  tritt 

138,  Z.  14 
,  gefolgert 
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wird:  .Somit  ist  jede  baatimmte  der  n  Wurzeln  (3)  stetig  Teriaderlich  in 
dem  ganzen  Umfange  der  Werte  von  x  und  y.  Und  die  Möglichkeit  hiervon 
haben  wir  «nch  nicht  bestritten." 

")  Ebenda,  S.  138.  „iaUe  m  ungerade,  —  ^  -"  and  weiter  oben 
„oder  s  —  v"  und  „y  :=  n"  Bind  eigene  Zusätze, 

")  Ebenda,  S.  139.  In  e"'^"""  und  in  2pji  steht  im  Heft  vor  y 
immer  nnr  das  Zeichen  -|-.  Dafür  wird  aber  besondere  bemerkt,  dafe  für 
Umläufe  in  entgegengesetzter  Richtung  y  negativ  za  nehmen  wäre. 

**)    Ebenda.     Eigener  Zusatz. 

")  §  67,  S.  139.  Im  Heft  ist  noch  hinBugesetzt ;  „konform  der  obigen 
Annahme,  dafs  der  Anfangspankt  Ä  positive  Koordinaten  und  B  wenigstens 
positive  X  habe.'     Vergl.  Anm.  38. 

")  Ebenda.  Dirichlet:  „Dieser  Hokuspokus  hindert  nun  nicht", 
dafs  .  .  . 

")  §  68,  S.  146.  Die  Sätze  der  §§  69  nod  70  fanden  in  derYorlesang 
ihi'e  Stelle  erst  innerhalb  des  §  87. 

")  §  71,  S.  148.  Eigene  Ergänzung  einer  im  Heft  durch  „et«.  .  .  ." 
angedeateten  Lücke. 

")  §  74.  S.  159,  Z.  2  V.  o.  Statt  |ö|"  wandte  Dirichlet  die  Bezeich- 
nung an:  (+e)*(0SO),  mit  dem  erklärenden  Zusatz,  dafs  dadurch  nnr 
angedeutet  werden  soll,  dafs  immer  der  absolute  Wert  von  6  zu  nehmen 
ist.  —  Bei  dar  Benutzung  der  Formel  (2)  (in  der  übrigens  links  in  e— *»* 
das  Minuszeichen  zu  streichen  ist  —  s.  das  „Druckfehlerverzeichnis")  in 
den  §§  HO,  141  erschien  es  jedoch  zweckmafsiger ,  die  Beieichnongsweiae 
Diriohleta  beizubehalten. 

'")   §  75,  S.  160.    Eigener  Zusata. 

")  §  80,  S.  169.     Das  gauze  Alinea  eigener  Znutz. 

'■')  §  81,  S.  176.  Dafür  im  Heft :  Und  dasselbe  gilt  für  das  zweite 
Teilintegral,  wenn  man  es  ebenso  behandelt. 

")  §  84,  S.  182.  „und  in  den  Integralen  . . .  umgekehrt  vrird"  eigener 
Zusatz.  Im  Heft  wird  übrigens  auch  ein  negatives  k  in  diese  Bemerkung 
einbezogen:  „die  Integrale  ändern  sich  nicht,  wenn  man  e  oder  k  oder  beide 
zugleich  negativ  nimmt". 

")  §  85,  8.  133.  Im  Heft  steht  nur:  Für  n  =  l  sind  die  Formeln  des 
§  84  anzuwenden. 

")  §  »92,  S.  193.  In  der  Vorlesung  des  Jahre*  1854  wurden  diese 
beiden  Integrale  erst  im  achten  Abschnitt  abgeleitet,    s.  Anm.  84. 

")  g  95,  S.  200.  Hier  steht  im  Heft  noch:  „dann  ist  es  aber  vorteil- 
hafter, gleich  die  frühereu  betreffenden  Formeln  anzuwenden".  Welche 
Formeln  gemeint  sind,  habe  ich  nicht  herausgefunden. 

'0  Ebenda.  Die  Bedingung  y  >  0  ist  im  Heft  wohl  nur  versehent- 
lich wieder  gestrichen. 

")   §  97,  S.20B.    Der  numerische  Wert  des  negativen  pIVTl  —  -rr^ 

/       -         «  \  '       ' 

wurde  von  Dirichlet  in  ähnlicher  Weise  durch  (p  Vi  — 7^=»!  bezeichnet. 
V  Vi/ 
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")  g  99,  S.  209.  In  der  VorleBong  d.  J.  X864  worden  dieu  Formeln 
erat  hier  entwickelt. 

")  §  101,  8.  212.    Dft  Diriohlet  im  Tortr«|;e  aioh  snfänglicb  dahin 

te-'"dx     . 
geänTiert  hatte,    daCs  für  dos  uriprnngliohe  Int^^al    I       ,     .    dw«« 

Terwandlnug  in  eine  Reihe  nicht  aaBrührbsr  Bei,  bo  liegt  die  VermntuDg 
nahe,  dafa  er  auf  die  in  Nr.  2  gegebene  Entwicklung  eret  in  der  ZwitcbeD- 
seit  von  einer  zur  anderen  VorieBungastunde  vertallen  iBL  Auch  BOnBt  iit 
auB  den  Kollegieuheften  leicht  eu  konatatieren,  dafa  ebenso  mancbe  andere 
DiriohletBche  Entwicklungen  erst  durch  die  Vorleauagen  aelbat  angeregt 
worden  sind.     Vergl.  „ Anwendungen*,  S.  473,  Anm.  8. 

")  §  102,  »1,  S.  216.  g  52,  »3  und  g  «93,  in  denen  Bolche  Differen- 
tiationen vorkommen,  ttammen  aus  der  Vorlesung  d.  J.  1852. 

")  Ebenda.  In  der  Vorieaung  d.  J.  1854  hiefa  e»;  „Die  aiblreiobeii 
Beispiele  zu  dieaer  Methode  übergehen  wir  hier  gänzlich,  bebalten  am  aber 
vor,  sie  apäter  naoh zutragen",  wozu  es  jedoch  nicht  mehr  gekommen  ist, 

")  g  »lOS,  S.  219.  Daneben  findet  eich  im  Heft  noch  folgende  Beweii- 
fübrung:  Die  Integrale  der  Gleichungen  (lg),  (2,)  enthftlten  nur  je  eine 
willkürliobe  Konstante,  so  dafs  man  etwa  setzen  kann: 

u  =  Fim,  ö)  H-  C,     u  =  f(m,  Ö)  -|-  C, 

*""  u  —  V  =  c -  a, 

wo  C  —  C  konstant  bleibt ,  wie  auch  6  sich  ändere.  Für  0  =  0  hat  man 
aber  «  —  k=  C  —  C  =  0,  also  ist  überhaupt  u  —  t>  =  0. 

Anmerknngen  mm  sweiten  TeiL 

")  §  106,  S.  223.    Eigener  Zusatz. 

**)  Ebenda,  S.  226.    Yon  .Unter  diese  AnffatBaug"  an  eigener  Zniatz. 

")  g  108,  S.  234.  In  der  Vorlesung  wurde  die  Formel  abgeleitet,  and 
Ewar  in  der  aus  Fig.  20  ersichtlichen  Weise  (also  ohne  Zuhülfenabme  des 
Trapezes  AA'BB').  Da  aber  im  übrigen  die  Entwioklong  natürlich  Dichte 
Eigentümliches  darbiet«t  und  heutzutage  jeder  angehende  Student  —  «m 
übrigens  auch  schon  damala  sehr  vielfach  der  Fall  war  —.  diese  elemenUren 
Vorkenntniase  auB  dem  Gjmnaaialkursua  mitbringt,  so  erschien  die  Am- 
fübrung  der  Rechnung  überflüssig.  —  Dafa  der  numeriache  Wert  der 
Differens  xi/,  —  x,y  statt  durch  jxy,  —  x,y\  durch  +  (sj,  —  x,i/)  bfr 
zeichnet  wurde,  bedarf  kaam  der  Erwihnung.    VergL  Anm.  49. 

•^  Ebenda,  S.  235.  Dies  ist  im  Heft  noch  durch  Auflösung  d« 
Systems  a*  +  fey  +  C  =  0,  a'a:  +  6't/  -|-  C*  =  0  erläutert 

■*)  §  109,  S.  239.  Im  Heft  steht  hier  noch  die  mir  nicht  recht  tct- 
ständliehe  Bemerkung:  „wie  es  ja  auch  der  Fall  sein  mafs,  da  schon  imnur 
die  einfachen  Integrale  als  Flächenräume  ausdrückend  anzusehen  sind". 

*°)  Ebenda,  S.  243.  Durch  Hinzufägung  der  zweiten  Fig.  24  worda 
eine  erhebliche  Abkürzung  der  im  Heft  hier  noch  weit  ausführlicheren  Cu- 
stellung  ermöglicht. 

")  g  111,  S.  247.  Im  Heft  heifst  es  hier:  „Zunächst  besohaftigen  m 
uns  mit  dem  Problem  der  Komplanation."  Diese  und  andere  Stellen  (vergL 
z.  B.  Anm.  32,  62  und  71)  zeigen,    dafs  Diricblet  ursprünglich  gehofft 
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hatte,  noch  eine  Reihe  anderer  Fragen  in  dar  Vorlesung  zur  Sprache 
bringen  za  können. 

")  §  lU,  S.  267.  Auoh  hier  heüat  es  wieder  (a.  Änm.  70)  im  Heft: 
Indem  wir  nnn  daran  gehen,  die  Torstehende  Theorie  auf  „varschiedene" 
Beispiele  anzuwenden ,  wollen  wir  uns  „zunächst"  etwas  länger  beim  EUip- 
soid  anfhalten. 

")  Ebenda,  S.  261.  Zur  Begründung  dieser  Schlulafolgerung  wird 
im   Heft  noch   ausgeführt;    „Ist   z.  B.    ain'/i  =  1,   coa' ft  =  0,    so   kommt 

«*!*•  <  /Py";  oder  ist  ain'/i  r^  cob*(U  =  x,  so  hat  man  gleichfalls 
5  (a'ß'  -\-  a*y*)  <.  p'y*,  und  das  sind  so  die  estremsten  Werte."  Der  erst 
nachträglich  in  der  Vorlesnng  hinzugefügte  Satz  über  den  Verlauf  der  Funk- 
tion h*  tioa*  n  -)-  c*sin*/j  macht  aber  die  obigen  Beispiele  überflüssig. 

")  Ebenda.  Bei  einer  verspätet  vorgenommenen  nochmaligen  Prüfung 
des  Heftes  hat  sich  herausge stellt,  dafs  die  Werte  dieses  und  des  nach* 
folgenden  (bestimmten)  Integrals  in  der  Vorlesung  selbst  gar  nicht  an- 
gegeben, sondern  vom  Herausgeber  damals  hinzugefügt  worden  sind,  and 
dals,  wenn  sie  trotzdem  stehen  bleiben  sollen,  aufaer  den  aohon  im  Druck- 
fehlerverzeichnis aufgeführten  Verbesserungen  auch  noch  Z.  5  bis  Z.  3  t.  u. 
der  Text  von  „Dabei"  an  wie  folgt  umzuändern  iat:  „So  erhält  man  denn 
ein  Integral ,  in  welehem  solche  Quadratwurzeln  wie  in  den  elliptischen 
Integralen  der  zweiten  Gattung  (a.  S.  259)  vorkommen,  und  zwar  unter" 

Noch  sei  erwähnt,  dafs  man  das  unbestimmte  Integral  |  duyu*  -)-  - 
auoh  in  der  Form 


«1«'  +  -   -  4^'**^ 


f  All/»' 


and  daraas  direkt  für  das  bestimmt«  Int^ral 


s  +  is'»« 

yi  +  i-i 

erhalten  könnte. 

")  g  117,  S.  276.  Die  im  Heft  ebenfalls  enthaltenen  Bechnungen  zur 
Herleitung  des  Resultats  ans  den  Formeln  (1)  und  (11)  waren ,  als  vom 
Herausgeber  herrührend,  nicht  mit  aufzunehmen. 

")  §  118,  S.  277.  Weitere  auf  diese  Eigenschaft  bezügliche  AnS' 
führnngen  finden  sich  im  Vorlesnngsheft  nicht  tot. 

")  Ebenda,  S.  262.  Das  Ueft  enthält  die  vollständigen  Rechnungen 
für  die  acht  Differentialqnotienten  und  die  drei  Determinanten  A,  B,  C. 

")  g  119,  S.  289.  Gaufs,  „Diaquiaitiones  generalee  ciroa  superficies 
oarvas",  Commentationes  societatis  regiae  acientiarum  Gottingenses  reoen- 
tiores.  VoL  VI,  Gottingae  1828.  (Werke,  Bd.  4,  8.  217  bis  256.  —  Ost- 
walds  Klassiker,  Nr.  5,  deutsch  herausgegeben  von  Wangerin,  1689, 
anter  dem  Titel:  Gaufs,  „Fiächentheorie".) 

A.  Cournot,    -Traite  elementaire  de  la  theorie  des  fouctions  et  dn 
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oaloul  iafinitesimiil'',  Parie  1841,  2  vol.  (in  2.  Auflage  erschienen  Paria  1857). 
DentBch  bearbeitet  von  Sobniise:  „Elementarbuoh  der  Theorie  der  Fank- 
tionen  oder  der  InfiniteBimBlanalyBiB",  Dannttadt  1845,  noaelbat  sieb  S.  292 
(§  231)  die  Formel  abgeleitet  findet  und  in  §  293  (S.  300  bis  302)  die 
UaufBBohe  Fläohentheorie  dargeatellt  j»t.  Diesee  um  die  Mitte  dos  vorigen 
Jahrhunderts  sehr  geschätzte  Lehrbuch  warde  wegen  der  zu  jener  Zeit  nn- 
Eulänglicheu  Vertretung  der  ein  seh  lägigen  Disziplinen  an  der  Berliner  Uni- 
Tersität  von  den  Kandidaten  de»  höheren  Lehramts  fast  allgemein  zum  Selbst- 
•tudinm  nnd  znr  Vorbereitung  auf  das  Examen  pro  faeultate  docendi  benutzt. 

">  §  121,  S.  294.  In  Lionville,  Journ.  da  Math.,  LIV  (annäe  1839), 
p.  323  —  344:  „Memoire  sur  la  reduction  d'une  olaase  d'integrales  multiples", 
psr  M.  Catalan. 

Die  anderen  in  diesem  Paragraphen  angeführten  Werke  und  Abhand- 
lungen sind: 

Lagrange,  „Theorie  des  Fonction«  analytiques",  2«  ed.,  Paris  1813 
(die  I.  Ausgabe  erschien  1797). 

Legendre,  „Traite  des  Fonctiona  elliptiques  «t  des  integrales  Enle- 
riennes",  3  vol.,  Paris  1825  —  1828. 

Jacobi,  „Da  trau a form atione  et  determinatione  integralium  duplioium 
commentatio  tertia",  Grelles  Journal,  Bd.  10,  1833,  S.  101  bis  128  (Werke, 
Bd.  3,  S.  159  bU  189),  §  9:  „Exemplum  IIL  Determinatio  areae  ellip- 
soidae".  Der  Ausdruck  für  die  Oberfläche  des  dreiachsigen  Ellipsoidi 
a,  ß,  y  («>!'>>■)  erscheint  daselbst  unter  der  Form 


und  C  das  Doppelintegral 


J     Jv» 


ob'  ip  -\-  n*  sin*  (o  cof*  V  +  P"  'i"'  f  ''i"'  ^  '  *•"  V  ^f  ^'P 


bedeutet  (dessen  Funktion  aber  noch  nicht  wie  in  dem  Dirichletsohen 
Integral  (7)  auf  S.  284  rational  ist).  Für  das  Scblnfaresultat,  zu  dem 
Jacobi  gelangt,  ergibt  nähere  Prüfung  völlige  Übereinstimmung  mit  der 
(lg)  auf  8.  274.  —  Man  vergleiche  auch  Sahellbach,  „Die  Lehre  von  den 
Elliptischen  Integralen  nnd  den  Theta-Funktionen",  Berlin  1864,  §  IGl  und 
162  (8.  297  ff.),  „Die  Oberfläche  des  EUipsoids". 

Qaufs'  Abhandlung  ist  Anm.  77,  Ivorys  Abhandlung  Aum.  83  auf- 
geführt. 

")  §  129,  S.  324.  Nouveaux  Memoires  de  l'Aoad.  Roy.  des  Sciences  et 
Beiles  -  Lettrea ,  Annäe  1773,  p.  121  — 148:  „Sur  l'attraetion  des  spheroides 
elhptiqnes  (sur  un  point  quelconque  place  ä  la  surface  du  dans  I'interieur 
du  spheroide)".  Far  M.  de  La  Orange.  Lagrange  drückt  sich  daselbst 
(p.l39)  bezüglich  der  Integrationen  des  Doppelintegrats  (J,)  S.316,  Z.6v.u^ 
dessen  Winkel  6  und  91  bei  ihm  durch  p  bezw.  q  bezeichnet  sind,  so  aas:  on 
ne  poarra  „guere"  exeouter  qu'une  seule  Integration,  savolr  oelle  qui  se  rap- 
porte  ä  l'angle  p.  Hingegen  sagt  er  (ebenda)  in  Bezug  auf  das  aus  dieser 
Integration  resultierende  Integral :  il  est  facile  de  se  convainore  que  Tinte- 
gration  qui  reste  ä  exeouter  echappe  ä  toutes  les  methodes  connues  jusqu'ä 
präsent 
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")   §  133,  S.  837.    Eigener  Zufifttz. 

")  Ebenda,  S.  340.  Man  Tergleiche  die  ähnliche  Unteraachnng  über 
den  Verlanf  der  Fauktion       _      in  §  26  der  „AnwenduDgen"  (S.  456). 

'*)  §  134,  8.  343  f.  Dieie  im  Heft  unvollständigere  nnd  nur  ober- 
flächlich angedeutete  Figur  diente  in  der  Vorlesung  erat  x\it  Erläuterung 
des  MaclaurinBohen  Satzes  (S.  347],  auf  den  sieh  auch  das  mittlere  kon- 
zentrieohe  und  ähnhch  liegende  konfokale  Ellipsoid  it,,  ß,,  )',  bezieht. 

"*)  §  137,  8.  350.  „Philosophiae  naturaUs  Prinoipia  mathematica", 
Lib.  I,  Sect.  Xm,  Propos.  91,  Cor.  2  und  Lib.  HI,  PropoB.  XIX.  Nach 
Grube  („Yorlesungen  über  die  im  umgekehrten  Verb ältnie  des  Quadrats  der 
Entfernung  wirkenden  Kräfte  von  Dirichlet",  2.  Aufl.,  Leipzig  1887,  8. 160, 
Anm.  3)  ist  aber  die  Angabe  Dirichlets,  dafs  Newton  auch  die  An- 
ziehung für  die  Endpunkte  des  Äquatorialdurchmessers  bestimmt  habe, 
nicht  ganz  genau ,  „weil  er  au  der  zweiten  oben  angeführten  Stelle  seiner 
„Principia"  nur  ein  angenähertes  Verkältnis  der  Anziehung  am  Pol  der 
Erde,  also  eines  von  der  Kugel  nnr  wenig  abweichenden  Ellipsoids,  zur 
Anziehung  am  Äquator  gefunden  habe". 

Wir  lassen  nun  eine  Quellenangabe  für  die  übrigen  in  diesem  Para- 
graphen erwähnten  Arbeiten  folgen. 

Maolaurin  hat  seine  Untersuchungen  zuerst  mitgeteilt  in  seiner  von 
der  Pariser  Akademie  gekrönten  Preisschrift  „De  causa  fluxus  et  refluxas 
maris",  1740,  abgedruckt  im  Becueil  des  pieces  qui  ont  remporte  les  prix 
de  l'aoad.  roy.  des  sciences,  Tome  17  und  in  der  von  Le  Senr  nnd 
Jacquier  besorgten  Ausgabe  von  Newtons  „Principia",  3'vol.,  Genevae 
1739  —  1742,  unter  dem  Titel:  „Memoire  snr  le  flux  et  le  reflux  de  la  mer", 
1740.  —  Das  darin  über  das  Attraktionsproblem  Enthaltene  findet  sieb  auch 
in  seiner  „Treatise  of  ßnxions",  Turne  I,  cbap.  14,  woselbst  auch  der  änfsere 
Punkt  besprochen  ist.  In  Bezug  auf  deneelben  bemerkt  Grube  (I.e.  8.161, 
Anm.  9)  io  Übereinstimmung  mit  der  Dirichletschen  Darstellung  auf 
S.  351,  „dase  Maclaurin  a.  a.  0.  Art.  663  den  Satz  aufgestellt  and  be- 
wiesen hat,  dafs  die  Kräfte,  mit  denen  zwei  konfokale  ungleichachsige 
Ellipsoide  denselben  auf  einer  ihrer  Achsen  liegenden  äufseren  Punkt  an- 
ziehen, ihren  Massen  proportional  sind.  Dafs  der  Satz  aber  allgemein 
gültig  sei  für  jede  Lage  des  angezogenen  Punktes,  abnte  Maclaurin  noch 
nicht,  wie  aus  Art.  654  deutlich  hervorgeht." 

d'AIembert,  „äur  la  figure  de  la  Terre",  Opuscules  mathematiques, 
Tome  VI,  1773,  art.  73  —  77. 

Lagrange  in  den  Nouv.  Memoires  de  Berlin.  Über  seine  erste  Ab- 
handlung aus  dem  Jahre  1773  s.  Anm.  79.  —  Die  zweite  Abhandlung  befindet 
sich  ebenda,  Annee  1775,  p.  121  — 148  und  ist  gleichfalls  betitelt  ,8ur 
I'attraction  des  sphäro'ides  elliptiques". 

Legendres  erste  Arbeit:  „Recherches  aur  I'attraction  des  spheroides 
homogenes"  findet  sich  in  den  Memoires  de  Alatbem.  et  de  Physique,  pre- 
sent^s  a  l'acad.  roy.  des  sc.  par  divers  savans,  Tome  X,  Paris  1785.  —  Seine 
zweite  Arbeit:  „Sur  les  integrales  douhles"  ist  veröfientlioht  in  derHistoire 
de  l'Acad.  roy.  des  Sciences  de  Paris,  1788. 

Laplace;  „Theorie  des  attractions  des  spheroides  et  de  la  figure  des 
planetes",  Memoires  de  Mathem.  et  de  Pbys.,  tires  des  registTes  de  l'acad. 
roy.  de  Paris,  1782,  p.  113—196.  —  Der  die  Anziehung  der  EUipsoide  be- 
treffende Teil  ist  mit  geriugfügigea  Änderungen  and  Znsätzen  später  auch 
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nnter  dem  Titel  „Dsb  attrsctione  des  sph^roidea  homonenea  tennines  pu 
des  BurfaceB  de  secoud  ordre"  in  der  1.  Auigsbe  der  „MecBniqne  Celeste" 
V.  J.  1799,  Tome  II,  Livr.  III,  Chap.  1,  p.  3—22,  ereehieoen. 

Ivory:  „Oq  tbe  attraotiou  of  bomogeneoas  ellipBoids",  Pfailos.  Trani. 
of  the  Royal  Society  of  London,  1809,  Part  H,  p.  345-372. 

Oaufg:  ,Theoria  attTSctionis  corporum  aphaeroidioorum  ellipticoram 
homogeoeomm  methodo  nova  tractata",  Commentationes  aooietatiB  regiae 
■ciontiarum  GottingensiB  recentiores.  Vol.  II,  Gottingae  1813  (Werke,  Vol.  V, 
S.  1  bis  22,  Göttingen  1867).  Eine  kurze  Skizze  des  von  ihm  betolgten  Ge- 
dankenganges hat  GaafB  auch  in  den  QöttiiigeT  Gelehrten  Anzeigen  vom 
5.  April  1813  gegeben  (Werke,  V,  S.  279). 

DiricbletB  Behandlungsneise  dea  Probleme  ist  nnter  dem  Titel:  „Über 
eine  nene  Methode  znr  Bestimmung  vielfacher  Integrale"  znerat  veröffeutlicbt 
in  den  Berichten  über  die  Verhandlungen  der  Kgl.  Frenraiachen  Akademie 
der  Wiasenachaften,  Berlin  1839,  S.  18  bis  25 ;  darauf  ausführlicher  mit  anderen 
Anwendungen  des  diskontinuierlichen  Faktors  (vergl.  Abechnitt  8,  Kap.  2} 
in  den  Abhandlungen  der  Berliner  Akademie  aus  dem  Jahre  ISSif,  Berlin 
1641 ,  S.  61  bis  79  der  mathematischen  Abhandlungen.  Die  ersters  Arbeit 
ist  auch  unter  dem  Titel  „Sur  une  nouvells  methode  pour  la  determination 
des  integrales  multiples"  in  den  Comptes  rendu»  VllI,  1839,  p.  156—160 
erschienen  und  von  da  abgedruckt  in  Liouville,  Joum.  de  Math-,  Tome IV, 
1689,  p.  164—168;  alle  drei  Arbeiten  ferner  in  Dirichlets  Werken,  Bd.  1, 
Berlin  1889,  S.  375  bis  410. 

Die  vier  Abhandlungen  von  Laplace,  Ivory,  Gaafa,  Dirichlet, 
nebst  der  auf  denselben  Gegenstand  bezüglichen  Abhandlung  von  Chaslei 
aus  dem  Jahre  1838  (Comptes  rendus  VI,  p.  902— 915;  Lionville,  Journ.  ät 
Math.  V,  1840,  p.  465—488)  bilden  aufserdem  den  Inhalt  von  Oetwaldi 
Klassiker,  Nr.  19,  heransgegeben  von  A.  Wangeriu,  Leipzig  1890,  unter 
dem  Titel :  „Über  die  Anziehung  homogener  Ellipsoide". 

••)  §  138,  S.  354.  Die  Formeln  des  §  »92  wurden  in  der  Vorieinng 
d.  J.  1854  erst  hier  entwickelt.    Vergl.  Anm.  55  und  59. 

")  §  140,  S.  362.  Diese  Abkürzungen  sind  der  von  Dirichlet  in 
seiner  Abhandlung  gebrauchten  liezeiobnnng  des  Integrals  X  durch  ü 
nachgebildet.  In  der  Ausarbeitung  des  Herausgebera  aind  hier  gar  keioe 
Abkürzungen  verwendet. 

")  §  142,  S.  372.  Hier  gelangte  die  Vorlesung  d.  J.1854  mit  folgenden 
Worten  Dirichlets  znm  Absohlufa:  ,Es  liefse  eich  noch  manches  über 
dieses  Attraktionsproblem  und  über  verwandte  nach  demselben  FrluKip  du 
diskontinuierlichen  Faktors  zu  behandelnde  Aufgaben  beibringen,  was  aber 
die  schon  bis  ans  Ziel  vorgerüokte  Zeit  nicht  mehr  verstattet."  Die  Docb 
folgenden  Entwicklongen  aind,  gleich  den  mit  einem  Sternchen  bezeichneten 
Paragraphen  des  5.  Abschnitts,  einem  dem  Anaarbeitungsheft  des  Heraas- 
gebera  hinzugefügten,  „Ergänzaugen  aus  der  Vorlesung  d.  J.  1652'  ent- 
haltenden „Anhange"  entnommen, 

")  §  144,  S.  S77.  Im  Heft  lautet  diese  Stelle  ohne  weitere  iug- 
führnngen  ao;  Wendet  man  nun  das  eben  ersielte  Resultat  auf  eine  einiige 
Variable  an,  so  findet  sieb,  dala  das  bestimmte  Integral 

gleich  ist  dem  reellen  Teil  von 
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r(m)  ■  i-f  ™i^ ^ 

^'"'      n]      g,        (fc  -  (p.)«  ' 


ttlao  der  reelle  Teil  t 


2  f  Bin  9>  ^9> 

(den  wir  such  allein  hier  gebrauchen)  gleich 
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Sammation  der  harmonisolien  Reibe. 
1 
Das  Integral    —      _  j —  ««. 

D 

1.  Die  harmonische  Reihe.  —  Man  macht  von  der  Integral- 
rechnung unter  anderem  einen  speciellen  Gebrauch  auf  die 
Summation  und  die  Umformung  der  Reihen,  in  welchen  beiden 
Geschäften  sie  die  wesentlichsten  Dienste  leistet  Dazu  gehört 
das  im  Folgenden  bebandelte  Problem  der  Summation  der  har- 
monischen Reihe. 

Eine  aus  den  reciproken  Werten  der  Glieder  einer  arithme- 
tischen Progression  bestehende  unendliche  Reihe  wird  eine  har- 
monische Reihe  genannt 

Bezeichnet  man  also  die  konstante  Differenz  der  arithme- 
tischen Reihe  durch  a,  ihr  erstes  Glied  duich  b,  so  ist  das 
allgemeine  Glied  der  harmonischen  Reihe: 

iiV*      <' ='■'■' "' 

und  die  Reihe  selbst: 

ni  i        1  1  ■    ■         1 

^^)  Ä  '  a  +  6'   2a  +  6'   ■  ■  ■'   sa  +  b' 

Die  Zähler  der  Brüche  könnten  auch  eine  andere  Konstante 
als  1  sein.  Die  DiiTerenz  a  boH  immer  positiv  vorausgesetzt 
werden,  und  was  das  erste  Glied  b  betrifft,  so  darf  man  es  stets 
kleiner  als  a  und  desgleichen  positiv  annehmen.  Denn  falls 
b  >  a,  BO  brauchte  man  von  der  Reihe  (1)  nur  die  entsprechende 
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Anzahl  von  Gtliedem  abgeschnitten  and  isoliert  za  denken,  nnd  falls 
6  ■<  0,  ihr  nur  die  betreffende  Anzahl  von  Gliedern  voranzusetzen, 
am  die  Reihe  jedesmal  gehörigen  Orts  beginnen  zu  lassen. 

Die  harmonische   Differenzenreihe. 

i.  Erklärung.  —  In  den  Elementen  wird  nachgewiesen,  dala 
die  harmonische  Reibe  divergiert  Nun  ereignet  es  sich  aber 
häufig,  und  so  auch  bei  den  harmonischen  Reihen,  dafs,  wenn 
man  die  homologen  Glieder  von  zwei  ähnlichen  divergiereDdeu 
Reihen  voneinander  subtrahiert,  die  aus  diesen  Differenzen  be- 
stehende Reihe  konvergent  ist.  Bilden  wir  demnach  neben  der 
Reihe  (1)  des  vorigen  Paragraphen  noch  eine  zweite  harmoniBche 
Reibe  mit  derselben  Differenz  a,  aber  einem  anderen  b,  das  man 
am  einfachsten  mit  a  zusammeDfallen  lälst,  also  die  Reibe: 

1       1       1  1  . 

a'  2H'  3a'   '  '  "'   (s+l)o'^'*^' 
so   geht  aus  der  Subtraktion  ihrer  entsprechenden  Glieder  eine 
Reihe  hervor,  deren  allgemeines  Glied: 

1 1__  _  b  —  a 

(s  +  l)o  sa-\-b~  s'a^  +  sa{a  +  6)  +  ab' 
bei  konstantem  Zähler  eiuen  Nenner  aufweist,  welcher  in  Bezug 
auf  den  Stelleozeiger  vom  zweiten  Grade  ist;  und  eine  solche 
Reihe,  weit  entfernt  zu  divergieren,  konvergiert  im  Gegenteil, 
wie  sich  streng  beweisen  Heise,  sehr  stark.  Doch  bediirien  wir 
dieses  Nachweises  nicht,  da  sich  im  folgenden  die  Konvergenz 
von  selbst  ergeben  wird.  Bezeichnet  man  also  den  festen  Grenz- 
wert dieser  Reihe  mit  u,  so  hat  man  die  Gleichung: 


(1) 


'~U         b)~^\2a        a-\-b)~^ 

■  "  +  V(s  +  l)a  ~  sa-^b)  +  ** 


Wegen  der  Wichtigkeit  dieser  harmonischen  Differenzen- 
reihe bei  vielen  üntersacbungen  hat  man  Tafeln  für  ihre  Summe 

konstruiert,  za  deren  bequemeren  Berechnung  man  noch  —  ans 

allen  Gliedern  als  Faktor  herausnimmt    Die  Reihe  erhalt  dann 
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und  häogt  nur  von  dem  Werte  des  Quotienten  —  ab.    Die  Tafel 


erstreckt  sich  in  Intervallen  von  0,001  über  alle  Werte  dieses 
Quotienten  von  0  bis  1. 

3.   Darstellung  der  Reihe  durch  ein  bestimmtes  Integral.  — 

Wenn  sich  das  allgemeine  Glied  einer  konvergenten  Reihe  durch 
ein  zwischen  festen  Grenzen  genommenes  Integral  ausdrücken 
und  alsdann  die  unter  das  gemeinsame  Integralzeichen  gebrachte, 
in  eine  andere  Gestalt  verwandelte  Reihe  summieren  lälst,  so 
wird  dadurch  offenbar  eine  Darstellung  der  fraglichen  Reihe 
durch  ein  bestimmtes  Integral  gewonnen. 

Dies  geschieht  bei  der  im  vorigen  Paragraphen  abgeleiteten 
Reihe: 


(1) 


1  -HlfTW^ 


in  sehr  einfacher  Weise,     Vermöge  der  Formel  [„Integrale"  41, 

ix^-^dx  ■=  -r-  (*>  0) 

kann  in  der  (1)  und  in  jeder  ähnlich  gestalteten  Reihe  jeder 
Bruch  durch  das  vorstehende,  zwischen  den  festen  Grenzen  0,  1 
genommene  bestimmte  Integral  ausgedrückt  werden,  denn  da 
alle  Nenner  wesentlich  positiv  sind,  so  ist  die  einzige  zur  Gültig- 
keit dieses  Integrals  notwendige  Bedingung  erfüllt  Danach  hat 
man  für  das  allgemeine  Glied  der  (1): 

{s-\-l)a        sa-\-b        J^  ' 

=  {x'"(x''^'  —  x''-')dx, 

Dlrlolilet,  Intagiala.  2$ 
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imd  mit  Bücksicht  auf  die  s  beizulegenden  Werte  für  die  (1) 
aelbst:  '  • 

M  =  jCa:"-»  —  x"-^)  ■  (1  +  ar-  +  x"  +  etc.)  dx. 

Da  hier  x  nur  die  Werte  von  0  bis  1  zu  durchlaufen  hat,  also 
a  fortiori  x'  stets  kleiner  als  1  ist  —  denn  der  Wert  a;  —  I 
selbst  kommt  gemäis  der  Deänitionsgleichuag  des  bestimmten 
Integrals  in  unserem  Integral  gar  nicht  in  Betracht  — ,  so  ist  die 
im  zweiten  Faktor  unter  dem  Integral  befindliche  geometrische 
Progression  mit  dem  Exponenten  x"  immer  konvergent  und  hat 

: zum  Grenzwert  ihrer  Summe.     Die  Reihe  (1)  wird  dem- 

1  —  x"  ^  ' 

nach  durch  das  Integral  dargestellt: 

(2)  u  =   1^^ — „~-^ —  dx  (a  >  6  >  0), 

und  ist  es  möglich,  dieses  Integral  in  endlicher  Form  zu  erhalten, 
so  hat  man  damit  auch  die  Reihe  (1)  summiert. 

Nnn  läfst  sich  allerdings  im  allgemeinen,  nämlich  wenn  die 
Parameter  a  und  b  inkommensurabel  sind,  mit  diesem  Integral 
nichts  anfangen. .  Sind  aber  a  und  b  kommensurabel,  so  ist  dia 
Integration  ausfuhrbar.  Denn  da  alsdann  a  und  b  nur  gemein- 
schaftliche irrationale  Faktoren  haben  können,  so  müssen,  wenn 
man  diese  zugleich  mit  den  etwaigen  gemeinschaftlichen  rationalen 
Faktoren  heraussetzt,  die  verbleibenden  Faktoren  notwendig  ganze 

und  zueinander  relative   Primzahlen  sein.     Ist  z.  B.  a  ^  — |- , 

b  ^  — J-- ,  so  kann  man  —  ^2  aus  allen  Kennern  der  Reihe  (1) 

herausnehmen  und  hat  dann,  indem  14  bezw.  9  an  die  Stelle  von 
a  und  b  treten,  die  Reihe: 

"  ^  5V2  Kn  ~  9")  +  (2V 14  ^  14"+9)  ^ 

■■■+((rfVü"l4^)+H' 
und  demnach  das  Integral : 

_    21    (x^  —  3:" 
"-  5V2J^"-1         ■ 
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Die  KommeDsarabilität  von  a  und  b  läuft  also  auf  dasselbe 
hinaus,  als  wentr  diese  Parameter  ganze  Zahlen   wären.     Unter 

dieser  VoraussetzuDg  ist  aber  die  Integration  von z 

als  von  einer  rationalen  gebrochenen  Funktion  immer  möglich 
und  mithin  auch  die  durch  das  Integral  ausgedrückte  Summe 
der  hannonischen  Di&'erenzenreihe  in  endlicher,  geschlossener 
Form  darstellbar. 

Was  dieses  Problem,  zu  dessen  Lösung  wir  jetzt  schreiten, 
besonders  interessant  macht,  ist  der  bemerkenswerte  Umstand, 
dafs  die  Anzahl  der  Glieder  des  schliefsHchen  Resultats  von  der 
Gröfse  der  Zahl  a  abhängig  sein  wird. 

4.    Auswertung  des  bestimmten  Integrals 

(1)  |'°'~j.~T~"''''        o^xi) 

für  ganze  positive  Zahlenwerl«  von  a  and  b.  —  Da  die  ratio- 
nale Integralfunktion,  in  der  der  kleinstmögliche  Wert  von  b 
gleich  1,  mithin  von  a  gleich  2  ist,  in  jedem  Falle  echt  gebrochen 
ist,  so  kann  ihr  unbestimmtes  Integral  sofort  nach  der  bekanjiten 
Methode  („Integrale"  30)  ermittelt  werden. 
Die  binomische  Gleichung 

/(I)  =  «.-1  =0 
hat  die  a  Wurzeln : 

xh  ^  e  "       ^  cos 1~  »  sm (a  =  o,  i,  2, . . . ,  a  —  i). 

Dieselben  sind  sämtlich  einfach,  denn  für  eine  jede  von  ihnen 
ist  die  erste  Derivierte  des  Binoms /(a;): 

fix)  =  ax"-^  =  =  — , 

von   Null   verschieden.     Bezeichnet  man  diese  a  Wurzeln   durch 
o,  ^,  .  .  .,  80  gibt  die  Zerlegung  in  Partialbrüche: 
if){x)  x^—'^  —  x'^'  __      Ä  B 


+  J3r«  +  - 


'}'(«)'       riß)' 
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Für  jede  Wurzel  ist  aber  x"  =  1,  mithin: 

ip{z)  a;*-'  —  x'—^  a:*— '  —  x—'^  x'' —  1 

f'(x)  ax'—^  ax—^  a 

Es  sei  Ah   die  der  beliebigen  Wnrzel  x^   zugehörige  Kon- 
stante.    Dann  ist  also: 

Ä.  =  -•  ,-' : 

Speciell  ist: 


Der  erste  Partialbnicb  ist  demnach  nur  formell  vorhanden,  was 
auch  seinen  guten  Grund  hat,  denn  andernfalls  könnte  wegen 
des  diesem  Partialbruch  zugehörigen  Integrals: 

|f=1  =  P^sC»  -  1)1!  =  -  »>  -  (2c  +  i)""'. 

dem  Integral  (1)  keine  Bedeutung  beigemessen  werden. 

Vom  konstanten!  Faktor  -^li  abgesehen),  haben  wir  uns  also 


zur  Abkürzung: 


so  bat  man  (s.  „Integrale"  S.  Öl): 

r    dx       ^  r dx 

}x  —  X],        Ja;  —  cos i  —  i  sin  A 

=    f        (I-C<»t)<fa 

Jix  —  omi.y  -{-  siQäA  ^ 


V     sm  A     /    ' 


f     dx 
jx  —  Xh 

1,,-  n  ,,1-/         il COSA  .      —  COB  A\ 

=  ^  log  (2  -  2  00,  1)  +  .  (^arotg  -jj^  -  aroig  -j;j^j 
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=  i  log  (2  sin  i)'+  i  (M-otg(tgi)  +  apotg(lg|--i)). 

Bedenkt  man  nun,  dafs  der  Bogen  f.  dnrcbaus  kleiner  ist 
als  2  9E,  und  dafs,  um  den  Bedingungen  der  Stetigkeit  zu  genügen, 

alle  arcus  in  der  vorstehenden  Formel  zwischen  —  -^  und  -5-  ge- 
nommen werden  müssen,  so  ergeben  sich  folgende  ihnen  bei- 
zulegenden Werte: 

1)  für  0  <  A  <  n : 

arctg  (tg  4)  =  ■^,  arctg  (tg  |  -  a)  =  |  -  A, 

2)  für  n<  A  <  2n:; 


ctg(t6i)  = 


-  — a,    arctg  (^tg-^  —  Aj  ^ 


2  "'  — -«^^2  7~  2  '^■ 
Die  Summe  der  beiden  arcus  ist  also  jedesmal  -^  —  -^,  nur 
dafs  sie  im  ersten  Falle  einen  positiven,  im  zweiten  einen  nega- 
tiven Wert  repräsentiert  Und  da  aufserdem  sin  —  stets  positiv 
ist,  mithin  — log(28in  — J  =  log(28in  — 1  gesetzt  werden  darf, 
so  erhält  man: 

Das  Integral    eines  jeden   Partialbruches   ist  mithin,    wenn 
man  statt  —  wieder  seinen  ursprünglichen  Wert  —  einsetzt; 

Ij^  =  K--->)(-(--T)  +  -(f-^-)). 

und  das  Integral  (1)  selbst,  also  auch  die  Summe  u  der  harmo- 
nischen DifTerenzenreihe  (1)  des  §  3  für  ganze  positive  Zahlen  a 
und  b  (a>  b)  mit  Rücksicht  auf  die  h  beizulegenden  Werte: 


(I) 


J       z"  —  1 

=i|p''-0^(""^)+'-(f-T))- 
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Dafl  Integral  ist  also  durch  einen  aus  a  —  1  Gliedern  be- 
stehenden Summen  au  Bdruck  dargestellt,  von  denen  ein  jedes  in 
einen  reellen  and  einen  imaginären  Teil  zerfällt.  Da  aber  uoBcr 
bestimmtes  Integral  und  die  harmonische  DiÖerenzenreihe  offen- 
bar  rein  reell  sind,  so  kann  das  Imaginäre  nur  formell  in  dem 
vorstehenden  Ausdruck  enthalten  sein  und  mufe  sich  durch  eine 
geeignete  Umformung  aus  ihm  fortheben  lassen.  Dies  wird  er- 
reicht, indem  man  je  zwei  Glieder  der  Summe,  die  gleich  weit 
vom  Anfang  und  Ende  entfernt  sind,  in  ein  einziges  zusammenfatst. 
Zu  diesem  Zwecke  sind  zwei  Fälle  zu  unterscheiden,  je  nach- 
dem a  eine  ungerade  Zahl  2  m  -f-  1  oder  eine  gerade  Zahl  2  m  ist. 

b- 
2 
A  =  1,  2,  .  .  .,  2  m. 

Man  lege  h  nur  die  Werte  von  1  bis  m  bei;  dann  erhält 
man  für  h  und  im  -\-  \  —  h  je  zwei  gleich  weit  vom  Anfang 
und  Ende  entfernte  Glieder  und  für  ihre  Summe  zunächst: 


:  2m  4-  1, 


6<2m+l, 


-<•»; 


(-^■•-0('-(-'"^)+'-(f- 
+  (^-'"'''-0('-(-'"^i)-Kf- 


2i»  + 


und  nach  Ansführung  der  verschiedenen  Reduktionen,  unter  Be- 
nutzung der  bekannten  Werte  für  «*'  ±  c-",  flchlielalich i 


-2» 


a- 


2A&» 


2m  +  1/        2m -H  1' 
Dies  fuhrt,  wenn  man  wieder  o  einsetzt,  an  Stelle  der  (I)  zu 
dem  rein  reellen  Ausdruck  für  den  Wert  unseres  Integrals: 


(I.) 


; dx  — >,(28inä log  (2 sin  — 

J»"  — 1  "i*'  <"\  »/ 

o  — 2Ä      .    2ä6b\ 

+  --2^-"°^r-) 


=  2^  +  1,  /j  =  1,  2,  3.  ...;  t  < 

der  also  auch  in  dieser  Gestalt  aus  a 


■  1  Gliedern  besteht. 
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Summe  der  Retlie. 

2.     o=  2m,  a—  l  =  2n. 

h  =  1,2.  ...,2»»—  1. 

Legt  man  h  nur  die  "Werte  Ton  1  bis  »m  —  1  bei,  bo  erhält 
man  für  k  und  2  wt  —  Ä  je  zwei  gleich  weit  vom  Anfang  und  Ende 

abstehende  Glieder  der  (I).    Der  Wert  Ä  =  «i  =  -^  aber  liefert 

das  in  der  Mitte  befindliche  isolierte  Glied,  für  das  aich  un- 
mittelbar: 

0  oder log  2 

ergibt,  je  nachdem  b  gerade  oder  ungerade,  also  e'""'  :=  -f- 1  oder 
-^  1  ist.  Für  die  übrigen  Glieder  unterscheiden  sich  die  Aasdrücke 
nur  dadurch  von  dem  ersten  Fall,  dals  überall  2  m  an  Stelle  von 
2  m  -)~  I  zu  setzen  ist.  Daher  bleibt,  wenn  man  wieder  a  ein- 
führt, und  wenn  aufser  a  auch  b  gerade  ist,  das  Resultat  (lg) 
völlig  ungeändert,  nur  dafs  jetzt 

(lö)  a  =  2^,  6  =  21*;    Ä  =  1,  2,  . . .,  |- —  1 

zu  nehmen  ist. 

Ist  aber  b  ungerade,  hat  man  also: 
(Q  a==  2^  6  =  2v+  1;    A  ==  1,  2, . . .,  |- —  1, 

so  tritt  auf  der  rechten  Seite  der  (lo)  noch  das  Glied log  2 

hinzu. 

Beispiel:     6=1,   a  =  4;   y  —  1  =  1. 

a-')+(i-i)+-+(FnM-iTTT)  +  - 


=1^ 


.-(1  +  1.0,,) 


Während  schon  in   diesem   Beispiel  die  Summe  ^  eich  auf 
ein  einziges  Glied  (ä  =  1)  reduciert,  indem  ihre  obere  Grenze 

-jr- —  1   mit  der  unteren  zusammenfällt,    würde   für  den  Wert 
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0=2  (wo  dann  notwendig  6  =  1  sein  muls)  die  obere  Grenze 
gleich  Null  werden,  und  man  hätte  eine  Summe  2,  was  natür- 
lich sinnlos  ist  und  anzeigt,  dalä  in  diesem  Falle  von  einer 
Summe  gar  keine  Rede  ist  In  der  That  handelt  es  sich  als- 
dann einfach  um  das  direkt  zu  ermittelnde  Integral: 

was  aber  auch  die  (I)  ergeben  würde,  indem  sich  ihre  aus  a  —  1 
Gliedern  bestehende  Summe  für  a  =  2  wiederum  auf  ein  ein- 
ziges Glied  reduciert. 

Mit  Rücksicht  auf  die  durch  das  letzte  Integral  ausgedrückte 
harmonische  Differeuzenreihe  iiihrt  dieser  specielle  Fall  auf  die 
bekannte  Reihenentwicklung  (vergl.  S.  158): 

log2  =  l-i  +  i-i  +  l-i  +  -eto. 
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Die  Fakultäten  und  das  Euleraolie  Inte^al 
der  ersten  Gattung. 

5.  Erkl&mng  und  Torbemerkung.  —  Unter  einer  Fakultät 
Terateht  man  bekanntlich  ein  Produkt  von  Faktoren ,  die  eine 
arithmetiBche  Reihe  bilden. 

Bezeichnet  man  demnach  das  erste  Glied  einer  arithmetischen 
Reihe  durch  a  und  ihre  konstante  Differenz  durch  b,  so  ist  der 
allgemeine  Faktor  der  Fakultät: 

(a  +  is), 

WO 

s  =  0,  1,  2,  .  .  .,  M 
zu   setzen   ist.  und  n  sowohl  endlich  wie  unendlich  genommen 
werden   darf.     Die    aus   n   Faktoren    bestehende    Fakultät   selbst 
ist  mithin: 
(1)  .(a  +  J)(o  +  26)...(o  +  ;^rT.j), 

kann   aber,   obwohl  b   eine   ganz  beliebige  Konstante  ist,   durch 
Heraussetzen  der  Potenz  Ii"  sofort  in  die  Fakultät: 

'•■y(f+')(?  +  ^)-(f+»-0 

mit  der  Differenz  1  umgewandelt  werden ,  so  daCs  es  ausreicht, 
nur  Fakultäten  mit  dem  allgemeinen  Faktor 

(a  +  s) 
ZU  betrachten. 

Man  ist  es  möglich,  Fakultäten  durch  bestimmte  Integrale 
auszudrücken  und  dadurch  über  manche  Eigenschaften  derselben, 
die  sonst  nicht  so  klar  hervortreten,  mit  Leichtigkeit  Aufschlufs 
zu  erlangen. 

Diese  Transformation  der  Fakultäten  in  bestimmte  Integrale, 
die  den  Gegenstand  der  folgenden  Untersuchungen  ausmacht,  er- 
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fordert  einige  Torläufige  Entwicklungen  aus  der  Integralrechnung, 
die  sich  hauptsächlich  auf  das  Eulersche  Integral  der  ersten 
Gattung  heziehen,  und  wobei  sich  auch  herauBStellen  wird,  dals 
die  Integralrechnung  ganz  von  selbst  auf  Fakultäten  fuhrt 

6.  Die  Reduktionsformel  der  Eulerschen  Integrale  der 
ersten  Gattung.  —  Das  Integral  des  Produkts  einer  gewissen 
Potenz  von  x  durch  eine  gewisse  Potenz  von  1  —  x  läfst  sich 
nur  unter  bestimmten  Umständen  in  geschlossener  Form  angeben, 
selbst  dann,  wenn  es  zwischen  endlichen,  festen  Grenzen  ge- 
nommen wird.  Wendet  man  aber  auf  ein  solches  Integral  die 
durch  die  Formel: 

(1)  Xu'v&x  •=  UV  —  \v'udx 

dargestellte  teilweise  Integration  an,  so  lassen  sich  wenigstens 
zwei  ähnliche  Integrale  dieser  Art  miteinander  vergleichen. 

Da   die   teilweise   Integration   immer  da  angebracht  ist,  wo 
die   Integralfunktion   aus   einem   Produkt   besteht,    dessen   einer 
Faktor   schon  von  selbst  eine  Derivierte  ist,   wählen  wir  zu  der 
ohen  charakterisierten  Funktion  das  Produkt: 
x"-^  (1  _  xf, 

dx" 
dessen  Faktor  a:"-'  =  — -v-  auf  den  DifTerentialquotienten  von 

x"  führt.  Dann  erhält  man  vermittelst  der  Formel  (l)  die 
Relation: 

(2)  [a:"-i(l  —x)'>dx  =  1^(1  —  a;)'  +  ~fa;''(l  —  a;)^-' lir, 

in  der  beide  Integrale  ähnlich,  aber  beide  Exponenten  geändert 
sind.  Man  kann  es  indessen  so  einrichten,  dafs  wenigstens  ein 
Exponent  ungeändert  bleibt  Denn  da  identisch  (1  —  x)^ 
=  (1  —  xy-^  —  x(l  —  x)''-\  mithin 

Jx"- 1(1  —  x)'>dx  =  Ja;— '(1  —  x)''-^dx  —  ^x'il  —  xy-^dx 
ist,  80  entspringt  aus  der  Vergleichung  dieser  Relation  mit  der 
(2)  die  Formel: 


'<ir, 


{x''-^(l—xy-'dx  =  ^(l-x)>'-\-  ?-i^fa;''(l  —  x)"' 

in  der  in  dem  ähnlichen  Integral  rechts,  auf  welches  Ass  Integral 
linke  zurückgeführt  ist,  ein  Exponent  um  1  zugenommen  hat, 
der  andere  aber  ungeändert  gehliehen  ist 
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Nun  liegt  es  auf  der  Hand,  in  der  Yorstehenden  Formel  das 
unbestimmte  Integral  zwischen  solchen  Grenzen  zu  nehmen,  dais 
das  endliche  Glied  ausfällt.  Diese  tirenzen  sind  unter  der 
Voraussetzung,  dals  a  und  b  positiv,  im  iibrigeu  aber  ganz  be- 
liebig sind,  0  und  1;  denn  für  einen  jeden  dieser  beiden  Werte 
von  X  wird  dann  das  fragliche  Glied  zu  Null,  während  es  im 
Gegenteil  unendlich  würde,  wenn  einer  der  Exponenten  negativ 
wäre.     Man  hat  demnach  die  Formel: 

(3)  |l.-.(l -«)•-■*»  =  ?^Ji-(l-l)»-.<ix    (;>o). 

Auch  ist  an  sich  klar,  dafs  dies  Integral  ein  negatives  a  oder 
b  nicht  verträgt;  denn  für  a  •<  0  wird  die  Integralfunktion  an 
der  unteren  Grenze,  und  für  6  <;  0  wird  sie  an  der  oberen 
Grenze  unstatthaft  unendlich  grofs  (vergl.  „Integrale"  43). 

Da«  auf  der  linken  Seite  der  (3)  befindliche  Integral  dient 
als  Repräsentant  für  das  Eulersche  Integral  der  ersten 
Gattung  und  ist  von  uns  durch  das  Symbol  (a,  b)  bezeichnet 
worden  („Integrale"  54  f.).  Es  läTst  sich  daher  auch  die  obige 
Reduktionsformel  (3)  in  dieser  Weise  schreiben: 

(3.)  (»,  b)  =  2i5  .  (»  +  1,  J), 

und  man  kann  sie  als  Detinitionsgleichung  des  Integrals  (a,  b) 
gelten  lassen  ^). 

Da  in  dem  neuen  Integral  (a  +  1,  6J  das  geänderte  Element 
a  -\-  l  gleichzeitig  mit  a  die  notwendige  Bedingung  erfüllt, 
positiv  zu  sein,  so  kann  die  durch  die  vorstehende  Relation  an- 
gedeutete Operation  beliebig  oft  wiederholt  werden.  Substituiert 
man  die  auf  solche  Weise  gewonnenen  Ausdrücke: 

(.+  l,t)  =  °+|+'(a  +  2,i,), 
(a  +  2,i)  =  24it?(.  +  3,6),... 

nacheinander  in  die  (3,),  so  erhält  man  die  für  beliebige  und 
beliebig  grolse  ganze  positive  Werte  von  n  streng  gültige  all- 
gemeine Beduktionsformel: 


(4)    (a,S) 


a  -\-  b    a  -\-  l 


a  +  l 
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vermittelst  welcher  das  Verhältnis  Ton  zwei  Integralen  der  ersten 
Gattung,  deren  Elemente  a  sich  um  n  Einheiten  ToneiDander 
unterscheiden,  durcli  den  Quotienten  zweier,  aus  den  n  Faktoren 

(o -^  6 -|- s)    bezw.    (a  +  s)       (*  =  o,  i,  b n-i) 

bestehender  Fakultäten  dargestellt  wird.  So  stellen  sich  hier 
also  Fakultäten  ganz  von  selbst  ein"). 

7.  Lehrsatz.  —  Das  Integral  {a,  b)  ist,  bei  unveränder- 
tem Werte  des  einen  Elementes,  um  so  kleiner,  je  grölser 
man  das  andere  Element  wählt. 

Beweis.  Es  sei  a  das  veränderliche  Element.  Dann  wird, 
da  X  überall  zwischen  den  Grenzen  des  Integrals  ein  echter 
Bruch  ist,  an  jeder  Stelle  die  Potenz  x"—^  mit  wachsendem  a 
immer  kleiner,  nicht  nur,  wie  an  sich  klar  ist,  wenn  ihr  Exponent 
a  —  1  positiv,  also  a  ]>  1  ist,  sondern  auch,  wenn  a  zwischen  0 
und  1  liegt,  denn  in  diesem  Falle  handelt  es  sich  um  die  Potenz 

,  deren  Basis  —  gröfser  als  1  ist,  und  deren  Exponent 

-  a  mit  wachsendem  a  von  1  bis  zu  Null  abnimmt,  die  also 
selbst  sich  immer  mehr  der  Einheit  nähert,  d.  b,  beständig  kleiner 
wird.  Nun  sind  aber  alle  Differentialelemente  des  Integrals  (a,  h) 
durchaus  positiv;  daher  mufs,  wenn  a'  >  a,  für  jeden  Wert  von  x 
zwischen  0  und  1 

a:»'-'(l  —  x)''-''dx  <  a;"-i(l  —x)''-'>dx 
sein,  mithin  auch  für  die  Summe  aller  dieser  Di£Eerentialelemente, 
d.  h.  für  die  Integrale  selbst  die  Ungleichheit  bestehen : 

(a',  b)  <  («,  b)  (a-  >  a). 

8.  Specielle  Werte  von  (a,  6).  —  Für  ganze  Zahlenwerte 
auch  nur  eines  der  Parameter  a,  b  ist  das  Integral  (a,  b)  in  ge- 
schlossener Form  angebbar. 

So  hat  man  sofort: 

(1)  (1,  1)  =  idx  =  1 
und 

(2)  („,1)  =  j«-.<Jl  =  i; 

femer,  wenn  a  gleich  1  gesetzt  wird,  während  b  beliebig  bleibt: 
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(3)        (1,  6)  =  J  (1  -  »)'-  dx  =  [-  ^^-^l  =  I , 

woraus  sich  für  b  ^  ^  wieder  die  (1),  vermöge  der  Reduktions- 

formel  des  §  6  aber  die  Relation  ergibt: 

,      ,         ,,  _  1       ■       2       ■       3     ■     ■     ■     « 

^    -t-  "'  "J  -  6(6  +  1)  (6  +  2)  {b  +  3)  ...  (i  +  «)• 

Dieee  letztere  Formel  liefert  also  den  Wert  toh  (a,  b)  für 
alle  Fälle,  wo  a  eine  beliebige  ganze  positive  Zahl  1  +  n,  J  aber 
irgend  welche  positive  Grölse  ist.  Für  den  speciellen  Wert  J  =  1 
führt  sie  anf  die  Formel  (2)  zurück. 

Darstellung   des   Integrals  (a,  b)   durch   den   Quotienten 
von  unendlichen  Fakultätenprodnkten. 

9.  KonTergenz  unendlicher  Produkte.  —  Bevor  vrir  an  die 
Lösung  der  Aufgabe,  Fakultäten  durch  bestimmte  Integrale  aus- 
zudrücken, herangehen,  ist  es  erforderlich,  den  BegrifiF  der  Kon- 
vergenz unendlicher  Produkte  genau  zu  präcisieren. 

So  wie  eine  unendliche  Reibe  konvergiert,  wenn  die  noch 
hinzukommenden  Glieder  oder  der  Rest  der  Reihe  sich  immer 
mehr  der  Null  nähern,  so  wird  ein  unendliches  Produkt  konver- 
gierend sein,  d.  h.  einen  endlichen,  festen,  bestimmten  Grenzwert 
besitzen,  wenn  die  noch  hinzukommenden  Faktoren  sowohl  einzeln 
als  in  ihrer  Gesamtheit  sich  ohne  Ende  der  Einheit  nähern,  weil 
noch  so  viele  Einheitsfaktoren  ebensowenig  den  Wert  eines  Pro- 
duktes wie  noch  so  viele  Summanden  „Null"  den  Wert  einer 
Summe  zu  alterieren  im  stände  sind.  Nehmen  aber  die  folgen- 
den Faktoren  bis  ins  Unendliche  zu  oder  ab,  so  ändert  ein  jeder 
neu  hinzutretende  den  Wert  des  Produktes,  indem  es  in  dem 
einen  Falle  heständig  wächst,  in  dem  anderen  beständig  kleiner 
wird,  in  beiden  Fällen  also  aufhört,  gegen  eine  feste  Grenze  zu 
konvergieren. 

Auch  bei  einer  hierauf  gerichteten  Untersuchung  bringt  man 
mit  dem  grölsten  Nutzen  die  stets  so  fruchtbare  Methode  des 
Überganges  vom  Endlichen  zum  Unendlichen  in  Anwendung. 
Man  nimmt  von  dem  unendlichen  Produkt  aiatag  ■■■  an  ■■■  zu- 
nächst nur  eine  feste,  endliche  Anzahl  n  seiner  Faktoren  und 
hat,  da  diese  ebenfalls  sämtlich  endlich  und  bestimmt  sind,  dann 
immer  etwas  durchaus  Festes,  Bestimmtes,  Endliches.    Lälst  man 
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aber  nun  den  Index  n  unaufhörlich  bia  ins  Unendliche  wacbBen, 
vermehrt  also  immerfort  die  Anzahl  der  Faktoren,  so  behält  dieses 
anendliche  Produkt  nur  dann  einen  Sinn,  wenn  der  Fattor  a, 
gegen  die  Einheit  kouvergiert,  alle  Faktoren  im  Unendlichen 
mithin  gleich  1  sind.  Ist  dieses  aber  auch  nur  mit  einem  dieser 
Faktoren  nicht  der  Fall,  dann  besitzt  das  unendliche  Produkt 
keinen  festen  Grenzwert 

10.  MichtkonTergenz  der  Beduktionsf ormel  für  tt  ^  oo ,  — 

Wenn  sich  in  der  Beduktionsformel  des  §  6: 


■(«+»,»), 


a+b+1  a+b+n- 
a+l  •■■  a+»- 
für  ein  unendlich  grofses  n  das  auf  der  rechten  Seite  befindliche 
nnendliche  Produkt  einem  festen  Grenzwert  näherte,  so  gewönne 
man  eine  Darstellung  des  Integrals  (a,  6)  durch  einen  Quotienten 
unendlicher  Fakultäten.  Dazu  wäre  den  Erläuterungen  des 
vorigen  Paragraphen  zufolge  erforderlich,  dafs  sämtliche  unend- 
lich weit  entfernten  Faktoren  dieses  Produktes  ohne  Ausnahme 
gegen  die  Einheit  konvergierten.  Dies  ist  in  der  That  der  Fall  mit 

jedem  im  Unendlichen  gelegenen  gebrochenen  Faktor  ---.■  ■--— , 
da  für  konstante,  endliche  Werte  p,  q  stets: 

£_|_  X 
(2)  lim  ^-±-?  =  lim =  -J^  =  1 

8   "• 

ist;  es  ist  aber  nicht  der  Fall  mit  dem  vereinzelten  Schlufsfaktor 
(a  -{-  n,  b),  der  vielmehr  mit  unanfhörlich  wachsendem  n  gegen 
Null  konvergiert.    Denn  zunächst  weifa  man  [8,  (2)],  dafs  (n,  1) 

=  — ,  also  lim  (n,  1)  =  —  ist.    Vermöge  des  Satzes  des  §  7  ist 

aber,  für  ein  beliebiges  positives  o'),  (o  -|-  n,  1)  <;  {«,  1)  und, 
vermöge  desselben,  wegen  der  Symmetrie  von  (o,  b)  („Integrale" 
56)  auch  auf  das  andere  Element  anwendbaren  Satzes,  für  ein 
beliebiges  6  >■  1 : 

(a  +  „,  6)<  (a  +  „,  1)  <  („,  1). 
Mithin  ist: 

Um  (o  -(^  n,  J)  <  lim  (n,  1), 

also  a  fortiori  unendlich  klein. 
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Damit  ist  in  ziemlicher  Allgemeinheit  —  und  auf  einen  er- 
schöpfenden Beweis  kommt  es  uns  auch  nicht  an  —  dargethan, 
dafs  für  n  ^  00  das  auf  der  rechten  Seite  der  Reduktionsformel 
(1)  befindliche  Produkt  wegen  des  bis  zur  Null  abnehmenden 
Schlufsfaktors  nicht  gegen  einen  festen  Grenzwert  konvergiert, 
demnach  diese  Formel  an  und  für  sich  uns  nicht  zu  der  Dar- 
stellung des  Integrals  (o,  b)  durch  einen  Quotienten  unendlicher 
Fakultäten  verhilft. 

11.  DaratelluBg  Ton  (a,  Ö)  durch  unendliche  Fakultäten.  — 

Bildet  man  aber  den  Quotienten  von  zwei  solchen  unendlichen 
Produkten,  lür  das  Integral  (a,  b),  bezw.  für  das  nur  durch  das 
„erste"  Element  verschiedene  Integral  (a',  b),  so  wird  sich  heraus- 
stellen, dafs  dieser  Quotient  einen  festen  Grenzwert  besitzt, 
indem  seine  unendlich  entfernten  Faktoren  ausnahmslos  gegen 
die  Einheit  konvergieren,  und  ist  dieses  der  Fall,  so  wird  durch 
eine  gemäfs  §  8  getroffene,  schickliche  Wahl  eines  in  geschlossener 
Form  angebbaren  Wertes  von  (»',  b)  die  Darstellung  des  Integrals 
(o,  b)  durch  den  Quotienten  von  unendlichen  Fakultäten  bewerk- 
stelligt sein. 

Es  handelt  sich  also,  indem  wir  a ';>  a'  voraussetzen,  um 
die  Gleichung: 

(1)  ^-^^ 


■  ~^~4Z9 inint:xHm(o'+n,i 


a'+6    a'-t-6+l    a'-[-6-|-2 
«'      '     o'+l      ■     o'+2 
deren  rechte  Seite  durch  Verwandlang  der  Doppelbrüche  in  ein- 
fache Brüche   natürlich   auch   so  eingerichtet  werden  kann,  daJs 
sie,  abgesehen  von  den  SchluMntegralen,  die  Gestalt  annimmt: 
tt'(t'+l)K+ 2)  ••■(a+ft){a +&+!)(«+ fc  +  2)-- 
o(a+l)(a+2)...(a'-f  6)(a'+6  +  l)(o'+6  +  2).-. 
und  so  statt  der  im  Zähler  und  Nenner  befindlichen  Quotienten 
von  Fakultäten   aus  dem   Quotienten  der  Produkte   von  je  zwei 
Fakultäten  besteht. 

Betreffs  des  Wachstums  von  «  ist  aber,  weil  sonst  unsere 
Schlufsfolgerungen  vollständig  in  der  Luft  schweben  würden,  wie 
immer  bei  Untersuchungen  dieser  Art  wohl  zu  beachten,  dals  es 
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im  Zähler  und  Nenner  völlig  gleichmSiaig  TOr  sich  gehen  mols, 
80  dafs  sich  in  beiden  durchaus  immer  gleich  viel  Faktoren  be- 
finden. Ist  diese  Bedingung  erfüllt,  so  repräsentieren  also  die  in 
jedem  Faktor 

a  -]-  b  -\-  n 

(V)  °  +  " 

a'-\-b-\-n 


und  ebenso  die  in  den  beiden  Scblufsintegralen  (a  -|-  n,  b\ 
(a'  -j-  n,  i)  vorkommenden,  auch  selbst  im  Unendlichen  gelegenen 
n  denselben  ganzen  Zahlenwert,  und  besitzen  mithin  in  allen 
diesen  Faktoren  o  +  n  und  a'  -\~  n,  o  -)-  6  -j-  n  und  a'  -\-i>-\-n 
dieselbe  konstante  Differenz  a  —  a',  die  auch  schon  in  den  beiden 
Integralen  auf  der  linken  Seite  der  (1)  die  „ersten"  Elemente 
o,  a'  aufweisen.  Nur  bezüglich  der  beiden  Schlufsintegrale 
werden  wir  sehen,  dafs  fUr  sie  wegen  der  Verschiedenheit  von  a 
und  a'  diese  Differenz  auch  um  eine  endliche  Konstante,  z.  B.  m, 
verschieden,  d.  h.  statt  a  —  a'  eine  andere  unveränderliche  Gröfse 
a  -j-  f»  —  o'  sein  darf,  mit  anderen  Worten,  dals  nichts  darauf 
ankommt,  ob  das  „erste"  Element  des  oberen  Integrals  a  +  m 
oder  a  -\-  m  ~{-  n,  und  mitbin  «  in  beiden  Integralen  gleich  grols 
oder  um  ein  paar  Einheiten  verschieden  ist 

Nach  diesen  Festsetzungen  können  wir  an  den  verlangten 
Konvergenzbeweis  berangehen.  Und  da  a,  o',  b  konstante,  end- 
liche Werte  sind,  mithin  vermöge  der  (2)  des  §  10  jeder  im  Un- 
endlichen liegende  Faktor  (1'): 

a  +  b  +  s  ,,___  a  +  b  +  s 

lim 


a'-\-b  +  s    -   ,.^  a'  +  6  +  s  -   1 
a'  +  8  .  =  «      a"^s 

ist,    80  ist  nur  noch  der  Nachweis  zu  führen,    dafs  auch  der 
Schlafsfaktor : 

(«  +  n,  b) 

'  '  (<•'  + »,  ty 

tat  immer  wachsende  Werte  von  «  gegen  die  Einheit  konvergiert 
Zu  diesem  Zwecke  gehen  wir  von  dem  ganz  beliebigen  Integral 

aus,  in  dem  also  namentlich  auch  das  „erste"  Element  k  keine 
ganze  Zahl  zu  sein   braucht,  und   lassen  in  ihm  dieses  Element 
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bei  durchaus  konstantem  b  mehr  und  mehr  anwachsen,  jedoch 
mit  der  Mafsgabe,  dafs  sein  Zuwachs  immer  eine  zwar  heliebige, 
aber  fest  bestimmte,  endliche,  positive  ganze  Zahl  S  sein 
soll.  Dann  tliefst,  welchen  Wert  auch  h  gerade  haben  mag,  aus 
der  allgemeinen  Eeduktionsformel  das  §  6  unmittelbar  die  Re- 
lation : 

(fe  4-  ö,  b)  _       k  k-\-  1  fc  +  ff~l 

(A,  6)  —  k-^b'  k-}-  b-j-  l'"  }c-j-b-\-d  —  l- 
Das  Verhältnis  beider  Integrale  (k  -j-  d,  6),  (Ä,  b)  ist  also  für  ein 
noch  so  sehr  wachsendes  k  durch  das  Produkt  einer  festen  An- 
zahl von  Faktoren  ausgedrückt,  welche  sämtlich  mit  bis  ins 
Unendliche  zunehmendem  k  in  die  Einheit  übergehen;  denn  da 
b  konstant  ist,  so  hat  man  für  jeden  der  endlichen  Werte 
fe  =  0,  1,2,  ...,«  —  1: 

lim    — 1      '      , — r   r^   1. 

Mithin  ist  auch  das  Produkt  aller  6  Faktoren  gleich  1  und  dem- 
zufolge : 

(2)  lim  ^     ~j'  . '.    -'  =1  (J  positiv  ganz). 

Man  mufs  sich  aber  bei  dieser  Entwicklung,  wie  immer  bei 
analogen  Untersuchungen,  hüten,  zugleich  mit  k  auch  8  wachsen 
zu  lassen.  Denn  wenn  die  Anzahl  der  Faktoren  tiuent  wäre  und 
in  dem  Mafse ,  als  sie  sich  selbst  sämtlich  der  Einheit  nähern, 
immer  mehr  zunähme,  so  liefse  sich  von  ihrem  Produkt,  dessen 
Bedeutung  dann  ganz  unsicher  würde,  nichts  Bestimmtes  mehr 
aussagen. 

Nun  hat  man  nur  k  ■=^  a'  -\-  n  und  d  =  a  —  a'  zu  nehmen, 

A      n     r     .      {k -\- S,  b)     .Ja' ^  n -\- a  —  a\  b)     , 

um  den  Quotienten  ■    -,  ■  ■, , — -'  mit  ^^ '     ,    rr — - — - ,  also  mit 

(k,  b)  (a'  ~\-  n,b)  ' 

dem  Quotienten  (1")  zu  identificieren,  und  da  in  diesem  a  und  a' 

konstant   sind   und  n  bis  ins  Unendliche  wächst,  so   verwandelt 

sich  alsdann  die  (2)  in: 

(3)  lim  <'^+"-^;  =  1. 

Die  Gültigkeit  dieses  Resultats  ist  aber  an  die  Bedingung 
geknüpft,  dafs  S  ^  a  —  «'  eine  ganze  Zahl  sei,  was  natürlich  im 
allgemeinen  nicht  der  Fall  zu  sein  braucht;  daher  kommt  es  zur 
Vervollständigung  unseres  Eonvergenzbeweises   noch  darauf  an, 

Diiigblet.  Integrale.  27 
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uns  Ton  dieser  Beschränkung  frei  zu  machen  und  zu  zeigen,  daTs, 
auch  wenn  daB  zur  Unterscheidung  gewählte  S'  znar  ebeDfalh 
positiv  und  konstant,  aber  nicht  mehr  ganz  vorausgesetzt 
wird,  gleichwohl  noch 

ist. 

Dieser  Fall  laXst  sich  sofort  auf  den  ersten  Fall  zurück- 
führen. Denn  hezeichnet  ä  wie  vorhin  eine  beliebige  positive, 
ganze,  konstante  Zahl,  die  wir  aber  gröfser  als  S'  annehmen,  so 
ist  dem  Lehrsatz  des  §  7  zufolge  für  ein  ganz  beliebiges  k 

0  <  (k -\- S,  b)<  (k -\-  d',  b)  <  {k,  b)      (o<  <f'<rf), 
mitbin  auch 

»<<-^(^'<^<'    <»<'■<"■ 

Der  Wert   des   fraglichen   Quotienten         ^    vi        ^^   somit  für 

jeden  Wert  von  h  zwischen  zwei  Grenzen  eingeschlossen,  von 

denen  die  eine  fest,  gleich  1  ist,  die  andere  aber,  *■ — ^^t-^ — ,  wie 

oben  bewiesen,  fiir  ein  unendlich  wachsendes  k  ebenfalls  gegen 
die  Einheit  konvergiert.  Um  '  so  mehr  mufs  dies  mit  dem  da- 
zwischenliegenden Quotienten  der  Fall  sein.     Es  ist  also  auch: 

(2')  lim  '— ^.-f-  =  1  i^  beliebig,  positiv), 

mithin  vermöge  der  schon  oben  in  Anwendung  gebrachten  Sub- 
stitution: fc  :=  a'-f-  n,  8'  ^^  a  —  o',  die  (3)  ganz  allgemein  gültig. 

Der  Grenzwert  des  Quotienten  der  beiden  Integrale  ist  also 
gleich  1,  mag  die  betreffende  Differenz  S  oder  S'  sein;  notwendig 
ist,  wie  bereits  früher  angegeben,  nur,  dafs  dieselbe  immer  einen 
positiven,  endlichen,  konstanten  Wert  vorstellt. 

Es  sei  darauf  hingewiesen,  dafs  die  zur  Ermittelung  des 
Grenzwertes  (2')  befolgte  Methode  genau  dieselbe  ist,  die  man 
bekanntlich  zur  Bestimmung  des 


in  Anwendung  bringt,  wo  man  aus  der  Grölsenordnung 

sina:  <  a:  <  tga:  (o  ^  <c  £  ~) 

die  Ungleichheit  ableitet: 
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in  der  lim  coBd:  sich  immer  mehr  der  anderen  festen  Grenze  1 
nähert. 

Unterdrückt  man  demnach  auf  der  rechten  Seite  der(l)  den 
der  Einheit  gleichen  Schlufsfaktor  (3),  so  hat  man  die  voll- 
kommen strenge  Gleichung: 

i±i .  ^^  +  ^  +  1 .  «  +  ^  +  2 ....  .^f 

(g,  b)  _a g  -|-  1 a  -\-  2 ' 

— 7—  ■  ,— I  -\ —  ■  — ,    I     ' —  •  •  •  in  inf. 

a'  a'  -\-  \  g'  ^-  2 

in    d^r   Zähler   und   Nenner   aus   unendlich,    aber   gleich   vielen 

Faktoren  bestehen, 

Ihrer  Ableitung  nach,  welche  ein  positives  8'  ^  a  —  a'  zur 
Voraussetzung  hatte,  besitzt  diese  Gleichung  nur  fiir  den  Fall 
o  >.  a'  Gültigkeit.    Dementsprechend  mufs  man  für  a  <C  a'  den 

Entwicklungen  vielmehr  den  Quotienten  - — 3L — j^ — - — -  =  ;   '  ,, 
(a,  0)  (a,  0) 

zu  Grunde  legen,   oder,  was  auf  da^elbe  hinauskommt,  Zähler 

und  Nenner  in  der  (1)  und  mithin  auch  in  dem  eben  erhaltenen 

Resultat   miteinander  vertauschen.     Legen   wir  nun  aber  g'  den 

speciellen  Wert  1  bei,  so  wird  (a',  i)  =  (1,  b)  =  j  [8,  (3)],  und 

man  gewinnt  sowohl  für  a  >  1  als  für  0  <  g  <;  1  dieselbe,  also 
allgemein  gültige  Formel: 


a-\-b-\-l     g  +  6  +  2 


■  in  inf. 


(«,  i)  = 


'+T 


•  in  inf 


(g  +  ft)-l    (g  +  &+l)-2        (g  +  fe  +  w  — !)•« 
■  g(6  +  l}  ■  («  +  l)(6  +  2}"*(a  +  n-l)(Ä  +  n) 


X  etc. 

Hier  sind  in  dem  letzten  Quotienten  alle  dasselbe  n  enthaltenden 
Faktoren  des  Zählers  und  Nenners  in  einen  Faktor  zusammen- 
gefaßt, und  das  nachgesetzte  „X  etc."  soll  genau  wie  das 
„-\-  etc."  hei  unendlichen  Reihen  andeuten,  daXs  derselbe  nicht 
der  letzte  F'aktor  des  Produkts  ist,   dieses  vielmehr,  indem  » 
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immer  gröfsere  ganze  Werte  annimmt,  bis  ins  Unendliche  fort- 
läuft und,  von  dem  konstanten  -r-  abgesehen,  den  Quotienten 

(g  -I-  fc  -j-  S  _  1)  ■  S  _ 

zum  allgemeinen  Faktor  hat. 

Nun  sind  aber  die  einzelnen  Faktoren  dieses  Produkts  in 
Bezug  auf  a  und  b  nicht  symmetrisch  gebaut,  während  doch  das 
Integral  (a,  b)  sich  dieser  Symmetrie  erfreut.  Weil  aber,  wenig- 
stens in  Produkten,  die  aus  einer  festen,  endlichen  Anzahl  von 
Faktoren  bestehen,  diese  in  völlig  beliebiger  Weise  angeordnet 
werden  dürfen,  so  wird  man  leicht  durch  eine  passende  Ver- 
schiebung der  Faktoren  die  Symmetrie  herstellen  können,  wenn 
man  nur  zunächst,  ehe   w  schon  in  Flufs  begriffen  ist,  das  Pro- 


dukt  mit   dem  festen  Faktor  )-^ — "*"-,,.    /  '  .    abschlielst 


(a +  &  +  „-!)■ 
n) 

r — i — 5^  »u,  den  ersten 
ui^b  +  1) 

Faktor  im  Zähler  und  Nenner  heraus  und  vereinige  sie  mit  dem 

vorangehenden   Bruche   zu   einem  neuen   Quotienten.     Es  bleibt 

dann  aus  dem  letzten  Quotienten  der  Faktor  -r—^ —  überschüssig, 

welcher  sich  der  im  übrigen  erzielten  Symmetrie  nicht  fügt.    Da 

aber  b  konstant,  mithin  lim  = — ■. —  =  1  ist,  so  verschwindet  für 

»=-*  +  « 
das  bis  ins  Unendliche  fortgeführte  Produkt  dieser  überschüssige 
Faktor,  und  man  hat  in  aller  Strenge  als  Ausdruck  für  das 
Integral  (a,  b)   das  in  Bezug  auf  a  und  b   vollkommen   symme- 
trische, unendliche  Produkt: 
(4)  (o,  6) 

_  a+b  {a  +  b+\).l       (a  +  h  +  n-l)(«-l) 
-    ab    (a  +  1)  (6  +  1)  ■■■(«  +  »-!)  (6  +  n- Ij  ^  '"^ 

Merkwürdig  in  dieser  Formel  ist  der  Umstand,  dafs  der  erste 
Faktor  nicht  dasselbe  Gesetz  wie  die  anderen  Faktoren  befolgt, 
dem  gemäfs  sein  Zähler  noch  mit  Null  multipliciert  sein  müfste. 
wodurch  freilich  der  Sinn  des  ganzen  unendlichen  Produkts  in 
Frage  gestellt  werden  würde. 

Unter  Anwendung  des  Produktzeicbens  27,  von  dem  man 
jetzt  häufigen  Gebrauch  macht,   läfst  sich  dem  vorstehenden  Re- 
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eultat,  wenn  wir  den  allgemeinen  Faktorenindex  durch  v  bezeich- 
nen, noch  folgende  abgekür2te  Form  geben: 


(»,  6)  =  - 


b-^(c  +  b  +  v)- 


Sil 


»  ü,  (»  +  •')  (»  +  -)• 


12.  Produktdarstellung;  des  slnus.  —  In  der  vorstehenden 
Formel  ist  als  specielter  Fall  die  oben  („Integrale"  38,  3)  auf 
anderem  Wege  hergeleitete  Darstellung  des  sinus  durch  ein  un- 
endlicbes  Produkt  enthalteo. 

Wenn  nämlich  die  beiden  Elemente  des  Integrals  (a,  6)  kom- 
plementär zueinander  sind,  d.  h.  a-|-6=l,  6  =  1  —  a  ist, 
80  gilt  bekanntlich  [„Integrale"  61,  (2')]  die  Formel: 

(a,  1  —  a)  =  -J^ . 

^  '        sin  üT 

Durch  Einsetzung  dieser  Werte  verwandelt  sich  aber  die  (4)  des 
vorigen  Paragraphen  in  die  Relation: 


1  2-1  «(«- 


etc. 


o(l  _  a)  («  _^  1)  (2  _  a)  {aJr->^-  1)("  -  «) 
Ähnlich  wie  dort  kann  man  auch  hier  wieder  durch  geeignete 
Umstellung  und  Verschiebung  der  Faktoren  das  auf  der  rechten 
Seite  befindliche  Produkt  symmetrisch  gestalten  und,  während 
zunächst  n  noch  einen  festen,  endlichen  Wert  besitzt,  seine  « 
ersten  Faktoren  so  anordnen: 

1    1^ (n  —  \Y « 

a  "(1  +  a)tl  —(»)"■(/(  —  1  +o)(n—  1  —  a)  '^  n  —  a 

Da  aber  lim =  1  ist,  für  ein  unaufhörlich  wachsendes  h 

also   dieser  der  Gesetzmäfsigkeit  der  anderen  Brüche   sich  nicht 
fügende  überschüssige  Faktor  fortfällt,  so  stellt  -;— — —  in  aller 

Strenge  den  Grenzwert  des  vorstehenden,  bis  ins  Unendliche  fort- 
geführten Produkts  dar.     Man  hat  mithin  die  Gleichung: 

la  _  as    2'  —  a»         (n  —  1)»  —  aV       ^ 

sm  an=.an.  — ,- ^^ (n  -  1)^  ^  '''■ 

D,gH,zed.yGOOgIe 


4^  Anweudtmgeu.    n. 

oder,  wenn  man  a«  =  q>,  a  =  ~  setzt; 


wo  9)  beliebig  positiv  sein  darf«). 
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Die  Taylorsolle  Reihe. 

Disku^ion  von  lim  ('  4-  ^)   • 

18.  Einleitende  Bemerkungen.  —  Wenn  auch,  wie  wir  im 
Yorher  geh  enden  (10)   gesehen   haben,    Uni(a-|-M,i)    unendlich 

klein  ist  und  demzufolge  das  auf  der  rechten  Seite  der  Reduk- 
tionsformel  befindliche  Produkt  für  ein  bis  ins  Unendliche 
wachsendes  n  keinen  bestimmten  Wert  annimmt,  so  ist  es  doch 
Ton  Interesse,  zu  wissen,  was  alsdann  aus  diesem  Produkt  wird, 
oder,  da  die  übrigen  im  Unendlichen  gelegenen  Faktoren  in  die 
Einheit  übergehen ,  wie  sich  dabei  der  SchluTsfaktor  (a  -|-  n,  b) 
geriert;  denn  man  weiXs  viel  mehr  von  ihm,  wenn  man  angeben 
kann,  auf  welche  Weise  er  bis  zu  Null  hin  abnimmt. 

Viele  Funktionen  sind  nämlich  so  beschaffen,  dafs  sie,  mögen 
sie  im  Endlichen  noch  so  kompliziert  sein,  für  einen  unendlich 
werdenden  Parameter  eine  weit  einfachere  Gestalt  annehmen, 
genau  wie  manche  beliebig  gestaltete  Kurve  ^)  im  Unendlichen 
durch  ihre  Asymptote  ersetzt  werden  kann.  Eine  Ausnahme  hier- 
von machen  selbstverständlich  rein  periodische  Funktionen,  die  ihre 
Gestalt  nicht  zu  ändern,  sich  also  auch  nicht  zu  vereinfachen 
vermögen,  und  deren  SimpUfikation  eben  schon  in  ihrer  fort- 
währenden Reproduktion  zu  erblicken  ist.  Die  anderen  Funk- 
tionen können  aber  in  der  Regel  im  Unendlichen  durch  einen 
einfacheren  Ausdruck  ersetzt  werden,  indem  mit  unaufhörlich 
wachsendem  Parameter  das  Verhältnis  beider  gegen  die  Einheit 
konvergiert.  Solche  Ausdrücke,  deren  Untersuchung  in  neuester 
Zeit  die  Mathematikei"  viel  beschäftigt  hat  und  zu  einem  wichtigen 
Kapitel  in  der  Analysis  des  Unendlichen  geworden  ist,  werden 
asymptotische  Werte  der  betrefEenden  Funktionen  oder 
asymptotische  Funktionen  genannt 
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In  Betreff  unseres  Integrals  (a  -)-  ",  *)  wird  sich  heraus- 
stellen, dalB  es  asymptotisch  einer  gewissen  negativen  Potenz 
von  n  proportional  ist,  und  dals  der  konstante  Koeffizient,  mit 
welchem  diese  behaftet  ist,  von  dem  Element  b  abhängig  ist  und 
das  sogenannte  Eulersche  Integral  der  zweiten  Gattung  kon- 
stituiert, .80  daüs  die  schliefslicli  aus  der  Reduktionsformel  resul- 
tierende Gleichung  einen  Rapport  zwischen  beiden  Eulergeben 
Integralen  ergeben  wird. 

Von  welchem  Interesse  die  angeregte  Frage  ist,  läfst  sich  schon 
daraus  entnehmen,  dafs  das  in  der  Reduktionsformel  vorkommende 
Produkt  für  a  =  1  den  Binomialkoeftizienten 

(6  +  1)  (6  +  2)  (6  +  3)  ■  ■  -  (6  +  «) 


für  den  Exponenten  — (6  -|~  1)  darstellt  und  es  schon  an  sieh 
wissenswert  ist,  welcher  einfacheren  Funktion  von  n  ein  solcher 
Fakultätenquotient  im  Unendlichen  entspricht. 

14.    Asymptotischer  Wert   von   («  -j-  »t,  6).     Beziehung 
zwischen    den  beiden  Eulerschen  Integralen.  —  Wir  wählen 

für   das  Integral  (a  -|-  n,  b)  die   Form    f  (1  —  a:)"  +  "-^  x''-^  dx 

und  setzen  der  Einfachheit  halber: 

(1')  a  -^  n  —  l  =z  m, 

so  dals  wir  haben: 

(1)  (a  +  „,  6)  =  f(l-x)-«>-dl  (;>o), 

WO  »»,  das  natürlich  gleichzeitig  mit  n  unendlich  grofs  wird,  eine 
positive  flüssige  Zahl  bedeutet,  die  aber  ebensowenig  wie  das 
konstante  a  ganz  zu   sein  braucht.     Vermittelst  der  Substitution 

X  =  —  führen  wir  noch  eine  neue,  x  proportionale  Variable  t  ein. 

Das  gibt: 


t"-'  dt 


(U)         |(1  -  x)-j^»-^dx  =  m-^  j(l  -  ^) 

und  es  erwächst  nunmehr  die  Aufgabe,  einen  einfacheren  Aus- 
druck ausfindig  zu  machen,  der  an  die  Stelle  dieses  letzteren 
Integrals   gesetzt  werden   kann,  wenn  m  unaufhörlich   zunimmt. 


.y  Google 


ABjmptotiacber  Wert  von  (a  -j-  n,  b).  425 

Dabei  werden   wir  .zunächst  nicht  ganz  streng  zu  Werke  gehen, 
das  erhaltene  Resultat  aber  nachträglich  rechtfertigen. 
Bekanntlich  ist: 

doch  gilt  dieser  Grenzwert  nur  für  ein  konstantes  t,  was  in 
der  (Iß)  nur  so  lange  der  Fall  ist,  als  man  m  fixiert  Da  es 
sich  aber  gerade  um  den  Wert  handelt,  den  das  von  0  bis  m  sich 
erstreckende  Integral  für  unendlich  grofse  Werte  von  m  annimmt, 
so  wächst  von  jenem  festen  Werte  von  m  an  i  gleichzeitig  mit 
der  oberen  Integrationsgrenze  und  hört  dann  auf,  konstant  zu 
sein,  und  zwar  wird  dies  schlielslich  immer,  wenn  auch  um  so 
später  eintreten,  je  grölser  von  vornherein  der  feste  Wert  m  ge- 
wählt worden  war.  Dann  ist  aber  die  (2)  nicht  mehr  unbedingt, 
sondern  nur  unter  der  Voraussetzung  gültig,  dafs  das  Wachsen 
von  t  in  einem  ganz  bestimmten  Verhältnis  zu  dem  Wachsen  von 
m  steht,  während  sonst  die  Formel  sogar  falsch  sein  kann.   Denn 

die  spätere  Diskussion  wird  ergeben,  dafs  die  Potenz  II J 

nicht  einfach  der  Exponentialgröfse  e^'  gleich  ist,  sondern  dem 
Produkt  derselben  mit  einem  gewissen  Faktor,  der  nur  bei  einem 
konstanten  t  sich  für  ein  wachsendes  m  stets  der  Einheit  nähert, 
hei  einem  äüssigen  t  aber  auch  unendlich  klein  werden  könnte; 
in  welchem  Falle  mithin  e—'  unendlich  mal  gröfser  wäre  als  der 

wahre  Wert  des  Hm  (1 \  . 

Gleichwohl  lassen  wir  vorerst  die  (2)  gelten,  und  dafs  wir 
dann  trotz  dieses  ungenauen  Wertes  zu  einem  richtigen  Resultat 
gelangen,  hat  seinen  Grund  darin,  dafs  gerade  an  den  einem 
unendlich  grofsen  (  entsprechenden  Stellen,  wo  die  Substitution 
falsch  ist,  die  fortgelassenen  Gröfsen  als  unendlich  klein  ver- 
nachlässigt werden  können,  wie  ja  auch  lim  e~'  selbst  gleich 
Null  ist.  '=" 

Wir  setzen  also,  vorbehaltlich  späterer  Verifikation: 


(3) 


lim  (a  4-  n,i)  :=  lim  mc"^  ■  lim  1(1 )  t*-^  dt 

=  (lim  m-'')  -  ^e-'f-^dt. 
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oder,  da  letzteres  Integral  bekanntlich  („Integrale"  54,  II)  das 

durch  r^i)  bezeichnete  Euler  sehe  Integral  der  zweiten  Gattung  ist; 

lim  (a  -\-  n,b)  =  m-*-  ■  r{b)  («=  fc). 

Hier  können  wir  noch   unbeden^ich  m  ^  a  -\~  n  —  1  durch  « 
erBetzen,  denn  aus 


lim 


'"+:-T""'=.'L°i('+°-^r=' 


ersieht  man,  dals  das  Verhältnis  ^eier  Potenzen,  die  denselben 
konstanten  Exponenten  haben,  und  deren  Basen  gleichzeitig  un- 
begrenzt  wachsen,   gegen   die  Einheit   konvergiert     So   gelangt 
man  zu  dem  asymptotischen  Ausdruck  für  (a  +  n,  6) : 
(3o)  (a  -\-n,b)  =  «-'  ■  r(b)  (n  =  e), 

der  besagt,  dals  zuletzt  (a  4-  n,  b)  so  abnimmt,  wie  die  mit  dem  kon- 
stanten Faktor  1^(6)  multiplicierte  (— 5)''Poteuz  von  m,  oder  dafs: 

,.     (a-\-n,b)        ,.     r 

^'        "~"       «-»Je-'(»-'d( 
ist.  • 

Ersetzt  man  nitn  in  der  Reduktion  sformel  den  Schlufsfaktor 
(a  -|-  M,  b)  durch  seinen  soeben  erhaltenen  asymptotischen  Wert, 
so  entspringt  folgende,  aber  nur  für  ein  unendlich  grol'ses  n  oder 
für  ein  unendliches  Produkt  gültige  Relation  zwischen  den 
Eulerschen  Integralen  der  ersten  und  zweiten  Gattung: 

(n  =  oc). 

Auf  gleiche  Weise  gewinnt  man  immer  den  asymptotischen 
Wert  eines  unendlichen  Produkts,  indem  weiter  nichts  nötig  ist, 
als  den  Ergänzungsfaktor  durch  einen  einfacheren  Ausdruck  zu 
ersetzen,  dessen  Verhältnis  zu  jenem  zuletzt  gegen  die  Einheit 
konvergiert. 

15.  Darstellung  von  r{1>)  durch  einen  Fakultätenquotieuten. 

—  Aus  der  vorstellenden  Formel  flielst  sofort  eine  Darstellung 
des  Eulerschen  Integrals  der  zweiten  Gattung  durch  den 
Quotienten  zweier  unendlicher  Fakultäten. 

Denn  vermittelst  des  schon  mehrfach  angewandten  speciellen 

Wertes  (l,b)  =  ^  wird  diese  Gleichung  für  o  =  1: 
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j  =  ,  .  (l+6)(2  +  5)...(„_±j)  ^  „_.^^^j    ,_^, 

Und  indem  wir  hier  wieder  wie  in  den  §§  11  f.  zur  Erzielung  der 

Symmetrie  eine  Verschiebung  der  Faktoren  vornehmen  und  zu- 
nächst für  ein  festes  »  schreiben: 

dann  aber  für  ein  unaufhörlich  wachsendes  «  in  Anbetracht,  dafs 
lim  '  =  1 ,  den  Ergänzungsfaktor  &  -j-  «  durch  n  ersetzen, 
erhält  man  die  Formel: 

« ^c)  =  t(t|i;(t+2j'...(t+"-i) ■ »'"'  <■•=•'>■ 

Falls  man  sich  anders,  was  gar  nicht  schwer  fallt,  direkt 
überzeugt  bat,  dafs  diese  Formel  stets  einen  endlichen,  festen 
Wert  anzeigt,  darf  sie  auch  als  DefinitionsgleichuDg  für  das 
Eulersche  Integral  der  zweiten  Gattung  aufgestellt  werden,  und 
80  hat  in  der  That  Gauls  in  der  wichtigen  Abhandlung,  in  der 
er  die  Produktformel  der  Gammafunktionen  („Integrale"  64)  her- 
leitet, r(J)  definiert.  Übrigens  findet  sich  obiger  Ausdruck  für 
r{b)  auch  schon  bei  Euler,  ohne  dafs  er  aber  weiter  Notiz  von 
ihm  nähme. 

Das  unendliche  Produkt  (1)  darf  aber  nicht  wie  etwa  das 
(a,  ö)  darstellende  Produkt  in  der  (4)  des  §  11  als  ein  unend- 
lich fortlaufendes  Produkt  angesehen  werden.  Denn  da  der 
Ergänzungsfaktor  «*-»  sich  nie  der  Einheit  nähert,  vielmehr,  je 
nachdem  b  '^  1  ist,  gegen  das  Unendlichgrofse  oder  Unendlich- 
kleine konvergiert,  so  ist  man  auch  nie  berechtigt,  ihn  fort- 
zulassen; gleichzeitig  ist  aber  der  Quotient  der  beiden  unend- 
lichen Fakultäten  entsprechend  unendlich  klein  oder  unendlich 
grofs,  so  dafs  gleichwohl  das  Produkt  dieses  Quotienten  durch 
den  Ergänzungsfaktor  immer  einen  endlichen  Wert  beibehält 
Nur  in  dem  einen  Falle,  wo  6  ^  1  ist,  hat  man  «*— ^  =  1  und 
erhält  aus  der  (1)  den  speciellen  Wert: 

^  l-2-3---n-.- 

d.  i.  identisch  ^  1. 

Ein  'solches  Produkt  mit  einem  Ergänzungsfaktor  lälst  sich 
aber  immer  leicht  in  ein  gewöhnliches  fortlaufendes  unend- 
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liebes  Produkt  ohne  Ergänzungsfaktor  umsetzen.  Man  braucht 
dazu  nur  diesen  als  ein  Produkt  von  ebensoviel  Faktoren  dar- 
zustellen, als  das  übrige  Produkt  besitzt,  und  dann  jene  gleich- 
mäfsig  unter  diese  zu  verteilen.  Schreibt  man  zu  diesem  Zwecke 
in  der  (1)  den  Quotienten  in  der  Form: 

i  V— B-  -^  " 

b   ^  b+  1'  b  +  2'"  6  +  »— 1 
und  setzt  die  Basis  n  des  ErgänzungBfaictors  identisch 
»         M  —  1         3      2 

Bo  besteht  ein  jedes  dieser  beiden  Produkte,  wenn  man  von  dem 
ersteren  —  abtrennt,  aus  n  —  1  Faktoren,  durch  deren  geeignete 
Zusammensetzung  die  (1)  die  Gestalt  annimmt 

2"  3"  n" 

6  +  r  (6  +  2)2»-i  ■■■  (6  +  „  _  1)  („  ^  l)t-i 

1 


r(b)  =  -^  X 


~b^\l/     6  +  1     \-iJ    6  +  2        \n-l/ 

—    b  il\      V      )      A  +  l-' 
In  dieser  Gestalt  kann  die  Formel  häufig  gute  Dienste  leisten, 
doch  werden  wir  weiter' keinen  Gebrauch  von  ihr  machen. 

16.  Barstellung  von  (a,  b)  durch  eine  Funktion  der  CSanuna. 

—  Durch  Vergleichung  der  beiden  unendkichen  Produkte  für 
(a,  b)  in  der  (i)  des  §  11  und  für  r{b)  in  der  (1)  des  vorstehen- 
den Paragraphen  wird  man  von  selbst  darauf  geführt,  dafs  (o,J) 
durch  eine  Funktion  der  Gamma  darstellbar  sein  mufs.  Denn  wie 
man  fast  auf  den  ersten  Blick  erkennt,  resultiert  die  erste  von 
jenen   beiden   Formeln,  wenn  man   nach   Anleitung   der   zweiten 

den  Ausdruck  -^ — ; — M  durch  Fakultäten  ersetzt  In  der  That, 

r{«  +  6)  _ 

da  natürlich  in  allen  drei  Gamma  dasselbe  bis  ins  Unendliche 

wachsende  w  genommen  werden  darf,  so  erhält  man: 

r{a)  .  r(b) 

r{a  +  b) 

_  1-    2    ■    ■    •      n         x(a-\'b)---(a-\-b  +  n  —  l)    «■  +  "-' 

~  a(o+l)-(a+n-l)X       b     ■■■    (*  +  b— 1)    '„-  +  6-1 
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_o  +  fc  (a+b+l)---(a  +  b  +  n-l)X    1-2   •-•(n-l) 

ab    '    (a+l)    ■■■    (a  +  «— 1)  X(A  +  l;-(6  +  n-l)^       ' 

d.  i.  der  in  §  11  hergeleitete  Wert  von  (a,  b). 

So  haben  wir  uns  hier  vermittelst  Fakultäten  die  Formel 

(a,  b)  -  ^t">  -  m 

verschafft,  welche  oben  („Integrale"  60)  in  geeigneterer  Weise 
durch  Anwendung  von  Doppelintegralen  gewonnen  worden  ist, 

17.  Die  Taylorsche  Reihe.  —  Zur  Entscheidung  über  die 
noch  aus  §  14  her  zu  absolvierende  Frage,  ob  wir  berechtigt 
sind,    für    unaufhörlich    wachsende    m    and    t    den    Ausdrücken 

f  1 )  und  n  1 )  f*-'  dt  die  Grenzwerte  e-*  bezw.  r{b) 

zu  substituieren,  sind  wir  der  Taylorschen  Reihe  und  ihres 
Kestgliedes  benötigt.  Wir  wollen  dieselbe  hier  vermittelst  der 
Integralrechnung  ableiten,  von  der  sie  eine  ganz  einfache  An- 
wendung ist;  auch  erhalt  man  sie  auf  diesem  Wege  viel  natür- 
licher und  schneller  als  durch  die  etwas  künstliche  Methode, 
durch  welche  man  in  den  Elementen  der  Differentialrechnung  zu 
ihr  zu  gelangen  pÜegt.  Dazu  kommt,  dafs  ihr  Ursprung  tbat- 
Bächlich  der  Integralrechnung  angehört  und  diese  Art  der  Ent- 
wicklung den  wesentlichen  Vorteil  bietet,  den  genauen,  durch  ein 
bestimmtes  Integral  ausgedrückten  Wert  des  Restes  zu  ergeben. 
Die  eigentlich  unendliche,  aber  durch  Hiuzufügung  ihres 
Restes  sich  auf  n  Glieder  reducierende  Taylorsche  Reihe  dient 
zur  Darstellung  der  Differenz  der  beiden  Funktionalwerte 
f(x  -\-h)  —  f(x)  vermittelst  der  Werte  der  n  ersten  Derivierten 
der  Funktion  f(x).  Zunächst  läfst  sich  diese  Differenz  durch  ein 
bestimmtes  Integral  ausdrücken.  Wenn  nämlich  x  und  h  be- 
liebige konstante  Werte  bedeuten  und  die  Veränderliche  durch  a 
bezeichnet  wird,  so  hat  man: 

*-  7^ ^  =/'(x  +  Ä  —  a), 

weil  bekanntlich  nach  der  Lagrangeschen  Bezeichnungsart  die 
Charakteristiken  /',  /",  . . .  sich  auf  die  Differentiationen  nach  dem 
ganzen  Argument  x -\- h  —  a  beziehen,  mithin,  wenn  dasselbe 
wie  hier  eine  Funktion  der  Veränderlichen  in  sich  begreift,  noch 
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mit  der  Derivierten  dieser  Funktion  nach  der  unabhängigen 
Variablen  zu  moltiplicieren  sind.     Daraus  folgt  aber 

J/'(a;  -\-h  —  a)-da  =  — /(a;  +  A  _  a)  -f-  C 
und 

(1)  j/'(»  +  »_a).<i«  =/(»  +  *) -/(!), 

SO  dafs  also,  wie  wir  zeigen  wollten,  diese  Differenz  durch  ein 
bestimmtes  Integral  dargestellt  ist  Unterzieht  man  jetzt  das  tot- 
stehende  unbestimmte  Integral  wiederholt  der  teilweisen  Inte- 
gration der  Reihe  nach  in  Bezug  auf  die  Faktoren  da,  «,  «",..■, 
60  erhält  man: 

=  « ./'(«  +  *-«)  +  j«  ■/"(i  +  »-«)<(«, 
[»■/"{»+»—«)*< 

=  %■/'('  +  '>-'')+  J  I»'  •/'"(«  +  *"")<!«, 

Durch  successives  Einsetzen  dieser  Ausdrücke,  in  denen  bereite 
das  Gesetz  des  Fortschreitens  der  Glieder  ausgeprägt  ist,  gelangt 
man  nach  (n  —  1)  maliger  Integration  zu  der  Gleichung: 

|/'(»  +  t>-  '}d«  =  i/'(i  +  »  -  «)  +  f^f\x  +  h-.} 
+  flf"  («+''-«)  +  ■■+  (S^?^  /'-''  (^  +  »  -  .) 

+  (;r^,|  «-'/«(»  +  »-«)*- 

Integriert  man  nun  zwischen  den  Grenzen  0  und  h,  so  fallen 
wegen  der  Potenzen  von  «  für  die  untere  Grenze  a  =^  0  alle 
endlichen  Glieder  aus,  und  es  ergibt  sich  unter  Berücksichtigung 
der  (1)  die  Taylorsche  Reihe: 

(2)  I  _  » 

I  +  (-S)T/'"-"  W  +  (^  |«-/»'(»  +  »-.)*' 

Zur  Gültigkeit  dieser  Reihe  ist  erforderlich,  dafs  die  sämt- 
lichen  Funktionen  /,  /',...  /'">    überall   zwischen   den   Grenzen 
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der  Integration  nach  a.  einschliefslich  der  beiden  Grenzwerte  0 
nnd  Ä,  mitbin  in  dem  ganzen  Intervall  von  a:  bis  a:  -|-  *  durch- 
aas stetig  und  endlich  und  an  ein  analytisches  Gesetz  gebunden 
seien,  denn  nur  eolcbe  Fnnktionen  dürfen  der  teilweisen  Inte- 
gration zwischen  bestimmten  Grenzen  unterworfen  werden.  Wür- 
den obige  Funktionen  an  einer  oder  mehreren  Stellen  innerhalb 
der  Greozen  (z.  B.  tiir  a  ^  K)  unstetig  oder  unendlich,  so  hätte 
1,-3  h 

man  durch  Trennung  in  Teilintegrale  (f     ~l~  j  )  "äiese  Stellen 

auszuscheiden,  und  es  könnten  die  Integrale  ihren  Sinn  verlieren 
oder  noch  andere  Glieder  in  die  (2)  hineingebracht  werden. 
Aufserhalb  des  betrachteten  Intervalls  hingegen  dürfen  jene 
Funktionen  von  ganz  beliebiger  Beschaä'enbeit  sein,  und  die 
folgenden  Derivierten  höherer  Ordnung  unterliegen  überhaupt 
gar  keiner  Beschränkung. 

Die  vorstehend  zur  Herleitung  der  Taylorschen  Reihe  be- 
folgte Methode  besitzt  den  wesentlichen  Vorzug,  dafs  sie  nicht 
nur  alle  Falle  zusammeniafet,  sondern  dafs  auch  der  durch  ein 
bestimmtes  Integral  ausgedrückte  Rest  der  Reihe  stets  mit  einem 
beliebigen  Grade  Ton  Genauigkeit  berechnet  oder  zwischen  be- 
liebig enge  Grenzen  eingeschlossen  werden  kann,  während  die 
Grenzen  des  Ausdrucks 

(3)  +^/W(j,  +  ,4)  (OS.s:.), 

den  die  Differentialrechnung  für  den  Rest  ergibt,  sich  häu6g 
als  viel  zn  weit  gesteckt  erweisen.  Denn  wegen  der  Unbekanntschaft 
mit  dem  wahren  Werte  von  £  weifs  man  nur,  ia.h/'-'^^^x  -f-  sA) 
einen  Wert  bezeichnet,  den  die  Funktion /(">  (a;)  an  einer  be- 
stimmten, aber  unbekannten  Stelle  des  sich  von  a:  bis  a;  +  Ä 
erstreckenden  Intervalls  annimmt,  und  der  infolge  der  Stetigkeit 
nnd  Endlichkeit  dieser  Funktion  notwendig  zwischen  ihrem 
Minimum  und  Maximum  innerhalb  des  angegebenen  Intervalls 
liegen  mufs. 

Andrerseits  kann  man  durch  Anwendung  des  Mittelwerteatzes 
auf  das  Restglied  in  der  (2)  sofort  zu  diesen  Grenzen  zurück- 
kehren.   Zuvörderst  ist  klar,  dafs  in  dem  Integral 


f„- 


■/'•'{x  +  h  —  m)  .  d«. 
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dessen  obere  Urenze  h  ebeuBowohl  negativ  wie  positiv  sein  daif, 
der  Faktor  «"-•  in  dem  ganzen  Intervall  von  0  bis  h  immer 
mit  demselben  Zeichen  behaftet  ist,  nämlich  mit  dem  Zeichen  -|-, 
wenn  h  positiv  ist;  für  ein  negatives  h  aber  mit  dem  Zeichen  -f- 
oder  — ,  je  nachdem  der  Exponent  »  ungerade  oder  gerade  ist. 
Femer  wird,  wenn  s  einen  positiven  echten  Bruch  bedeutet, 
jeder  Wert,  den  die  Funktion  /'"'(a:  -\-  h  —  a)  von  0  bis  h  an- 
nimmt, offenbar  durch  den  unbestimmten  Mittelwert 

/«(,  +  k-ih)=  /«  (:r  +  (1  -  c)h) 
oder  auch,   da  1  —  t  wieder  ein  positiver  echter  Bruch  ist,  also 
gleichüalls  durch  s  bezeichnet  werden  kann,  durch  /<"*(:c  -{-  eh) 
angezeigt.     Demnach  ist: 

=  (^i/'-'c  +  •*){«-"'«  =  S  ■/'■>(»  +  .*), 

so  dals  man  wieder  bei  dem  Bestgliede  (3)  angelangt  ist. 

18.    Diskussion  von  lim  f  1  -| )  .  —  Wir  gehen  jetzt  an 

die  Untersuchung  des  Grenzwertes  der  Potenz 

«  ('  +  i)" 

für  ein  bis  ins  Unendliche  wachsendes  positives  t»,  verallgemeinem 
aber  die  Au%abe  noch  dabin,  dafs  wir  für  f,  welches  in  §  14  nur 
negativ  war,  jetzt  ebensowohl  positive  wie  negative  Werte  gelten 
lassen. 

Die  Taylorsche  Reihe  ist  auf  den  reellen  Wert  des  Loga- 
rithmus eines  wesentlich  positiven  Arguments  x  anwendbar,  denn 
der  log^  selbst   und    seine    Derivierten    sämtlicher   Ordnungen: 

-, -,   — , '-,  ...  sind  durchaus  einwertig,  stetig  und  end- 

x'  X'^'    X^^  X*  Ol  o 

lieh,  solange  x  grölser  als  Null  ist,  während  diese  Funktionen, 
wenn  das  Argument  durch  Null  hindurchgeht,  sämtlich  gleich- 
zeitig unendlich  werden. 

Bedeutet  demnach  m  eine  positive  und  (  eine'  positive  oder 
negative  Zahl,  die,  falls  sie  positiv  ist,  beliebig  grofs,  wenn  aber 
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Degativ,  numerisch  kleiner  aU  m  ist,  80  dafa  durchaue  m  -j-/  >■  0 
ist,  so  gibt  die  Taylorsclie  Reihe,  wenn  man  sie  schon  bei  der 
zweiten  Derivierten  abbricht  and  sich  des  Bestgliedes  in  der 
Form  (3)  des  vorigen  Paragraphen  bedient,  für  zunächst  kon- 
stante Werte  von  m  und  (: 

log(«.  +  i)  =  l«g-»  +  i-lj^-|l^,, 
und  hieraus: 


.log(l+i)  =  log(l+i)-=(^- 


•0+0 


Mithin  hat  man,  zu  den  Zahlen  übergehend,  die  allgemein, 
d.  h.  sowohl  für  beliebige  positive  als  für  die  zulässigen  negativen 
Werte  von  t  in  gleicher  Weise  gültige  Formel: 


während  man,  allein  für  die  letzteren  gültig,  auch  schreiben 

kann: 

f 

(2')  (i  _!)"=«-..,  ■-O-i')"      („<,<„). 

Das  Verhältnis 
ist  also  der  (2)  zufolge  allgemein  durch  die  Potenz 


(8')  e    --('  +  ") 

ausgedrückt,  und  wenn  auch  der  Wert  dieser  Exponentialgröfse 
wegen  des  anbestimmten  Wertes  von  e  nicht  genau  bekannt  ist, 
80  ist  er  gleichwohl  durch  die  Bedingung  0  ^  e  ^  1  in  hin- 
reichend enge  Grenzen,  nämlich 

e    am    und    e        v      my  ^ 
eingeschlossen,  um  in  Bezug  auf  ein  ohne  Ende  wachsendes  m 
den  Grenzwert  der  (3)  für  alle  Fälle  ermitteln  zu  können. 

Derselhe   wird   nur  dann  der  Einheit  gleich  sein,   oder  man 
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wird  nur  dann  dem  lim  (l  H }  die  reine  Exponentialgröfae  e* 

sabstitnieren  dürfen,  wenn  in  der  (3')  der  Exponent: 

gegeB  Null  konvergiert. 

Dies  ist  zunächst  immer  der  Fall,  solange  t  konstant  ist 
Denn   so  grofe   dann  auch  t  sein  mag,"  schliefslich  werden  stets 

in  dem  Aasdruck  (3")  sowohl  —  als  das  übrigbleibende  ^ —  zu  Null 

Dieaes  ist  der  Fall,  welcher  gewöhnlich  gebrancht  wird,  und  auf 
ihn  gründet  Euler  in  seiner  „Introductio"  eine  Reihe  von  Ent- 
wicklungen. 

Nun  &agt  es  sich  aber,  ob  man  auch  t  gleichzeitig  mit  m 
kann  wachsen  lassen,  und  falls  dies  gestattet  ist,  mit  welcher 
Schnelligkeit  t  wird  wachsen  dürfen. 

Wenn  zuvörderst  (  schneller  wächst  als  m  oder  auch  nur 
ebenso  schnell,  so  ist  gar  keine  Frage,  dafs  das  Verhältnis  (3) 
statt  1  vielmehr  unendlich  klein  wird.  Denn  selbst  in  diesem 
letzteren  Falle,  t  ^  m,  wird  der  Exponent  (3"),  der  dann  in 

^77^^ — I — —  übergeht,  im  Unendlichen  unendlich  grofs  und  die 

Exponentialgröfse  (3')   selbst  unendUch   klein.     Dann   kann  also 

(1-1 1   nicht  durch  e'  ersetzt  werden. 

Es  bleibt  noch  die  Möglichkeit,  dafs  t  langsamer  zunimmt 
als  m.  Hier  ist  wieder  zu  unterscheiden,  ob  t  schneller  oder 
langsamer  wächst  als  die  Quadratwurzel  aus  m.    Im  ersteren 

Falle  würde  lim  (l  -| }  gleichfalls  nicht  gleich  c*  sein,  denn 

selbst  für  den  Grenzfall  t  =  h^m,  wo  k  eine  gewisse  Konstante 

bedeutet,  hätte  man  im  Unendlichen  —  =  -^^  =  0,  mithin: 


und  die  Esponentialgröfee  selbst  gleich  e    ^,  d.  i.  eine  YOn  1  ver- 
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schiedene  Konstante ,   so   dafs   man   ( 1  -( )  nicht  pure  mit  e* 

vertauschen  dürfte. 

Wächst  hingegen  Hangsamer  als  ym,  etwa  wie  ym,  so  heifst 

das,  -p=,  mithin  auch  —  nehmen  im  Unendlichen  bis  zu  Null  hin 

ab.    Ganz  allgemein  kann  man  dies  dadurch  ausdrücken,  daTa 

man  (  ^  ftm*      ,  also  — =  ^  —  setzt,  wo  ö  eine  positive  (Jröüse 
Vmi        »"" 

u_j...i.ias      jjg^  alsdann  im  Unendlichen 


('+3'=('+J.)" 


in  1   und  der  Exponent  (3")  in  ^  ■■  -^  ^ ,  also  in  Null  übergeht, 

90  konvergiert  in  diesem  Falle  das  Verhältnis  (3)  wieder  gegen 
die  Einheit. 

Gleichzeitig  sieht  man,  dafs  es  dabei  ganz  gleichgültig  ist, 
ob  t  positiv  oder  negativ  ist,  oder  ob  man  von  ^m  den  positiven 

oder  negativen  Wert  nimmt,  denn  1  -| geht  immer  in  1  über, 

and  im  Zähler  des  Exponenten  kommt  nur  das  Quadrat  von  *  vor. 

Die  einzige  Bedingung,  um  im  Unendlichen  (l  -| )   durch 

e*  auch  dann  ersetzen  zu  dürfen,  wenn  t  gleichzeitig  mit  m  un- 
aufhörlich wächst,  ist  demnach,   dafs  -=■  bis  zu  Null  abnimmt, 

ym 

oder  dafs,  wenn  »  den  mit  m  zugleich  wachsenden  Grenzwert  von 
t  bezeichnet,  für  den  noch  lim-;=  =  —  ist,  t  nur  solche  Werte 

V«.    « 

haben  darf,  die  zwischen  —  n  und  »  liegen  oder  der  Bedingung 

genügen : 

19.    Yeriflkation  der  Gleichung 
(1)       lim  {  C-i  (l  —  ^)'"*^*  =  f  **"'  ß~*  ***  =  A*)-  — 

Wir  zerlegen    das    auf  der  Unken   Seite    dieser  Gleichung 
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befindliche  Integral  in  die  Summe  zweier  Teilintegrale ,  deren 
erateres  sich  von  0  bis  n,  das  zweite  von  n  bis  m  erstreckt,  wo 
»  eine  zwischen  0  und  m  gelegene  Hiilfsgrörse  ist,  die  zwar 
gleichzeitig  mit  m  wachsen,  aber  trotzdem  der  Bedingung: 

,.       n  1 

hm  -—  =  — 

genügen  solL  Natürlich  wird  diese  Hülfsgrölsei  die  nur  durch 
unsere  Betrachtung  in  die  Demonstration  hineingezogen  wird,  im 
Resultat  nicht  enthalten  sein.'  Wir  werden  beweisen,  dafs  unter 
diesen  Voraussetzungen  das  erste  Teilintegral  an  der  Grenze  in 
r(b)  übergeht,  das  zweite  aber  zuletzt  gleich  Null  wird. 
In  dem  ersten  Teilintegral: 

(1')        i('-(i-i)"<i(, 

wiren  der  Variablen  t  in  der  Potenz  ( 1  H )  nur  Werte  zu  er- 


teilen, die  zwischen  — «  und  0,  a  fortiori  zwischen  — n  und  « 
liegen.    Für  alle  diese  Werte  ist  aber  dem  Ergebnis  des  vorigen 

(i-i)- 

Paragraphen   zufolge   der  Quotient  __^ im   Unendlichen 

beliebig  wenig  von  1  verschieden,  so  dafa  man  setzen  kann: 

1  ''^'  ('  -  s)"*  =  j ''"' «-'  (1  +  P)  <«. 

wo  g  eine  Grijise  bezeichnet,  die  im  ganzen  Umfange  des  Inte- 
grals zuletzt  überall  unendlich  klein  ist;  und  da  (^-'e^*  im 
ganzen  Integrationsbereich  positiv  ist,  so  hat  man,  wenn  pg  ^uen 
gewissen,  aber  unbekannten  Mittelwert  von  q  bedeutet,  der  also 
im  Unendlichen  auch  unendlich  klein  sein  mufs: 

und,  anf  6ie  obigen  Grenzbedingnngen  bezogen: 

(li)  lim   f  <•-'  (l  —  ^'dt  =  f  (•-'  e-'m  =  r(h). 
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Das  zweite  Teilintegral: 

läfat  die  Substitution  von  e~'  nicht  mehr  zu,  weil  hier  (  nicht 
solche  Werte  hat,  die  der  Bedingung  genügen,  numerisch  kleiner 

als  w  zu  sein.    Es  ist  aber  klar,  dalB  der  Faktor  ( 1 j  um 

so  kleiner  wird,  je  greiser  t  i&f),  das  Maximum  dieses  stets 
positiven  Faktors  ist  daher  sein  Anfangswert  (l j  ,  im  Un- 
endlichen also  e—".  Das  Maximum  des  anderen,  ebenfalls  posi- 
tiven Faktors  f*-*  findet  an  der  unteren  oder  oberen  Grenze 
statt,  je  nachdem  b  kleiner  oder  gröXser  als  1  ist,  ist  also  «*-' 
bezw.  m^-'.  In  diesem  letzteren  Falle,  den  es  genügt  allein 
ins  Auge  zu  fassen,  ist  mithin  jedenfalls  das  Integral  (1")  kleiner 

als  (m  —  »)  ■  m^-^  f  1 J  ,  a  fortiori  kleiner  als  »»'(1 1  , 

und  im  Unendlichen  kleiner  als  »m*  ■  e~\  Dieser  Grenzwert  wird 
aber  zuletzt  immer  beliebig  klein,  aucli  wenn  «  auf  die  vor- 
geschriebene Art  langsamer  wächst  als  ym,  was  man  etwa  da- 
durch ausdrücken  kann,  daXs  man  m  ^hn^"  setzt,  wo  k  und  ö 
konstant  und  o  ^  1  ist.     Denn  dann  hat  man: 

f.  7,.       "*"' 

m*-  ■  e-"  =  k''  ■  — —, 

also  einen  Quotienten,  der  bekanntlich,  so  grofs  auch  der  Ex- 
ponent von  n  im  Zahler  sein  mag,  stets  gegen  Null  konvergiert 
Daher  mufs  das  noch  kleinere  zweite  Teilintegral  trotz  seiner 
immer  gröfser  werdenden  und  zuletzt  unendlich  grofsen  Aus- 
dehnung um  so  mehr  die  Null  zur  Grenze  haben. 

Somit  ist  die  Gleichung  (1)  in  aller  Strenge  bewiesen  and 
jede  Ungenauigkeit  in  den  Entwicklungen  des  §  14  beseitigt. 

20.  Modiflcierter  Beweis  derseibes  Gleichung  ^).  —  Bedeutend 
einfacher  und  übersichtlicher  gestaltet  sich  der  Beweis  des  vor- 
stehenden Satzes,  wenn  man  ihm  die  specielle  Formel  (S*)  des  §  18: 


zu  Grunde  legt. 
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Wir  teilen  wieder  das  Integral    |  ('-^  (1 j   dt  in   die 

Summe  der  zwei  Teilintegrale,  die  sich  von  0  bis  n  bezw.  von  n 
bis  t»  erstrecken,  jedoch  mit  dem  Unterschiede,  dale  wir  jetzt 
das  zwischen  0  und  m  gelegene  n  zunächst  ganz  unbestimmt 
lassen. 

Für  das  erste  Teilintegral,   d.  h.  für  alle  Werte  von  (  von  0 
bis  n   ergeben   sich   aus   der  (1)   leicht  zwei   Grenzen,  zwischen 

denen  ( 1 J  eingesciilossen  ist.   Denn  da  in  der  Exponeiitial- 

gröfse 


(2)  e    *™v    «J  (o<(<m> 

der  Exponent  augenscheinlich  immer  negativ  ist,  so  ist  sie  selbst 
stets  ein  positiver  echter  Bruch  und  nur  an  der  unteren  Grenze 
(t  =  0)  gleich  1.     Daraus   folgt,   dals   für  alle  Werte  von  t  von 

0  bis  m,  a  fortiori  bis  n  die  Potenz  (1 \   kleiner  als  e~*  ist, 

Andrerseits  hat  die  ExponentialgrÖfse  (2)  in  dem  Intervall 
von  0  bis  n  ihren  kleinsten  Wert  da,  wo  der  numerische  Wert 
des  Exponenten  am  gröfsten  ist,  was  offenbar  stattfindet,  wenn 

sowohl  der  Zähler  t*  als  im  Nenner  der  Subtrahend  —   ihre 

gröfstmöglichen  Werte  besitzen  oder  (  =  «,  e  =^  1   ist.  Hieraus 

ergibt  sich  als  andere  Grenze,  dafs  die  Potenz  ( 1 1  in  dem 

Intervall  von  0  bis  n  überall  gröfser  ist  als 


.-...■-(-jy. 

Setzen  wir  also  zur  Abkürzung: 
wo  demnach  p  für  jeden  Wert  von  (  ein  anderer,  der  Bedingung 


(3)  e   ""('    ■^)'<4.  <  1 

unterliegender    positiver   echter   Bruch    sein   wird,    und   wenden 

dann   nach  Substitution  dieses   Ausdrucks  auf  das  erste  Teil- 
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integral  den  Mittelwerteatz  an,  indem  wir  zu  diesem  Zwecke 
durch  $i  einen  gewissen,  aber  unbekannten  Mittelwert  von  q 
bezeichnen,  so  erhält  man  in  Anbetracht,  dafs  (*— •  e-*  stets 
positiv  ist: 

(4')  I  Qf—^  e-*  dt  =  (fo\  (*-•  e-'  dt. 

Genau  ebenso  hat  man  für  das  zweite,  von  n  bis  m  reichende 
Teilintegral,  wenn  man  hier  die  Exponentialgröise  (2),  die  noch 
immer  ein  positiver  echter  Bruch  ist  und  mit  wachsendem  (  so- 
gar immer  weiter  abnimmt,  durch  ß  bezeichnet: 

(4")  jaf-U-'dt  =  (J„  J  (»-' e-' d(. 

Jetzt  lasse  man  das  bisher  noch  nicht  determinierte  »  za- 
gleicb  mit  m  unbegrenzt  wachsen,  aber  so,  dafs  -^=  gleichwohl 

bis  zur  Null  abnehme.  Da  alsdann  —  =^  ,_  ,_  um  so  mehr 
gegen  Null  konvergiert,  also  im  Unendlichen 


e   °'"^'    '»-'   =  e   ä"  =  e°  =  1 
wird,  so  folgt  aus  der  (3),   daTs  unter  dieser  Bedingung  alle  q, 
also   auch   Qb,  konstant   gleich  1   werden   und   mithin   das   erste 
Teilintegral  (4')  übergeht  in: 


lim 


f  (t-i  fi  —  LYdt  =  [  ('-'  e-'  dt  =  r(b). 


Das  zweite  Teilintegral  ist  in  der  (4")  ausgedrückt  durch 
das  mit  einem   positiven  echten  Bruch  ß^  multiplicierte  Integral 

j  (*— '  e—'dt,   in  dem  jetzt  die  untere  Grenze  «  unendlich  grofs, 

die  obere  Grenze  m  aber  noch  beliebig  vielmal  gröfser  wird,  und 

welches  einen  Teil  des  Integrals  f  f"-^ «-'  dt  =  r(b)  ausmacht 

Da  dieses  Integral  aber  trotz  seiner  unendlichen  Ausdehnung  einen 
Sinn  hat,  so  weils  man  („Integrale"  23),  dafe  jener  Restteil  schon 
ohne  den  Faktor  6q,  um  so  mehr  mit  demselben,  so  klein  werden 
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mufs,   als   man   nur   immer   will.     Das   zweite  Teilintegral    kon- 
vei^Ört  also  gegen  Null,  und  man  hat  endgültig: 

lim  I  (*-i  (l  —  ^Yät  =  f  f-'  e-'dt  =  r{&). 


Asymptotischer  Wert  der  einfachen  unendlichen 
Fakultät. 

21.    Asymptotischer  Wert  von  r{a  4~  '^}  t^  ein  unendlich 

groFses  n,  —  Bisher  haben  wir  nur  Fakultätenquotienten  in 
Bezug  auf  ihren  asymptotischen  Wert  untersucht  Bei  weitem 
schwieriger,  aber  höchst  interessant  ist  die  nunmehr  zu  erörternde 
Frage  nach  dem  asymptotischen  Wert  der  einfachen  unendlichen 
Fakultät: 

«(«  +  1)  ■■■(«  +  »- l)---- 
Wir  setzen  voraus,  dafs  der  Anfang  a  der  Fakultät  fest- 
liegen soll  und  positiv  sei.  Denn  wäre  er  zugleich  mit  der 
wachsenden  Anzahl  der  Faktoren  beweglich,  so  hätte  man  es 
eigentlich  mit  dem  Quotienten  zweier  Fakultäten  zu  thun;  und 
wäre  er  negativ,  so  brauchte  man  nur  die  negativen  Faktoren, 
deren  Anzahl  stets  eine  beschränkte  wäre,  loszulösen,  um  eine 
Fakultät  von  lauter  positiven  Faktoren  zu  haben.  Unter  dieser 
Bedingung  läfst  sich  unsere  Fakultät  durch  eine  Gammafunktion 
ausdrücken,  indem  man  aus  der  bekannten,  auch  noch  für  ein 
unendlich  grofses  «  gültigen  Reduktionsformel  dieser  Funktion 
(„Integrale"  58)  unmittelbar  die  Relation  gewinnt: 

(1)  „(.  +  !)...  (<.  +  „_l)  =  £Ii±i). 

Da   r(a)  eine   gewisse   Konstante  ist,   so   kommt  nur   noch   die 
Funktion  r{a  -\-  n)  in   Frage,  und  die   Untersuchung   hat   sich 
lediglich  darauf  zu  richten,  was  aus  einer  Uammafunktion  wird, 
wenn  ihr  Argument  unaufhörlich  wächst. 
Nun  ist  aber 

r{a  -|-  n)  =  f  a;fl  +  »-i  g--  da:, 

und  wenn  wieder  wie  in  §  14 

gesetzt  wird. 
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r(a  -|-  m)  :=  j  a:"  e—"  dx, 

wo  also  der  Exponent  m,  der  keine  ganze  Zahl  zu  sein  braucht, 
bis  ins  positive  Unendliche  wachsen  soll. 

Zunächst  kommt  es  wieder  darauf  an,  die  Stelle  dieses  Inte- 
grals ausfindig  za  machen,  an  der  sich  sein  Wert  hauptsächlich 
konzentriert,  was  natürlich  da  stattfinden  wird,  wo  die  durchaus 
überall  positive  Funktion  x"  e~'  am  gröfsten  ist.  Wir  suchen 
also  nach  der  bekannten  Regel  das  Maximum  dieser  Funktion.  In 
ihrer  ersten  Derivierten: 


{-  _  ijx'^e-''. 


entsprechen  den  Werten  Null  der  beiden  Faktoren  x",  e-'  die 
sich  von  selbst  verstehenden  und  uns  hier  nicht  weiter  inter- 
essierenden Minima  „Null"  der  Funktion  an  ihrem  Anfang  x^O 
und  ihrem  Ende  x  ^  «.    Das  gesuchte  Maximum  erhält  man, 

wenn  man  den  dritten  Faktor: 1,  gleich  Null,  also  x  =  m 

setzt  Denn  für  diesen  Wert  geht  der  zweite  Differentialquotient 
in  den  Ausdruck  —  m"—^  e—""  über,  ist  mithin  negativ.  Auch  muCs 
ja  zwischen  den  beiden  oben  angegebenen  Minimis  der  überall 
positiven  Funktion  notwendig  ein  Maximum  sich  befinden. 

Es  empfiehlt  sich  noch,  die  Stelle  des  Maximums  nach  dem 
Nullpunkt  zu  verlegen.  Das  wird  offenbar  bewirkt  durch  die 
Transformation  x  ^  m  -\-  t,  welche 

(2)      r(a-\-n)=   {x-e-'dx  =  e-''m«{{l-\-~Ye-'dt 

ergibt.    So  stellt  sich  von  selbst  wieder  unterm  Integralzeichen 

die  Funktion  ( 1  -|-  —  j  ein,  welche  bei  der  vorigen  Aufgabe  durch 

e'  ersetzt  werden  durfte.  Wollte  man  aber  hier  sofort  dieselbe 
Substitution  vornehmen,  so  bekäme  man: 

j^e-'dt  =  jdt=  CO, 

was  zwar  kein  falsches  Resultat  wäre,  uns  aber  doch  keinen 
Aufschlufs  gewährte  über  die  Art  des  Wachstums  unseres  Inte- 
grals, an  deren  Kenntnis  uns  gerade  gelegen  ist.     Wir  scbliefsen 
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daraus,  dats  in  dem  Integral  noch  ein  wachsender  Faktor  ent- 
halten sein  mufe,  den  wir  erst  zu  ermitteln  und  aus  ihm  heraus- 
zusetzen haben,  um  die  Konstante  uod  die  einfachere  asymptotische 
Funktion  zu  erhalten,  auf  die  sich  an  der  Grenze  das  Integral 
reducieren  wird. 

Zu  diesem  Behufe  nehmen  wir  wieder  eine  Teilung  des 
Integrals,  aber  diesmal  eine  dreifache  vor,  denn  wir  werden 
finden,  dafs,  während  seine  untere  Grenze  numerisch  immer  mehr 
wächst,  sein  ganzer  Wert  sich  um  die  Null  herum  konzentriert 
Wir  setzen  also  das  auf  der  rechten  Seite  der  (2)  beändliche 
Integral 

wo  die  Zwischengrenze  p  fürs  erste  zu  weiter  nichts  verpflichtet 
ist,  als  positiT  zu  sein  und  zwischen  0  und  m  zu  liegen.  Wir 
gebrauchen  absichtlich  für  diese  Hülfsgröfae  nicht  denselben 
Buchstaben  wie  für  die  analoge  GrÖfse  n  bei  der  vorhergehenden 
Aufgabe,  weil  es  sich  herausstellen  wird,  dafs  zur  Erreichung 
unseres   Zweckes   sich  p   gerade   umgekehrt  verhalten  mufs   wie 

jenes  n;  —  mufste  abnehmen  fWf.),  —  wird  wachsen  müssen. 
^,  m  ^       '   m 

Wir  betrachten  zunächst  das  mittlere  Integral: 

(3)  10  +^)"«-""' 

welches  das  hauptsächlichste  ist,  denn,  wie  schon  bemerkt,  wird 
es,  wenn  man  nur  seine  Grenzen  ii»  in  der  eben  angedeuteten 
Art  zugleich  mit  m  wachsen  läCst,  den  ganzen  Wert  des  Integrals 


3.)  |(l  +  i)"ä-<  dt 


in  sich  enthalten,  während  gleichzeitig  die  beiden  anderen  Teil- 
integrale trotz  ihrer  sich  weit  schneller  erweiternden  oder  von 
vornherein  unendlichen  Grenzen  nicht  blofs  im  Verhältnis  zu 
jenem,  sondern  auch  an  und  für  sich  gegen  Null  konvergieren 
werden. 

Vermöge  der  Formel  (2)  des  §  18: 
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die  wegen  des  Umfanges  der  für  t  zulässigen  Werte  a  fortiori  für 
alle  Werte  von  (  zwischen  —  p  und  p  gültig  ist,  verwandelt  sich 
das  Integral  (3)  in  das  Integral: 


(4)  je   "('*-)"*. 

Nun  haben  wir  schon  im  vorigen  Paragraphen  gesehen,  dafs  die 
Exponentialgröfse 


(.0  e   -(-S- 

für  (  =^  0  den  Wert  1  hat,  sonst  aber  für  alle  möglichen  nega- 
tiven Werte  von  (  ein  mit  wachsendem  \t\  beständig  abnehmender 
positiver  echter  Bruch  ist.  Dasselbe  gilt  in  gleicher  Weise  für 
alle  positiven  Werte  von  t,  da  auch  dann  der  Exponent 


H'+'^J       ^T  +  i)' 


gleichzeitig   mit   t   immer   gröfeer   wird.     Daraus   folgt,   dafs  die 
Exponentialgröfse  (4")   für  alle  Werte  —  p  <it  ^0  gröfser  als 


und  für  alle  Werte  0  ^  t  <ip  gröfeer  ( 


-(-y 


ist  (vergl.  §  20,  S.  438),  In  Anbetracht,  dafs  die  erstere  dieser 
beiden  Grenzen  die  kleinere  ist,  gilt  mithin  für  alle  Werte  von  ( 
in  dem  ganzen  Intervall  von  —  p  bis  ß  die  GrÖfsenbeziehung : 


(5')  e   '"('    ")    <e   ^"'O  +  m)  ^1      (_,  <t<p). 

Welchen  Wert   aber  auch  t  in  diesem  Intervall  haben  möge,   so 
ist  ferner  auch  immer: 

(5»)    ;h%  <  ;-"^#sy  <  ;^^- 

(-KKp), 
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weil  man  hier  io  dea  beiden  Grenzen  den  Nennern  des  Exponenten 
ihren  kleinstmöglichen  bezw.  grörstmöglichen  Wert  beigelegt  und 
dadurch  dasselbe  auch  für  die  Ezponentialgröfsen  selbst  be- 
wirkt hat 

Während  also  in  dem  ganzen  Bereich  des  Integrals  (4)  die 
ExponeDtialgrÖfse  (4")  nirgend  aurserhatb  der  Grenzen  (5')  fällt"), 
liegt  sie  für  jeden  Wert  von  t,  d.  h.  liegt  jedes  Element  des 
Integrals  innerhalb  der  beiden  Grenzen  (ö"): 


a   ■-(-»", 


von  denen  die  gröfsere  durch  das  obere  Zeichen,  die  kleinere 
durch  das  untere  angezeigt  wird.  Und  da  alle  diese  Elemente 
dasselbe  (positive)  Zeichen  haben,  so  gelten  diese  Ungleichbeits- 
beziehungen  auch  für  das  ganze  Integral  (4)  selbst,  d.  h.  dieses 
Integral  liegt  zwischen  den  Integralen  der  beiden  Grenzwerte,  die 
wir  in  Ansehung  des  doppelten  Zeichens  in  das  eine  Integral 


Je    ""0--)  -dt 


zusammenfassen  können. 

In  diesen  beiden  Grenzintegralen  nehmen  wir  nun  e 
Substitution  vor,  in  jedem  eine  besondere,  indem  wir 


IV^I-(i±|) 

also  die  absolute  Quadratwurzel  des  Exponenten  der  neuen 
Variablen  «  gleichsetzen,  wodurch  wir  an  Stelle  der  beiden  vor- 
hergehenden die  neuen  Integrale: 


IV^I.(.ii) 
(5)  |V2^|.(l  +  |)|e-"d« 


gewinnen. 

Jetzt  lassen  wir  die  Grenzen  dieser  beiden  Integrale  durch 
gleichzeitiges  Wachsen  von  m  und  p  bis  ins  Unendliche  hinaus- 
rücken,  aber  in  der  Weise,  d&Ia  das  bisher  uneingeschränkte  p 
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zwar  langsamer  als  m,  aber  schneller  als  die  positive  Quadrat- 
wurzel aus  m  zunehmen,  also  für  ein  unendlich  grotscB  m 

(6')     lim  —  =  — ,    aber    lim  -^  (also  auch  lim— )  =  cd 

sein  soll.  Dies  wird  z.  ß.  erreicht,  wenn  man  p  proportional 
i»3,  al30  p  =  hnß,  p»  =  3tn»3 11)  annähme,  oder  wenn  man  all- 
gemeiner, obschon  nicht  mit  Notwendigkeit, 

(6")  p  =  m"  (i  '^  "  <  0 

setzt.  Unter  diesen  Bedingungen  gehen  beide  Integrale  (5)  in 
das  eine  Integral 

|V2m|  ■  fe-»'dw 

über.  Um  so  mehr  muls  das  zwischen  ihnen  liegende  Integral 
(4)  denselben  Wert  besitzen,  und  da  bekanntlich  („Integrale"  77) 

f  ß— "*  du  ^  [yw|  ist,  so  folgt,  auf  die  (6')  bezogen: 
(6)  lim  I  (l  +  i)".-  dl  =  |tS|  .  |V2i;| , 

—  P  

d.h.  dieses  Integral  ist  gleich  dem  Produkt  Ton  |y2;T»t|  mit 
einem  Faktor,  der  gegen  die  Einheit  konvergiert,  oder  nähert 
sich  nach  Ablösung  des  unaufhörlich  wachsenden  Faktors  Ym 
immer  mehr  der  Konstanten  |V2)e|. 

Es  ist  aber  wohl  zu  beachten,  dafs  man  zu  diesem  Resultat 
nur  gelangt,  wenn  die  BedinguBgen  {6')  erfüllt  sied,  Liefse  man 
p  langsamer  wachsen,  so  würde  das  ganze  Verfahren  ergebnislos 
verlaufen:  weder  würde  das  Integral  (4)  einen  bestimmten  Wert 
annehmen,  noch  würden  die  beiden  äufseren  Teilintegrale,  auf 
die  sich  dann  ein  Stück  des  Gesamtwertes  werfen  würde,  gegen 
Null  konvergieren.  Dafs  dies  aber  unter  der  Voraussetzung  (6') 
eintritt,  trotz  des  unendlich  wachsenden  Faktors,  mit  dem  auch 
diese  beiden  Integrale  behaftet  sind,   haben  wir  jetzt  darzuthun. 

Dieser  Kachweis  ist  für  das  untere  Integral: 
_ f 
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leichter  za  führen,  da  ea  keine  Grenzen  hat,  die  von  vornherein 
unendlich  weit  voneinander  entfernt  sind,  wenn  sie  auch,  weil  m 
schneller  als  p  wächst,  immer  weiter  auseinander  rücken. 

Wir  wissen,  dafa  die  unter  dem  Integralzeichen  beÜEdliche, 
stets  positive  ExponentialgrÖfse  (4")  um  so  gröfser  wird,  je  kleiner 
\t\  ist;  ihr  Maximum  erreicht  sie  also  an  der  oberen  Grenze  für 
t  =  — p.  Daher  wird  nach  dem  Mittelwertsatze  das  vorstehende 
Integral  kleiner  sein  als  das  Produkt  dieses  Maximalwertes  mit 
der  Differenz  m — p  der  Grenzen  des  Integrals;  um  so  tnehr  ist 

(7')  Ja  +  IJe-'  dt<:m.e    ""*  ^^'^  »X 

Für  unendlich  wachsende  m  und  p  nähert  sich  aher  wegen  der 

(6')  der  Faktor  (1 ~\  immer  mehr  der  Einheit,  so  dafe  sich 

dann  jene  obere  Grenze  des  Integrals  mit  Zuhülfeuahme  der 
(6")  auf 


reduciert,  wo  der  Exponent  2  a  —  1  jedenfalls  eine  positive  Grölse 
ist.  Mag  dieselbe  nun  auch  noch  so  klein  sein,  also  der  Ex- 
ponent -^m*"-'  mit  wachsendem  m  noch  so  langsam  ins  Unend- 
liche gelangen,  so  nimmt  die  ExponentialgrÖfse  schlielBlich  doch 
schneller  ab,  als  irgend  eine  algebraische  Funktion  von  m,  hier 
m  selbst,  wächst,  und  das  Produkt  beider,  a  fortiori  das  Integral 
(7)  konvergiert  gegen  Null. 

Auf  das  noch  zu  untersuchende  obere  Teilintegral: 


10 +  i)" 


*di. 


ist  dasselbe  Baisonnement  nicht  anwendbar,  weil  seine  Grenzen 
gleich  von  vornherein  unendlich  weit  auseinander  liegen.  Auch 
nicht  einmal  die  Substitution  (4')  ist  hier  zu  gebrauchen,  da  zwar 
die  Integralfuuktion  mit  wachsendem  (  bis  ins  Unendliche  ab- 
nimmt, dabei  aber  in  eine  ExponentialgrÖfse  übergeht,  deren 
Exponent  in  Bezug  auf  t  vom  ersten  Grade  ist. 

Wir  unterziehen  daher  die  immer  positive  Funktion: 
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»  =  (i  +  ^)V. 

einer  direkten  Bebandlung.     Für  ihren  LogarithmuB  hat  man: 

,  ,      /,     ,     ( \        ^       d  log  M  m 

log«  =  mIog(l  +  _)-(;     -j^„— j_^_l. 

Da  diese  Derivierte  in  der  ganzen  Ausdehnung  des  Integrals  um 
80  kleiner  ist,  je  grölser  (  ist,  also  an  der  unteren  Grenze  t=^  p 

ihren  gröfsten  Wert ^ —   besitzt,  so   gilt  für  jeden  Wert 

m  -)~  j» 

von  t  zwischen  p  und  co   die  Ungleichheit: 
d  log  w        _     ■  p 
dt       ^        m-\-p- 
Dieselbe  hleibt  demnach  auch  bestehen,  wenn  man  zwischen  diesen 
Grenzen  nach  t  integriert.     Setzt  man  also  noch  zur  Abkürzung 
den  Wert  von  «  für  t  ^  p: 


welches  also  eine  nach  t  Konstante  ist,  so  hat  man  zunächst  für 
das  Integral  von  p  bis  i: 

mithin   in  Anbetracht,   dafs  iiir  die   Zahlen   die  Ungleichheit  in 
demselben  Sinne  wie  für  die  Logarithmen  statthat,  auch: 

80  dafs  man  auf  eine  Exponentialgröfse  kommt,  deren  Exponent 
vom  ersten  Grade  in  Bezug  auf  i  ist. 

Nochmalige  Integration   von  p  bis  «j   führt  nun  zu  unserem 
Integral  und  ergibt: 


[«di<  p-.r_*i+-ie«+* 


[T.'^-P 


oder  vielmehr: 


|-(,+i)v..,<(^+,).;"(-s-. 

Dieser  Ausdruck  unterscheidet  sich  nur  unwesentlich  von  dem  in 
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der  (7')  und  hat  auB  denselben  Gründen  wie  jener  die  Null  zur 
Grenze,  zu  der  er  sogar  wegen  des  hier  im  Koeffizienten  hinzu- 
tretenden wachBenden  Nenners  j)  noch  schneller  hingelangt  i*). 

Das  Gesamtergebnis  der  nunmehr  abgeschlossenen  Unter- 
suchung ist  also,  dafs  das  Integral  (3)  den  ganzen  Wert  des 
Integrals  (So)  darstellt,  man  mithin  wegen  der  (6) 


itiK 


1  +  -)  e-'dt  =  |V2tttJr|, 


und   unter  Berücksichtigung   der  (2)   für   eine   unendlich   grofse 
positive  ganze  Zahl  »  und  für 

o  -(-  »  —  1  =  m 
die  Relation  hat: 

r(a  +  »)  =  lyä^l  ■»»'"^■^6-", 

welche  besagt,  dafs  diese  beiden  Ausdrücke  im  Unendlichen  das 
Verhältnis  der  Gleichheit  besitzen,  oder  dal's 

r(a  +  «)  =  \^\  ■  m'"^'»e-"  (1  +  ö) 
ist,  wo  a  mit  wachBcndem  tn  gegen  die  Null  konvergiert 

Es  ist  zu  bemerken,  dafs  sich  dieses  0  in  eine  semikonvergente 
Reihe  {„Integrale"  100)  nach  negativen  Potenzen  von  wt  würde 
entwickeln  lassen,  was  wir  aber  nicht  ausfuhren  wollen. 

22.  Asymptotischer  Wert  der  einfachen  unendlichen  Fakul* 
tat.  —  Vermöge  des  eben  gefundenen  Resultats  liefert  die  (1) 
des  vorigen  Paragraphen  für  die  unendliche  einfache  Fakultät 
den  Ausdruck: 

a(a  + 1)  •■■(«  + «  —  1)...  =  L™.  nT^'^e-"    (m  =  «). 

Führen  wir  hier  vermittelst  der  Beziehung 
a  -\-  n  —  1  =  m 
auch  auf  der  rechten  Seite  «  ein,  so  können  vrir  den  Faktor 

m       '  durch  einen  einfacheren  ersetzen,  der  im  Unendlichen  das 
Verhältnis  der  Gleichheit  zu  ihm  annimmt.    Es  ist  nämlich: 
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Da  aber  für  h  =  oa  die  Potenz  (1  -( \         wegen  ihres 

konstanten  Exponenten  in  die  Einheit  ühergeht,  während 

wird  (18)  and  sich  gegen  den  in  c^"*  r=  e'-"  e^"  enthaltenen 
Faktor  c»""  hebt,  so  kommt  schlieMich: 

(1)     «(«  +  !)■. ■(o  +  »-l)  =  l^e-.„-„-T     (,  =  „). 

Der  asymptotische  Wert  der  anendlichen  einfachen  Fakultät 
besitzt  also,  wie  man  sieht,  einen  äufserst  merkwürdigen  Charak- 
ter, der  sich  leicht  an  der  Hand  des  vorstehenden  Ausdrucks 
näher  definieren  läfet. 

S3.  Folgerungen.  —  1.  Für  a  =^  1  geht  die  vorstehende 
Gleichung  in  die  schon  sehr  alte  Stirlingsche  Formel  über: 

(!)  1-2  -■■  M  =  n!  =  IVä^l  ■  e-"«""*"^  ('^^«). 

welche  uns  den  asymptotischen  Wert  der  einfachsten  Fakultät 
kennen  lehrt.  Dieselbe  wird  viel  gebraucht  und  spielt  nament- 
lich in  der  Wahrscheinlichkeitsrechnung  eine  wichtige  Rolle, 

2,  Die  Division  der  beiden  letzten  Gleichungen  durchein- 
ander führt  zu  der  mit  der  (1)  des  §  15  übereinstimmenden 
Formel : 

m        «(«  +  !)  ■■■(«  +  «- 1)  _  J_  . „„_,        ,  _ ^, 

und  gibt  somit  eine  Kontrolle  ab  für  unsere  Diskussion  der 
Fakultät.  Andererseits  hätte  es  einer  besonderen  Ableitung  dieser 
Formel,  da  sie  schon  in  dem  Resultat  des  vorigen  Paragraphen 
mit  enthalten  ist,  gar  nicht  bedurft. 

3.  Stellt  man,  wie  es  nach  einer  Bemerkung  in  §  16  gestattet 
ist,  die  (2)  als  Definition  der  r(ä)  auf,  so  können  die  vorstehen- 
den Resultate  auch  dazu  benutzt  werden,  um  mit  der  grölsten 
Leichtigkeit  die  oben  („Integrale"  64)  auf  anderem  Wege  ge- 
wonnene, für  jede  feste  ganze  Zahl  n  gültige  Produktformel  der 
Gammafunktionen : 
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rMr(.+  l)...r(„  +  ^) 


r{na)  ~  "  ^""^        ' 

abzuleiten. 

i.  Die  obigen  Formeln  euthalted  noch  eine  Fülle  anderer 
epecieUer  Fälle.  So  werden  häufig  in  der  Wahrecheinlichkeits- 
rechnung  die  BinomialkoefözienteD  sehr  hoher  Potenzen  in  ein- 
facherer Form  verlangt.   Handelt  es  sich  z.  B.  um  den  Koeffizien- 

ten  des  mittleren,  (»  +  1)"°  Gliedes   der  (2n)**"  Potenz:  \     '   , 
'      '  ^      '  (« !)* 

80  findet  man  sofort  vermittelst  der  (1)  für  ein  sehr  grofses  oder 

geradezu  unendlich  grofses  n  seinen  asymptotischen  Wert  gleich 

yx  n 
der  sieb  also  äufserst  einfach  gestaltet.     Da  2^"  bekanntlich  die 
Gesamtsumme  der  Koeffizienten  ist,   so  sieht  man,  dafs  dieselbe 
viel  schneller  zunimmt  als  der  mittlere  Koeffizient  allein. 

Das  Verhältnis  dieser  Gesamtsumme  zu  dem  mittleren  Koeffi- 
zienten ist  danach  gleich  Y^  -  ^■ 

5.  Auch  sonst  sind  die  asymptotischen  Ausdrücke  für  unend- 
liche Fakultäten  noch  vielfältig  zu  benutzen,  wie  z,  B.  bei  Unter- 
suchungen über  Beiben konvergenz.  Wir  beschränken  uns  aber 
allein  auf  die  Anwendung,  welche  man  von  ihnen  bei  der  Be- 
handlung der  hypergeometrischen  Reihe  macheu  kann,  die 
zu  den  interessantesten  und  in  ihren  Folgen  fruchtbarsten  Reiben 
gehört,  zudem  auch  mit  den  Eulerschen  Integralen  in  Zusammen- 
hang steht 
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Die  hypergeometrische  Reihe. 

24.  Deflnition  und  Grundcharakter  der  Reihe.  —  Unter 
einer  hypergeometrischen  Reihe  versteht  man  eine  unend- 
liche Reihe,  in  der  sowohl  die  Unbekannte  als  auch  die  Koeffi- 
zienten aus  einer  von  Glied  zu  Glied  wachsenden  Anzahl  von 
Faktoren  bestehen.  Die  Anzahl  derselben  im  allgemeinen  Gliede 
wird  also  vom  Index  abhängig  sein. 

Die  hinzukommenden  Faktoren  dürfen  nicht  gröfser  als  1 
sein,  weil  sonst  die  Reihe  offenbar  divergierend  sein  würde. 

Man  sieht,  dafs  Fakultäten  ganz  besonders  geeignet  sind,  die 
Koeffizienten  der  Glieder  einer  solchen  Reihe  zu  konstituieren. 
Damit  aber  alsdann  die  Reihe  konvergiere,  dürfen  diese  Koeffi- 
zienten nicht  reine  Fakultäten,  sondern  müssen  Fakultäten- 
quotienten sein.  Die  Reihe,  welche  nur  einen  Fakultäten- 
quotienten zu  Koeffizienten  hat,  schliefsen  wir  als  zu  einfach  von 
unserer  Betrachtung  aus  und  behandeln  daher  die  hypergeome- 
trische Reihe,  in  der  die  Koeffizienten  aus  dem  Produkt  zweier 
Fakultäten  quo  tienten  bestehen,  die  eine  Fakultät  im  Nenner  aber 
von   der  einfachsten  Natur  ist.     Diese  Reihe  hat  also  die  Form: 

n)l  '+  ,"^+1-    2      -yir  +  i)'  + 

I      +1.2      ...  «        .yfr  +  l)...fr+«-l)"'  +  '"°- 

und  werde  nach  dem  Vorgange  von  Gaufs  durch  das  Symbol 

f  («,  ß,  r. ») 

bezeichnet. 

Man  hat  seit  Euler  sehr  viel  über  diese  Reihe  gearbeitet,  und 
es  kann  nicht  in  unserer  Absicht  liegen,  den  Gegenstand  im  Folgen- 
den  zu    erschöpfen.     Gaufs   hat   ihm  eine  Abhandlung  speciell 
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gewidmet,  und  Euler  beschäftigte  sich  sogar  mit  der  noch  all- 
gemeineren Reihe,  wo  im  Nenner  statt  der  einfachsten  Fakultät 
«!  die  Fakultät  ä(S  -|-  1)  "■  steht.  Doch  ist  dieselbe  schon  zu 
kompliziert  und  bietet  keine  wesentlich  vereinfachenden  Eigen- 
schaften dar. 

Die  Reihe  (1)  ist  symmetrisch  in  Bezug  auf  »  und  ß,  so  dais 
diese  beiden  Elemente  miteinander  permutabel  sind. 

Wir  setzen,  obwohl  dies  kein  notwendiges  Erfordernis  ist, 
»,  ß,  y  positiv  voraus.  Aber  so  viel  ist  in  Bezug  auf  negative 
Elemente  ohne  weiteres  klar,  dafs,  wenn  y  eine  negative  ganze 
Zahl  ist,  von  einem  bestimmten  Range  an  alle  Glieder  der  Reihe 
unendlich  grofs  werden,  und  dafs,  wenn  «  oder  ß  negativ  ganz 
ist,  die  Reihe  irgendwo  abbricht,  also  endlich  wird. 

Was  die  Werte  voq  x  betrifft,  so  konvergiert  oder  divergiert 
die  Reihe,  je  nachdem  x  numerisch  kleiner  oder  gröfser  als  1 
ist.  Denn  einem  bekannten  Kriterium  zufolge  ist  eine  Reiiie  di- 
vergent oder  konvergent,  je  nachdem  für  wachsende  Werte  von  n 
der  Grenzwert  des  Quotienten  ihres  allgemeinen  Gliedes  durch 
das  vorangehende  Glied  numerisch  gröfser  oder  kleiner  als  1  ist 
Für  unsere  Reihe  ist  aber  dieser  Quotient: 


(» + ")  tf  + ») 

(»  +  !)()'  +  «) 


H 


der  an  der  Grenze,  wo  sein  Koeffizient  - 


S-\-n   . 


1  -\-  n    y  -\-  » 

Einheit  übergeht,  gleichzeitig  mit   \3:\  gröfser  oder  kleiner  als  1 
ist.    Wir  müssen  also  \x\  <;  1  voraussetzen. 

Die  Konvergenz  der  Reihe  für  den  Wert  a:  =  1  ist  an  ge- 
wisse auf  die  Parameter  «,  ß,  y  bezügliche  Bedingungen  geknüpft, 
die  sich  weiter  unten  ergeben  werden. 

Die  hypergeometrische  Reihe  schliefst  eine  Unmasse  von 
speciellen  Fällen  in  sich,  die  man  je  durch  geeignete  Speciali- 
sierung  der  Elemente  erhält. 

So  gibt  sie  für  y  ^  ^  die  Entwicklung  der  Binomialpotenz 
(1  —  x)-";  mit  Leichtigkeit  leitet  man  aus  ihr  die  Exponential- 
reihe  ab,  ebenso  die  Reihen  für  log  (1  -\-  s\  cos  x,  sin  a;,  die  Ent- 
wicklung der  trigonometrischen  Funktionen  eines  Vielfachen  des 
Arcus  nach  steigenden  Potenzen  derselben  Funktionen  für  den 
einfachen  Arcus.  Kurz,  alle  Reihen,  auf  die  man  in  der  niederen 
Analysis  stöfst,  sind  sicher  in  ihr  enthalten. 
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Aufserdem  aber  führt  sie  noch  auf  eine  FüHe  von  Resultaten 
für  transcendeute  Funktionen  und  gestattet  deren  unbehinderte 
Explikation. 

35.  Darstellung  von  F{k,  ß,  y,  a?)  durch  ein  bestimmtes 
Integral.  —   Einen   der  beiden   in   dem   allgemeinen  tiliede  der 

Reihe  befindlichen  Fakultätenquotienten,  etwa  ——■,  können  wir 
yermittelst  der  Reduktionsformel  (4)  des  §  6: 

(6  +  «,  g)  _  (g,  b  -|-  w)  _        h    ■     (h-\-\)    •-■    (f.  +  «  — 1) 

sofort  durch  ein  Eulersches  Integral  der  ersten  Gattung  er- 
setzen.    Denn  nimmt  man  in  dieser  Formel 

a  -j-  6  :^  y,     b  =^  ß,    also     a  ^  y  —  ß, 
so  kommt: 

ß(ß  -^l)...(ß^n-\)  _{y-ß,ß  +  n) 
y(r  +  i)---  (y  +  w-l)  {Y-ß,ß) 

jdi(l  —  ())-,«-M(»-i  +  '' 
=  (y  -  ß,  ß)  ' 

so  dafs  in  der  That  unser  Fakultätenquotient  durch  den  Quo- 
tienten zweier  Integrale  oder  vielmehr,  da  der  von  n  unabhängige 
Nenner  (y  —  ß,  ß)  eine  reine  Konstante  ist,  durch  ein  Integral 
ausgedrückt  ist. 

Einen  (sich  übrigens  häufig  in  ähnlichen  Fällen  einstellenden) 
Übelstand  bringt  freilich  obige  Substitution  mit  sich,  indem  durch 
sie  der  Umfang  der  an  sich  möglichen  Werte  der  Parameter 
beschränkt  vrird.  Denn  während  bisher  dieselben  nur  positiv 
vorausgesetzt  wurden,  ohne  in  Bezug  auf  ihre  gegenseitige  öröfse 
weiteren  Bedingungen  zu  unterliegen,  mufs  jetzt,  da  in  den 
Eulerschen  Integralen  der  ersten  Gattung  die  Elemente  not- 
wendig positiv  sind,  also  a  -{-b  gröfser  als  b  ist,  der  Anfangs- 
faktor der  Fakultät  im  Nenner  gröfser  angenommen  werden  als 
derjenige  im  Zähler,  woraus  sich  die  Bedingung  ergibt: 

y  >  j5  >  0,    also  auch   y  —  /S  >  0, 
und   obwohl   das  Resultat  in  keiner  Weise  davon  alteriert  wird, 
sind  wir  doch  gezwungen,  diese  Beschränkung  einzuführen. 
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Da  die  Grenzen  dea  oben  erhaltenen  Integrals  konstant  sind, 
mitbin  auch  der  übrige  Teil  des  allgemeinen  Gliedes  von  F  unter 
das  Integralzeichen  gebracht  werden  darf,  so  gewinnt  man  für 
dieses  allgemeine  Glied  den  Ausdruck: 

[d((l  —(}/-;*-'(/*-' 

(?-  -  ß,  ß) 
und   mufa   nun,   um  F  selbst   zu   erhalten,   n   seine  successiven 
Werte  0,  1,  2,  . . .  in  inf,  beilegen  und  alles  summieren,  was  natür- 
lich   wieder    unter    dem   Integralzeichen    geschehen    kann.      Der 
allein  n  enthaltende  Faktor: 

„...(„  +  „-1) 

1  ...  n  \    /  ' 

ist  aber  das  allgemeine  Glied  der  binomischen  Reihenentwicklung 
von  (1  —  tx)~'',  welche  in  unserem  Falle  immer  konvergent  ist, 
weil  t  nur  Werte  zwischen  0  und  1  annimmt  und  dasselbe  von 
\x\  gilt,  also  tx  stets  ein  echter  Bruch  ist  Demnach  gelangt 
man  nach  vollzogener  Summation  zu  der  Formel: 

|d(  ■  (»-1  .  (1  —  ()i'-fä-i  .  (1  —  xt)-' 

(1)    f(.,A.,.)  =  ^ ^^^^^ 

(0  <  |S  <  y), 

vermittelst  welcher  die  hypergeometrische  Reihe  durch  ein  Inte- 
gral ausgedrückt  wird,  welches  in  Ansehung,  dafs  sich  die  lutegral- 
funktion  aus  drei  Faktoren  statt  aus  zwei  zusammensetzt,  eine 
dem  Eulerschen  Integral  der  ersten  Gattung  korrespondierende 
Transcendente  höherer  Art  darstellt. 

Durch  diese  Transformation  werden  gleich  einige  der  Haupt- 
eigenschaften  der  Funktion  F,  die  sonst  nur  mühsam  und  durch 
ingeniöse  Behandlung  der  Reihe  erhalten  werden  können,  klar 
und  wie  von  selbst  vor  Augen  treten. 

26.    Die  erste  Terwandliingsformel.  —  Transformiert  man 

das  in  der  vorstehenden  Gleichung  auf  der  rechten  Seite  befind- 
liche Integral  vermittelst  der  Substitution  t  ^  1  —  C,  deren  man 
sich  auch  zum  Nachweis  der  Symmetrie  von  (a,  b)  bedient  („Inte- 
grale"  56),   so   gelangt   man    auf  der   Stelle   zu    einer   Relation 


i.y  Google 


Die  erste  Verwandlungsformel.  455 

zwischen  2wej  bypergeometrischen  Reihen,  in  denen  die  Elemente 
zum  Teil  variiert  sind.  Denn  wenn  man  dann  noch  aus  der 
Potenz  (1  —  x-\-  xt)—"  den  konstanten  Faktor  (1  —  x)-"  heraus- 
nimmt und  vor  das  Integral  setzt,  so  wird  jene  Formel; 


(1) 


F(«,t 


( dt  ■  t>- 

(1  -  0'~ 

P-i 

(1- 

xt)— 

(1- 

- 1)— pf .  (1 

ir-ß 
—  t)f-'  t 

ß) 

-.(:- 

X 

x-\ 

r 

(Y  -  (5,  ß) 
(0  <ß  <  y), 

nnd  da  hier  die  beiden  Integrale  genau  gleich  gebaut  sind,  so 
liegt  die  Vermutung  nahe,  dafs  auch  die  rechte  Seite  dieser 
Gleichung,  abgesehen  von  dem  Faktor  (1  —  x)~',  eine  ähnliche 
hypergeometrische  Reibe  wie  ihre  linke  Seite  repräsentiert. 
Wir  nehmen  daher  an,  dieser  Ausdruck  stelle  die  Funktion 
(2)  F(«',  ß/,  y,  xf) 

dar.  Dann  müsaen,  wie  sich  aus  der  Vergleichung  der  beiden 
Integrale  ergibt,  den  vier  Elementen  «',  ß',  /,  a/  die  Werte  bei- 
gelegt werden; 

(2')       w'  =  K,     ß'  =  r  —  ß,    y'  —  ß'  =  ß,    also   y'  =  y; 
,  X 

X  ^   l' 

Und  aus  diesen  Werten  folgt  nun  weiter,  dafs,  wie  0  <C  ^  •<  y, 
80  auch  0  <^  ß'  <i  y'  ist,  somit  die  Elemente  ß'  und  y'  den  an 
sich  zwar  unnötigen,  aber  durch  unsere  Ableitung  gebotenen 
Bedingungen  entsprechen;  ferner,  dafs  der  dem  neuen  F  zu- 
gehörige Neuner  {y'  —  ß',  ß')  sich  in  {ß,  y  ~  ß)  verwandelt, 
mithin  in  Ansehung  der  Symmetrie  dieser  Funktion  mit  dem 
thatsächlich  auf  der  rechten  Seite  der  Gleichung  betindUchen 
Nenner  (y  —  ß,  ß)  identisch  ist. 

Somit  ist  erwiesen,  dafs  die  rechte  Seite  der  (1)  ohne  den 
Faktor  (1  —  x)—"  in  der  That   die  hypergeometrische  Reihe  (2) 

für  die  Werte  (2')  und  für  alle  diejenigen  Werte  von  x'  = r 

und  von  z  selbst  ausdrückt,  welche,   um   auch   der  ursprüng- 
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liehen  Reihe  F{a~,  ß,  y,  x)  zu  geuägeu,  gleichzeitig  numerisch 
kleiner  als  1  eind  (H). 

Um  die  zur  Erfüllung  dieser  letzteren  Bedingung  geeigneten 
Werte  von  x  ausfindig  zu  machen,  beachten  wir  die  Eigenschaft 
aller  aus  dem  Quotienten  zweier  linearer  Ausdrücke  bestehenden 

Funktionen  — -r- ,  sich,  abgesehen  von  den  ünstetigkeitestellen, 

mit  stetig  von  —  «o  bis  zu  <»   wachsender  Variablen  beständig 

in  demselben  Sinne  zu  ändern,  da  ja  ihre  Derivierte  y—^, ^ 

(p  +  qx)* 

stets  dasselbe  Zeichen    beibehält     Um    das   von  einer  solchen 

Funktion  durchlaufene  Intervall  übersehen  zu  können,  bedarf  es 

dann  nur  der  Kenntnis  ihrer  extremen  Werte. 

In  unserem  Falle  nimmt  der  Quotient ,  dessen  Deri- 
vierte —  T TT-  immer  negativ  ist,  mit  wachsendem  x  bestän- 

[x         l) 

dig  ah,  und  zwar  zunächst  von  1  an  für  x  ^  —  <o,  bis  zu  —  oo 
an  der  Unstetigkeitsstelle  x  ^  l.  Hier  springt  die  Funktion  mit 
weiter  zunehmendem  x  ins  positive  Unendliche  über,  um  aber  so 
schnell  wieder  zu  fallen,  dafs  de  für  a:  :=  2  bereits  auf  2  herab- 
gesunken ist  und  dann  noch  bis  1  heruntergeht,  welchen  Wert 
sie  für  a:  ^  CO  erreicht.  Beachtet  man  noch,  dafs  sie  für  a;  ^  —  I 

den  Wert  -^,  für  x  ^  -^   den  Wert  — 1  besitzt,  so  ist  aus  ihrem 

ganzen  Verlaufe  ersichtlich,  dafs  nur  in  dem  Intervall; 

gleichzeitig  x  und echte  Brüche  sind,    mithin    auch    auf 

dieses  Intervall  die  zulässigen  Werte  von  x  beschränkt  bleiben. 

Für  Werte  von  x  zwischen  7-  und  1,  fiir  welche  \x'\  gröfser  als  1 

ist,  würde  zwar  unsere  Entwicklung  noch  immer  fortbestehen, 
aber  die  (1)  auf  ihrer  rechten  Seite  nicht  mehr  unmittelbar  zur 
Darstellung  einer  hypergeometrischen  Reihe  geeignet  sein. 

Man  hat  demnach  die  schon  von  Eni  er  auf  einem  anderen, 
sehr  schwierigen  Wege  gefundene  Formel: 
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(3)         F{«,  ß,  y,  ar)  =  (1  -  x)—  F(a,  y  -  ß,  y,  ^) 
(o  <  iJ  <  y;  —  l  <  a;  <  I), 

welche  die  interessante  Relation  anzeigt,  dafs  ein  beliebiges  F 
gleich  ist  dem  Produkte  aus  dem  reciproken  Werte  der  Potenz 
(1  —  x)"  mit  einer  anderen  hypergeometriscben  Reihe,  in  der  das 
erste  und  dritte  Element  a  und  y  unverändert  geblieben  sind, 
während  an  Stelle  des  zweiten  die  Differenz  y  —  ß  des  ursprüng- 
lichen  dritten  und   zweiten  Elements   und  an   Stelle  von  x  der 

Quotient  r  getreten  ist. 

Diese  Gleichung,  welche  auch  dazu  zu  benutzen  ist,  um  langsam 
konvergierende  Reihen  durch  schneller  abnehmende  zu  ersetzen, 
läfst  sich  auch,  und  zwar  unabhängig  von  den  Beschränkungen, 
die  nur  durch  unsere  Betrachtungsweise  in  sie  hineingekommen 
sind,  direkt  beweisen.  Doch  gestaltet  sich  diese  Verifikation, 
welche  eine  empfehlenswerte  Übung  abgibt,  nicht  ganz  einfach 
und  macht  langwierige  Rechnungen  erforderlich.  Man  hat  das 
allgemeine  Glied,  ebenso  den  Faktor  (1  — a;)-"  und  den  Quotien- 
ten   T  in  Reihen  aufzulösen,  also  rechts  eigentlich  eine  drei- 
fache Summation  zu  vollziehen.  Einfacher  ist  es  aber,  den  Faktor 
(1  —  a;)-"  hiniiberzuwerfen ,  um  auf  jeder  Seite  eine  doppelte 
Summe  zu  haben.  Nach  Auflösung  aller  Klammern  findet  sich, 
dafs  auf  beiden  Seiten  die  allgemeinen  Glieder  identisch  werden. 
Der  Beweis  entspricht  etwa  demjenigen  der  Formel: 

(1 +  »)"(! +  »;)'  =  (1  +  1)"+'- 

27.  Die  zweite  Terwandlungsformel.  —  Aus  der  (3)  des 
vorigen  Paragraphen: 

(1)         F(a,  ß,  Y,  x)  =  (l-  x)--f(«,  Y-ß,y,  ^) 

kann  man  eine  andere  Relation  ableiten  zwischen  zwei  hyper- 
geometrischen Reihen  mit  demselben  x,  aber  verschiedenen  Werten 
für  die  beiden  ersten  Elemente.  Man  wird  darauf  durch  die  Er- 
wägung geleitet,  dafs  sich  aus  -—_■■■  ;=  a:"  für  a:  genau  der  gleiche 
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Ausdruck  -; r-  ergibt,  also  x  dieselbe  Funktion  von  af  ist  wie 

s^  VOQ  X,  oder  dafs  x  und  x"  BOgeuanute  repetierte  FudIc- 
tioueu  sind.  Daraus  folgt  dann  weiter,  dafs  man  durch  diese 
Substitution,  wenn  sie  zweimal  nacheinander  Torgenommen,  d.  h. 

wenn  in  a^  ^ t  ^on  neuem  x  durch  ^  ersetzt  wird,  auf 

x—1  X  —  1 

X  selbst  wieder  zurückkommt.  Bringt  man  mithin  die  Relation 
(1)  noch  einmal  in  Anwendung  auf  das  F,  welches  sich  auf  ihrer 
rechten  Seite  befindet,  so  mufs  in  dem  neuen  resultierenden  F 
das  vierte  Element  einfach  wieder  x  sein.  Doch  würde  diese 
Transformation  an  sich  nichts  nützen,  sondern  auf  das  ursprüng- 
liche F  zurückführen.     Denn  der  (1)  zufolge  hätte  man: 


5'(«,» 


-ft'''J^j  =  (r^:^-^("'^' >■■-)■ 


und  die  Substitution  dieses  Ausdrucks  in  die  (1)  ergäbe  die  reine 
Identität : 

Fia,  ß,  y,  X)  =  F(ix,  ß,  y,  x). 

Permutiert  man  aber  zuvor  die  beiden  ersten  Elemente  a 
und  Y  —  ß,  ia  Bezug  auf  welche  ja  die  hypergeometrische  Reihe 
symmetrisch  ist  (24),  ersetzt  also  das  auf  der  rechten  Seite  der 

(1)  befindliche  F  dnrch  F (y  —  ß,  «,  y,     ],  so  verwandelt 

sich  zunächst  dieses  F  durch  Anwendung  der  (1)  in: 

(1  _  x)r-ßF(y  —  ß,Y  —  a,y,  x), 
und  wenn  man  dann  noch,  um  eine  alphabetische  Folge  der 
Parameter  zu  haben,  auch  hier  die  beiden  ersten  Elemente  ver- 
tauscht, so   gewinnt  man   durch  Substitution   in  die  (1)  die  Re- 
lation : 

(2)  F(«,  ß,  y,  x)=={\-  xy—-^  F(y  -  a,  y  -  ß,  y,  x) 

(0  <ß  <  r). 
In  dieser  zweiten  Verwandlungsformel,  die  Euler  auch 
schon  kannte,  sind  also  die  beiden  ersten  Elemente  gleichmäfsig 
variiert,  indem  sie  beide  vom  dritten  abgezogen  sind.  Was  x 
betrifft,  so  überzeugt  man  sich  durch  direkte  Verifikation  der 
Formel,  dafs  es  nicht  wie  in  der  (1)  der  Beschränkung  unterworfen 

ist,  zwischen  — 1  und  -^   liegen  zu  müssen,   sondern  dafs  es  nur 

numerisch  kleiner  als  1  zu  sein  braucht 
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Diese  Verifikation  gestaltet  sich  einfacher  als  bei  der  vorigen 
Aufgabe,  weil  man  hier  nur  auf  einer  Seite,  die  beliebig  gevräblt 
werden  kann ,  durch  Entwicklung  der  Potenz  TOn  1  —  x  nach 
dem  binomischen  Satz  eine  doppelte  Summe,  auf  der  anderen 
Seite  aber  eine  einfache  Keihe  im  allgemeinen  Gliede  hat  und 
sich  die  Identität  beider  Ausdrücke  leicht  nachweisen  läfat. 

Die  hypergeometriache  Reihe  F(ci,  ß,  y,  1), 

28.  Darstellung  von  -F(«,  ß,  y,  1)  durch  Eul ersehe  Inte* 
grale.  —  Die  hypergeometriache  Reibe,  in  der  das  vierte  Element 
X  gleich  1  ist,  also  die  Reihe  F(a,  ß,  y,  1),  ist  zwar  nicht  absolut 
summierbar,  so  dafs  sie  durch  einen  geschlossenen  Ausdruck  dar- 
stellbar wäre,  doch  läfst  sie  sich  unmittelbar  auf  die  einfacheren 
Eulerscben  Integrale  zurückführen. 

Abstrahieren  wir  fürs  erste  von  der  Frage  nach  den  Bedin- 
gungen für  die  Konvergenz  der  Reihe,  die  für  a:  :=  1  schwankend 
und  von  dem  gegenseitigen  Verhalten  der  Argumente  a,  ß,  y  zu- 
einander abhäogig  ist,  und  die  wir  im  folgenden  Paragraphen 
selbständig  behandeln  werden,  so  gibt  unter  den  Beschränkungen: 
(1')  ^>0,      y-ß^O 

die  (1)  des  §  25  sofort: 

J*dfU.*-'{l  — *)>'-''-i*-i 

^<«.Ar,i)  =  ' ^^r:=rj:j^ . 

d,  i,  wenn  die  neue  Beschränkung : 

(1")  y-a-ß>0 

hinzutritt,   also   wenn   a   entweder  beliebig  negativ,   oder,   falls 
positiv,  kleiner  als  y  —  ß  ist,  nichts  anderes  als: 


(1)  F(«,  0,  y,  1)  : 


.  (ß.r-<^  —  ß) 


tf.  r-l>) 

Vermittelst  dieser  Gleichung  wird  unser  F  durch  den  Quotien- 
ten zweier  Eulerschen  Integrale  der  ersten  Gattung  dargestellt. 
Der  Konvergenz  von  F  drückt  sie  aber  infolge  ihrer  Herleitungs- 
weise eine  nicht  in  der  Sache  selbst  begründete  Beschränkung 
auf.  Denn  wenn  wir  gemäfs  früheren  Untersuchungen  die  auf 
der  rechten  Seite  der  (1)  befindlichen  Integrale  in  unendliche 
Produkte  umsetzen,  so  findet  man  bei  näherer  Prüfung,  dats  ihr 
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Quotient  thatBäcUich  die  hypergeometrieche  Reihe  links  ausdrückt, 
falls  diese  konvergiert,  sonst  aber  natürUcIi  nicht,  denn  der 
Quotient  der  beiden  Eulerschen  Integrale  ist  ja  unter  den  Be- 
dingungen (1')  und  (1")  immer  endlich.  Nicht  aber  folgt  daraus, 
dsTs  auch  zur  Konvergenz  von  F  diese  sämtlichen  Bedingungen 
erforderlich  sind,  sondern  dazu  ist,  wie  wir  sehen  werden,  die 
Bedingung  (1")  allein  notwendig  und  ausreichend.  Und  dafs 
unsere  Behandlungs weise,  welche  zu  den  (1')  und  (1")  geführt 
hat,  die  Frage  nach  der  Konvergenz  der  Reihe  f  («,  (3,  y,  1)  nicht 
zu  erschöpfen  vermag,  ist  auch  schon  daraus  ersichtlich,  dafs 
diese  Reihe  symmetrisch  ist  nach  «"und  ß,  was  zwar  auch  mit 
der  Bedingung  (1"),  keineswegs  aber  mit  den  Bedingungen  (1') 
der  Fall  ist 

29.    Die  KonTergenzbedingimgen  für  die  Beute 

(1)  F{a,  ß,  y,  1).  - 

Wir  nehmen  an,  dafs  alle  drei  Elemente  «,  ß,  y  sowohl  posi- 
tive als  negative  Werte  haben  dürfen,  mit  Äusschlufs  jedoch  der 
negativen  ganzen  Zahlen,  weil  in  diesem  Falle  entweder  gar  nicht 
von  einer  solchen  Reihe  die  Rede  sein  könnte,  oder  man  es  mit 
einer  endlichen  Reihe  zu  thun  hätte,  in  der  im  allgemeinen  nichts 
unendlich  wird  (24). 

Das  allgemeine  Glied  der  (1)  ist: 
«f«  +  I)  --  («  +  «  ^  1)  ■  ff(^  +  1)  ...  (ff  +  n  -  1) 

^^  1-2  «  .y(y+l^...(y_^„_l)- 

Es  ist  nun  einleuchtend,  dais  zuletzt  von  einem  bestimmten  Werte 
von  »  an,  mag  derselbe  auch  noch  so  entfernt  liegen,  alle  fol- 
genden Glieder  mit  demselben  Zeichen  behaftet,  also  sämtlich 
entweder  positiv  oder  negativ  sein  müssen;  und  zwar  tritt  dies 
ein,  sobald  aufser  n  -|-  1  ^^i^  erstenmal  auch  die  drei  Faktoren 
«-|-n,  jS-j-n,  y  -\-  n  sämtlich  positiv  und  daher  femer  nicht 
im  stände  sind,  eine  Änderung  des  Zeichens  herbeizuführen,  mit 
welchem  das  unmittelbar  vorangehende  Glied  behaftet  ist. 

Durch  diese  Eigenschaft  der  Reihe  wird  die  Entscheidung  über 
ihre  Konvergenz  wesentlich  erleichtert,  da  diese  nun  lediglich 
von  der  Art  der  Abnahme  der  Glieder  im  Unendlichen  bedingt 
ist  und  es  einer  Untersuchung  über  den  etwaigen  Eintlufs  des 
Zeichenwechsels  darauf  nicht  bedarf.  Während  aber  diese  Frage 
bei   Gaufs   noch  eine  ausfuhrliche  Diskussion  erheischt,  können 
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wir  sie  ganz  einfach  entscheiden  mit  Hilfe  der  früher  entwickel- 
ten asymptotischen  Aoedrücke  für  unendliche  Fakultäten  und 
Fakultätenquotienten ,  welche  uns  einen  Einhlick  ia  die  Natur 
der  im  Unendlichen  gelegenen  Glieder  der  Reihe  gestatten. 

Wir  gehen  aus  von  der  in  §  15  (s.  a,  23,  2)  hergeleiteten 
Formel: 

j^w-!.(„+.):::(„+:-i)-''-  <•=-'■ 

die  als  allgemeine  Definition  der  Gammafunktionen  angesehen 
werden  kann  und  für  beliebige  nicht  hlofs  positive,  sondern  auch 
negative  Werte  des  Arguments  «  gültig  ist,  mit  Ausnahme  der 
negativen  ganzen  Zahlen,  da  für  diese  r{tt)  unendlich  ist  („Inte- 
grale" 62).  Setzen  wir  der  Kurze  halber  die  unendliche  ein- 
fachste Fakultät 

1  ■  2-  3---M  =  iV  (n=  cc), 

so  führt  die  vorstehende  Formel  zu  der  Relation: 
(3)  «(«  +  l)-.(«  +  »-l)  =  j—j-n--         (.  =  .), 

welche  zeigt,  dafs  jede  unendliche  Fakultät  darstellbar  ist  durch 
eine  eodliche  Potenz  des  unendlich  grofsen  »i,  multipliciert  mit  N 

und  einem  endlichen,    *"""'• — *""  '^-'■*— 

ist  in  Anbetracht,  dafa  r'(l)  und  «"  gleich  1  sind,  in  dieser 
Gleichung  für  «  ^  1  auch  identisch  der  Fall  1  ■  2  ■-■  ti  =^  N 
selbst  enthalten. 

Führt  man  nun  in  das  allgemeine  Glied  (2)  fUr  alle  vier 
Fakultäten  die  entsprechenden  Ausdrücke  (3)  ein,  so  geht  das- 
selbe, indem  sich  alle  N  fortheben,  sofort  in  den  Ausdruck  über: 

_L(r) ^ („^,j 

r(a)riß)    nx— ;'  +  '  ^"       **■ 

Ein  unendlich  entferntes  Glied  der  Reihe  (1)  ist  mithin 

gleich    einer    aus    dem    immer    endlichen   Quotienten    mehrerer 

Gamma  bestehenden  Konstanten,    dividiert  durch  eine  gewisse 

Potenz  1  -|-  y  —  ce  —  (S  von  n,  also  von  der  Form: 

^■^. 

wo  A  und  d  konstant  sind  und  n  den  Rang  des  Gliedes  anzeigt. 
Nach  einem  bekannten  Kriterium  konvergiert  aber  eine  unend- 
liche Reihe,   deren  im  Unendlichen  gelegenen  Glieder  von  dieser 
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Beschaffe nheit  sind,  nur,  wenn  d  ^  1  ist,  wäbrend  sie  stets  di- 
vergiert, wenn  5^1  ist. 

Demnach  ist,  wie  wir  es  schon  im  vorigen  Paragraphen  aus- 
gesproclieo  haben,  die  notwendige  und  ausreichende  Bedingung 
zur  Konvergenz  der  Reihe  (1),  dafs 

y—a—ß>0 
sei,   ohne  dafs   die  Elemente  «,  ß,  y  in  Bezug   auf  ihre  absolute 
tiröfse  noch  anderen  Beschränkungen  unterlägen. 

Daher  findet  auch  die  Formel  (1)  des  vorigen  Paragraphen 
immer  statt,  sobald  zu  der  vorstehenden  Bedingung  noch  die  andere 
Bedingung  hinzutritt,  dafs  ^  >  0  und  auch  y  —  /ü  >  0  ist. 
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Fundamentalelgensoliafteii  komplex  imagilnarer 
Funktionen. 

30.  Deflnition  und  Grimdcharakter  der  imagiiiiSren  Funk> 
tionen.  —  Im  gegenwärtigen  Abschnitt  werde  jede  komplex  imagi- 
näre Gröfse  durch  einen  Buchstaben,  z.B.  a;,  und  falls  sie,  wie 
es  am  zweckdieulichsten  ist,  in  die  reducierte  Form  gegossen 
wird,  ihr  analytischer  Modul  durch  den  entsprechenden  grofsen 
Buchstaben  (X)  und  ihr  Argument  durch  den  entsprechenden 
kleinen  griechischen  Buchstaben  (§)  bezeichnet.  Sind  also  t,  u 
die  beiden  reellen  Bestandteile  der  komplexen  SrÖfse,  so  setzen 
wir  (vergl.  „Integrale"  66,  S.  133): 

(  -|-  M  t  =  a;  =  Xe^*  ^  X  (cos  §  -(-  t  sin  §), 
wobei  zur  Bestimmung  von  X  und  $  aus  t  und  u  die  Gleichungen 
dienen : 

X  =  |V(a  +  Ms|;     co3|  =  i-=J :.     sin  g  =  .        "        , ■ 

In  derselben  Weise  bat  man  die  Formel 
r  =  üee* 
zu  interpretieren. 

Fragt  man  sich,  was  ganz  allgemein  unter  einer  Funktion 
einer  komplexen  Gröfse,  wie  z.  B. 

9(( +  «.■)=  v{x). 
eigentlich  zu  verBtehen  sei,  so  findet  man,  wenn  man  der  Sache 
auf  die  Spur  geht,  dafs  ihre  Bedeutung  nicht  etwa  in  dem  Um- 
stände zu  suchen  ist,  dafs  sie  die  Summe  einer  bestimmten  Funk- 
tion des  reellen  Arguments  (  und  einer  anderen  bestimmten 
Funktion  des  Arguments  u  darstellt.  Das  gemeinsame  Merkmal, 
das   Wesen    aller   Funktionen    eines    imaginären   Argumentes   x 
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dokumentiert  sich  vielmebr  darin,  innerhalb  eines  gegebenen 
Raumes,  d.  i.  beBtimmten  Intervalles  für  t  und  t(,  an  jeder  Stelle 
einen  völlig  bestimmten,  von  dem  Verhältnis  der  Inkremente  von 
(  und  «  unabhängigen  Diö'erentialquotienten  zu  besitzen.  Be- 
zeichnet man  also  den  diesen  Inkrementen  ^t,  ^u  und  dem 
entsprechenden  ^X  =:  ^l^t"  -\-  u^\  zugehörigen  Zuwachs  von  x 
durch  ^x,  so  mufs,  wie  auch  ^t  und  ^u  gegeneinander  ab- 
nehmen mögen,  der  Differentialquotient 

i'£.         ^i —      =  "S^  =  "  ('">  =  f  ('+»0 

an  jeder  Stelle  innerhalb  des  gegebenen  Raumes  einen  und  nur 
einen  ganz  bestimmten,  festen  Wert  repräsentieren. 

Dieses  ist  die  wahre  Definition  der  imaginären  Funktion 
<p(x).  Mit  anderen  Worten,  in  der  DifTerentialrechnung  ist,  was 
auch  gar  nicht  schwer  fällt,  nachzuweisen,  dafs  das  Differentiieren 
auch  liir  imaginäre  Funktionen  gilt,  wo  aber  dann  obige  Eigen- 
schaft nicht  als  Definition,  sondern  als  Fundamentalsatz  auftritt. 

Auf  die  vorstehende  Definition  gründen  sich  die  wesentlichen 
Eigenschaften  der  imaginären  Funktionen,  die  nunmehr  von  selbst 
aus  den  korrespondierenden  Sätzen  für  reelle  Funktionen  fiiefsen. 
So  können  die  Regeln  der  Derivation  einer  algebraischen  Summe, 
eines  Produktes,  eines  Quotienten,  der  mittelbaren  Differentia- 
tion u.  s.  w.  ohne  weiteres  auf  imaginäre  Funktionen  erstreckt 
werden. 

Insbesondere  gibt  der  letztere  Satz,  wenn  man  beachtet,  dafs 
X  :=  t  -j-  ni  ist: 

dtp(x) 
dt     ^ 


und 


du 


1/  \    dx  ,,  . 


woraus  folgt: 

(1)  ^.(,,  =  8|fiO=_8|a., 

Diese  mithin  allen  imaginären  Funktionen  gemeinsame 
Bedingungsgleichung  impliciert  zwei  andere  Bedingungen, 
welche  man  erhält,  wenn  man  den  reellen  und  imaginären  Teil 
der  gegebenen  Funktion  trennt,  also  z.  B, 

q>ix)  =  q>{t  +  m)  =  r+Oi 
setzt.     Denn  alsdann  verwandelt  sich  die  (1)  in; 
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gleichbeäeutend  iat  mit 

8T       lU     eü 

dT 

dt   ~~   9m'      dt  du' 

zwei  FordeniBgeo ,  dia  demnach  ebenfalls  von  jeder  imaginäiren 
Funktion,  als  unmittelbat  aus  ihrer  Definition  folgend,  erftillt  sein 
müssen.     Ist  z.  B. 

<p(x)  =  (i  +  Mt)«  =  fa  „  „a  _|_  2  tai, 
so  hat  man: 

(p'(x)  =  2f +-2«i, 

ö(  0«  Ol  du 

Nur  solche  Funktionen  betrachten  wir,  die  obigen  Bedin- 
gungen Geniige  leisten.  Das  trifft  z.  B.  zu  für  alle  Funktionen, 
in  welche  das  Imaginäre  durch  hlofse  Vertauschung  eines  reellen 
mit  einem  komplexen  Argument  hineingekommen  ist  („Inte- 
grale" 6501). 

31.    Das  Integral  j  (p{ßee*)dQ.  —  Es  sei  die  Funktion 

9>(r)=  ?.(Bee*) 
fflr  alle  Werte  des  imaginären  Arguments  r,  für  welche  der  Modul 
B  eine  beliebig  gegebene  positive  konstante  Gröfse  M  nicht 
übersteigt,  solange  ^so  (0  ^)  R  ^  M  iat,  d.  h.  überall  innei"- 
halb  eines  gewissen  Kreises  M'^t  durchaus  stetig,  endlich  und 
einwertig.  Infolge  der  letzteren  Bedingung  muXs  die  Funktion 
9>(r)  so  beschaffen  sein,  dafs  sie  ungeändert  bleibt,  wenn  man 
nach  Drehung  des  Winkels  p  um  eine  oder  um  mehrere  Peri- 
pherien wieder  zu  der  ursprünglichen  Stelle  zurückkehrt:  eine 
Eigenschaft,  die  z.B.,  wie  oben  („Integrale"  66,  S.  138f.)  be- 
wiesen, der  Funktion  r"  nicht  zukommt. 

Es  handelt  sich  um  die  Auswertung  des  im  gewöhnlichen 
Sinne  zu  Terstehenden  Integrals: 

(1)  V  =  j<p(Res*)dQ, 

in  dem   aber  S  als  ein  von   der  Integrationsvariablen  q   unab- 

Dirlchlst,  lotegnle.  3q 
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bängiger  Parameter  angesehea  werden  solL  Dazu  ist  erforder- 
lich, dafs  mau  in  dem  ganzen  Umiange  des  Integrals  nur  solche 
Wertaysteme  für  die  reellen  Elemente  der  Variablen  r  in  Ab- 
wendung  bringt,  die  dieselbe  Konstante  R  oder,  geometrisch  auf- 
gefafst,  die  stetig  aufeinander  folgenden  Punkte  der  Peripherie 
des  Kreises  B'x  ergeben,  eo  dafs  diese  Peripherie  den  Weg 
bezeichnet,  den  die  reellen  Variablen  zurückzulegen  haben,  während 
tf  von  dem  Werte  0  zu  dem  Werte  2n  übergeht 

Dnter  diesen  Voraussetzungen  kann  die  Derivierte  von  v 
nach  B,  die  vir  zur  Ermittelung  des  Integrals  (1)  zu  bilden 
haben,  durch  Differentiation  unter  dem  Integralzeichen  erbalten 
werden.    Das  gibt: 

U  =  1  9'(Be.0  ■«"■*  =  ;^  [''(-S«")!' 

mithin  in  Anbetracht,  dafs  nach  der  Voraussetzung  die  Funktion 
ip{r)  für  ^  =  2ft  denselben  Wert  qf(iJ)  besitzt  wie  iiir  ^  =  0, 
und  B  eine  endliche,  feste  Konstante  ist: 

dB  Ri  ~  "■ 
Hieraus  folgt,  dafs  v  selbst  konstant  nach  B  sein  mufs.  Mit 
anderen  Worten,  unser  Integral  (1)  ist  —  aber  nur  unter  sämt- 
lichen obigen  Bedingungen  der  Stetigkeit  und  Einwertigkeit  — 
auf  der  Peripherie  eines  jeden  mit  dem  Grenzkreise  M^a  kon- 
zentrischen inneren  Kreises  ein  und  dieselbe  vom  Radius  unab- 
hängige Konstante.  Also  auch  für  den  Wert  ü  =  0  bleibt  sie 
unverändert  Dann  geht  aber  tp{Bef')  in  den  reinen  Zahlenwert 

91(0),  mithin  das  Integral  (I)  in    \  tp(0)dQ  =  23t-q>(0)   über. 

Daher  hat  man  auch  ganz  allgemein: 

(2)  V  =  \<f>(Be^^)äQ  =  2«.  q)(0).         (0  <  fi  ^  Jtf). 

32.    Beihenentwicklung    der    imagin&ren    Funktionen.    — 

„Ist  die  Funktion 

des  imaginären  Argiunentes 

«  =  (  +  »• 


i,Google 


ReiheneDtwicklung  der  imaginären  Funktionen.  467 

für  alle  Werte  der  reellen  Elemente  t,  u,  für  welche  der  Modul  X 
eioe  beliebig  gegebene  positivs  konstante  Grenze  M  nicht  über- 
steigt, solange  also 

0^  X  ^M 

ist,  d.  b.  überall  innerhalb  dea  Kreises  M'^x  durchaus  stetig, 
endlich  und  an  jeder  Stelle  einwertig,  so  ist  sie  für  dieses  ganze 
Intervall  stets  in  eine  nach  steigenden  Potenzen  von  x  geordnete 
konvergierende  unendliche  Keibe: 

f(x)  =  A^  -^  A^x  -\-  A^xt  +  etc.  =  f  ^„a?-, 

entwickelbar,  in  der  die  Koeffizienten  A„  nach  x  konstant  sind, 
aber  auch  imaginäre  Werte  besitzen  können." 

Der  Beweis  dieses  wichtigen,  schon  früher  („Integrale"  68) 
benutzten  Satzes  wird  sieh  Jetzt  ohne  alle  Mühe  ans  der  im 
vorigen  Paragraphen  entwickelten  Eigenschaft  unserer  imaginären 
Funktionen  ergeben. 

Man  bilde  den  Ausdruck: 

in  dem  r  als  veränderlich,  x  als  konstant  angesehen  werde,  beide 
aber  nur  solche  Werte  sollen  annehmen  dürfen,  für  welche  die 
zugehörigen  R,  X  ^  M  sind.  Alsdann  ist  dieser  Ausdruck  eine 
Funktion  der  Variablen  r,  welche  innerhalb  der  gesetzten 
Schranken  gleichzeitig  mit  f{x)  sämtliche  Bedingungen  erfüllt, 
die  wir  oben  für  f(x)  detailliert  haben,  wie  ohne  weiteres  daraus 
folgt,  dafs  dies  eben  von  allen  ihren  Bestandteilen  gilt. 

Nur  in  dem  Ausnahmefall,  wo  die  Variable  r  gleich  x  wird, 

also  der  Quotient  ■^-^^ ^^^   —   denn   sein  Faktor  r  kommt 

r  —  X 

dabei  nicht  in  Betracht  —  unter  der  unbestimmten  Form  -^  er- 
scheint, könnten  sich  noch  über  die  Beschaffenheit  der  Funktion 
Zweifel  erheben.  Der  gemäfs  den  Prinzipien  des  §  30  durch  das 
gewöhnliche  Verfahren  auszumittelnde  wahre  Wert  dieses  Bruches 
ist  aber,  da  x,  f(x)  nach  r  konstant  sind,  gleich  f'(x).  Um  also 
diesen  speciellen  Fall  nicht  ausschliefsen  zu  müssen,  ist  es  not- 
wendig, dafs  auch  die  erste  Derivierte  f'{x)  denselben  bestimmten 
Charakter  an  sich  trage,  den  wir  der  Funktion  f(x)  selbst  vin- 
diciert  haben. 
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Sonach  dürfen  wir  &uf  den  Aoadruck  (1)  den  Satz  das  voiigea 
Paragraphan  in  Anwendung  bringen,  d.  fa.  in  der  Obiofaung  (2) 
daselbst  ip(r)  dnrch  unsere  Funktion  (1)  ersetzen.  Man  erhält 
dann  aui  der  Stelle: 

f/(r)-/W.,.,^^_/(0)-/W.O.,,^0_ 

J       r  ^  3J  ^  X 

woraus,  anders  geschrieben,  die  Relation  tliefst: 

Die  Formel  gilt  für  alle  Warte  von  r,  für  weUbe  Modul  B  ^  JH, 
und  für  einen  jeden  (wäbrenddaBsen  als  konstant  aozugebenden) 
Wert  TQu  z,  tüx  den  ebenfalls  Modnl  X  ^  M  itti. 
Mun  nehmen  wir  aber  an,  es  sei: 

(M  ^  R  >  X,    also  J  <  1. 
Dann  ist,  wie  bei  rein  reellen  Gröfeen, 


in  konvergierende  geometrische  Reihen  entwidtelbar-    Denn  da 
1        _  -s^  X"" 

'•       R 

und   der   Modul   des  Quotienten  <—   gleich   dem  Quotienten    der 
Moduln  X,  R^^),  mithin 

(7)"=  ^'"^-"'  =  ^  («°>"(l  -  rt  +  •"»»rt  -  «)). 

also  gleich  der  Summe  zweier  Glieder  ist,  deren  jedes  <;  -p^. 


)  h^t  man  auch 

-^  »"   -^S,  

"BS 


=  t^  =  t  ¥.'"'-" 
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gleich  der  Sumnie  Ton  zwei  konTergierenden  nDeodUchen  Reihen, 
deren  eine  mit  dem  Faktor  i  behaftet  ist 

Hiemach  wird   die  (2),    wenn    man   die  Reibenentwicklung 
zunächst  nnr  aaf  der  rechten  Seite  ToUzieht: 

Für  alle  Glieder  auf  der  rechten  Seite  dieser  Gleichtmg,  mit  Aus* 
nähme  des  ersten  (n  =  0),  ist  aber: 

j»-«dp  =  Ü-"  [e-*-*dp  =  —  ^  le~i'"f"=  0    (»>0), 

so  dafs  diew  Glieder  sämtlich  fortfallen   und  allein  das  erste 
Glied  verbleibt: 

J  r-"  dp  =  J  d(^  —  2  w  ("  =  <»). 

Infolge  dieses  Ergebnisses  lautet  jetzt  die  (2'): 

und  fahrt,  wenn  nun  anch  Jinks  durch  die  konrergierende 

Reihe  ^  —  ersetzt  wird,  zu  der  Formel: 

1   -    J  .  ■' 
=  H  2  (5")" !■''<■''"')  «"•"' ''«    (a'as>^>«). 

durch  welche  <lie  EDtwicklupg  der  Funktion  f(x)  in  eiue  nach 
steigenden  Potenzen  von  x  geordnete  unendliche  Reihe  zu  stände 
kommt  und  zugleich  ihre  Koeffizienten  erhalten  werden. 
Danach  ist: 
/W  =  lAnir'  ==  ^  +  X,a;  H 1-  4.»"  +  etc. 
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ond,  fnr  beliebige  zwieoben  X  and  M  gelegene,  konetante  Werte 
Ton  R: 


-i^j/(üeeO-e-f-'dp 


(n=  0,  1,  2.  ■■■,  =0). 


Um  sieb  von  der  Konvergenz  dieser  Beihe  zu  überzeugen, 
braucht  man  nur  die  (3)  durch  SubBtitation  des  Wertes  von  x 
auf  die  Form  zu  bringen: 


/(«) 


=  r.tßj  ■'■'"-'' ■n^'">-'0' 


au9  der  erbellt,  dafe  wegen  der  Exponentialgrofse  das  allgemeine 
Glied  in  zwei  Beetandteile  mit  dem  Faktor  coeinag  bezw.  sinuB 
zerfällt,  BO  dafs  fUr  einen  jeden  derselben  das  Integral- 

d.  i.  nacb  §  31  kleiner  als  2x-f{0)  ist.  Die  Reihe  würde  also, 
selbst  wenn  diese  Konstante  gemeinschaftlicher  Faktor  aller  ihrer 
Glieder  wäre,  dadurch  nur  mit  einer  endlichen  Gröfse  verviel- 
facht. Nun  kommt  aber  aufserdem  noch  in  jedem  Glieds  eine  immer 

X 

höhere  Potenz  des  echten  Bruches  -^  als  Faktor  hinzu:  so  wird 

die  Reihe  nirgend  unendlich  und  konvergiert  sehr  schnelL 

Damit  ist  unser  Satz  bewiesen  und  die  Aufgabe  gelöst.  Es 
ist  aber  wohl  im  Auge  zu  bebalten,  dafs  dies  Theorem  erfordert, 
immer  zu  untersuchen,  ob  die  vorliegende  Funktion  (auch  wenn 
das  Imaginäre  durch  Vertauschung  eines  reellen  mit  einem  kom- 
plexen Parameter  in  sie  hineingekommen  sein  sollte),  alle  aner- 
läfslichen  Bedingungen  der  Stetigkeit  und  Einwertigkeit  auch 
wirklich  erfüllt. 

Der  umgekehrte  Satz  lautet:  „Findet  die  Gleichung  statt: 

/(l  +^i)  =  A  +  A(l  +  vi)  +  ^(i  +  1>)'  +  et»- 

(?  +  ,■  S  M'), 

SO  ist  in  dem  ganzen  durch  die  Ungleichfaeitsbedingnng  fest- 
gelegten umfange  die  Funktion  /(|  +  1?»)  des  imaginären  Argn- 
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mentes  ^  -\-  rji  durcbauB  stetig,  endlich  und  eindeutig,  und  be- 
sitzt mithin  an  jeder  Stelle,  d.  i,  für  jedea  dahinein  gehörige 
System  Ton  |  und  tj  einen  einzigen,  ganz  bestimmten  Wert." 

Eines  Beweises  bedarf  dieser  Satz  nicht,  da  er  ganz  von 
selbst  daraus  folgt,,  dafs  ja  nach  der  Voraussetzung  die  Beihe 
konvergieren  soll,  und  dafs  jede  Potenz  (|  +  »/i)*,  in  der  k 
positiv  ganz  ist,  als  direkte  Funktion  sämtlichen  Forderungen 
der  Stetigkeit  und  Einwertigkeit  Genüge  leistet  („Integrale"  66, 
S.  ISl). 
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Die  Hinweise  auf  dss  „Heft"  beii 
Buche  za  Grande  liegende 


')  §  6,  S.  411.  Hier  folgte  in  dw  Vorleeung  der  Satz  von  der  Sym- 
metrie von  (a,  b)  aus  „Integrale"  56.    Verf;!.  daselbst  Anm.  23,  S.  387. 

')  Ebenda,  S.  412.  Zvttchea  dieseni  und  dem  folgenden  Paragraphen 
wurde  noch,  -wie  auch  „Integrale"  §  59,  1,  die  Eigenschaft  beBondere  hervor- 
gehoben, dafs  (o,  6)  durchaus  positiv  ist,  weit  alle  »eine  Differentialelemente 

■)  §  10,  S.  414.  In  der  Vorlesung  wurde  vor  dem  Integral  (a  -1-  n,  \) 
auch  noch  das  Integral  (1  -|-  n,  1)  betrachtet,  nm  zunächst  zu  zeigen,  dals 
(et,  b)  für  wachsende  ganze  Zahlenwerte  von  a  und  b  immer  mehr  ab- 
nimmt. Und  zwar  folgt  dies  nicht  nur  direkt  aus  (l-f-n,  1)  ^=  — j— j-i  ^^^ 
für  lim  n  =:  OD  unendlich  klein  ist,  sondern  auch  aus  der  Bpeeiellen  Reduk- 
tion ßformel  : 

(1,1)=  1  =  [■^■'■■■5iJ(i  +  .,  1)  =  (»  +  !)•  (1  +»,  1), 

die  znr  Erhaltung  der  Identität  erfordert,  dafs  für  limn  ^=  a>  der  SohluFs- 
fattor  gegen  Null  konvergiert.  —  Indessen  erscheint  dieser  Teil  des  Be- 
weises überflüssig. 

*)  §  12,  S.  422.  Aus  den  beiden  in  unserer  Torlesung  zar  Herleitung 
dieser  Formel  in  Anwendung  gebrachten  Methoden  („Integrale"  §  38,  3  nnd 
„Anwendungen"  §  12)  folgt  direkt  nur  ihre  Gültigkeit  für  0  ■<  a  ■<  1  oder 
0  <C  ip  <  71.  Der  Nachweis,  dafs  die  Formel  auch  für  a  >■  1 ,  mithin  für 
jeden  beliebigcE  Wert  des  Winkels  (p  gültig  ist,  fehlt  zwar  im  Heft,  wird 
sich  aber  auch,  nach  Berichtigung  eines  Versehens  auf  S.  70,  als  nicht 
erforderlich  herausstellen.  Daselbst  ist  nämlich  irrtümlich  auf  unseren 
§  12  hingewiesen  worden,  während  (nach  den  Anffaben  des  „Heftee") 
Diriohlet  vielmehr  Bezug  nahm  auf  seine  Vorlesungen  über  die  partiellen 
Differentialgleichungen,  in  denen  er  bekanntlich  das  Problem  ebenfalls  be- 
handelte, die  Formel  für  sin  ^  aber  gleich  von  vornherein  für  ganz  beliebige 
Werte  von  ^  ableitete.  (Man  vergleiche  Riemann-TIattendorff,  Partielle 
Differentialgleichungen,  g  31;  Mejor,  Bestimmte  Integrale,  §  8S,  6.) 

Es  möge  daher,  an  der  Hand  der  vom  Herausgeber  gefertigten  Aus- 
arbeitung der  betreffenden  Vorlesung  ans  dem  Wintersemester  1853/54,  nach- 
träglich hier  eine  kurze  Darstellung  der  daselbst  —  im  Eapitel  von  den 
trigonometrischen   Reihen   —   zur   Herleitung   der  Produktfbrmel   befolgten 
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Methode  Plat^  findeo ,  was  um  so  vünsctiensnerteT  eracbeint,  ale  oben  auf 
S.  70  die  erheblichen  Mängel  des  dort  mehr  angedeuteten  als  durobgeführten 
Verfahrens  etwaa  eaphemistisch  nur  als  „Ungenauigkeiten"  biizeichnet  werden 

Nimmt  man  in  der  speciellen  cosinue-Beihe: 
C0SB3;  =  B"»""/"!   _      2n  ^  2«  ^^ 

,  _  ^oobSx  H etc.J 

(0  ^  I  S  n), 

in  der  a  beliebig  gebrochene,  rationale  oder  irrationale  Werte 
besitzen  darf  —  ist  n  gleich  einer  ganzen  Zahl  n,  so  fuhrt  die  Gleichung 
natürlich  auf  die  Identität  cot  »x  =  ao8n:r  — ,  für  x  den  oberen  Grenzwert 

so  verwandelt  iie  sich  in 

t    an  —  i  =       ''"       4.       2°         I         2« 

d.  i.  dieselbe  Formel,    die   anoh    der   Entwicklung   auf  S.  69  zu  Grunde 

Diese  Gleichnng  soll  nun  nadi  a,  und  zwar  von  0  bis  r  integriert 
werden.     Dazu  wird  sie  zwcckmäfBig  zuvörderst  auf  die  Form  gebracht: 

■"'g-j-  _  dli,g(l--„.)        ilog(g--„.) 

. .  •  +  '"°g';'^-  ■•'  +  .10, 

auB   der  dann  in  Anbetracht,   dafs   für  «  :^  0  rechts   alle   a   herausfallen 

und  links =  ^  den  Wert  w  erwirbt,  anmittelbar  als  Resultat  der 

geforderten  Integration  die  Relation  fliefst: 

■r  =  ('-S)('-i^)('-i^)---('-S)--. 

die  gleichlautend  ist  mit  der  Formel  am  Schlnfs  des  §  12  der  „Anwendun- 
gen"   und    gleichzeitig    die   Entwicklung   auf  S.   G9   mit   ihr   in   Einklang 

")   §  13,  3.  423.    Im  Heft  steht:  (abnehmende)  Kurve. 

')   §  16,  8.  436.    Die  Angabe  „cwisoben  0  nnd  ^''  ist  eigener  Zusatz. 

')   §  19,  S.  4S7.    Dies  ist  im  Heft  noch  des  weiteren  ausgeführt. 

')  g  20,  ebenda.  Dieser  zweite  Beweis  ist  von  Dirichlet  erst  hinzu- 
gefügt worden,  nachdem  er  bereits  zu  der  folgenden  Aufgabe  übergegangen 
war.  Es  heifst  im  Heft  nach  dem  ersten  Absatz  des  §  21 :  „Doch  zuvor 
soll  der  Satz  des  §  19  noch  einmal  mit  bedeutenden  \ereinfachnngen  be- 
wiesen werden." 

Es  liegt  also  die  Vermulung  nahe,  dafs  Dirichlet  sich  diesen  neuen 
Beweis  erat  in  der  Zwischenzeit  zwischen  zwei  Vorlesungsstunden  zurecht- 
gelegt hat.     Vergi.  „Integrale"  Anm.  60  zu  g  101,  S.  390. 

')  g  21,  S.  443.    = 5  ist  eigener  Zusatz. 
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")  §  21,  S.  444.    BigsDer  ZnsAtK. 

")  Ebenda,  S.  445.    Im  Heft  wird  dies  nocb  ausführlicber  dargelegt. 

")  Ebenda,  S.  448.  Im  Heft  steht  nur:  An  der  Grenze  ist  aber  wegen 
der  (6')  U  =  0  und  bleibt  auch,  wie  oben  bemerkt,  noch  0,  wenn  man  mit 
m  mnltipliciert. 

")  §  33,  S.  468.  Im  Heft  wird  diese  Eigenschaft  bewiesen.  Die  Rech- 
nung ergibt:    Modul  von  ^  T^  ,  .  ,  nämlich 
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Uerichtigungeii. 


.,  Zeile  11  V.  O.  liea  sämtlich  nachzuprüfen  etatt  nach  zu  prüfen. 
,       „      12  V.  u.  lieg  ^"+^  statt  S"^="l. 
,      ,     17  V.  o.  lies  Raug^  statt  Grade, 
in  der  zweiten  J'orniel(2)  lies  rechts  im  letsten  Nenner  —  statt  - 


n  de^  zweiten  Formel  (4)  lies  t  statt  1 . 


i9  f.    Für  die  ganze  Entwickelung  ii 
den  „Anwendungen",  S.  472  f.  zi 
S.  Ylir. 
6,  Zeüe  12  v.  u.  lies  §  6  statt  §  9. 

„in  den  Zählern  alle"  statt  „im  Zähler  ihre", 
reelle, 
4  bis  2   V.  u.    lieB   Tielmehr ;    and    da   sie   nur   für   ganze 
ideutig,  für  gebrocbene  oder  irratio- 
äte  mehrdeutig  ist,  ,  .  . 
ies  dieser  statt  ihrer. 
„    Gebiet  statt  iDtervall. 
„    erweist  statt  ein  Beweis  für. 
„    i  statt  0. 
mel  (2)  lies  efl^*  statt  e-^^i. 
lies  Hanse  statt  Haus. 

„     cos  VF^  statt  OOB  |Vä^|. 

u.  lies  jenes  Verhältnis  statt  jener  Quotient, 
streiche  dritte. 

Betreffs  einer  Korrektor  in  Anmerkung  63  s.  dieses 
1  S.  390. 

Diesem  Alinea  iet  3.  voranzu  setzen. 
lies  aßXdi.dfi  statt  aßX. 


12  ^ 


lies  +  - 


-  statt  —  ö 


logarithmisohen  Gliedes 
Anmerkung  73  auf  8.  3 


~  statt  -)- - — ,     oder    statt    de»    ganzen 

,P  '  +  l/i^ 


I  uud  die  Vorrede,  S.  VllI,  Z.  It 
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